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2 CHARACTERISTIC

MOTOR 선정 방법
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단상

단상

단상

단상

단상

단상

단상

단상

단상

단상

단상

단상

삼상

삼상

삼상

삼상
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3W ~ 200W

6W ~ 90W

6W ~ 90W

6W ~ 90W

6W ~ 90W

6W ~ 90W

6W ~ 90W

6W ~ 90W

6W ~ 180W

6W ~ 90W

6W ~ 40W

6W ~ 90W

25W ~ 200W

25W ~ 90W

25W ~ 90W

25W ~ 150W

25W ~ 90W

34~58
274~277

66~81

86~101

66~81

34~51
288~294
299~303

104~133

104~133

104~133

144~154
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252~271

174~209
236~249
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252~271
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295~298
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114~133
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INDUCTION

REVERSIBLE

ELECTROMAGNETIC BRAKE REVERSIBLE

REVERSIBLE

INDUCTION + BRAKE PACK

TERMINAL BOX INDUCTION

TERMINAL BOX REVERSIBLE

TERMINAL BOX REVERSIBLE

SPEED CONTROL INDUCTION

SPEED CONTROL INDUCTION

SPEED CONTROL REVERSIBLE

ELECTROMAGENETIC BRAKE
SPEED CONTROL REVERSIBLE

INDUCTION

ELECTROMAGNETIC BRAKE INDUCTION

INDUCTION + BRAKE PACK

TERMINAL BOX INDUCTION

TERMINAL BOX INDUCTION + BRAKE PACK

전원 상수
Phase

출력
Output

페이지
Page

제품 종류
Type
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BALL BEARING TYPE 1/3~1/250 

1/3~1/250 

1/3~1/250 

1/10 

1/3~1/200 

1/3~1/200 

1/3~1/200

1/3~1/200 

1/3~1/200 

1/3~1/200 

1/10 

1/3~1/200 

1/3~1/200 

1/3~1/200 

1/3~1/200 

1/3~1/200

1/3~1/200

1/10 

1/10

1/3~1/200 

1/3~1/200

1/3~1/200 

1/3~1/200

1/3~1/200 

1/10

1/10

1/3~1/200 

1/3~1/200 

1/3~1/200

1/10 

1/3~1/200 

주) 1. ①의 표시는출력축 SHAFT (SPINDLE)의 형상을나타냅니다.  예) K : KEY TYPE,   S : STRAIGHT TYPE  D : D-CUT TYPE 
2. ②의 표시는감속비 (GEAR RATIO)를 나타냅니다.   3. 취부홀은 MOTOR와 GEAR HEAD를 체결하는 BOLT HOLE 이외의, 별도로체결하는 BOLT HOLE을 말합니다.

혼합 TYPE

METAL TYPE

BALL BEARING TYPE

BALL BEARING TYPE

혼합 TYPE

METAL TYPE

BALL BEARING TYPE

혼합 TYPE

METAL TYPE

BALL BEARING TYPE

BALL BEARING TYPE

혼합 TYPE

METAL TYPE

열처리

열처리

열처리

열처리

열처리

열처리

열처리

열처리

열처리

열처리

열처리

열처리취부홀

취부홀

취부홀

일반부하 GEAR

6W60

70

80

90

90

90

90

15W

15~25W

40W

60~90W

120W

150~200W

중간 GEAR

일반부하 GEAR

일반부하 GEAR

중간 GEAR

일반부하 GEAR

중간 GEAR

일반부하 GEAR

중간 GEAR

일반부하 GEAR

중간 GEAR

일반부하 GEAR

BALL BEARING TYPE

BALL BEARING TYPE

BALL BEARING TYPE

BALL BEARING TYPE

BALL BEARING TYPE

BALL BEARING TYPE

BALL BEARING TYPE

BALL BEARING TYPE

S6①A②B1

S6①A②B

S6①A②M

S6GX10B

S7①A②B1

S7①A②B

S7①A②M

S8①A②B1

S8①A②B

S8①A②M

S8GX10B

S9①B②B1H

S9①B②B1L

S9①B②BH

S9①B②BL

S9①B②MH

S9①B②ML

S9GX10BH

S9GX10BL

S9①C②BH

S9①C②BL

S9①C②BH-S

S9①C②BL-S

S9①D②B

S9GX10BH-S

S9GX10BL-S

S9①C②BH

S9①C②BH-S

S9①D②B

S9GX10BH-S

S9①H②B

GEAR HEAD 선정 방법
SIZE 출력 GEAR HEAD 분류 GEAR HEAD 외관 BEARING TYPE 열처리 GEAR RATIO 기종명
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100V, 50/60Hz SRC 6~90W 6~40W 6~90W

200V, 50/60Hz SRD 6~90W 6~40W 6~90W

115V, 60Hz SRE 6~90W 6~40W 6~90W

220~240V, 50Hz SRX 6~90W 6~40W 6~90W

110V, 60Hz SSA -SRSS 6~40W 6~40W 6~40W

220V, 60Hz SSB -SRSS 6~40W 6~40W 6~40W

100V, 50/60Hz SSC -SRSS 6~40W 6~40W 6~40W

200V, 50/60Hz SSD -SRSS 6~40W 6~40W 6~40W

115V, 60Hz SSE -SRSS 6~40W 6~40W 6~40W

220~240V, 50Hz SSX -SRSS 6~40W 6~40W 6~40W

110V, 60Hz SSA03-SRSS 6~90W 6~40W 6~40W

220V, 60Hz SSB03-SRSS 6~90W 6~40W 6~40W

100V, 50/60Hz SSC03-SRSS 6~90W 6~40W 6~40W

200V, 50/60Hz SSD03-SRSS 6~90W 6~40W 6~40W

115V, 60Hz SSE03-SRSS 6~90W 6~40W 6~40W

220~240V, 50Hz SSX03-SRSS 6~90W 6~40W 6~40W

110V, 60Hz SUA IA-V12 6~90W - -

220V, 60Hz SUA IB-V12 6~180W - -

100V, 50/60Hz SUA IC-V12 6~90W - -

200V, 50/60Hz SUA ID-V12 6~90W - -

115V, 60Hz SUA IE-V12 6~90W - -

220~240V, 50Hz SUA IX-V12 6~90W - -

110V, 60Hz SBA-IR 6~90W 6~60W -

220V, 60Hz SBB-IR 6~90W 6~60W -

100V, 50/60Hz SBC-IR 6~90W 6~60W -

200V, 50/60Hz SBD-IR 6~90W 6~60W -

220~240V, 50Hz SBX-IR 6~90W 6~60W -

110V, 60Hz SBA-NCR 6~90W 6~90W -

220V, 60Hz SBB-NCR 6~90W 6~90W -

100V, 50/60Hz SBC-NCR 6~90W 6~90W -

200V, 50/60Hz SBD-NCR 6~90W 6~90W -

220~240V, 50Hz SBX-NCR 6~90W 6~90W -

200V, 50/60Hz SBU-IR 25~90W - -

220V, 50/60Hz SBT-IR 25~90W - -

380~440V,
50/60Hz

SBS-IR 25~90W - -

110V, 60Hz

SR TYPE

SS(표준형) TYPEPACK TYPE

SS(고출력) TYPE단상

단상

삼상

SPEED CONTROLLER

VARIABLE
SPEED AND

BRAKE

BRAKE PACK

SUA TYPEUNIT TYPE

PACK TYPE

유접점 TYPE

무접점 TYPE

유접점 TYPEPACK TYPE

SRA 6~90W 6~40W 6~90W

CONTROLLER 및 BRAKE PACK 선정 방법
SYSTEM 구분 전원 TYPE 전압, 주파수 품명 적용 MOTOR

: SPEED CONTROL INDUCTION MOTOR
: SPEED CONTROL REVERSIBLE MOTOR
: E.S MOTOR

220V, 60Hz SRB 6~90W 6~40W 6~90W



SPEED CONTROLLER(SS  PACK  TYPE)

6 CHARACTERISTIC

MOTOR

MODEL 보는 법(CODING SYSTEM)

※ 주) 적용 Motor는 T.G전압이 12V用입니다. ※ 주) 적용 Motor는 T.G전압이 24V用입니다.

MAKER SIZE MOTOR
TYPE OUTPUT

SHAFT 
TYPE

VOLTAGE
GEAR
TYPE

SPECIAL
TYPE

H : Heavy Impact
L : Light Impact

A : 1ØAC 110V 60Hz (4Pole)
B : 1ØAC 220V 60Hz (4Pole)
C : 1ØAC 100V 50/60Hz (4Pole)
D : 1ØAC 200V 50/60Hz (4Pole)
E : 1ØAC 115V 60Hz (4Pole)
X : 1ØAC 220~240V 50Hz (4Pole)
U : 3ØAC 200V 50/60Hz (4Pole)
T : 3ØAC 220V 50/60Hz (4Pole)
S : 3ØAC 380~440V 50/60Hz (4Pole)

G : Gear Type
S : Straight Type
D : D-Cut Type
K : Key Type

03 : 3W 90 : 90W
06 : 6W 120 : 120W
15 : 15W 150 : 150W
25 : 25W 180 : 180W
40 : 40W 200 : 200W
60 : 60W

6 : 60(㎜)
7 : 70(㎜)
8 : 80(㎜)
9 : 90(㎜)

E : Electro-magnetic Brake Type
T : Terminal Box Type(Terminal Block Type)
T1 : Terminal Box Type(PCB Type Terminal Block)

(25~90W)
T2 : Conduit Box Type(25~90W)
B : Semi-Brake Type
S : Variable Speed Control(Pack Type)

S12 : T.G Voltage 12V Type
S24 : T.G Voltage 24V Type

V : Variable Speed Control(Unit Type)
V12 : T.G Voltage 12V Type

ES : Electro-Magnetic Brake
Variable Speed Control(Pack Type)
ES12 : T.G Voltage 12V Type
ES24 : T.G Voltage 24V Type

※ 주1) ‘H’와‘L’TYPE은 40W 이상에서만 적용됩니다.
60W 이상은‘H’TYPE이 표준타입입니다.
40W는‘L’TYPE이 표준타입입니다.

※ 주2) Key Type은 80 15W 이상부터 적용됩니다.

I : Induction Motor
R : Reversible Motor

01 : 6W 
02 : 15W~90W

A : 1Ø AC110V 60Hz (4Pole)
B : 1Ø AC220V 60Hz (4Pole)
C : 1Ø AC100V 50/60Hz (4Pole)
D : 1Ø AC200V 50/60Hz (4Pole)
E : 1Ø AC115V 60Hz (4Pole)
X : 1Ø AC220~240V 50Hz (4Pole)

A : 1Ø AC110V 60Hz (4Pole)
B : 1Ø AC220V 60Hz (4Pole)
C : 1Ø AC100V 50/60Hz (4Pole)
D : 1Ø AC200V 50/60Hz (4Pole)
E : 1Ø AC115V 60Hz (4Pole)
X : 1Ø AC220V~240V 50Hz (4Pole)

S : SPG Co., Ltd.

SR SERIES SS SERIES

-9S

CONTROLLER
TYPE

SR
VOLTAGE

B
OUTPUT

01
Slow Run Slow Stop

01 : 6W(표준형)
02 : 15W~40W(표준형)
03 : 6W~90W(고출력용)

CONTROLLER
TYPE

SS
VOLTAGE

B
OUTPUT

01 -
RUN / STOP TYPE

SRSS

I 40 G B H E

SPEED CONTROLLER (SR  PACK  TYPE)



BRAKE  PACK (CONTACT  TYPE)
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SPEED  CONTROLLER (UNIT  TYPE)

MAKER

A : 1Ø AC110V 60Hz (4Pole)
B : 1Ø AC220V 60Hz (4Pole)
C : 1Ø AC100V 50/60Hz (4Pole)
D : 1Ø AC200V 50/60Hz (4Pole)
E : 1Ø AC115V 60Hz (4Pole)
X : 1Ø AC220~240V 50Hz (4Pole)

A : 1Ø AC 110V 60Hz (4Pole)
B : 1Ø AC 220V 60Hz (4Pole)
C : 1Ø AC 100V 50/60Hz (4Pole)
D : 1Ø AC 200V 50/60Hz (4Pole)
X : 1Ø AC 220~240V 50Hz (4Pole)
U : 3Ø AC200V 50/60Hz (4Pole)
T : 3Ø AC 220V 50/60Hz (4Pole)
S : 3Ø AC 380~440V 50/60Hz (4Pole)

I : Induction Motor
※ 주) Unit Type의 Speed Controller는 Reversible

Motor가 없습니다.
( 70 15W는 Induction Motor “I”표시가 없습니다.)

06 : 6W
715 : 15W( 70)
15 : 15W( 80)

25 : 25W
40 : 40W
60 : 60W

90 : 90W
120 : 120W 
180 : 180W

A : Analogue Type
D : Digital Type

U : Unit Type  

V12 : T.G Voltage 12V Type IR : 1Ø Motor
I : 3Ø Motor

S : SPG Co.,Ltd. SB SERIES

S
CONTROLLER

TYPE

U A
OUTPUT

40
TYPE

I
VOLTAGE

B
VOLTAGE

B -
T.G

VOLTAGE

V12 -
MOTOR
TYPE

IR
BRAKE 
TYPE

SB

BRAKE  PACK (NON  CONTACT  TYPE)GEAR HEAD

MAKER

H : Heavy Impact
L : Light Impact

※

A : 1Ø AC 110V 60Hz (4Pole)
B : 1Ø AC 220V 60Hz (4Pole)
C : 1Ø AC 100V 50/60Hz (4Pole)
D : 1Ø AC 200V 50/60Hz (4Pole)
X : 1Ø AC 220V~240V 50Hz (4Pole)

B : Ball bearing + Metal bearing(6W~40W)
All Ball bearing(60W 이상)

B1 : All Ball bearing(6W~40W)
M : Metal bearing(6W~40W)

T : 3W
A : 6W~ 25W
B : 40W

C : 60W~120W
D : 60W~120W
H : 150W~200W

Reduction Ratio(36:1/36)

S : Straight Type
D : D-Cut Type
K : Key Type

6 : 60(㎜)
7 : 70(㎜)
8 : 80(㎜)
9 : 90(㎜)

S : Flange Type NCR : Non Contact Relay
ENCR : Brake type Non

Contact Relay

SB SERIES

S
SIZE

9
SHAFT
TYPE

K
OUTPUT

C
GEAR
RATIO

36
BEARING
TYPE

B
SHAFT
IMPACT
TYPE

H -
SPECIAL
TYPE

S
VOLTAGE

B - NCR
BRAKE 
TYPE

SB

※ 주) : ‘H’와‘L’TYPE은 40W 이상에서만 적용됩니다.
60W 이상은‘H’TYPE이 표준타입입니다.
40W는‘L’TYPE이 표준타입입니다.S : SPG Co.,Ltd.
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1. MOTOR의 종류

(1) MOTOR는 여러 가지 분류 방법이 있으나 전원상수에 의해
단상 MOTOR와 삼상 MOTOR로 분류되고 있습니다.

1) 단상 MOTOR
단상 전원은 일반 가정용의 상용 전원으로 한 상으로 되어
있습니다.
전원 자체만으로는 MOTOR가 회전되지 않기 때문에 기동을
위하여 CONDENSER를 보조 COIL에 연결하여 기동을 시킵
니다.  

2) 삼상 MOTOR 
삼상 MOTOR는 동력으로구분되며전원의각상전압의위상이
120°씩 틀어진 3개의 전원으로 되어 있습니다.
전원을 MOTOR에 연결하여 구동시키면 용이하게 회전자계가
일어나 기동이 됩니다. 
MOTOR의 효율도 높으며 기동 TORQUE도 비교적 큽니다.

(2) MOTOR를 기능면으로 나누게 되면 크게 3가지로 나눌
수 있습니다.

1) 일정한 속도로 운전하는 MOTOR

① INDUCTION MOTOR
AC 소형 MOTOR의 대표적인 MODEL이며, 연속적으로
사용할 수 있습니다.
단상용 CONDENSER RUN INDUCTION MOTOR와
삼상용 INDUCTION MOTOR의 2종류가 있습니다. 
LEAD WIRE TYPE과 TERMINAL BOX TYPE의
두 가지 종류가 있습니다.

② REVERSIBLE MOTOR
단상용 CONDENSER RUN INDUCTION MOTOR입니다.
외관 구조는 INDUCTION MOTOR와 거의 같지만
MOTOR의 회전 방향을 간편하게 역전시킬 수 있도록
간이 BRAKE봉을 MOTOR 내부에 취부하여 정·역 운전을
자주 반복하여 사용할 때 적합합니다.

2) BRAKE 기능이 있는 MOTOR

① 전자(電磁) BRAKE 부착 MOTOR
무려자 작동형 전자(無勵磁 作動型 電磁) BRAKE를 내장한
MOTOR입니다.
제동(制動)이 확실히 작동하여 유지력을 얻을 수 있습니다.
제동의 작동은 전원이 고장일 때에 작동하므로 안전하게
사용하는 BRAKE로 적합합니다. 

② BRAKE PACK SB SERIES
INDUCTION MOTOR, REVERSIBLE MOTOR 전용의
순시제동용 회로의 전자(電子) BRAKE입니다.  
유접점 BRAKE PACK과 무접점 BRAKE PACK 2종류가
있습니다.

3) 속도를 조절할 수 있는 MOTOR

① UNIT TYPE : 속도 제어기와 MOTOR를 간단하게 접속하여
사용할 수 있는 TYPE입니다.

② CONTROL PACK TYPE : 속도 제어기와 MOTOR를 따로
하여, 속도 제어기와 MOTOR를 사용 용도, 사용 목적에 따라
맞게 선택하여 사용할 수 있는 TYPE입니다. 

2. MOTOR의 특징

(1) MOTOR의 정의

MOTOR는 기기가 어떤 일을 할 때 그 기기의 구동원(驅動源)이
되는 것입니다.  
MOTOR에 전원을 넣으면 전기 작용에서 발생되는 회전력을
SHAFT로 꺼내어 다른 기계에 벨트 또는 기어를 힘을
전달시키는 작용을 하며 회전축과 직결시켜 어떤 구체적인
작용을 합니다.
이 MOTOR는 모든 기기의 심장과 같은 중요한 역할을 하는
것입니다.
한마디로 정의하면 MOTOR란 전기 에너지를 기계 에너지(회전
에너지)로 변환하는 장치입니다.

(2) MOTOR의 특징

전기를 연결하면 회전 운전하여 쉽게 동력원을 얻을 수 있으며,
가정용 기기나, 산업용 기기, 생산 라인의 자동화 등 다양한
용도에 사용되고 있습니다.

1) 다양하고 풍부한 기종
SIZE는 60㎜ 6W에서부터 90㎜ 200W까지 INDUCTION,
REVERSIBLE, 전자(電磁) BRAKE, TERMINAL BOX,
SPEED CONTROL, 전자(電子) BRAKE 등 다양하고 풍부한
MODEL을 가지고 있습니다.
전세계 지역을 COVER하는 전압 사양

2) 저소음화, 저진동화
MOTOR를 사용하는 장소와 조건 등 품질 기준의 강화로
저소음과 저진동을 요구하고 있습니다.
이런 조건을 만족하기 위하여 GEAR 가공의 고정 화와
SKIVING 절삭법을 채용하고, 또 저소음화·저진동을 위하여
진동의 근원이 되는 ROTOR를 100% BALANCE 기계로
확인하여 만들고 있습니다

3) 간편하게 사용
사용하는 요구에 의해 최적의 설계 및 제작이 될 수 있도록
MOTOR 및 GEAR BOX를 요구 사양에 맞추어 판매를 하기
때문에 간편하고 안전하게 사용하실 수 있습니다.

MOTOR의 개요

사용 전압 국가명 사용 전압 국가명

100V 50/60Hz 일본 200V 50/60Hz 일본

100V 60Hz 타이페이 220V 60Hz 한국, 타이페이

115V 60Hz 북미 230V 50Hz 유럽, 오세아니아

220V~240V 50Hz 동남 아시아
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어디에나 어느 곳이나 사용되는 상용전원에 CONDESER를
연결하여 쉽게 구동하여 동력원을 얻을 수 있습니다. 삼상용
전원에는 CONDENSER가 필요하지 않으므로 MOTOR에 그
대로 삼상전원을 연결하여 구동시키면 쉽게 동력원을 얻을 수
있습니다.

3. MOTOR의 용어 해설

(1) 전원(電源)에 대하여

1) 교류(交流, AC : ALTERNATING CURRENT)
교류는 직류와 달라서 +극과 -극이 일정한 시간적 주기를
가지고 서로 교차되도록 전원에서 흘러내는 전류로서 전류 및
전압의 방향도 값이 일정한 주기를 가진 정현파가 되어 변화
하는 것이고 정확히 시계의 추가 일정의 리듬으로 좌우로
왔다갔다 하고 있는 것과 같습니다.

2) 직류(直流, DC : DIRECT CURRENT)
직류에는전지와같이 +극과 -극이 항상 일정한전원에서흘러
내는 전류는 방향이 불변이고 크기도 일정한 것입니다.
전압의 방향도 일정합니다.
직류 발생 장치로서는 건전지, 축전지, 직류발전기의 각종
정류기 등이 있습니다.

3) 주파수(周波數, FREQUENCY)
주파수는 교류가 1초간에 반복한 주기의 수입니다.
단위는 HERTZ(Hz)로 나타냅니다. 
우리 나라에서는 60Hz의 주파수가 표준으로 채용되고 있으며,
이것은 1초간에 60회 전류의 방향이 +에서 -로 변할 때
일시적으로 전원은 정지하는 형태가 되어 전등은 1초에 120회
꺼졌다 켜졌다 하는 것입니다. 그러나 교류의 점멸은 빠른
속도이므로 사람의 눈으로 판별은 곤란합니다.

(2) 정격(定格)

MOTOR에 정해진 사용 조건에 적합하도록 설계되어 있는
것으로그조건에맞았을때의사용한도를정격이라고합니다.
출력에 대한 사용 한도를 정하는 전압, 전류, 회전수, 주파수
등을 지정합니다. 그것을 정격출력(定格出力), 정격전압(定格
電壓), 정격전류(定格電流), 정격회전수(定格回轉數), 정격주파
수(定格周波數)라고 합니다. 
정격에는 연속정격, 단시간정격, 반복정격 등이 있으며, 
당사에서 생산되는 INDUCTION MOTOR는 연속정격이며,
REVERSIBLE MOTOR는 단시간(30분) 정격입니다.

1) 연속정격
지정된 조건에서 계속하여 사용 할 때 규정된 온도상승과
제반 조건을 초과하지 않고 연속 사용 가능한 것을 연속정격
이라고 합니다.

2) 단시간정격
지정된 조건으로 규정된 시간 동안 운전 할 때에 규정된 온도
상승 등 제반 조건으로 초과하지 않고 사용하는 것을 단시간
정격이라고 합니다. 단시간 정격은 5분, 10분, 15분, 30분, 
1시간, 2시간의 6가지를 표준으로 합니다.

3) 반복 정격
지정된 조건에서 일정한 부하로 운전과 정지를 주기적으로
반복 사용할 때에 규정된 온도상승 등 기타의 제반 조건으로
초과하지 않는 정격입니다.

(3) 출력(出力)

MOTOR가 단위 시간에 할 수 있는 일을 나타내며 회전수와
힘(TORQUE)을 곱한 값으로 결정됩니다. 정격 출력 값을
MOTOR에 표시합니다. 

출력 = 1.027×10-5×T×N [WATTS]
여기서 1.027×10-5  :  정수(定數)

T  :  TORQUE [g·cm]
N  :  회전수 [rpm]

1마력(HP)은 746[WATTS] 입니다.

정격 출력 : 지정된 전압, 주파수의 조건에서 연속적으로
발생되는 출력을 말합니다. 이 지정된 전압, 주파수를 정격
전압, 정격주파수라고 합니다. 이때의 정격출력을 일반적으로
MOTOR의 출력이라고 합니다.

(4) TORQUE와 회전수

MOTOR의 TORQUE란 회전체를 돌리기 위한 회전력으로서
그 단위는 [g·㎝] 또는 [㎏·㎝]가 사용됩니다. 나라별로
[N·m], [oz·in], [lb·in]를 사용합니다.
1㎏·㎝의 TORQUE라는것은회전체의반경이 1㎝인외주의
한점에서직각방향으로 1㎏의힘을가한경우의회전력입니다.

1) 기동 TORQUE (그림1의 ①)
MOTOR가 기동할 때 발생되는 회전력으로 회전자 구속회전
력(LOCKED ROTOR TORQUE)라고도 하며, 시동 TORQUE
라고도 합니다.
이 회전력보다큰 힘을 MOTOR에 가하면 MOTOR는 회전되지
않습니다.

2) 정동 TORQUE (그림1의 ②)
MOTOR가 낼 수 있는회전력의최대치로서정동회전력이라고
합니다.
운전 중에 최대 TORQUE 이상의 부하가 걸리면 MOTOR는
정지됩니다.

3) 정격 TORQUE (그림1의 ③)
MOTOR가 정격 회전수일 때의 TORQUE입니다.
MOTOR에 정격 전압을 가해 정격 출력을 연속적으로 낼 때의
TORQUE를 말합니다.  

4) 동기 회전수 (그림1의 ④)
전원 주파수와 MOTOR의 극수로 결정되어지는 회전수입니다.

NS =
120f 

P 
[rpm]

NS : 동기 회전수 [rpm]
P : MOTOR의 극수
f : 전원 주파수 [Hz]
120 : 정수
rpm : 1분당 회전수(REVOLUTION

PER MINUTE)
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예) 전원 주파수가 60Hz에서 MOTOR가 4극인 경우

또, 전원 주파수가 50Hz이고 MOTOR가 4극인 경우

5) 무부하 회전수 (그림1의 ⑤)
MOTOR 출력 축에 아무것도 걸지 않고 MOTOR를 회전시켰
을 때의 회전수로 INDUCTION MOTOR나, REVERSIBLE
MOTOR에서는 동기 회전수보다 약 20∼80[rpm] 정도 낮게
회전됩니다.

6) 정격 회전수 (그림1의 ⑥)
MOTOR에 정격 부하를 걸고 정격 출력을 낼 때의 회전수로
사용상 가장 이상적인 회전수입니다.

7) SLIP
회전수를 다른 방법으로 표현하는 것이며 다음 식으로 표시
합니다.

예를 들어 4극 60Hz의 INDUCTION MOTOR로 SLIP S=0.1로
운전시킨다면

(5) 정마찰 TORQUE

전자(電磁) BRAKE, CLUTCH BRAKE 등이 정지하고 있는
상태에서 부하를 HOLDING할 때에 내는 TORQUE입니다.

(6) 허용 TORQUE

MOTOR를 운전할 때에 사용할 수 있는 최대의 TORQUE를
말합니다. MOTOR의 정격 TORQUE, 온도상승, 조합하는
GEARHEAD의 강도에 의해 제한됩니다.

(7) OVER RUN

전원을 차단한 순간부터 정지하기까지 MOTOR의 초과회전
을 각도(회전수)로 나타낸 것입니다.

(8) GEAR HEAD

1) 감속비
GEAR HEAD가 MOTOR의 회전수를 감속하는 비율입니다.

MOTOR 회전수는 GEAR HEAD 출력 축에서는 감속비가

됩니다. GEAR HEAD 감속비에는 50Hz, 60Hz에서의
MOTOR 회전수의 차이에 대응하여 GEAR HEAD의 출력축의
회전수를 동일하게 하기 위하여 3, 5, 7.5, 12.5, 15 ……라고
하는 계열과 그 1.2배의 감속비인 3.6, 6, 9, 15, 18 ……의
계열이 있습니다.
50Hz지역에서 감속비 3인 경우와 60Hz 지역에서 감속비
3.6은 GEAR HEAD 출력축 회전수가 거의 동일합니다.
물론 50Hz지역이나, 60Hz지역이나 모든 GEAR HEAD를
사용할 수 있습니다.

2) 최대 허용 TORQUE
GEAR HEAD에 걸리는 최대의 부하 TORQUE입니다.
GEAR HEAD에 사용하고 있는 치차(齒車), 축수(軸受)의 재질,
크기 등의 기계적 강도에 의해 정해지므로 GEAR HEAD의
종류, 감속비에 따라 달라집니다.

3) SERVICE FACTOR
GEAR HEAD의 수명을 추정할 때 사용하는 계수입니다.
부하의 종류와 사용 조건에 대하여 수명시험 등에 의하여
경험적으로 결정하는 수치입니다.

4) 전달 효율
MOTOR에 GEAR HEAD를 접속하여 TORQUE를 증폭시킬
때의 효율로서 %로 표시합니다. GEAR HEAD에 사용하고
있는 축수(軸受), 치차(齒車)의 마찰 및 윤활유의 저항 등으로
결정됩니다.
전달효율을 GEAR HEAD 감속단수 1단당 대략 90%로 되어
2단은 81%이며, 감속비가 커지면 감속단수가 증가되어 3단
의전달효율은 73%, 4단의전달효율은 66%, 5단의 전달효율은
59%로 저하됩니다.

5) OVERHUNG 하중
GEAR HEAD 출력 축에 직각 방향으로 걸리는 하중입니다.
GEAR HEAD에 걸리는 OVERHUNG 하중의 최대치를
허용 OVERHUNG 하중이라고 하고 GEAR HEAD의 종류
및 SHAFT 선단에서의 거리에 따라 달라집니다.
BELT 구동일 때의 장력 등이 이것에 해당됩니다.

6) THRUST 하중
GEAR HEAD 출력 축에 축방향으로 걸리는 하중입니다.
GEAR HEAD에 걸리는 THRUST 하중의 최대치를 허용
THRUST 하중이라하고 GEAR HEAD의 종류에 따라 달라
집니다.

NS =
120×60

4
= 1800 [rpm]

NS =
120×50

4
= 1500 [rpm]이 됩니다.

N =
120×60

4
(1-S) = 1800×(1- 0.1) = 1620 [rpm]

S =
NS - N

NS
또는 N = NS × (1-S)

여기서 NS  : 동기 회전수 [rpm]
N   : 임의 부하시 회전수 [rpm]   S : SLIP

TO
R

Q
U

E
[g

cm
]

회전수 - TORQUE 특성
① : 기동 TORQUE
② : 정동 TORQUE
③ : 정격 TORQUE
④ : 동기 회전수
⑤ : 무부하 회전수
⑥ : 정격 회전수

<그림1>회전수 - TORQUE 특성

1
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4. Motor의 온도상승

(1) Motor의 온도상승과 절연

Motor에 전류를 흘리면 열이 발생됩니다. 이것은 Coil이나
도체의 저항에 의해 Motor의 통전부에 발생되는 동손, 자력선
이 지나갈 때의 철심재료의 저항, 철심을 자화시키기 위하여
철손부에 발생되는 철손에 의한 전기적 손실입니다.
마찰손이라고 하는 축수, 공기 등 마찰에 의한 기계적 손실로
인하여 발열이 됩니다.
Motor에 발생된 열의 일부는 Motor내에 축적되고, 그 밖에는
복사, 대류, 전도 등에 의해서 외부로 발산됩니다.
Motor가 운전 중에는 Motor 내부에서 발생된 열 손실과
밖으로 방산되는 열과의 차를 온도상승이라고 합니다.
Motor의 운전 중 온도상승이 되어 열이 발생되면 온도가 가장
높은 곳은 권선부가 됩니다. 따라서 Motor의 사용한계는 주위
온도와 Motor의 온도 상승에 의해 제한됩니다.
Motor가 운전 중에는 온도상승으로 온도가 높아지게 되나
허용 최고온도 이상은 올라가지 않도록 설계되어 있습니다.
당사의 표준 Motor의 절연등급은 SPG 규격 인증품 현황을
참고하여 주십시오.
또 Induction Motor는 연속으로 사용하여 운전시작 2~3시간
정도 운전하면 온도가 포화되어 규정된 온도 이하로 일정하게
나타납니다. Reversible Motor는 연속적으로는 30분 정격이
나, 부하 조건이나 운전 조건(ON/OFF 운전) 등에 따라 운전
시간이 다르게 되어 규정된 온도 이하로 사용된다면 운전시간을
연장하여 사용할 수 있습니다.

(2) 사용 주위온도

Motor를 사용할 때에는 주위온도가 -10°C에서 40°C의 범위
에서 사용하여 주십시오. 사용온도를 초과하는 장소나 Set에서
사용하는 경우에는 Motor를 운전한 후의 온도 상승분과 주위
온도가 더해져 내부 절연부의 열화와 Ball Bearing의 수명이
현저하게 떨어집니다. 또한 주위온도가 너무 낮은 곳에서 사용
하여도 주로 기동 특성이 문제가 됩니다. 더불어 Gear Head의
윤활 Grease와 Ball Bearing의 주도가저하되어마찰 Torque의
증대로 인하여, 기동이 되지 않거나 기동하는데 있어서 시간이
걸립니다.

(3) Motor의 온도상승 측정 방법

Housing (Motor Case)의 중앙부에 온도기록계의 열전대
(Thermocouple)를 부착한 후 Motor를 운전시켜 Housing부의
온도가 포화되었을 때 온도를 측정하여 주위온도와의 차를 온도
상승이라고 하고 단위는 deg로 하고 있습니다
일반적으로 Motor에서 온도가 가장 높은 부분은 권선부입니다.
권선부의 최고 허용온도가 절연재료의 종류에 의해 K.S규격으로
규정되어 있습니다.
온도상승을 구하는 계산법은 다음과 같습니다.

여기서,
- R1 : 온도상승 시험전의 권선저항

- R2 : 온도상승 시험전의 권선저항
- t1 : 온도상승 시험전의 주위온도
- ta : 온도상승 시험후의 주위온도
- K : 상수 234.5 - 동선 (225 - 알루미늄선)

Motor를 빈번하게 기동, 정지하거나, 회전방향을 전환하거나,
Brake 장치에 의해 순간정지를 빈번하게 반복하면 Motor의
온도상승은 더욱 높아집니다. Motor의 온도는 낮을수록 수명에
유리합니다. 
Motor 운전 중에 Housing(Motor Case)의 표면온도가 다소
높아지게 되고, 경우에 따라서 부주의로 Motor에 접촉한다든지,
가연성 물질을 가까이 놓으면 사고를 초래 할 수 있으므로 주의
하여 주십시오.

(4) 과열 보호 장치

1) Thermally Protected Type
Motor를 사용 중에 과부하로 운전하거나, 주변온도의 상승으로
과열되었을 때 Motor를 보호하기 위하여 온도 과열 보호 장치
인 T.P(Thermal Protector)를 권선 부에 내장한 제품도 있으며,
UL 규격, 유럽 규격, 중국 CCC 인증 제품은 T.P가 내장되어
있습니다.
이 T.P는 열을 감지하는 바이메탈을 채용하여 접점의 개폐
동작이 빠르며, 이상 온도 시 회로를 차단한 후 온도가 정상적
으로 내려가면 자동적으로 복귀하는 자동 복귀형 Type 입니다.
당사의 T.P는 120±5°C에서동작되는제품을사용하고있습니다.
당사의 취부 Size 70㎜, 80㎜, 90㎜의 Motor에 사용되며,
Name Plate에“Thermally Protected”또는 T.P라고 표기하
고 있습니다.

2) Impedance Protected Type
Impedance Protected Type Motor는 권선의 Impedance를
크게 하여, Motor가 구속 되었을 때에도 전류(입력)의 증가를
적게 하여, 온도상승이 허용 최고 온도 이상 넘지 않도록 설계
되어 있습니다.
Motor Name Plate에“Impedance Protected”또는“Z.P”라고
표기하고 있습니다.
당사의 취부 Size 60㎜ Motor가 이에 해당됩니다.

deg( t) =
R2 - R1

R1
× (K + t1) - (tα- t1)
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산업용 자동화 및 여러 가지 기기를 설계할 때, 부품의 안전성 특히
Motor의 안전성을 대단히 중요한 문제입니다. 또한 이러한 안전성이
확보 된 Motor를 선정하고 분석하는데 많은 시간이 소요됩니다.
SPG의 제품은 Motor와 Motor를 구성하는 부품에 대하여 안전규격
을 고려하여 설계 되었습니다. 다음의 내용들은 SPG에서 설계 시
주요하게 고려하는 안전규격에 대하여 기술합니다.

1. 안전규격의 개요

(1) International Standard (국제)

IECEE/CB Scheme은 전기전자
제품의 안전과 전자파에 대한 국제
인증제도로서전세계43개국의회원국간
중복시험 없이 해당국가의 인증을
획득할 수 있는 국제적인 상호인정

제도입니다. CB제도는 인증을 획득하기 위하여 각 회원기관의 시험
결과를 상호인정하자는 원칙을 근간으로 합니다. 또한 각 국가의 인
증 또는 승인기준이 다름으로 인해 발생하는 국제적 유통의 장애물을
제거하기 위해, 여러 국가인증기관의 참여는 IEC규격에 따라 인증 또는
승인을 용이하게 하기 위함입니다.

CB 인증서는, IECEE에서 사용을 인정한 규격에 근거하여, 어떤
전기 제품의 대표 샘플에 관해서 시험을 실행한 결과, 그 샘플이
그 규격에 적합한 것이 증명된 것을 다른 국가인증기관에 통지하기
위해서, 시험을 실시한 국가의 국가인증기관이 시험 보고서를 첨부
하여 발행하는 문서입니다. 신청자로부터 요구가 있으면, 해당하는
국가규격의 차이점(Deviation)에 대한 시험 결과도 포함합니다.
CB 인증은 회원국 국가 또는 사용자들이 인증을 확인할 수 있도
록시험을실시한국가의국가인증기관이 IECEE에등록을하며, 그인증
내역을 IECEE의 홈페이지에서 열람이 가능합니다.

(2) UL Standard (미국)

UL(Underwriters Laboratory)은
인체와 재산에 향을 줄 수 있는
위험에 관해 재료, 기구, 기기, 설비,
구조, 기술 및 시스템의 조사를
위하여 1894년 미국 화재보험업자

위원회에 의해 설립된 비 리 재단법인입니다.
UL은 전기기기, 기계류 등 1400여 개 대상 품목에 대하여 안전 검사
및 시험을 실시하는 비 강제 인증제도이나, 미국의 개별 주법에서
의무화하고 소비자의 인지도가 높아 실제로 강제적인 인증제도입니다.
또한 미국의 안전규격이 UL에 의해 개발, 보급되고 그 중 약 80%가
미국 국가규격으로 미국 규격협회(ANSI)에서 인가 받고 있습니다.

1) NRTL(Nationally Recognized Testing Laboratorys)
미국 직업안정보건청
(OSHA) 산하에서
시행중인 국가 시험 및
인증기관 프로그램
제도로 UL, CSA,

ETL 등 14개 시험 및 인증기관이 인정받았습니다. 이 NRTL에 인정된
시험 및 인증기관에서 인증 받은 제품은 미국 내 모든 주에서 판매가
가능합니다.

(3) Canada Standard (캐나다)

CSA(Canadian Standards Association)는 1919년
캐나다 정부로부터 설립된 비 리 재단법인 입니다.
CSA는 인명과 재산을 보호하기 위하여 전기기기, 
전기부품, 안전기구 등에 대하여 안전 검사 및 시험을
실시하여 인증서를 발행합니다. 동시에 CSA는 각 주

정부의 안전감독관청의 담당자 등으로 구성된 전기안전관련 CSA 자문
위원회에 CSA 인증서를 발행한 것에 대한 통지서를 송부하여 캐나다
주정부의 승인을 받는다. 또한 CSA는 캐나다 안전규격을 개발, 보급
하고 캐나다 규격평의회(SCC)에 인가 받고 있습니다.

1) PALCAN(Program for the Accreditation of Laboratories
- CANada)

캐나다 규격 평의회
(SCC-Standars
Council of Canada)
산하에서 시행중인

국가 시험 및 인증기관 프로그램 제도로 CSA, UL, ETL 등 약
100개 시험 및 인증기관이 인정 받았습니다. 이 PALCAN에
인정된 시험 및 인증기관에서 인증 받은 제품은 캐나다 내 모든
주에서 판매가 가능합니다.

(4) EN Standard (유럽)

EC는 유럽전기기술위원회(CENELEC)에서 유럽 통합
안전규격을 제정하며, 통합 안전규격은 조화규격
(Harmonized Standard)인 EN 규격으로 발행합
니다. 인증기관은 EN 규격으로 전기기기, 기계, 부품
등의 안전시험 및 승인을 하고 인증 받은 제품에
인증기관의 마크를 부착합니다. 이러한 인증 마크는
비 강제적인 인증제도이나 인증기관 마크에 대하여
EC 통합 CE Marking 보다 강제 관리되는 측면에
서 소비자의 선호하고 있습니다.
이러한 EC 지역의 각국 인증기관은상호인증된제품
또는 부품에 대하여 특별한 조건 없이 인정하고자,
IECEE CB Scheme과 동일한 체계를 가지는 CCA
(CENELEC Certification Agreement) Scheme과

각 인증기관들이 상호 MRA 체결을 했습니다.

(5) CE Marking(유럽)

유럽 내에 제품을 유통 또는 판매하고자 하는 공급자는
반드시 그 제품이 해당하는 EU지침에 적합하다는 것을
선언 또는 해당 통지기관(인증기관, Notified Body)의

형식시험 등의 적합성 평가방법을 거쳐 CE마크를 제품에 부착하여
야 합니다. 이것은, “CE Marking이 부착되어져 있는 제품은, 
그 제품이 부적합한 상태라는 명백한 증거가 없는 한, EU 역내에서의
자유로운 유통을 보장한다”라는 것을 의미하고 있습니다.
주요한 EU 지침은 다음과 같습니다.

1) Machinery Directive(98/37/EC) : 산업용 기계류가 대상이
되며, 1995.1.1 부터 강제 적용이 되고 있습니다.

2) Low Voltage Directive(2006/95/EC) : AC 50-1000V(DC
75-1500V)의 전기 제품이 대상이 되며, 1997.1.1 부터 강제 적용
이 되고 있습니다.

MOTOR의 안전규격



13

3) EMC Directive(89/336/EEC) : 전기, 전자 제품 및 부품을 포함
하여 대부분의 제품이 대상이 되며, 1996.1.1 부터 강제적용이 되고
있습니다.

(6) CCC GB Standard(중국)

CCC(China Compulsory product Certification)
는 중국이 WTO 가입을 계기로 인증제도의 개선을
위해 중국내수(CCEE) 및 수출입(CCIB)를 2002년
5월부터 하나로 통합, 2003년 8월부터 강제 발효
되었습니다. 

CCC 강제 적용 품목은 19개 분류, 132개 품목으로 시작이 되었으나
이 분류 및 품목은 지속적으로 생성되며 새로운 기기들에 대하여
새로운 법령이 만들어지고 있는 상황입니다.
CCC 인증은 여타 국가의 인증처럼 현지화 또는 시험인정을 불허하여,
중국 내 인가 받은 시험소에서만 시험을 할 수 있습니다.

(7) Japan Standard(일본 PSE)

전기용품의 안전을 확보하기 위하여
제조, 판매를규제해온전기용품취체법
(전취법 - DENTORI)이 기술진보와
생활환경의 다양화 등에 대응하기
위하여 일본 경제산업성(METI)이 정부

주도의 단속을 민간기관의 자율적인 규제로 전환한다는 취지에서
전기용품안전법(전취법 - DENAN)으로 제정하여 2001년 4월부터
시행하고 있습니다. 이 전안법(DENAN)에서는 강제적인 안전인증을
요구하는 특정전기용품(Specified Product, Category A)과 비강제
특정전기용품이외의전기용품(Non - specified Product, Category
B) 2개 분야로 나누고 있습니다.
특정전기용품(Specified Product, Category A)는 일본 경제산업성의
지침을 충족하는 승인된 인증기관에서 적합성이 평가되어야 하며, 
제품에 대한 적합성 인증 시 다이아몬드 PSE Mark를 부착합니다.
특정전기용품이외의전기용품(Non- specified Product, Category B)는
비강제 인증으로 Motor의 경우 이 대상에 포함되며, 필요에 의해
적합성 인증 시 원형의 PSE Mark를 부착합니다.
적용되는 규격은 일본 경제상업성 령에 의한 기술기준과 IEC 규격 중
선택할 수 있습니다.

(8) Korea Standard(한국 KC)

2009년 3월 전기용품안전관리법을 개정하여, 20개
유형의 법정강제인증의 인증심사 절차를 9개 유형으로
간소화하고, 13개 법정강제인증 마크를 KC(Korea
Certification) 마크로 통합하여, 2009년 7월부터
시행하고 있습니다.

인증 분야별로 안전(S), 품질(Q), 환경(E), 보건(H)에 대하여 KC 마크
옆에 부가적으로 표기를 합니다. 
적용되는 규격은 기존 K 시리즈 규격과 IEC와 부합이 된 KS C IEC
시리즈 규격 중 선택할 수 있습니다.

2. MOTOR의 안전규격

(1) UL Standards

1) UL50 : Enclosures for Electrical Equipment
이 규격은 전기기기의 보호 구조에 대하여 요구하는 것으로
IEC의 IP 등급과 유사한 등급 분류를 가지고 있습니다.

2) UL1692 : Polymeric Materials - Coil Forms
이 규격은 Motor 절연시스템에 대한 평가 규격으로 절연등급
A종에 대하여 적용을 합니다.

3) UL1446 : Systems of Insulating Materials - General
이 규격은 Motor 절연시스템 및 절연재질에 대한 평가 규격으로
절연등급 E종 이상에 대하여 적용을 합니다.

4) UL1004-1 : Rotating Electrical Machines - General
Requirements
이 규격은 모든 Motor의 구조, 외관 및 성능에 대한 평가 규격
으로 2008년 9월 부 UL1004 규격을 대체하여 새롭게 발행이
되었습니다. 따라서 이전 규격인 UL1004로 평가된 Motor는
2010년 9월까지 새로운 규격으로 전환을 해야 합니다.

5) UL1004-2 : Impedance Protected Motors
이 규격은 Impedance Protected Type Motor에 대한 평가
규격으로 2008년 9월 부 UL2111 규격을 대체하여 새롭게
발행이 되었습니다. 따라서 이전 규격인 UL2111로 평가된 Z.P
Type Motor는 2010년 12월까지 새로운 규격으로 전환을 해야
하며, UL1004-1 규격을 따라야 합니다.

6) UL1004-3 : Thermally Protected Motors
이 규격은 Thermal Protected Type Motor에 대한 평가
규격으로 2008년 9월 부 UL2111 규격을 대체하여 새롭게
발행이 되었습니다. 따라서 이전 규격인 UL2111로 평가된 T.P
Type Motor는 2010년 12월 까지 새로운 규격으로 전환을 해야
하며, UL1004-1 규격을 따라야 합니다.

7) Motor 관련 추가 규격
UL1004-4 : Electric Generator
UL1004-5 : Fire Pump Motors
UL1004-6 : Servo and Stepper Motors
UL1004-7 : Electronically Protected Motors
UL1004-8 : Inverter Duty Motors

8) UL507 - Electric Fans
이 규격은 600V 이하의 Fan과 Blower에 대한 평가 규격으로,
Motor에 대해서는 UL1004-시리즈 규격의 평가를 요구하고
있습니다.

(2) CSA Standard

1) CSA C22.2 No.0-M91 : General Requirements - Canadian
Electrical Code, Part II
이 규격은 Motor 절연시스템 및 절연재질에 대한 평가 규격으로
절연등급 B종 이상에 대하여 적용을 합니다. 
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2) CSA C22.2 No. 100 : Motors and Generators
이 규격은 모든 Motor 및 Generator의 구조, 외관 및 성능에
대한 평가 규격입니다.

3) CSA C22.2 No. 77 : Motors with Inherent Overheating
Protection
이 규격은 열 보호 장치 사용 Motor(Z.P, T.P 또는 etc)에 대한
평가 규격으로 CSA C22.2 No. 100 규격을 따라야 합니다.

4) CSA C22.2 No. 113 : Fans and Ventilators
이 규격은 600V 이하의 Fan과 Ventilator에 대한 평가 규격
으로, Motor에 대해서는 C22.2 No. 100 및 C22.2 No. 77 
규격의 평가를 요구하고 있습니다.

(3) EN Standard (= IEC Standard)

1) EN 60034 series : Rotating Electrical Machines
이 규격들은 산업용 및 상업용 Motor에 대한 정격, 성능 및
구조에 대한 것으로 주요한 규격들로는 다음과 같습니다.
EN 60034-1 : 정격과 성능
EN 60034-5 : IP 코드(방진 및 방수 보호등급)
EN 60034-6 : IC 코드(쿨링 방법)
EN 60034-7 : IM 코드(마운팅 방법)
EN 60034-8 : 터미널 마킹 및 회전방향
EN 60034-11 : 내장 열 보호기
EN 60034-12 : 삼상 유도전동기의 기동특성
EN 60034-30 : IE 코드(에너지 효율 등급)

EN 60034 규격은 안전에 대한 요구사항을 다루는 것이 아니
므로 완제품의 기기에서 안전에 대한 요건을 다루고 있습니다.

2) EN 60664-1 : Insulation Coordination for Equipment
within Low - Voltage Systems
이 규격은 저전압(AC 1000V, DC 1500V 미만) Motor에
대하여 성능기준을 토대로 Motor의 공간거리, 연면거리 및
고체 절연거리의 평가 규격입니다.

3) EN 62114(EN60085) : Electrical Insulation System -
Thermal Classification
이 규격은 Motor 절연시스템 및 절연재질에 대한 평가 규격입
니다.

4) EN 60204-1 : Safety of Machinery - Electrical
Equipment of Machines
이 규격은 산업용 Motor의 안전에 대한 요구사항을 다루고 있
습니다.

5) EN 60335-1 : Household and similar Electrical
Appliances - Safety
이 규격은 상업용 Motor의 안전에 대한 요구사항을 다루고 있
습니다.

6) EN 60950-1 : Information Technology Equipment -
Safety
이 규격은 ITE 기기용 Motor의 안전에 대한 요구사항을 다루
고 있습니다.

7) EN 60601-1 : Medical Electrical Equipment, Safety
이 규격은 Medical 기기용 Motor의 안전에 대한 요구사항을
다루고 있습니다.

(4) GB Standard

1) GB12350-2000 :  Safety Requirements for Small -
Power Motor

2) GB14711-2006 : Safety Requirements for Small and
Medium Rotating Electrical Machines
이 규격들은 중국 강제인증인 CCC 마크 인증을 위한 Motor의
안전에 대한 요구사항을 다루고 있습니다.

3. Controller의 안전규격

(1) UL Standards

1) UL508 : Industrial Control Equipment
이 규격은 산업용 콘트롤 기기와 Motor의 사용 및 보호를 위한
안전에 대한 요구사항을 다루고 있습니다.

2) UL508C : Power Conversion Equipment
이 규격은 입력 전압 및 주파수를 변환하여 Motor에 공급하는
기기의 안전에 대한 요구사항을 다루고 있습니다.

3) UL60730-1A : Automatic Electrical Controls for
Household and Similar Use
이 규격은 가정용 및 상업용의 자동 전기 제어장치인 Controller
에 대한 안전 요구사항을 다루고 있습니다.

(2) CSA Standards

1) CSA C22.2 No. 14 : Industrial Control Equipment
이 규격은 산업용 콘트롤 기기와 Motor의 사용 및 보호를 위한
안전에 대한 요구사항을 다루고 있습니다

2) CSA·E60730-1 : Automatic Electrical Controls for
Household and Similar Use
이 규격은 가정용 및 상업용의 자동 전기 제어장치인 Controller
에 대한 안전 요구사항을 다루고 있습니다.

(3) EN Standards

1) EN 50178 : Electronic Equipment for Use in Power
Installations
이 규격은 전원 설비에 연결하여 Motor 기동 및 운전에 사용하
는 전자장비에 대한 안전 요구사항을 다루고 있습니다.

2) EN 61800-1 : Adjustable Speed Electrical Power
Drive System, D.C. Power Drive System
이 규격은 저전압 가변속 직류 구동시스템에 대하여 정격 사양
에 대하여 다루고 있습니다.



15

주1) 당사의 CE MARK MOTOR는 모두 IEC529, IEC34-5의 규정에 의해 기기의 보호
구조로 되어 있으며, 각 MOTOR의 IP등급은 NAME PLATE에 기재되어 있습니다.

주2) IP23등급의 LEAD WIRE TYPE MOTOR는 인출 방향이 DOWNWARD입니다.

IP표시

IP0

IP1

IP2

IP3

IP4

IP5

IP6

방진(防塵)에 대한 보호 형식

보호정도

없음

손의 접근으로부터의 보호

손가락의 접근으로부터의 보호

공구의 선단 등으로부터의 보호

WIRE 등으로부터의 보호

분진(粉塵)으로부터의 보호

완전(完全)한 방진(防塵) 구조

시험조건

없음

직경 30㎜ 이상의 고형(固形) 이물체(異物體)가 침투되지 않을 것

직경 12㎜ 이상의 고형(固形) 이물체(異物體)가 침투되지 않을 것

직경 2.5㎜ 이상의 고형(固形) 이물체(異物體)가 침투되지 않을 것

직경 1.0㎜ 이상의 고형(固形) 이물체(異物體)가 침투되지 않을 것

정상 동작을 방해하는 분진(粉塵)이 침투되지 않을 것

분진(粉塵)의 침투로부터 완전하게 보호 될 것

IP표시

IP 0

IP 1

방수(防水)에 대한 보호 형식

보호정도

없음

수직(垂直)으로 떨어지는 물방울로부터
의 보호

시험조건

없음

200㎜의 높이에서 3∼5ℓ/분의 물방울을
10분간 떨어뜨린다.

IP 2
수직(垂直)의 15°범위에서 떨어지는
물방울로부터의 보호

200㎜의 높이에서 15°범위로 3∼5ℓ/분의
물방울을 10분간 떨어뜨린다.

IP 3
수직(垂直)의 60°범위에서 뿌려지는
물로부터의 보호

200㎜의 높이에서 60°범위로 10ℓ/분의
물을 10분간 뿌린다.

IP 4
전(全)방향으로 비산(飛散)되는
물로부터의 보호

300∼500㎜의 거리에서 전(全)방향으로
10ℓ/분의 물을 10분간 뿌린다.

IP 5
전(全)방향에서 쏟아지는
물로부터의 보호

3m의 거리로부터 全방향으로 12.5ℓ/분·
30kPa의 물을 3분간 쏟아 붓는다.

IP 6
파도와 같이 강력하게 쏟아지는
물로부터의 보호

3m의 거리로부터 全방향으로 100ℓ/분·
100kPa의 물을 3분간 쏟아 붓는다.

IP 7
일정한 조건에서 물에 잠겨서도
사용 가능

물밑 1m에서 30분간

IP 8 물밑에서 사용 가능 사용자와 제조자 측과의 협의에 의하여

3) EN 61800-2 : Adjustable Speed Electrical Power
Drive System, A.C. Power Drive System 
이 규격은 저전압 가변속 교류 구동시스템에 대하여 정격 사양에
대하여 다루고 있습니다.

4) EN 61800-3 : Adjustable Speed Electrical Power
Drive System, EMC
이 규격은 저전압 가변속 구동시스템의 EMC 요구사항에 대하여
다루고 있습니다.

5) EN 61800-5-1 : Adjustable Speed Electrical Power
Drive System, Safety, Electrical, Thermal and Energy
이 규격은 저전압 가변속 구동시스템의 전기, 열 및 에너지에
대하여 다루고 있습니다.

4. 안전에 대한 주요 고려사항 및 Tests
아래에서 열거하는 다양한 Test는 적용하는 규격과 평가 항목에서
몇몇의 차이가 있을 수 있습니다.

(1) Electrical Insulation System

1) Insulation Materials
SPG의 Motor의 절연등급은 B종 절연을 만족하는 재질을 적용하고
있습니다. 고객의 특별한 요구가 있을 경우, 고객의 요구사항에
맞는 절연등급 재질을 사용하고 있습니다. (IEC60085,
UL1692, UL1446, CSA CSS.2 No.0-M91)
SPG의 Motor는 IEC/EN 규격, UL/CSA 규격 및 CCC 규격
인증제품은 절연등급 B종으로 인증 받았습니다.
절연등급은 아래의 Table과 같은 절연 및 내열 등급을 나타냅
니다.

참고 : 
A) IEC/EN 60034 시리즈 규격에는 해당되지 않습니다.
B) CSA 규격에는 해당되지 않습니다.
C) UL1446 규격에 따라서 절연시스템으로 인증 받은 SPG의

절연시스템 모델명입니다. 절연시스템 B종 이상으로 인증 받은
UL Motor의 Name Plate에 명기하고 있습니다.

2) 기기의 보호구조
IEC529, IEC34-5 규격에 의하여, 기기 보호 구조에 대하여
방진(防塵), 방수(防水)의 등급을 규정하고 있습니다.
방진(防塵), 방수(防水)에 대한 등급 분류에 의한 표시방법은
다음과 같습니다.
I   P   

방수(防水) 보호등급(두번째 번호)
방진(防塵) 보호등급(첫번째 번호)

방진(防塵), 방수(防水)에 대한 등급분류 방법 및 시험 방법
에 대하여는 아래의 표와 같습니다.

(1) 방진(防塵)에 대한 등급 분류(첫번째 번호) 

(2) 방수(防水)에 대한 등급분류(두번째 번호)

절연등급 허용 최고온도 비고

A종 A) 105°C(221°F)

E종 A), B) 120°C(248°F)

B종 130°C(266°F) SM-1, SM-4, SM-5 C)

F종 155°C(311°F) SM-3, SM-6, SM-7 C)

H종 180°C(356°F) SM-8, SM-9 C)

Table : 절연등급과 허용 최고온도



(2) 성능시험
성능시험은 모든 Motor에 적용이 됩니다.

(3) 비정상 동작 온도시험
시험하는 전압 및 주파수는 개별 규격에서 요구하는 조건으로 시험합니다.

1) Impedance Protected Motor

2) Thermally Protected Motor
시험하는 전압 및 주파수는 개별 규격에서 요구하는 조건으로 시험하며, 열 보호장치 내장 Type Motor에 적용됩니다. 

16 CHARACTERISTIC

Rating Test

Test Item
Standard

Temperature Test

Dielectric Voltage
-Withstand Test

UL1004-1, CSA C22.2 No. 100

Name Plate에 표기된 전압 및 주파수를 인가하여 출력 또는 RPM으로 운전하여 정격 전류 측정합니다.
Name Plate에 표기된 전류는 측정된 값의 ± 10% 내에 들어가야 합니다.

Continuous Duty

Intermittent Duty

온도상승 시험 후 Motor는 Motor Case와 Lead Wire에 절연내력 (1000V + 정격전압의 2배/1 분) 시험을 하여
이상이 없어야 합니다.

시험 전압은 규격에서 지정된 전압 및 주파수를 인가하여, 정격 전류 또는 정격 출력에서 운전합
니다.
온도 포화 될 때의 권선의 온도는 Class A-105°C / B-130°C / F-155°C / H-180°C 이내에
들어가야 합니다.

시험 전압은 규격에서 지정된 전압 및 주파수를 인가하여, 정격 전류 또는 정격 출력에서 운전 후
지정된 동작 On/Off를 반복합니다.
온도 포화 될 때의 권선의 온도는 Class A-105°C / B-130°C / F-155°C / H-180°C 이내에
들어가야 합니다.

Locked - Rotor or
No - Load Temperature test

Dielectric Voltage
- Withstand Test

Endurance Test

Test Item
Standard UL1004-2, CSA C22.2 No. 77

Impedance Protected Motor의 비정상 동작 온도상승시험 방법은 회전자를 구속하는 구속 온도상승 시험과 무부하 온도
상승 시험 중 악조건 하에서 선정을 합니다.
(Capacitor 기동/운전 Type은 Capacitor를 연결, Open 또는 Short 상태의 조건이 될 수 있습니다.)
a) 권선의 온도는 Class A-150°C / B-130°C / F-155°C / H-180°C 이내에 들어와야 합니다.
b) 접지에 연결된 휴즈에 이상이 없어야 합니다.
c) 구속해제 후 Motor는 정상 동작해야 합니다.
d) 시험 중 과다한 발연, 화재 발생, 절연 재질의 손상이 없어야 합니다.

구속 또는 무부하 온도상승 시험 후 Motor는 Motor Case와 Lead Wire에
절연내력 (1000V + 정격 전압의 2배/1 분) 시험을 하여 이상이 없어야 합니다. 

절연내력 시험 후 Motor는 구속(또는 무부하)상태로 15일 간 내구성 시험을 수행합니다.
a) 접지에 연결된 휴즈에 이상이 없어야 합니다.
b) 구속해제 후 Motor는 정상 동작해야 합니다.
c) 시험 중 과다한 발연, 화재 발생, 절연 재질의 손상이 없어야 합니다.
d) 시험 후 정격 전압의 두 배 전압으로 절연 내력시험을 하여 이상이 없어야 합니다.

Locked Rotor Temperature
Test

(Auto-Reset Protector)

Test Item
Standard UL1004-3, CSA C22.2 No. 77

Impedance Protected Motor의 비정상 동작 온도상승시험 방법은 회전자를 구속하는 구속 온도상승 시험과 무부하 온도
상승 시험 중 악조건 하에서 선정을 합니다.
(Capacitor 기동/운전 Type은 Capacitor를 연결, Open 또는 Short 상태의 조건이 될 수 있습니다.)
a) 권선의 온도는 다음과 같습니다. (Class A/B/F/H)

시험 시작 후 1시간 내 최대 온도 한계 : 200°C/225°C/250°C/275°C
72시간 종료 전 1시간 내 최대 온도 한계 : 175°C/200°C/225°C/250°C

b) 접지에 연결된 휴즈에 이상이 없어야 합니다.
c) 구속 해제 후 Motor는 정상 동작해야 합니다.
d) 시험 중 과다한 발연, 화재 발생, 절연 재질의 손상이 없어야 합니다.
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5. SPG 제품의 해외 안전규격 인증

(1) 해외 안전규격 인증 마크
다음의 인증 마크는 인증 제품의 Name Plate에 인쇄하고 있습
니다.

1) UL 인증
UL 규격 및 CSA 규격 인증제품에 부착하며, SPG는 UL 시험
소 인정 프로그램 절차에 의해 공인 받은 CTDP Laboratory
에서 UL 및 CSA규격 Test를 수행하고 있습니다.

2) CSA 인증
CSA 규격 및 UL 규격 인증 제품에 부착하며, SPG는 CSA 시
험소 인정 프로그램 절차에 의해 공인 받은 CCP Laboratory
에서 CSA 및 UL 규격 Test를 수행하고 있습니다.

3) 유럽 인증
Tu‥V Su‥uD 및 DEMKO 로 부터 EN 또는 IEC 규격 인증 제품에
부착하며, SPG는 Tu‥V Su‥uD 시험소 인정 프로그램 절차에
의해공인받은 ACT Laboratory에서 EN 또는 IEC 규격 Test를
수행하고 있습니다.

4) 중국 CCC 인증
중국 CNCA 절차에 따라 CQC로부터 GB
규격 인증 제품에 부착하고 있습니다.

5) 기타 인증 마킹
EC LVD, EMCD에 따라서 인증 및 선언 제품에 CE Marking을
부착하고있으며, FCC 절차에따라서 FCC를부착하고있습니다.

Dielectric Voltage
- Withstand Test

구속 또는 무부하 온도상승 시험 후 Motor는 Motor Case와 Lead Wire에
절연내력 (1000V + 정격 전압의 2배/1 분) 시험을 하여 이상이 없어야 합니다. 

Endurance Test

Running Heating
Temperature Test

절연내력 시험 후 Motor는 구속(또는 무부하)상태로 15일 간 내구성 시험을 수행합니다.
a) 접지에 연결된 휴즈에 이상이 없어야 합니다.
b) 구속해제 후 Motor는 정상 동작해야 합니다.
c) 시험 중 과다한 발연, 화재 발생, 절연 재질의 손상이 없어야 합니다.
d) 시험 후 절연 내력시험(정격 전압의 두 배 전압)을 하여 이상이 없어야 합니다.

Continuous
Duty Motor

정격 부하에서 운전을 시작하여 온도 보호장치가 동작하기 전 최대 부하운전 시 권선의 온도를
측정합니다. 
온도 한계는 Class A-140°C / B-165°C / F-190°C / H-215°C 미만 입니다.

Polyphase Motor

Polyphase Motor는 정격 부하에서 운전 중 단상의 조건으로 결상 한 후 운전합니다. 
(모든 상에 대하여 시험이 되어져야 합니다.)
온도 보호장치가 동작하기 전 최대 부하운전 시 권선의 온도를 측정합니다. 
이때 측정된 값은 Class A-140°C / B-165°C / F-190°C / H-215°C 이내에 들어와야 하며,
결상 운전 시 보호장치가 동작한다면 구속 온도 상승시험의 권선 최대 온도 한계 값 미만이
되어야 합니다.

Intermittent
Duty Motor

정격 부하에서 운전을 시작하여 온도 보호장치가 동작한다면, 무부하 조건 및 전압을 강압하여
보호장치 동작하기 전 최대 권선의 온도를 측정합니다. 
온도 한계는 Class A-140°C / B-165°C / F-190°C / H-215°C 미만 입니다.

Air - over Motor

1) 정격 부하에서 운전 시와 무부하에서 운전 시 온도 보호장치가 동작하지 않는 경우, 권선의
온도 측정 값은 Class A-140°C / B-165°C / F-190°C / H-215°C 이내에 들어와야 합니다.
2) 정격 부하에서 운전 시와 무부하에서 운전 시 모두 온도 보호장치가 동작하는 경우, 권선의
온도 측정 값은 구속 온도 상승시험 한계 미만이 되어야 합니다. 

Polyphase Air
- Over Motor

Polyphase Air - Over Motor는 정격 부하에서 운전 중 단상의 조건으로 결상 한 후 운전합니다.
(모든 상에 대하여 시험이 되어져야 합니다.)
정격 부하에서 운전 시와 무부하에서 운전 시 모두 온도 보호장치가 동작하는 경우, 권선의 온도
측정 값은 구속 온도 상승시험 한계 값 미만이 되어야 합니다.
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※ Note
1. UL CTDP Laboratory(Client Test Data Program) :
Certificate No. DA525

2. CSA CPC Laboratory(Category Program for Certification)
: Certificate No. CPC?0209

3. Tu‥V Su‥uD ACT Laboratory(Acceptance of Client’s
Testing) : Certificate No. ROK0814A

(2) 인증 제품의 사후심사
규격에 대하여 인증 받은 제품은 지속적인 제품 품질 유지를 보
장하기 위하여 인증기관의 요건과 규격의 적합성 유지를 위하여
아래와 같이 정기적인 공장 심사를 실시하고 있습니다.
UL : 년 4회
CSA : 년 4회
Tu‥V : 년 1회
DEMKO : 년 1회
CCC : 년 1회

6. EARTH 방법

CE MARK용 MOTOR의 EARTH가 표시된 곳에 EARTH를
연결하여 사용하십시오.
TERMINAL BOX TYPE MOTOR는 BOX 내부에 EARTH용
단자가 있습니다. 이곳에 LEAD WIRE를 연결하여 사용하십시오.

(1) LEAD WIRE TYPE MOTOR의 EARTH 연결 방법 예

(2) TERMINAL BOX TYPE MOTOR의 EARTH 연결방법예

1) 3선용 MOTOR 적용 예
유럽향 및 동남아시아향의 전 MODEL(1Ph. 220∼240V
50Hz)
국내용 MODEL(1Ph. 220V 60Hz), 일본향 MODEL (1Ph.
100V 50/60Hz, 1Ph. 200V 50/60Hz), UL용
MODEL(1Ph. 115V 60Hz) REVERSIBLE MOTOR
3상 전원 전 MODEL(3Ph. 200V 50/60Hz, 3Ph. 220V
50/60Hz, 3Ph. 380∼440V 50/60Hz)

2) 4선용 MOTOR 적용 예
국내용 MODEL(1Ph. 220V 60Hz), 일본향 MODEL(1Ph.
100V 50/60Hz, 1Ph. 200V 50/60Hz), UL용
MODEL(1Ph. 115V 60Hz) INDUCTION MOTOR

1 
   

   
   

 2
   

 3
   

   
   

  4
1 

   
   

   
 2

   
 3

   
   

   
  4

접지선 SET

EARTH 단자

EARTH 단자

주) 동봉된 접지선 SET의 부품을 이용하여 접지하여 주십시오.
(MOTOR 가공면 위에 이붙이 와샤, 접지선, 고정용 BOLT의 순서로
체결합니다.)
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1. ① HOUSING(FRONT), ③ HOUSING(PAINTING)

HOUSING 또는 FRAME, BRACKET라고 하며 이것은
MOTOR의 외관을 이루는 것이며 미적인 형상, 구조, 정 가공
성이 우수하여야 하며, STATOR내경에 위치한 ROTOR를
정중앙에 오도록 하여 AIR GAP 편심이 되지 않도록 하여
MOTOR 성능이 유지되는 중요한 부품입니다.
재질은 ALUMINUM DIECASTING과 철판 DRAWING 등이
있으며, 폐사의 표준 GEARED MOTOR는 ALUMINUM
DIECASTING로 되어 있습니다.

2. ② STATOR

고정자라고 하며, 그 역할은 자석이므로 자속이 통하기 쉬운
철심과 전자석을 만들기 위하여 통전용 권선(COIL WINDING)
이 있어야 합니다.

3. ④ ROTOR ⑤ SHAFT

회전자라 하며, 고정자에서 받은 전기에너지를 기계적 에너지로
바꾸고 이것을 축(SHAFT)으로부터 외부로 전달하는 MOTOR의
사명과 역할을 하는 중요한 것이기 때문에 전기적 성능과 기계적
강도를 겸비하여야 합니다.
회전자는 철심과 ALUMINUM DIECASTING으로 되어있는
ENDRING과 ALUMINUM BAR로 되어 있습니다.
또한 SHAFT는 튼튼한 강재(鋼材)를 절삭한 것을 사용합니다.

4. ⑥ BALL BEARING

회전자를 항상 똑바른 위치를 유지하고 고속으로 안전하게
회전시키는 역할을 합니다. 유도 전동기는 AIR GAP(고정자와
회전자 틈새)이 좁아 BEARING을 특히 주의하여 사용하여야
합니다. 특히 표준 GEARED MOTOR는 일반 유도 전동기보다
도 AIR GAP이 더 좁습니다.
BALL BEARING은 내륜, 외륜, 전동체, 리테이너로 구성되어
있으며, 일반적으로 BALL BEARING의 형식은 여러 가지가
있으나 중, 소형 MOTOR에는 대개 깊은 홈 Ball Bearing을
사용합니다.

※ 주) 단열 깊은 홈베어링은 구름 베어링 중에서 가장 대표적인
형식이고 그 용도는 넓습니다. 내륜, 외륜에 설치된 궤도(軌道)의
홈은 전동(轉動)하는 볼의 반경보다 약간 큰 반경의 원호(圓弧)
로 구성되어 있습니다. 이 Bearing은 경방향 하중과 축방향
하중 이외에 어느 쪽에도 견딜 수 있습니다. 마찰 TORQUE가
적어 고속회전과 저소음, 저진동이 요구되는 용도에 가장 적합
합니다. 이 Bearing에는 개방형 외에 시일드 또는 고무씨일로
봉한 Bearing 혹은 외륜외경에 스냅 링이 부착된 Bearing이

있습니다. 일반적으로 강판의 프레스 리테이너가 사용되고
있습니다.

5. ⑦ LEAD WIRE

전원을 고정자의 coil에 공급해주는 역할을 합니다.
UL STYLE NO. 3266과 UL STYLE NO. 3271 AWG NO.
20을 사용하고 있습니다.

MOTOR 구조에 대하여

폭

스냅링

외륜

내륜

측면

시일드

면취치수

리테이너

리벳트

볼

내륜괘도
외륜괘도

내
경

외
경

P
itc
h경

단열(單例) 깊은 홈 Ball Bearing
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1. 감속기의 종류

(1) 2축이 평행한 경우 : 평치차, 헬리컬치차, 내치차 등
(2) 2축이 한점에서 교차하는 경우 : 베벨치차 등
(3) 2축이 엇갈리는 경우 : 나사치차, 웜치차 등

2. 감속기의 특징

(1) 감속기란

GEAR를 이용한 속도 변환기로써, 구동원(MOTER)의 회전수를
필요한 회전수로 감속하는 동시에 큰 TORQUE를 얻을 수 있는
기구적인 장치입니다.

(2) 감속기의 특징

소형으로 전달 능력이 큽니다.
미끄러짐이 생기지 않아 감속비가 매우 일정합니다.
내구성이 있습니다.
감속비를 광범위하게 선택합니다.

(3) 감속비에 대하여

서로 맞물린 치차에서 피동치차의 잇수를 구동치차의 잇수로
나눈 값이며 당사에서는 구동원 (MOTOR)의 SHAFT와 감속
기어부를 헬리컬치차로 정 가공한 결과 종래의 감속기와
비교하여 볼 때 10~15dB의 대폭적인 저소음을 실현하 으며,
MOTOR와 간단하게 연결 할 수 있는 전용 감속기가 1/3~
1/200( 60㎜은 1/3~1/250) 등 다양한 종류가 있습니다.
1/200 이상의 감속비가 필요한 경우에는 중간 감속기 1/10을
사용하면 됩니다.

(4) 감속기의 종류

당사의 GEAR HEAD의 종류는 크게 외곽 사이즈로 분류하여
60㎜, 70㎜, 80㎜, 90㎜로 나누어 집니다.

1) 60㎜ GEAR HEAD

S 6 ① A ② ③
여기서 ①은 GEAR HEAD SPINDLE(SHAFT) TYPE으로
D : D-CUT, S : STRAIGHT, K : KEY TYPE입니다.
A는 출력의 크기를 표시하며 6W MOTOR에 적용됩니다.
②는 감속비를 표시하며 1/3부터 1/250까지 25가지가 있습니다.
③은 BEARING TYPE으로 B1 : ALL BALL BEARING,
B : BALL BEARING + METAL BEARING,
M :METAL BEARING TYPE입니다.
※ 1/250초과의 감속비가 필요한 경우에는 중간 감속기 S6GX

10B(1/10)를 사용하면 됩니다.

2) 70㎜ GEAR HEAD

S 7 ① A ② ③
여기서 ①은 GEAR HEAD SPINDLE(SHAFT) TYPE으로
D : D-CUT, S : STRAIGHT, K : KEY TYPE입니다.
A는 출력의 크기를 표시하며 15W MOTOR에 적용됩니다.
②는 감속비를 표시하며 1/3부터 1/200까지 24가지가 있습니다.
③은 BEARING TYPE으로 B1 : ALL BALL BEARING,
B : BALL BEARING + METAL BEARING,   
M : METAL BEARING TYPE입니다.
※ 1/200 이상의 감속비가 필요할 경우는 중간기어헤드 S7GX

10B(1/10)를 사용하면 됩니다.

감속기의 개요

평치차(SPUR GEAR) 헬리컬치차(HELICAL GEAR)

내치차(INTERNAL GEAR) STRAIGHT BEVEL GEAR

SPIRAL BEVEL GEAR

HYPOID BEVEL GEAR

ZEROL BEVEL GEAR

나사치차(CROSSED HELICAL GEAR) 웜치차(WORM GEAR)
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3) 80㎜ GEAR HEAD

S 8 ① A ② ③
여기서 ①은 GEAR HEAD SPINDLE(SHAFT) TYPE으로
D : D-CUT, S : STRAIGHT, K : KEY TYPE입니다.
A는 출력의 크기를 표시하며 15W, 25W MOTOR에 적용됩니다.
②는 감속비를 표시하며 1/3부터 1/200까지 24가지가 있습니다.
③은 BEARING TYPE으로 B1 : ALL BALL BEARING,
B : BALL BEARING + METAL BEARING,
M : METAL BEARING TYPE입니다.
※ 1/200 초과의 감속비가 필요한 경우에는 중간 감속기 S8G

X10B(1/10)를 사용하면 됩니다.

4) 90㎜ GEAR HEAD

S 9 ① B ② ③ ④
여기서 ①은 GEAR HEAD SPINDLE(SHAFT) TYPE으로
D : D-CUT, S : STRAIGHT, K : KEY TYPE입니다. 
B는 출력의 크기를 표시하며 40W MOTOR에 적용됩니다.
②는 감속비를 표시하며 1/3부터 1/200까지 24가지가 있습니다. 
③은 BEARING TYPE으로 B1 : ALL BALL BEARING,
B : BALL BEARING + METAL BEARING,   
M : METAL BEARING TYPE입니다.
④은 MOTOR 및 GEAR HEAD의 열처리유, 무로써 H : HEAVY
IMPACT(열처리)TYPE, L : LIGHT IMPACT(비열처리) TYPE
입니다.
※ 1/200 초과의 감속비가 필요한 경우에는 중간감속기 S9GX

10BL 또는 S9GX10BH(1/10)을 사용하면 됩니다.

S 9 ① C ② B ③,  S 9 ① C ② B ③-S
여기서 ①은 GEAR HEAD SPINDLE(SHAFT) TYPE으로
D : D-CUT, S : STRAIGHT, K : KEY TYPE입니다. 
C는 출력의 크기를 표시하며 60W, 90W, 120W MOTOR에
적용됩니다.
②는 감속비를 표시하며 1/3부터 1/200까지 24가지가 있습니다. 
B는 BEARING TYPE으로 모든 제품이 ALL BEARING TYPE
입니다.
③은 MOTOR 및 GEAR HEAD의 열처리유, 무로써 H : HEAVY
IMPACT(열처리) TYPE, L : LIGHT IMPACT(비열처리) TYPE
입니다.
※ 1/200 초과의 감속비가 필요한 경우에는 중간감속기 S9GX

10BL-S 또는 S9GX10BH-S(1/10)을 사용하면 됩니다.

S 9 ① (D,H) ② B
여기서 ①은 GEAR HEAD SPINDLE(SHAFT) TYPE으로
D : D-CUT, S : STRAIGHT, K : KEY TYPE입니다. 
( )는 출력의 크기를 표시하며 D는 60W, 90W, 120W MOTOR
에 적용되며 H는 150W, 180W, 200W MOTOR에 적용됩니다.
②는 감속비를 표시하며 1/3부터 1/200까지 24가지가 있습니다. 
B는 BEARING TYPE으로 모든 제품이 All BEARING TYPE
입니다.
※ 여기에서는 H : HEAVY IMPACT(열처리) TYPE만 있으므

로 MOTOR도 반드시 열처리 TYPE을 사용하여 주십시오.
※ 1/200 초과의 감속비는 중간 감속기가 없기 때문에 사용할

수 없습니다. 

3. MOTOR와 감속기의 조합 방법

문자와 숫자(형번)가 동일한 것만 조립 가능하므로 주의하여 조립
하여 주십시오.

(1) 모터와 감속기를 사용할 때(그림1) 참조

문자와 숫자(형번)가 동일한 것만 조립 가능하므로 주의하여 조립
하여 주십시오.

(2) 중간 감속기를 함께 사용할 때(그림2) 참조

(3) 중간 감속기의 사용은 감속기 단품으로 얻을수 없는 큰 감속비
가 필요한 경우에 사용되며, 감속기 단품보다 회전수는 1/10으로
줄어 들지만 감속기 측에서 허용 TORQUE가 정해져 있으므로
중간 감속기를 사용해도 허용 TORQUE는 증가되지 않습니다.

1) S  8 I 25   G   B          S  8  K  A  □ B

형번

형번

형번

출력

출력

출력

열처리
여부

2) S  9 I 40  G  B  H          S  9  K  B  □ B  H

3) S  9 I 200  G  B          S  9  K  H  □ B

형번

형번

출력

출력 열처리
여부

1) S 8 I 25 G B       S 8 G X 10 B        S 8 K A □ B

2) S 9 I 40 G B H      S 9 G X 10 B H    S 9 K B □ B H

<그림 1>

<그림 2>
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4. 회전수와 회전 방향에 대하여

(1) 회전수
GEAR HEAD를 직결 조립한 경우의 회전수는 아래의 식에 의하여 계산됩니다.

(2) 회전방향
GEAR HEAD 출력축의 회전방향은 감속비에 의해 MOTOR의 회전방향과 동일한 것과 반대방향인 것이 있습니다.(<표1> 참조)
중간 감속기(1/10)를 사용하는 경우에는 MOTOR 단품의 회전방향과 같습니다.

5. GEAR HEAD를 결합할 때의 출력 TORQUE 선정

GEAR HEAD를 결합할 때의 출력 TORQUE는 다음 식과 같습니다.

6. GEAR HEAD의 최대허용 TORQUE

GEAR HEAD의 출력 TORQUE는 감속비에 비례하지만 GEAR의 재질등 기타 조건에 의해 GEAR HEAD에 미치는 허용 TORQUE는
한정되는데 이것을 최대 허용 TORQUE라고 하며, GEAR HEAD의 크기, 감속비에 따라 규정하고 있습니다.
예를 들면 INDUCTION MOTOR 40W와 감속비 1/100를 결합했을 때 S9I40GB의 정격 TORQUE는 2.5kg·cm 이므로
TG =TM × i × η= 2.5 ×100 × 0.66 = 165kg·cm가 됩니다. 
그러나 계산상 165 kg·cm라 하더라도 아래의 <그림3>에서와 같이 S9KB100B의 최대허용 TORQUE는 100kg·cm로 규정합니다.

반시계 방향(CCW)

시계
방향
(CW)

여기서 TG  : GEAR HEAD의 출력축 TORQUE, TM  : MOTOR의 TORQUE
i : GEAR HEAD의 감속비, η : GEAR HEAD의 전달효율

<표2>의 GEAR HEAD의 전달 효율 참조

S6DA B

MODEL
감속비

S7KA B

S8KA B

S9KB B(  )

S9KC B(  )

S9KC B(  )-S

S9KD B

S9KH B

3 3.6 5 6 7.5 9 10 12.5 15 18 20 25 30 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200 250

<표1> GEAR HEAD의 출력축 회전방향 : MOTOR와 같은 방향,     : MOTOR와 반대 방향

S6DA B

MODEL
감속비

81% 73% 66%
S7KA B

S8KA B

S9KB B(  )

S9KC B(  )

81% 73% 66% 59%
S9KC B(  )-S

S9KD B

S9KH B

3 3.6 5 6 7.5 9 10 12.5 15 18 20 25 30 36 40 50 60 75 90 100 120 150 180 200 250

<표2> GEAR HEAD의 전달효율

여기서 NG : GEAR HEAD의 회전수 [rpm]
NM : MOTOR의 회전수 [rpm]
i : GEAR HEAD의 감속비

NG =
NM

i

TG = TM × i × η
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7. GEAR HEAD의 수명과 SERVICE FACTOR

GEAR HEAD의 수명은 보통 축을 지지해주는 방법에 의해
결정되지만, 일반적으로는 부하가 변하는 경우가 많으므로
부하의 종류에 따라 SERVICE FACTOR의 계수를 사용합니다.
(<표3> 참조)
예를 들면 일반적인 부하로 하루에 8시간 연속 운전하는 경우
SERVICE FACTOR는 1.0 이 되어 GEAR HEAD의 허용
TORQUE 내에서와 규정된 온도 이내에서 (GEAR HEAD
CASE 온도 50℃ 이하) 사용한다면, GEAR HEAD의 수명은
BALL BEARING TYPE은 5,000시간, METAL TYPE은
2,000시간이 됩니다.(<표4> 참조)
그러나 BALL BEARING TYPE의 GEAR HEAD를 하루에
24시간 운전한다면 SERVICE FACTOR는 1.5가 되어 수명이
1/1.5로 감소하게 됩니다. 따라서 SERVICE FACTOR를 고려
하여 최대 허용 TORQUE가 큰 MOTOR와 GEAR HEAD를
선정하여 사용하십시오.

8. OVERHUNG 하중과 THRUST 하중

OVERHUNG이란 외팔보와 같은 것을 말합니다. 외팔보란 2개의
BEARING 또는 지지 장치간의 축이 아니라 지지 외축의 축에
고정시키는 것을 말합니다.
GEAR HEAD 출력축에서의 전달 기구인 CHAIN, 치차, BELT
등을 사용하는 경우에는 OVERHUNG 하중이 걸립니다.<그림4>

OVERHUNG 하중은 GEAR HEAD에 직접 부하로 작용하여
감속기 수명에 향을 줍니다.

OVERHUNG 하중은 다음 식으로 구할 수 있습니다.
산출한 OVERHUNG 하중치가 <표6>의 허용치를 초과하여
사용하면, 축수가 짧은 기간에파손되고, 출력축의 휨이발생하고,
반복 하중에 의한 피로 파손을 가져오므로 주의하여 주십시오.
이와 같은 경우에는 <그림5>와 같이 OVERHUNG 하중에 견딜
수 있는 구조로 설치하여 주십시오
또한 출력축에 직접 부하를 연결하여 사용하는 경우에는 편단
하중 때문에 GEAR HEAD에 가깝게 부하를 취부하여 주십시오.
전달기구에 HELICAL GEAR, WORM GEAR등을 사용하는
경우에는 OVERHUNG 하중과 동시에 THRUST 하중도의
허용치를 초과하지 않도록 사용하여 주십시오.

<표3> GEAR HEAD의 최대허용 TORQUE

절연등급 8H 이하(以下)/일(日) 사용 운전의 예

균일하중 1 일방향으로 연속운전의 경우

경충격하중
변동하중

1.5 빈번한 정역운전의 경우

충격하중

BALL BEARING TYPE 5,000시간

METAL TYPE 2,000시간

2 순시 정역 및 순시 정지의 경우

구동의 방법 K

CHAIN, SPROCKET 1

치차 1.25

V-BELT 1.5

PLAT-BELT

MODEL

S6DT B

S6DA B

S7KA B

S8KA B

S9KB B( )

S9KC B( )
S9KC B( )-S

S9KD B( )
S9KH B( )

GEAR
RATIO

3~18 0.5~3

3~15

1~6

6~30

3~18

20~50

2~25

30~80

4~40

40~100

8~40

40~80

50~200

18-300

20~250

3~18

20~250

3~18

20~200

3~18

20~200

3~18

20~200

3~10

12.5~20

25~60
75~200

3~200

최대허용
TORQUE(kg·cm)

5

6

15

10

20

12

24

30

37

45

52

60

55

허용 OVERHUNG
하중(kg)

3

3

4

5

10

15

허용 THRUST
하중(kg)

2.5

<표3> SERVICE FACTOR와 부하의 예

<표5> 구동 방법에 의한 하중 계수

<표6> 허용 OVERHUNG 하중과 허용 THRUST 하중

※ 주의 1 : 최대허용 TORQUE는 감속비에 따라 다릅니다. 각 감속비에 맞는 허용
TORQU E내에서 사용하여 주십시오.

※ 주의 2 : Metal bearing type(품명에“M”이 붙은 제품)은 허용 OVERHUNG
하중을 상기치의 70% 이하에서 사용하여 주십시오.

<표4> 표준 수명

여기서
W : OVERHUNG 하중 [kg]
K: 구동방법에 의한 하중계수 <표5> 참조
T : GEAR HEAD 출력축에 있어서 전달 동력

[kg·cm]
f : SERVICE FACTOR <표3> 참조
r : 치차. PULLEY등의 유효 반경 [cm]

W =
K×T×f

r
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9. GEAR HEAD TYPE별 일람표

10. MOTOR와 GEAR HEAD의 조립 방법

MOTOR와 감속기의 조립은 <그림6>과 같이 조립면을 맞춰
감속기를 살며시 돌리면서 조립하십시오. 조립할 때에 MOTOR
SHAFT에 무리한 힘을 가하거나 GEAR HEAD 내부에 부딪히면
GEAR의 손상에 의해 이상음이 발생되고, 수명이 저하되므로
각별히 주의 하십시오.
MOTOR의 GEAR HEAD를 조립할 때 부속품의 BOLT를 사용
해서 조립면의 틈새가 없도록 조립하십시오.(<표7> 참조)
냉각 FAN이 부착되어 있는 MOTOR는 흡입구가 막히지 않도록
FAN COVER로 부터 최소 10㎜ 이상 확보하십시오. (<그림7>
참조)

11. 부하의 고정방법

GEAR HEAD의 출력축에 부하를 고정 시키기 위해 KEY홈
가공과 작은 GEAR HEAD에는 D-CUT 가공이 있습니다.
(<그림8> 참조)

D-CUT가공인 경우에 D-CUT 가공부에 부하가 공회전하지
않도록 고정용 BOLT를 사용하여 확실하게 고정하여 주십시오.
(<그림9> 참조) 

<그림4> <그림5>

<그림6>

GEAR
HEAD 
SIZE

60㎜

70㎜

80㎜

90㎜

6W용 무 S6DA B1 S6DA B S6DA M

FLANGE TYPE

FLANGE TYPE

고TORQUE용

고TORQUE용

S7KA M

S8KA M

S9KB ML

S9KB MH

-

-

-

-

-

-

S7KA B

S8KA B

S9KB BL

S9KB BH

-

-

-

-

-

-

S7KA B1

S8KA B1

S9KB B1L

S9KB B1H

S9KC BL

S9KC BL-S

S9KC BH

S9KC BH-S

S9KD B

S9KH B

무

무

무

유

무

유

유

15W용

15W~25W용

40W용

60W~90W용

60W~120W용

150W~200W용

적용
MOTOR

열처리
유·무

BEARING TYPE

ALL BALL
BEARING

BALL BEARING +
METAL BEARING

METAL
BEARING

비고

SIZE

60㎜
S6DA3B~S6DA18B M4×L50 M4×L80

M4×L90

M5×L90

M5×L100

M5×L90

M5×100

M6×L112

M6×L122

M6×L130

M6×L65

M6×L65

-

M4×L60

M5×L55

M5×L65

M5×L55

M5×L65

M6×L75

M6×L85

M6×L95

M6×L25

M6×L20

M6×L20

S6DA20B~S6DA250B

S7KA3B~S7KA18B

S7KA20B~S7KA200B

S8KA3B~S8KA18B

S8KA20B~S8KA200B

S9KB3B()~S9KB18B()

S9KB20B()~S9KB200B()

S9KC3B()~S9C200B()

S9KC3B()-S~S9KC200B()-S

S9KD3B~S9KD200B

S9KH3B~S9KH200B

70㎜

80㎜

90㎜

GEAR HEAD MODEL LENGTH
중간 감속기

+ GEAR HEAD

NAME PLATE

<표7> FASTENING SCREWS

<그림7>

<그림8>

<그림9>

고정용 Bolt

10㎜ 이상
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KEY홈 가공인 경우에는 전달기구인 CHAIN, PULLEY,
SPROCKET 등에 KEY홈을 가공하여 부속품 KEY<그림10>을
사용하여 고정하여 주십시오.(<그림11>, <그림12> 참조)
GEAR HEAD축에 전달 기구를 고정시킬때 충격을 가하면
GEAR HEAD의 파손, 수명 단축의 원인이 되므로 각별히 주의
하십시오.

<그림10>

<그림11> <그림12>
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1. MOTOR와 관성 부하

MOTOR로 관성 부하를 시킬때의 운동 방정식은 다음 식과
같습니다.

유도 전동기의경우, MOTOR가 회전을시작할때의 TORQUE는
회전속도에 따라 변화합니다.
그래서 시동에서부터 정속도까지의 평균을「평균가속 TORQUE」
라고 일반적으로 사용하고 있습니다.

GD2[kgf·cm2] 이라는 관성부하를 t[sec] 사이에 n[r/min]까지
가속할 때에 필요한 평균가속 TORQUE TA

로 구하여 집니다.

2. FLYWHEEL 효과 [GD2]를 구하는 법

GEAR HEAD를 연결하여부하를얻는경우에부하의관성을
MOTOR축에 환산하여 MOTOR의 선정을하지않으면안됩니다.
또, 부하의 종류에 의해 GD2의 구하는 법이 다르기 때문에
참고로 표에 각종 형상에 따른 GD2의 계산하는 방법을 나타내
었습니다.
BRAKE MOTOR를 사용할 때에는 부하의 관성 MOMENT의
크기에 따라 정지시간, OVER RUN, 정지 정 도 등에 큰 향
을 미칩니다. 관성 MOMNET J와 FLYWHEEL 효과 GD2의
관계는 다음의 식과 같습니다.

허용부하관성(GD2)에 대하여

여기서 T : TORQUE
J  : 관성 MOMENT
ω: 각속도, t  : 시간
n : 회전속도
GD2 : FLYWHEEL 효과 [GD2 =4gJ]
g : 중력 가속도 (g =9.8[m/sec2])
α: 각가속도

여기서 GD2 : FLYWHEEL 효과
J  : 관성 MOMENT

T = Jα= J · = =· · ·
dω

dt

dω

dt

dn

dt

2π

60

GD2

4g

GD2

4g

TA = × [kgf·cm]
GD2

37500

n

t

GD2 = 4J [kgf·cm2] 
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하기표에 MOTOR축에서의 허용 부하관성치를 표시하
습니다. 표시된 값 이하에서 사용하여 주십시오.

MOTOR축에서의 허용부하관성

GEAR HEAD 출력축에서의 허용부하관성은 감속비에
따라하기와 같습니다.

감속비 1/3~1/50의 경우 : GD2G=GD2M × i2

감속비 1/60 이상인 경우 : GD2G=GD2M × 2500
여기서 GD2G : GEAR HEAD출력축 허용관성

GD2M : MOTOR축에서의 허용관성
i    : GEAR HEAD의 감속비

형상

GD2 계산식
GD2 =

1  
WD2 [kgf·cm2]

2
W : 질량 [kgf]
D : 외경 [cm]

원판(圓板) 중공축(中空軸)

GD2 =
1  

W(D2+d2) [kgf·cm2]
2

W : 질량 [kgf]   d : 내경 [cm]
D : 외경 [cm]

형상

GD2 계산식
GD2 =

2  
WD2 [kgf·cm2]

5
W : 질량 [kgf]
D : 외경 [cm]

구(球) 육면체(六面體)

GD2 =
1  

W(a2+b2) [kgf·cm2]
3

W : 질량 [kgf]
a, b : 변의 길이 [cm]

형상

GD2 계산식

GD2 = W(

W : 질량 [kg]   D : 직경 [cm]
l  : 길이 [cm]

+ ) [kgf·cm2]
D2

4
I2

3

GD2 = WD2 [kgf·cm2] =

V : CONVEYOR 속도 [cm/min]
N : DRUM 회전속도 [rpm]
W : CONVEYOR위의 무게[kgf]
D : DRUM 외경[cm]
(BELT와 DRUM의 GD2은 포함
하지 않았습니다.)

WV2

π2N2

GD2 = 

W : 질량 [kg] 
l  : 길이 [cm]

WL2 [kgf·cm2]
4
3

봉의 구동 POLE

형상

GD2 계산식

수평직선운동 수직운동

GD2 = WD2 [kgf·cm2] 
W : 질량[kgf]
D : 외경[cm]

I

I

형상

감속기 SCREW의 구동 임의축(任意軸)의 GD2

GD2

계산식

GD2a = GD21 + (

× GD22 [kgf·cm2]
n1 : a축의 회전속도
n2 : b축의 회전속도

)2

a축에서 환산한 전(全) GD2

+
n2
n1

감속비는 (i＞1)
n1
n2

GD2 = GD21 + 

GD21 : BALL SCREW의
GD2[kgf·cm2]

P   : BALL SCREW의
LEAD PITCH[cm]

W  : TABLE과 상자의
총중량

GD2 = GD2 + 4WS2

[kgf·cm] 
D : 직경 [cm]
W : 질량 [kgf]
S : 회전 반경 [cm]

WP2

π

SIZE 출력
MOTOR축에서의 허용부하관성

GD2(kgf-cm2)

60 3W 0.19

0.25

0.57

1.20

3.00

4.60

4.60

6.00

6W

15W

15W, 25W

40W

60W

90W, 120W, 150W

180W, 200W

60

70

80

90

90

90

90
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부하 TORQUE를 산출하여 허용축 TORQUE 이하에서 사용하여
주십시오.

(1) 하중을 감아 올리는 경우

(2) 관성체를 구동하는 경우

(3) BELT CONVEYOR를 구동하는 경우

(4) 접촉면을 수평 이동하는 경우

(5) BALL SCREW를 구동하는 경우

부하 TORQUE의 산정

D

F

T =

D : Drum 직경 [m]
W : 하중 [kgf]

D·W [kgf·m] 
1
2

T =

w :하중 [kgf]
μ: 마찰계수
D : WHEEL 직경

D·μW [kgf·m] 
1
2

T =

F  : 외력 [kgf]
w : 부하의 중량 [kgf]
μ : 습동면의 마찰계수 [0.05~0.2 정도]
P : BALL SCREW의 LEAD [m]

P(F＋μW [kgf·m] 
1
2π

T =

N :회전수 [rpm]
GD2 : 플라이 휠 효과[kgf·cm2]
t : 시간 [sec]

× [kgf·m]
GD2

37500
N
t

T =

D : Drum의 직경 [m]
w : 부하의 중량 [kgf]
μ: 마찰계수
F  : 외력 [kgf]

D(F ＋ μW) [kgf·m]
1
2

P
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사용시 주의사항

주의

사용하시기 전에, 사용설명서를 잘 읽은 후 올바르게 사용하여 주십시오.
사용시 주의 사항에서는, 안전 주의 사항의 순서를 주의, 경고로 구분하고 있습니다.

모터, 제어장치의사양을넘어서사용하지마십시오. 감전, 부상, 장치파손의위험이있습니다.

모터, 제어장치의개구부에손가락과물건을넣지마십시오. 감전, 부상, 화재의위험이있습니다.

젖은손으로조작하지마십시오. 감전의위험이있습니다.

운반시는모터의출력축, 가동부, 리드선을잡지마십시오. 낙하에의한부상의위험이있습니다.

현품이주문대로인가를확인하여주십시오. 다른제품을설치한경우, 부상, 화재의위험이있습니다.

모터는확실하게고정시킨후에사용하여주십시오. 부상, 장치파손의위험이있습니다.

회전부분에닿지않도록커버등을설치하여주십시오. 부상의위험이있습니다.

기계와의결합전에회전방향을확인하여주십시오. 부상, 장치파손의위험이있습니다.

모터, 제어장치에는올라가거나, 매달리지않도록하여주십시오. 부상의위험이있습니다.

모터출력축(키홈, 치절부)은 맨손으로는만지지마십시오. 부상의위험이있습니다.

보호장치는, 모터에부속되어있지않습니다. 과부하보호장치를설치하여주십시오. 

과부하보호장치이외의보호장치(누전차단기등)도 설치하는것을권장합니다. 화재의위험이있습니다.

전원플러그를뺄경우에는, 플러그를잡고빼지마십시오. 감전, 화재의위험이있습니다.

모터와제어장치는지정된조합으로사용하여주십시오. 화재의위험이있습니다.

기계와결합하여운전을시작하기전에그기계에맞추어진 PARAMETER의 설정을행하여주십시오.

부상의위험이있습니다.

기계와결합하여운전을시작할경우에, 언제라도비상정지할수있는상태로하여주십시오. 부상의위험이있습니다.

이상이발생한경우에는곧바로전원을꺼주십시오. 감전, 부상, 화재의위험이있습니다.

운전중, 회전체(출력축)에는접촉하지마십시오. 감겨들어가부상의위험이있습니다.

운전중, 운전직후는모터, 제어장치에손과몸을접촉하지마십시오. 화상의위험이있습니다.

모터를폐기할때에는가능한분해하여산업폐기물로처리하여주십시오.

폭발성분위기, 인화성가스의 분위기, 부식성의 분위기, 물이 닿을 가능성이 있는 장소, 가연물의 근처에서는 사용을 피하여

주십시오. 감전, 부상, 화재의위험이있습니다.

전류가흐르는상태에서이동, 접속, 점검의작업을하지마십시오. 전원을끄고작업하여주십시오.

접속은결선도에기초를두고확실하게행하여주십시오. 감전, 화재의위험이있습니다.

전원케이블과리드선을무리하게휘거나, 잡아당기거나, 끼우지마십시오. 감전, 화재의위험이있습니다.

모터, 제어장치를기기에붙이는경우에는, 손이 닿지않도록하거나, 접지하여주십시오. 감전의위험이있습니다.

전류가흐르는부분이노출된상태에서의운전은하지마십시오. 감전의위험이있습니다.

정전시와과열보호장치가작동한경우, 전원을꺼주십시오. 갑자기재시동할때, 부상, 장치파손의위험이있습니다.

브레이크기구가접속된모터의브레이크기구는확실하게부하를고정한것은아닙니다.

안전브레이크로사용하실경우는, 따로 안전대책을세워주십시오. 부상, 장치파손의위험이있습니다.

전원을끈후 30초간은, 제어장치의출력단자에닿지마십시오. 잔류전압에의한감전의위험이있습니다.

모터를분해, 개조하지마십시오. 감전, 부상의원인이됩니다.

경고



30 CHARACTERISTIC

ISO 14001 인증서 ISO 9001 인증서 UL 인증서

CE(TUV) 인증서
(AC Motor)

CE(TUV) 인증서
(Speed Controller)

NT 인증서 실용신안등록증

세계일류상품인증서 MAYTAG

‥ ‥

CCC 인증서
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1. INDUCTION MOTOR의 특징

일반적으로 소형 INDUCTION MOTOR라 하면 CONDENSER
RUN INDUCTION MOTOR(콘덴서 운전형 유도전동기)를
말합니다. 이 MOTOR는 기동시 뿐만 아니라 운전 중에도 항시
보조권선과 CONDENSER를 사용합니다. 일반적으로 기동
TORQUE는 높지 않지만 구조가 간단하고 신뢰성이 높고, 
효율도 높게 나타납니다.(<그림1> 참조)
연속정격으로 사용이 가능합니다.
부하의 크기에 따라 MOTOR의 정격회전수는 변합니다. 
속도 제어가 필요치 않는 용도에 사용합니다.
절연 등급은 E종을 채택하고 있습니다. 그러나 UL용 MOTOR는
A종입니다.
CONDENSER 운전형 단상 유도전동기와 삼상 유도전동기의
2종류가 있습니다.
단상 MOTOR는 CONDENSER 운전형 INDUCTION MOTOR
이므로 고효율, 저소음 MOTOR입니다.
단상 MOTOR의 전원은 A(110V 60Hz), B(220V 60Hz),
C(100V 50/60Hz), D(200V 50/60Hz), E(115V 60Hz),
X(220∼240V 50Hz) 등이 있습니다.
단상 INDUCTION MOTOR를 사용할 때에는 반드시 MOTOR
부속품인 CONDENSER를 MOTOR용량에 맞게 사용하여 주십
시오.
단상 INDUCTION MOTOR는 회전중에 회전방향을 바꾸려해
도 회전방향과 역방향의 TORQUE를 발생하고 있기 때문에
관성부하의 경우에는 부하를 짧은 시간에 역전시키는 것은
불가능합니다. 따라서 일단 MOTOR를 정지시킨후에회전방향을
교환하여 주십시오.
삼상 MOTOR는 삼상전원에 의해 구동시키는 유도전동기로
효율이좋으며, 기동 TORQUE도비교적크고, 신뢰성이높습니다.
범용 MOTOR로 광범위하게 사용되고 있습니다.
삼상 MOTOR의 전원은 U(200V 50/60Hz), T(220V 50/60Hz),
S(380∼440V 50/60Hz)로 사용하는 INDUCTION MOTOR
입니다.(<그림2> 참조)

2. 회전수와 TORQUE의 특성

전압이 일정한 경우, 회전수와 TORQUE 관계는 <그림3>과
같습니다. 무부하의 경우는 동기회전수와 비슷하게 회전하지만,
부하가 증가함에 따라 회전수는 떨어져 부하와 MOTOR의
TORQUE Tp와 평행한 점 P로 회전합니다.
부하가 더욱 증가하여 M점에 도달하면 MOTOR는 그 이상
TORQUE를 발생하지 않으므로 R점에 도달해 정지합니다. 
즉 R-M구간은 불안정 역이고 MOTOR로서 안전하게 운전
가능한 구간은 M-O구간입니다.

3. 전압 특성과 CONDENSER 특성

전압 특성은 MOTOR로의 인가 전압에 대한 TORQUE 특성
변화를 표시한 것입니다. INDUCTION MOTOR의 TORQUE는
일반적으로 전압의 제곱에 비례하여 변화합니다. 
CONDENSER 용량에 의해서도 TORQUE 특성은 변화합니다.
CONDENSER 용량을 크게 하면 기동TORQUE, 
정동TORQUE는 증가하지만 용량이 2.5∼3배로 되면 운전
TORQUE는 감소하고 기동TORQUE도 증가하지 않게 됩니다.
INDUCTION MOTOR의 TORQUE가부족한경우에는 TORQUE를
증가시키기위한 간단한 방법으로 전압이나 CONDENSER의
용량을 증가시켜 사용할 수 있습니다. 이런 경우에는 MOTOR의
손실입력이 증가하고, 온도상승이 급격히 높아지므로 가급적이면
출하 상태에서 그대로 사용을 권장합니다.
그러나 부득이하게 사용을 할 경우에는 MOTOR의 열 발산이
잘되도록충분히주의하여주시고MOTOR의 CASE(HOUSING)
의 온도가 90℃이하에서 사용하여 주십시오.(<그림4> 참조)

INDUCTION MOTOR의 특징

<그림1>

<그림2>

항목

절연저항
상온상습에서MOTOR을정격으로운전후MOTOR의 COIL, 
MOTOR CASE사이를 DC 500V MEGGER로측정하여 100㏁이상임.

절연내압
상온상습에서MOTOR을정격으로운전후MOTOR의 COIL,
MOTOR CASE사이에 1500V 50/60Hz를 1분간인가하여이상없음.

온도상승
MOTOR를정격으로운전후온도계법으로측정하여온도상승치(△T)가
80℃(K) 이하임

절연등급 B종(130℃)

과열보호장치
(T/P)

THERMAL PROTECTOR 내장(자동복귀형)
: 개방 120℃±5℃ 복귀 76℃±15℃

사용온도 -10℃ ~ 40℃

사용습도 85% 이하 (결로없는곳)

사양

GENERAL SPECIFICATION OF INDUCTION MOTORS

<그림3>

<그림4>
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SIZE
mm sq. Type Poles Duty

Rated Load
Current

(A)
Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)    (N-m)

Capacitor
(uF)

60

S6I03GA

S6I03GACE

S6I03GC

S6I03GCCE

S6I03GE

S6I06GECE

4

4

4

3

3

3

Cont.

Cont.

Cont.

0.15

0.15

0.15

0.15

1500

1200

1450

1200

1450

1450

0.21

0.25

0.21

0.25

0.21

0.21

0.021

0.025

0.021

0.025

0.021

0.021

0.25

0.25

0.25

0.025

0.025

0.025

2.0

2.0

2.0

1.5

1Ø 110

1Ø 100

1Ø 100

1Ø 115

60

50

60
50

60

60

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

3

500

0.06

3.6

416

0.07

5

300

0.10

6

250

0.12

7.5

200

0.15

9

166

0.18

10

150

0.20

12.5

120

0.25

15

100

0.30

18

83

0.36

50

30

0.82

60

25

0.98

75

20

1.23

90

16

1.5

100

15

1.5

120

12

1.5

150

10

1.5

180

8

1.5

200

7.5

1.5

250

6

1.5

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DT B
kg-cm

N.m

3

600

0.05

3.6

500

0.06

5

360

0.08

6

300

0.10

7.5

240

0.13

9

200

0.15

10

180

0.17

12.5

144

0.21

15

120

0.26

18

100

0.31

20

90

0.34

25

72

0.38

30

60

0.46

36

50

0.55

40

45

0.68

50

36

0.69

60

30

0.83

75

24

1.0

90

20

1.2

100

18

1.4

120

15

1.5

150

12

1.5

180

10

1.5

200

9

1.5

250

7.2

1.5

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DT B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

0.6 0.7 1.0 1.2 1.5 1.8 2.0 2.5 3.0 3.6 3.6 4.6 5.5 6.6 7.3 8.2 9.8 12.3 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0

0.5 0.6 0.8 1.0 1.3 1.5 1.7 2.1 2.6 3.1 3.4 3.8 4.6 5.5 6.8 6.9 8.3 10.0 12.0 14.0 15.0 15.0 15.0 15.0 15.0

기종명 S6I03GE는 사용하는 전압사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용됩니다. 
사용전압에 맞게 CONDENSER용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다.
주문 시 사용전압을 제시하여 주십시오. 별도의 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장되어 출하됩니다.   
기종명 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 S6I03GECE는 115V 사양으로만 출하 됩니다.
‘L’TYPE 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

상기 표는 GEAR HEAD와 조립된 경우의 허용 TORQUE 입니다.
GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시 합니다.
표의 감속비 보다 더 감속이 필요한 경우에는, 감속비 1/10인 중간 GEARHEAD의 사용이 가능합니다. 이 경우 허용 TORQUE는 15㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR와 동일한 회전방향이고, 기타는 MOTOR와 반대방향으로 회전합니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라 2~20% 적습니다.
‘L’TYPE 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

20

75

0.36

25

60

0.46

30

50

0.55

36

41

0.66

40

37

0.73

3W
INDUCTION  MOTOR  60㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

22 30
,

4     4.5 HOLE

60

  1
0

24

P.  C. D 70
+ 0.5

6h
7

0.
01

5
0

118(127)

65 26(35) 27

36.5

59
.5

24     

20    

6 
 

5.
5

0.
1

0

24     

6 
 

12.7    

4      4.5 HOLE

60

P.  C. D  70

54
h7

0.
03

0
0

(38.7)

26 12.7

2
+ 0.5

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

CW CCW

S6I03GA     S6I03GACE  
S6I03GC     S6I03GACE 
S6I03GE     S6I03GECE

M

Black

Brown

White

Gray Cap.

CW

M

Black

Brown

White

Gray

Cap.CCW

주의 : MOTOR 회전 방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다. 

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.

※MOTOR MODEL : S6I03G
※HEAD MODEL : S6 T3 ~S6 T250

※ MODEL : S6GX10B

※MOTOR MODEL : S6I03

※표3 참조

-표1

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S6I03G

STRAIGHT TYPE

S6I03S

D-CUT TYPE

S6I03D

54
h6

0.
01

9
0

(89)

65 24 

  6.5 2

6h
7 

0.
01

5 
0

59
.5

LEAD WIRE LENGTH 300mm
4.5HOLE4-

22 30
,

P.  C
. D 70

60
+ 0.5

o
P

S
CG d

L t,.

.

※표4 참조

※26(35) - (표1)

GEAR RATIO

S6 T3 ~ S6 T18

S6 T20 ~ S6 T250

SIZE(㎜)

26

35

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 0.60

DECIMAL GEAR HEAD 0.18

GEAR
HEAD

S6 T3
~S6 T18

S6 T20
~S6 T40

S6 T50
~S6 T250

0.21

0.27

0.30

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S6ST3
~S6ST250

D-CUT TYPE

S6DT3
~S6DT250

27     

12     65.
5

0.
1

0

27     

6
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SIZE
mm sq. Type Poles Duty

Rated Load
Current

(A)
Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)    (N-m)

Capacitor
(uF)

60

S6I06GA

S6I06GACE

S6I06GB

S6I06GBCE

S6I06GC

S6I06GCCE

S6I06GD

S6I06GDCE

S6I06GE

S6I06GECE

S6I06GX

S6I06GXCE

4

4

4

4

4

4

6

6

6

6

6

6

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

0.20

0.10

0.21

0.19

0.10

0.18

0.19

0.19

0.08

0.09

1550

1550

1200

1500

1200

1500

1200

1500

1500

1200

0.40

0.40

0.50

0.42

0.50

0.42

0.50

0.42

0.42

0.50

0.53

0.040

0.040

0.050

0.042

0.050

0.042

0.050

0.042

0.042

0.050

0.053

0.55

0.55

0.45

0.45

0.52

0.55

0.50

0.55

0.055

0.055

0.045

0.045

0.052

0.055

0.050

0.055

2.5

0.7

2.5

0.7

2.5

2.0

0.6

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

60
60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

3

500

0.127

3.6

416

0.147

5

300

0.206

6

250

0.255

7.5

200

0.314

9

166

0.382

10

150

0.421

12.5

120

0.529

15

100

0.627

18

83

0.755

50

30

1.715

60

25

2.058

75

20

2.568

90

16

2.942

100

15

2.942

120

12

2.942

150

10

2.942

180

8

2.942

200

7.5

2.942

250

6

2.942

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DA B
kg-cm

N.m

3

600

0.098

3.6

500

0.127

5

360

0.167

6

300

0.206

7.5

240

0.255

9

200

0.304

10

180

0.343

12.5

144

0.431

15

120

0.510

18

100

0.617

20

90

0.617

25

72

0.764

30

60

0.921

36

50

1.107

40

45

1.235

50

36

1.392

60

30

1.666

75

24

2.087

90

20

2.499

100

18

2.783

120

15

2.942

150

12

2.942

180

10

2.942

200

9

2.942

250

7.2

2.942

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DA B
kg.-cm

N.m

50Hz

60Hz

1.3 1.5 2.1 2.6 3.2 3.9 4.3 5.4 6.4 7.7 7.7 9.7 11.6 13.9 15.5 17.5 21.0 26.2 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0

1.0 1.3 1.7 2.1 2.6 3.1 3.5 4.4 5.2 6.3 6.3 7.8 9.4 11.3 12.6 14.2 17.0 21.3 25.5 28.4 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0

기종명 S6I06GE는 UL. 규격인증 제품으로 IMPEDANCE PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172722)
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오.   
고장의 원인이 됩니다. 주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
S6I06GECE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 30㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향 입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

20

75

0.755

25

60

0.951

30

50

1.137

36

41

1.362

40

37

1.519

6W
INDUCTION  MOTOR  60㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

32     

12     

8

3
00.

02
5

1.8 0
0.1

32     

12     87
0.

1
0

32     

8

3
0.

02
5 

0

12+0.2 3 0.025 
0

54
h6

0.
01

9
0

(99)

75 24

5 
9.

5

 

  6.5 2

6h
7 

0.
01

5 
0

LEAD WIRE LENGTH 300mm
4.5HOLE4-

22 30
,

P.  C
. D 70

60
+ 0.5

o
P

S
CG d

L t,.

.

22 30
,

4     4.5 HOLE

60

  1
0

24

P.  C. D 708h
7

0.
01

5
0

137(147)

75 32(42) 32

59
.5

36.5
+ 0.5

24     

20    

6 
 

5.
5

0.
1

0

24     

6 
 

12.7    

CW CCW CW,CCW

S6I06GA     S6I06GB  
S6I06GC     S6I06GD 
S6I06GACE   S6I06GBCE  S6I06GE
S6I06GCCE   S6I06GDCE  S6I06GECE

S6I06GX
S6I06GXCE

M

Black

Brown

White

Gray Cap.

CW

M

Black

Brown

White

Gray

Cap.CCW

M

Black

Brown

White

Cap.CCW

CW

CCW

CW

주의 : MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다. 

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.

※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S6I06G
※HEAD MODEL : S6 A3 ~S6 A250

※ MODEL : S6GX10B

※MOTOR MODEL : S6I06

4      4.5 HOLE

60

P.  C. D  70

54
h7

0.
03

0
0

(38.7)

26 12.7

2
+ 0.5

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S6I06G

STRAIGHT TYPE

S6I06S

D-CUT TYPE

S6I06D

※32(42) - (표1)

GEAR RATIO

S6 A3 ~ S6 A18

S6 A20 ~ S6 A250

SIZE(㎜)

30

40

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 0.70

DECIMAL GEAR HEAD 0.18

GEAR
HEAD

S6 A3
~S6 A18

S6 A20
~S6 A40

S6 A50
~S6 A250

0.24

0.30

0.33

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S6SA3
~S6SA250

D-CUT TYPE

S6DA3
~S6DA250

KEY TYPE

S6KA3
~S6KA250
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3

500

3.6

416

5

300

6

250

7.5

200

9

166

10

150

12.5

120

15

100

18

83

20

75

25

60

30

50

36

41

40

37

50

30

60

25

75

20

90

16

100

15

120

12

150

10

180

8

200

7.5

GEAR RATIO

rpmMODEL

S7KA B
kg-cm

N.m

3

600

3.6

500

5

360

6

300

7.5

240

9

200

10

180

12.5

144

15

120

18

100

20

90

25

72

30

60

36

50

40

45

50

36

60

30

75

24

90

20

100

18

120

15

150

12

180

10

200

9

GEAR RATIO

rpmMODEL

S7KA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

SIZE
mm sq. Type

70

S7I15GA
S7I15GA(TP)
S7I15GACE
S7I15GB
S7I15GB(TP)
S7I15GBCE
S7I15GC
S7I15GC(TP)
S7I15GCCE
S7I15GD
S7I15GD(TP)
S7I15GDCE

S7I15GE
S7I15GECE

S7I15GX
S7I15GXCE

4

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

15

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

0.34

0.19

0.35

0.34

0.19

0.18

0.35
0.33
0.30
0.16
0.18

1.00

1.10

1.20

1.00

1.25

1.20

1.25
1.00
1.00
1.25
1.35

0.100

0.110

0.120

0.100

0.125

0.120

0.125
0.100
0.100
0.125
0.135

1.10

1.10

0.90

0.90

0.90

0.75
0.90

0.110

0.110

0.090

0.090

0.090

0.075
0.090

5.0

1.2

5.0

1.2

5.0

4.0

0.9

1600

1550

1250

1550

1200

1500

1200
1550
1600

1200

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)     (N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

3.2 3.9 5.4 6.5 8.1 9.7 10.8 13.5 16.2 19.4 19.4 24.2 29.1 34.9 38.8 43.6 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0

3.0 3.6 5.1 6.1 7.6 9.1 10.1 12.7 15.2 18.2 18.2 22.8 27.3 32.8 36.5 41.0 49.2 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0

0.314 0.382 0.530 0.637 0.794 0.951 1.059 1.324 1.587 1.902 1.902 2.373 2.854 3.423 3.805 4.276 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900

0.294 0.353 0.500 0.598 0.745 0.892 0.990 1.245 1.491 1.785 1.785 2.236 2.677 3.217 3.579 4.021 4.825 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 50㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

기종명 S7I15GE는 UL규격 인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720)
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오.   
고장의 원인이 됩니다. 주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S7I15GECE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S7I15GE, S7I15GX는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

15W
INDUCTION  MOTOR  70㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

CW CCW CW,CCW

S7I15GA    S7I15GB  
S7I15GC    S7I15GD

CW CCW

S7I15GA(TP)    S7I15GB(TP)  
S7I15GC(TP)    S7I15GD(TP) 
S7I15GACE      S7I15GBCE  S7I15GE
S7I15GCCE      S7I15GDCE  S7I15GECE

S7I15GX
S7I15GXCE

M

Black

Brown

White

Gray Cap.

CW

M

Black

Brown

White

Gray

Cap.CCW

M

Black

Brown

White

Gray Cap.

CW

TP

Orange

M

Black

Brown

White

Gray

Cap.CCW

TP

Orange

M

Black

Brown

White

Cap.CCW

TP

CW

CCW

CW

주의 : MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다. 

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.

0.03  
0425  0.2+

0.
03

  
0

4

32     

25     

23     

10

4
00.
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2.5 0
0.1

32     

25     

10 9
0.

1
0

32     

10

64
h6

0.
01

9
0

(112)

80 32

7 2

69

 

  

6h
7

0.
01

5 
 

0

LEAD WIRE LENGTH 300mm

70

P.  C. D   82

4      5.5 HOLE

+0.5
o

P
S

CG d
L t,.

.

22 30
,

10
h7

0.
01

5
0

144(154)

80 32(42) 32

69
 

3

70

  1
5

30    

P.  C. D  82

4      5.5 HOLE

+ 0.5

22 30
,

32     

25     

6

5.
5

0.
1

0

32     

6 
 

※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S7I15G
※HEAD MODEL : S7 A3 ~S7 A200

※ MODEL : S7GX10B

※MOTOR MODEL : S7I15

4      5.5 HOLE

70

P.  C. D  82

64
h7

0.
03

0
0

(43.4)

30 13.4

2
+ 0.5

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S7I15G

STRAIGHT TYPE

S7I15S

D-CUT TYPE

S7I15D

※32(42) - (표1)

GEAR RATIO

S7 A3 ~ S7 A18

S7 A20 ~ S7 A200

SIZE(㎜)

32

42

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.04

DECIMAL GEAR HEAD 0.32

GEAR
HEAD

S7 A3
~S7 A18

S7 A20
~S7 A40

S7 A50
~S7 A250

0.38

0.47

0.52

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S7SA3
~S7SA200

D-CUT TYPE

S7DA3
~S7DA200

KEY TYPE

S7KA3
~S7KA200

13.4
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3

500

0.333

3.6

416

0.402

5

300

0.559

6

250

0.666

7.5

200

0.833

9

166

1.000

10

150

1.107

12.5

120

1.392

15

100

1.666

18

83

1.999

20

75

1.999

25

60

2.509

30

50

3.009

36

41

3.606

40

37

4.008

50

30

4.530

60

25

5.433

75

20

6.786

90

16

7.840

100

15

7.840

120

12

7.840

150

10

7.840

180

8

7.840

200

7.5

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

50Hz

SIZE
mm sq. Type

80

S8I15GA
S8I15GA(TP)
S8I15GACE
S8I15GB
S8I15GB(TP)
S8I15GBCE
S8I15GC
S8I15GC(TP)
S8I15GCCE
S8I15GD
S8I15GD(TP)
S8I15GDCE

S8I15GE
S8I15GECE

S8I15GX
S8I15GXCE

4

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

15

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

0.43

0.22

0.51

0.43

0.25

0.22

0.51
0.42
0.46
0.16
0.17

1.00

1.00

1.20

1.00

1.20

1.00

1.20
1.00
1.00
1.30
1.40

0.100

0.100

0.120

0.100

0.120

0.100

0.120
0.100
0.100
0.130
0.140

1.20

1.20

0.95

0.95

0.95

0.95
1.10

0.120

0.120

0.095

0.095

0.095

0.095
0.110

4.0

1.0

4.0

1.0

4.0

3.0

1.0

1600

1600

1300

1550

1300

1550

1250
1550
1600

1200

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque

(kg-cm)   (N-m)
Capacitor

(uF)
Output

(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

3.4 4.1 5.7 6.8 8.5 10.2 11.3 14.2 17.0 20.4 20.4 25.6 30.7 36.8 40.9 46.2 55.4 69.2 80 80 80 80 80 80

3

600

0.284

3.6

500

0.343

5

360

0.481

6

300

0.568

7.5

240

0.715

9

200

0.853

10

180

0.951

12.5

144

1.196

15

120

1.432

18

100

1.715

20

90

1.715

25

72

2.146

30

60

2.577

36

50

3.087

40

45

3.430

50

36

3.881

60

30

4.658

75

24

5.825

90

20

6.992

100

18

7.767

120

15

7.840

150

12

7.840

180

10

7.840

200

9

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

60Hz

2.9 3.5 4.9 5.8 7.3 8.7 9.7 12.2 14.6 17.5 17.5 21.9 26.3 31.5 35.0 39.6 47.5 59.4 71.3 79.2 80 80 80 80

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 80㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

기종명 S8I15GE는 UL규격 인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720) 
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오.   
고장의 원인이 됩니다. 주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S8I15GECE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S8I15GE. S8I15GX는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

15W
INDUCTION  MOTOR  80㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

4 0.03
025+ 0.2

4
0.

03
0

3
0.

25
0

3 0.025
0+ 0.225

73
h6

0.
01

9
0

(117)

85 32

7 2

79
.5

 

  

8
0.

01
5

0

LEAD WIRE LENGTH 300mm

80

P.  C. D 94

4      5.5 HOLE

22 30
,

+0.5
d

S .

o
P G

C t
., L

(45.6)

13.632

2

73
h7

0.
03

0
0

80

4     5.5HOLE

P.  C. D 94+ 0.5

※표4 참조

CW CCW CW,CCW

S8I15GA    S8I15GB  
S8I15GC    S8I15GD

CW CCW

S8I15GA(TP)    S8I15GB(TP)  
S8I15GC(TP)    S8I15GD(TP) 
S8I15GACE      S8I15GBCE  S8I15GE
S8I15GCCE      S8I15GDCE  S8I15GECE

S8I15GX
S8I15GXCE

M

Black

Brown

White

Gray Cap.

CW

M

Black

Brown

White

Gray

Cap.CCW

M

Black

Brown

White

Gray Cap.

CW

TP

Orange

M

Black

Brown

White

Gray

Cap.CCW

TP

Orange

M

Black

Brown

White

Cap.CCW

TP

CW

CCW

CW

주의 : MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다. 

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S8I15G
※HEAD MODEL : S8 A3 ~S8 A200

※ MODEL : S8GX10B

※MOTOR MODEL : S7I15

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S8I15G

STRAIGHT TYPE

S8I15S

D-CUT TYPE

S8I15D

KEY TYPE

S8I15K

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S8SA3
~S8SA200

D-CUT TYPE

S8DA3
~S8DA200

KEY TYPE

S8KA3
~S8KA200

10
h7

0.
01

5
0

149(159.5)

85

79
.5

3

80

  1
5

34   

P.  C
. D 94

4      5.5 HOLE
22 30

,

+ 0.5

32(42) 32

1.8
 

0
0.1

3
0.

02
5

0

32     

25     8

23.5
     

32     

25     

87
0.

1
0

32     

8

13.6
     

※표3 참조

-표1

※32(42) - (표1)

GEAR RATIO

S8 A3 ~ S8 A18

S8 A20 ~ S8 A200

SIZE(㎜)

32

42.5

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.14

DECIMAL GEAR HEAD 0.43

GEAR
HEAD

S8 A3
~S8 A18

S8 A20
~S8 A40

S8 A50
~S8 A200

0.43

0.57

0.61

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

32     

25     

23     

10

4
00.

03

2.5 0
0.1

32     

25     

10 9
0.

1
0

32     

10
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SIZE
mm sq. Type Duty

80

S8I25GA
S8I25GA(TP)
S8I25GACE
S8I25GB
S8I25GB(TP)
S8I25GBCE
S8I25GC
S8I25GC(TP)
S8I25GCCE
S8I25GD
S8I25GD(TP)
S8I25GDCE

S8I25GE
S8I25GECE

S8I25GX
S8I25GXCE
S8I25GU
S8I25GUCE
S8I25GT
S8I25GTCE

S8I25GS
S8I25GSCE

4

4

4

4

4

4

4

4

4

25

25

25

25

25

25

25

25

25

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

3Ø 200

3Ø 220

3Ø 380

3Ø 400

3Ø 415

3Ø 440

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

50
60
50
60
50
60
50
60
50
60
50
60

0.51

0.23

0.57

0.52

0.30

0.29

0.54
0.55
0.59
0.23
0.25
0.26
0.24
0.28
0.24
0.14
0.12
0.14
0.12
0.15
0.13
0.15
0.13

1.60

1.65

2.00

1.65

2.00

1.70

2.00
1.70
1.70
2.10
2.20
1.95
1.65
1.90
1.60
2.00
1.70
2.10
1.80
1.95
1.65
2.10
1.80

0.160

0.165

0.200

0.165

0.200

0.170

0.200
0.170
0.170
0.210
0.220
0.195
0.165
0.190
0.160
0.200
0.170
0.210
0.180
0.195
0.165
0.210
0.180

1.80

1.80

1.45

1.45

1.20

1.10
1.30
3.50
2.90
4.20
3.50
3.15
2.50
3.50
2.75
3.75
3.00
4.40
3.40

0.180

0.180

0.145

0.145

0.120

0.110
0.130
0.350
0.290
0.420
0.350
0.315
0.250
0.350
0.275
0.375
0.300
0.440
0.340

6.0

1.5

6.0

1.5

6.0

4.5

1.3

1600

1550

1250

1550

1250

1500

1250
1500
1500

1200

1300
1550
1350
1600
1250
1500
1250
1500
1300
1550
1300
1550

Poles
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)     (N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

기종명 S8I25GE는 UL 규격인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720)
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오.   
고장의 원인이 됩니다. 주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S8I25GECE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S8I25GE, S8I25GX, S8I25GS는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.
삼상 380V~440V모터에서는 인버터 사용을 주의하여 주십시오. 인버터 사용시 권선의 절연이 열화되어 모터가 파손될 수 있습니다.

25W
INDUCTION  MOTOR  80㎜ LEAD  WIRE  TYPE

3

500

0.519

3.6

416

0.627

5

300

0.872

6

250

1.049

7.5

200

1.313

9

166

1.568

10

150

1.744

12.5

120

2.185

15

100

2.617

18

83

3.146

20

75

3.146

25

60

3.940

30

50

4.724

36

41

5.664

40

37

6.292

50

30

7.115

60

25

7.840

75

20

7.840

90

16

7.840

100

15

7.840

120

12

7.840

150

10

7.840

180

8

7.840

200

7.5

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

3

600

0.431

3.6

500

0.510

5

360

0.715

6

300

0.853

7.5

240

1.068

9

200

1.284

10

180

1.431

12.5

144

1.784

15

120

2.146

18

100

2.568

20

90

2.577

25

72

3.224

30

60

3.861

36

50

4.635

40

45

5.155

50

36

5.821

60

30

6.987

75

24

7.840

90

20

7.840

100

18

7.840

120

15

7.840

150

12

7.840

180

10

7.840

200

9

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

5.3 6.4 8.9 10.7 13.4 16.0 17.8 22.3 26.7 32.1 32.1 40.2 48.2 57.8 64.2 72.6 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

4.4 5.2 7.3 8.7 10.9 13.1 14.6 18.2 21.9 26.2 26.3 32.9 39.4 47.3 52.6 59.4 71.3 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 80㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.
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3

600

0.666

3.6

500

0.804

5

360

1.107

6

300

1.333

7.5

240

1.666

9

200

1.999

10

180

2.225

12.5

144

2.783

15

120

3.332

18

100

3.998

20

90

4.008

25

72

5.008

30

60

6.007

36

50

7.213

40

45

8.016

50

36

9.800

60

30

9.800

75

24

9.800

90

20

9.800

100

18

9.800

120

15

9.800

150

12

9.800

180

10

9.800

200

9

9.800

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KB B( )
kg-cm

N.m

SIZE
mm sq. Type

90

S9I40GA( )
S9I40GA( )(TP)
S9I40GA( )CE
S9I40GB( )
S9I40GB( )(TP)
S9I40GB( )CE
S9I40GC( )
S9I40GC( )(TP)
S9I40GC( )CE
S9I40GD( )
S9I40GD( )(TP)
S9I40GD( )CE

S9I40GE( )
S9I40GE( )CE

S9I40GX( )
S9I40GX( )CE
S9I40GU( )
S9I40GU( )CE
S9I40GT( )
S9I40GT( )CE

S9I40GS( )
S9I40GS( )CE

4

4

4

4

4

4

4

4

4

40

40

40

40

40

40

40

40

40

1Ø110

1Ø220

1Ø100

1Ø200

1Ø100

1Ø115
1Ø220
1Ø240

3Ø200

3Ø220

3Ø380

3Ø400

3Ø415

3Ø440

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

50
60
50
60
50
60
50
60
50
60
50
60

0.82

0.41

0.80

0.85

0.41

0.43

0.82
0.85
0.91
0.34
0.37
0.36
0.33
0.39
0.33
0.21
0.19
0.21
0.19
0.21
0.19
0.21
0.19

2.50

2.50

3.10

2.60

3.10

2.60

3.10
2.60
2.60
3.15
3.35
3.10
2.60
3.00
2.50
3.20
2.70
3.30
2.80
3.10
2.60
3.20
2.70

0.250

0.250

0.310

0.260

0.310

0.260

0.310
0.260
0.260
0.315
0.335
0.310
0.260
0.300
0.250
0.320
0.270
0.330
0.280
0.310
0.260
0.320
0.270

2.90

2.90

2.40

2.40

2.40

1.80
2.10
6.30
5.20
7.60
6.10
6.30
4.85
6.90
5.25
7.30
5.70
8.20
6.30

0.290

0.290

0.240

0.240

0.240

0.180
0.210
0.630
0.520
0.760
0.610
0.630
0.485
0.690
0.525
0.730
0.570
0.820
0.630

10.0

2.5

10.0

2.5

10.0

8.0

2.0

1600

1600

1300

1550

1300

1550

1300
1550
1550

1250

1300
1550
1350
1600
1300
1550
1300
1550
1350
1600
1350
1600

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)    (N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

60Hz

6.8 8.2 11.3 13.6 17.0 20.4 22.7 28.4 34.0 40.8 40.9 51.1 61.3 73.6 81.8 100 100 100 100 100 100 100 100 100

3

500

0.813

3.6

416

0.970

5

300

1.352

6

250

1.617

7.5

200

2.029

9

166

2.430

10

150

2.695

12.5

120

3.371

15

100

4.047

18

83

4.861

20

75

4.861

25

60

6.086

30

50

7.301

36

41

8.761

40

37

9.731

50

30

9.800

60

25

9.800

75

20

9.800

90

16

9.800

100

15

9.800

120

12

9.800

150

10

9.800

180

8

9.800

200

7.5

9.800

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KB B( )
kg-Cm

N.m

50Hz

8.3 9.9 13.8 16.5 20.7 24.8 27.5 34.4 41.3 49.6 49.6 62.1 74.5 89.4 99.3 100 100 100 100 100 100 100 100 100

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 100㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향 입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

기종명 S9I40GE는 UL. 규격인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720)
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오.   
고장의 원인이 됩니다. 주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S9I40GE( )CE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9I40GE, S9I40GX, S9I40GS는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.
삼상 380V~440V모터에서는 인버터 사용을 주의하여 주십시오. 인버터 사용시 권선의 절연이 열화되어 모터가 파손될 수 있습니다.

40W
INDUCTION  MOTOR  90㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

10
h7

37

※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S9I40G
※HEAD MODEL : S9 B3 ~S9 B200

※MODEL : S9GX10B(H,L)

※MOTOR MODEL : S9I40

※42(60) - (표1)

GEAR RATIO

S9 B3 ~ S9 B18

S9 B20 ~ S9 B200

SIZE(㎜)

42

60

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.30

DECIMAL GEAR HEAD 0.60

GEAR
HEAD

S9 B3
~S9 B18

S9 B20
~S9 B40

S9 B50
~S9 B200

0.73

1.03

1.13

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9I40G

STRAIGHT TYPE

S9I40S

D-CUT TYPE

S9I40D

KEY TYPE

S9I40K

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SB3
~S9SB200

D-CUT TYPE

S9DB3
~S9DB200

KEY TYPE

S9KB3
~S9KB200

CW CCW

CW,CCW

S9I40GA    S9I40GB  
S9I40GC    S9I40GD 

CW CCW

S9I40GUCE    S9I40GTCE 

CW CCW

S9I40GS,    S9I40GSCE  S9I40GX  S9I40GXCE

CW CCW

S9I40GA(TP), S9I40GB(TP), S9I40GC(TP), S9I40GD(TP)  
S9I40GACE, S9I40GBCE, S9I40GE, S9I40GCCE, S9I40GDCE, S9I40GECE

CW CCW

S9I40GU   S9I40GT

M

Black

Brown

White

Gray Cap.

CW

CW

M

Black(U)

White(V)

Gray(W) T

TP

TP

S

R

M

Black(U)

White(V)

Gray(W) T

TP

TP

S

R

CCW

CW

M

Black(U)

T

TP

TP

S

R

Brown(W)

Red(V)

CCW

M

Black(U)

T

TP

TP

S

R

Brown(W)

Red(V)
M

Black

Brown

White

Cap.CCW

CW

TP

CCW

CW

M

Black

Brown

White

Gray

Cap.CCW
M

Black

Brown

White

Gray Cap.

CW

TP

Orange

M

Black

Brown

White

Gray

Cap.CCW

TP

Orange

M

Black

White

CW

Gray (W) T

(V) S

(U) R

M

Black

White

CCW Gray (W)

(V)

(U)

T

R

S

주의 : MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다. 

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.
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3

600

0.953

3.6

500

1.147

5

360

1.588

6

300

1.901

7.5

240

2.381

9

200

2.862

10

180

3.175

12.5

144

3.577

15

120

4.292

18

100

5.155

20

90

5.723

25

72

6.468

30

60

7.762

36

50

9.310

40

45

10.39

50

36

12.94

60

30

15.48

75

24

17.35

90

20

19.60

100

18

19.60

120

15

19.60

150

12

19.60

180

10

19.60

200

9

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

60Hz

SIZE
mm sq. Type

90

S9I60GA( )
S9I60GA( )(TP)
S9I60GA( )CE
S9I60GB( )
S9I60GB( )(TP)
S9I60GB( )CE
S9I60GC( )
S9I60GC( )(TP)
S9I60GC( )CE
S9I60GD( )
S9I60GD( )(TP)
S9I60GD( )CE

S9I60GE( )
S9I60GE( )CE

S9I60GX( )
S9I60GX( )CE
S9I60GU( )
S9I60GU( )CE
S9I60GT( )
S9I60GT( )CE

S9I60GS( )
S9I60GS( )CE

4

4

4

4

4

4

4

4

4

60

60

60

60

60

60

60

60

60

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

3Ø 200

3Ø 220

3Ø 380

3Ø 400

3Ø 415

3Ø 440

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

50
60
50
60
50
60
50
60
50
60
50
60

1.35

0.68

1.26

1.37

0.65

0.70

1.10
1.20
1.20
0.47
0.50
0.60
0.50
0.80
0.57
0.27
0.24
0.29
0.25
0.27
0.23
0.31
0.25

3.80

3.90

4.60

3.90

4.70

4.00

4.60
3.90
4.00
4.60
4.90
4.60
3.90
4.40
3.90
4.60
3.90
4.70
4.00
4.60
3.80
4.70
3.90

0.380

0.390

0.460

0.390

0.470

0.400

0.460
0.390
0.400
0.460
0.490
0.460
0.390
0.440
0.390
0.460
0.390
0.470
0.400
0.460
0.380
0.470
0.390

4.80

4.80

3.40

3.85

3.20

3.20
3.90
9.30
8.00
11.35
9.30
8.25
6.50
9.30
7.35
9.95
7.50
10.75
8.40

0.480

0.480

0.340

0.385

0.320

0.320
0.390
0.930
0.800
1.135
0.930
0.825
0.650
0.930
0.735
0.995
0.750
1.075
0.840

15.0

4.0

15.0

4.0

15.0

12.0

3.5

1600

1600

1300

1550

1300

1550

1300
1550
1550

1300

1300
1550
1350
1600
1300
1550
1300
1550
1350
1600
1350
1600

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)    (N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

9.72 11.7 16.2 19.4 24.3 29.2 32.4 36.5 43.8 52.6 58.4 66.0 79.2 95.0 106 132 158 177 200 200 200 200 200 200

3

500

1.196

3.6

416

1.431

5

300

1.989

6

250

2.381

7.5

200

2.989

9

166

3.577

10

150

3.969

12.5

120

4.469

15

100

5.370

18

83

6.439

20

75

7.154

25

60

8.085

30

50

9.702

36

41

11.66

40

37

12.94

50

30

16.17

60

25

19.40

75

20

19.60

90

16

19.60

100

15

19.60

120

12

19.60

150

10

19.60

180

8

19.60

200

7.5

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

50Hz

12.2 14.6 20.3 24.3 30.4 36.5 40.5 45.6 54.8 65.7 73.0 82.5 99.0 119 132 165 198 200 200 200 200 200 200 200

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 200㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

기종명 S9I60GE는 UL. 규격인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720)
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오.   
고장의 원인이 됩니다. 주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S9I60GE( )CE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 (TP)와 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9I60GE, S9I60GX, S9I60GS는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.
삼상 380V~440V모터에서는 인버터 사용을 주의하여 주십시오. 인버터 사용시 권선의 절연이 열화되어 모터가 파손될 수 있습니다.

60W
INDUCTION  MOTOR  90㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

12
h7

0.
01

8
0

표2 참조

표3 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S9I60G
※HEAD MODEL : S9 C3B -S~S9 C200B -S

※MOTOR MODEL : S9I60G
※HEAD MODEL : S9 C3B -S~S9 C200B -S

※MODEL : S9GX10B(H,L)-S

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.44

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

GEAR
HEAD

S9 C3B
~S9 C10B

S9 C12.5B
~S9 C20B

S9 C25B
~S9 C60B

S9 C75B
~S9 C200B

1.21

1.30

1.40

1.45

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9I60G

STRAIGHT TYPE

S9I60S

D-CUT TYPE

S9I60D

KEY TYPE

S9I60K

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SC3B
~S9SC200B

D-CUT TYPE

S9DC3B
~S9DC200B

KEY TYPE

S9KC3B
~S9KC200B

MOTOR 
※MOTOR MODEL : S9I60

표2 참조



DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

48 INDUCTION  MOTOR

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+ 0.2

18

90

8.5 HOLE4-

104

40

P.C.D

22 30
,

122.8

249.8      

85 42

1210 77
32

90

18
h7

0.
01

8
0

        + 0.5

표2 참조

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.44

GEAR
HEAD

S9 D3B  
~S9 D10B

S9 D12.5B 
~S9 D20B

S9 D25B 
~S9 D60B

S9 D75B 
~S9 D200B

1.65

1.80

1.90

1.95

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL

STRAIGHT TYPE D-CUT TYPE KEY TYPE

S9SD3B 
~S9SD200B 

S9DD3B  
~S9DD200B

S9KD3B  
~S9KD200B

출력축구분 MODEL 출력축구분 MODEL 출력축구분

GEARED MOTOR ※MOTOR MODEL : S9I60G H
※HEAD MODEL : S9 D3B~S9 D200B

42

27.5 18

5
00.

03 3 0
0.1

25     

42

25

18

17
0.

2
0

42

18

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시 합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 300㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

CW CCW

CW,CCW

S9I60GA    S9I60GB  
S9I60GC    S9I60GD 

CW CCW

S9I60GUCE    S9I60GTCE 

CW CCW

S9I60GS,    S9I60GSCE   S9I60GX  S9I60GXCE

CW CCW

S9I60GA(TP), S9I60GB(TP), S9I60GC(TP), S9I60GD(TP)  
S9I60GACE, S9I60GBCE, S9I60GE, S9I60GCCE, S9I60GDCE, S9I60GECE 

CW CCW

S9I60GU   S9I60GT

M

Black

Brown

White

Gray Cap.

CW

CW

M

Black(U)

White(V)

Gray(W) T

TP

TP

S

R

M

Black(U)

White(V)

Gray(W) T

TP

TP

S

R

CCW

CW

M

Black(U)

Brown(W) T

TP

TP

S

R

Red(V)

CCW

M

Black(U)

Brown(W) T

TP

TP

S

RRed(V) M

Black

Brown

White

Cap.CCW

CW

TP

CCW

CW

M

Black

Brown

White

Gray

Cap.CCW

M

Black

Brown

White

Gray Cap.

CW

TP

Orange

M

Black

Brown

White

Gray

Cap.CCW

TP

Orange

M

Black

White

CW

Gray(W)

(V)

(U)

T

S

R

M

Black

White

CCW Gray (W)

(V)

(U)

T

R

S

주의 : MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다. 

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.

3

500

3.6

416

5

300

6

250

7.5

200

9

166

10

150

12.5

120

15

100

18

83

20

75

25

60

30

50

36

41

40

37

50

30

60

25

75

20

90

16

100

15

120

12

150

10

180

8

200

7.5

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

3

600

0.953

3.6

500

1.147

5

360

1.588

6

300

1.901

7.5

240

2.381

9

200

2.862

10

180

3.175

12.5

144

3.577

15

120

4.292

18

100

5.155

20

90

5.723

25

72

6.468

30

60

7.762

36

50

9.310

40

45

10.39

50

36

12.94

60

30

15.48

75

24

17.35

90

20

20.79

100

18

23.14

120

15

27.75

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

12.2 14.6 20.3 24.3 30.4 36.5 40.5 45.6 54.8 65.7 73.0 82.5 99.0 119 132 165 198 221 266 295 300 300 300 300   

1.196 1.431 1.989 2.381 2.989 3.577 3.969 4.469 5.370 6.439 7.154 8.085 9.702 11.66 12.94 16.17 19.40 21.67 26.09 28.93 29.42 29.42 29.42 29.42

9.72 11.7 16.2 19.4 24.3 29.2 32.4 36.5 43.8 52.6 58.4 66.0 79.2 95.0 106 132 158 177 212 236 283 300 300 300 
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3

600

1.431

3.6

500

1.715

5

360

2.381

6

300

2.862

7.5

240

3.577

9

200

4.675

10

180

4.763

12.5

144

5.370

15

120

6.439

18

100

7.722

20

90

8.585

25

72

9.702

30

60

11.66

36

50

14.01

40

45

15.48

50

36

19.40

60

30

19.60

75

24

19.60

90

20

19.60

100

18

19.60

120

15

19.60

150

12

19.60

180

10

19.60

200

9

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

60Hz

SIZE
mm sq. Type

90

S9I90GA( )
S9I90GA( )(TP)
S9I90GA( )CE
S9I90GB( )
S9I90GB( )(TP)
S9I90GB( )CE
S9I90GC( )
S9I90GC( )(TP)
S9I90GC( )CE
S9I90GD( )
S9I90GD( )(TP)
S9I90GD( )CE

S9I90GE( )
S9I90GE( )CE

S9I90GX( )
S9I90GX( )CE
S9I90GU( )
S9I90GU( )CE
S9I90GT( )
S9I90GT( )CE

S9I90GS( )
S9I90GS( )CE

4

4

4

4

4

4

4

4

4

90

90

90

90

90

90

90

90

90

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

3Ø 200

3Ø 220

3Ø 380

3Ø 400

3Ø 415

3Ø 440

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

50
60
50
60
50
60
50
60
50
60
50
60

2.00

1.00

1.80

2.00

0.90

1.00

1.50
1.80
1.80
0.68
0.72
0.63
0.60
0.68
0.55
0.32
0.30
0.35
0.32
0.33
0.29
0.35
0.31

5.60

5.60

6.90

5.80

6.90

5.80

6.90
5.80
6.00
6.90
7.20
6.90
6.00
6.80
5.70
6.80
5.70
6.90
5.80
6.80
5.70
6.90
5.80

0.560

0.560

0.690

0.580

0.690

0.580

0.690
0.580
0.600
0.690
0.720
0.690
0.600
0.680
0.570
0.680
0.570
0.690
0.580
0.680
0.570
0.690
0.580

5.70

5.70

5.00

5.00

5.00

4.80
5.20
10.60
8.90
13.00
10.50
10.55
8.20
11.70
8.90
12.00
9.50
13.30
10.50

0.570

0.570

0.500

0.500

0.500

0.480
0.520
1.060
0.890
1.300
1.050
1.055
0.820
1.170
0.890
1.200
0.950
1.330
1.050

25.0

6.0

25.0

6.0

25.0

20.0

5.0

1600

1600

1300

1550

1300

1550

1300
1550
1550

1300

1300
1550
1350
1600
1300
1550
1300
1550
1350
1600
1350
1600

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)    (N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

14.6 17.5 24.3 29.2 36.5 43.7 48.6 54.8 65.7 78.8 87.6 99.0 119 143 158 198 200 200 200 200 200 200 200 200

3

500

1.784

3.6

416

2.146

5

300

2.979

6

250

3.577

7.5

200

4.469

9

166

5.361

10

150

5.958

12.5

120

6.703

15

100

8.046

18

83

9.663

20

75

10.78

25

60

12.15

30

50

14.60

36

41

17.44

40

37

19.40

50

30

19.60

60

25

19.60

75

20

19.60

90

16

19.60

100

15

19.60

120

12

19.60

150

10

19.60

180

8

19.60

200

7.5

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

50Hz

18.2 21.9 30.4 36.5 45.6 54.7 60.8 68.4 82.1 98.6 110 124 149 178 198 200 200 200 200 200 200 200 200 200 

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시 합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 200㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

90W
INDUCTION  MOTOR  90㎜ LEAD  WIRE  TYPE

기종명 S9I90GE는 UL 규격인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720)
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오.   
고장의 원인이 됩니다. 주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S9I90GE( )CE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
또한 기종명 S9I90GE, S9I90GX, S9I90GS는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.
삼상 380V~440V 모터에서는 인버터 사용을 주의하여 주십시오. 인버터 사용시 권선의 절연이 열화되어 모터가 파손될 수 있습니다.
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0.
01

8
0

90

P.  C
. D 104

4      6.5 HOLE

22 30
,

+ 0.5

S
P G

C o ., tL

.
d

110

137.8

241.3

65.5 38

7 7
32

90

15
h7

0.
01

8
0

18

90

6.5 HOLE4-

104

34

P.C.D

22 30
,

+0.5
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표2 참조

표2 참조

표3 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S9I90G
※HEAD MODEL : S9 C3B -S~S9 C200B -S

※HEAD MODEL : S9 C3B ~S9 C200B

※MOTOR MODEL : S9GX10B(H,L)-S

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.93

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

GEAR
HEAD

S9 C3B
~S9 C10B

S9 C12.5B
~S9 C20B

S9 C25B
~S9 C60B

S9 C75B
~S9 C200B

1.21

1.30

1.40

1.45

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9I90G

STRAIGHT TYPE

S9I90S

D-CUT TYPE

S9I90D

KEY TYPE

S9I90K

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SC3B
~S9SC200B

D-CUT TYPE

S9DCB3
~S9DC200B

KEY TYPE

S9KC3B
~S9KC200B

MOTOR 
※MOTOR MODEL : S9I90
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS
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104
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P.C.D

+0.5

22 30
,

표2 참조

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.93

GEAR
HEAD

S9 D3B  
~S9 D10B

S9 D12.5B 
~S9 D20B

S9 D25B 
~S9 D60B

S9 D75B 
~S9 D200B

1.65

1.80

1.90

1.95

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL

STRAIGHT TYPE D-CUT TYPE KEY TYPE

S9SD3B 
~S9SD200B 

S9DDB3B
~S9DD200B

S9KD3B
~S9KD200B

출력축구분 MODEL 출력축구분 MODEL 출력축구분

GEARED MOTOR ※MOTOR MODEL : S9I90G H
※HEAD MODEL : S9 D3B~S9 D200B

42

25

18

17
0.

2
0

42

18

CW CCW

CW,CCW

S9I90GA    S9I90GB  
S9I90GC    S9I90GD 

CW CCW

S9I90GUCE    S9I90GTCE 

CW CCW

S9I90GS,    S9I90GSCE S9I90GX  S9I90GXCE

CW CCW

S9I90GA(TP), S9I90GB(TP), S9I90GC(TP), S9I90GD(TP)  
S9I90GACE, S9I90GBCE, S9I90GE, S9I90GCCE, S9I90GDCE, S9I90GECE 

CW CCW

S9I90GU   S9I90GT

M

Black

Brown

White

Gray Cap.

CW

CW

M

Black(U)

White(V)

Gray(W) T

TP

TP

S

R

M

Black(U)

White(V)

Gray(W) T

TP

TP

S

R

CCW

CW

M

Black(U)

Brown(W) T

TP

TP

S

R

Red(V)

CCW

M

Black(U)

Brown(W) T

TP

TP

S

RRed(V)
M

Black

Brown

White

Cap.CCW

CW

TP

CCW

CW

M

Black

Brown

White

Gray

Cap.CCW

M

Black

Brown

White

Gray Cap.

CW

TP

Orange

M

Black

Brown

White

Gray

Cap.CCW

TP

Orange

M

Black

White

CW

Gray (W)

(V)

(U)

T

S

R

M

Black

White

CCW Gray (W)

(V)

(U)

T

R

S

주의 : MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가
완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할
경우 회전방향이 바뀌지 않거나 회전방향
이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는
수도 있습니다. 

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.

3

500

1.784

3.6

416

2.146

5

300

2.979

6

250

3.577

7.5

200

4.469

9

166

5.361

10

150

5.958

12.5

120

6.703

15

100

8.046

18

83

9.663

20

75

10.78

25

60

12.15

30

50

14.60

36

41

17.44

40

37

19.40

50

30

24.32

60

25

29.13

75

20

29.42

90

16

29.42

100

15

29.42  

120

12

29.42

150

10

29.42

180

8

29.42

200

7.5

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

3

600

1.431

3.6

500

1.715

5

360

2.381

6

300

2.862

7.5

240

3.577

9

200

4.675

10

180

4.763

12.5

144

5.370

15

120

6.439

18

100

7.722

20

90

8.585

25

72

9.702

30

60

11.66

36

50

14.01

40

45

15.48

50

36

19.40

60

30

23.34

75

24

26.09

90

20

29.42

100

18

29.42

120

15

29.42

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

18.2 21.9 30.4 36.5 45.6 54.7 60.8 68.4 82.1 98.6 110 124 149 178 198 248 297 300 300 300 300 300 300 300 

14.6 17.5 24.3 29.2 36.5 43.7 48.6 54.8 65.7 78.8 87.6 99.0 119 143 158 198 238 266 300 300 300 300 300 300 

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.   
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 300㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.
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SIZE
mm sq. Type

90

S9I120GA

S9I120GA(TP)

S9I120GACE

S9I120GB

S9I120GB(TP)

S9I120GBCE

S9I120GC

S9I120GC(TP)

S9I120GCCE

S9I120GD

S9I120GD(TP)

S9I120GDCE

4

4

4

4

120

120

120

120

2.10

1.00

2.00

1.00

6.20

6.00

5.70

5.50

0.620

0.600

0.570

0.550

25.0

6.0

25.0

6.0

1600

1600

1250

1550

1250

1550

7.60

7.50

9.60

7.90

9.50

7.80

0.760

0.750

0.960

0.790

0.950

0.780

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

1Ø110

1Ø220

1Ø100

1Ø200

60

60

50

60

50

60

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)     (N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

3

500

2.276

3.6

416

2.731

5

300

3.793

6

250

4.552

7.5

200

5.689

9

166

6.827

10

150

7.586

12.5

120

8.534

15

100

10.24

18

83

12.29

20

75

13.65

25

60

15.36

30

50

18.43

36

41

19.61

40

37

19.61

50

30

19.61

60

25

19.61

75

20

19.61

90

16

19.61

100

15

19.61

120

12

19.61

150

10

19.61

180

8

19.61

200

7.5

19.61

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC BH

S9KC BH-S

kg-cm

N.m

3

600

1.835

3.6

500

2.202

5

360

3.058

6

300

3.670

7.5

240

4.587

9

200

5.505

10

180

6.116

12.5

144

6.881

15

120

8.257

18

100

9.909

20

90

11.01

25

72

12.39

30

60

14.86

36

50

17.84

40

45

19.61

50

36

19.61

60

30

19.61

75

24

19.61

90

20

19.61

100

18

19.61

120

15

19.61

150

12

19.61

180

10

19.61

200

9

19.61

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC BH

S9KC BH-S

kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

23.2 27.8 38.7 46.4 58.0 69.6 77.4 87.0 104 125 139 156 188 200 200 200 200 200 200 200 200 200 200 200

18.7 22.5 31.2 37.4 46.8 56.1 62.4 70.2 84.2 101 112 126 152 182 200 200 200 200 200 200 200 200 200 200 

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 200㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type만 적용됩니다.

120W
INDUCTION  MOTOR  90㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS
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(61)

2

6.5HOLE4-

104

P.C.D

+0.5

137.8

(174.8)

37

27
32

90

LEAD WIRE LENGTH 300mm

83
h6

0.
02

2
0

12
0.

01
8

0

90

P.  C
. D 104

4      6.5 HOLE

22 30
,

+ 0.5

S
P G

C o ., tL

.
d

137.8

241.3

65.5 38

7 7
32

90

15
h7

0.
01

8
0

18

90

6.5 HOLE4-

104

34

P.C.D

110

22

22 30
,

+0.5

+0.5

137.8

241.3

65.5 38

127.57 7
32

90

15
h7

0.
01

8
0

241.3

130

60

18

90

60

110

36

104

P.C.D

8.5 HOLE4-

6.5 HOLE4-

34

22 30
,

+0.5

+
0.

5

+0.5

표2 참조

표2 참조

표3 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S9I120G
※HEAD MODEL : S9 C3BH-S~S9 C200BH-S

※HEAD MODEL : S9 C3BH~S9 C200BH

※ MODEL : S9GX10BH-S

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.93

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

GEAR
HEAD

S9 C3BH 
~S9 C10BH

S9 C12.5BH 
~S9 C20BH

S9 C25BH 
~S9 C60BH

S9 C75BH 
~S9 C200BH

1.21

1.30

1.40

1.45

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9I120G

STRAIGHT TYPE

S9I120S

D-CUT TYPE

S9I120D

KEY TYPE

S9I120

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SC3BH 
~S9SC200BH

D-CUT TYPE

S9DC3BH 
~S9DC200BH

KEY TYPE

S9KC3BH 
~S9KC200BH

MOTOR 
※MOTOR MODEL : S9I120
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5
00.

03 3 0
0.1

42

27.5 18

25     

42

25

18
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0.

2
0

42

18

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+0.2

137.8

(264.8)    

85 42

1210 77
32

90

18
h7

0.
01

8
0

18

90

8.5 HOLE4-

104

40

P.C.D

22 30
,

+0.5

표2 참조

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.93

GEAR
HEAD

S9 D3B  
~S9 D10B

S9 D12.5B 
~S9 D20B

S9 D25B 
~S9 D60B

S9 D75B 
~S9 D200B

1.65

1.80

1.90

1.95

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL

STRAIGHT TYPE D-CUT TYPE KEY TYPE

S9SD3B  
~S9SD200B

S9DD3B  
~S9DD200B

S9KD3B  
~S9KD200B

출력축구분 MODEL 출력축구분 MODEL 출력축구분

GEARED MOTOR ※MOTOR MODEL : S9I120G
※HEAD MODEL : S9 D3B~S9 D200B

CW

S9I120GA    S9I120GB
S9I120GC    S9I120GD

M

Black

Brown

White

Gray Cap.

CW

CCW

M

Black

Brown

White

Gray

Cap.CCW

CW

S9I120GA(TP)    S9I120GB(TP)  
S9I120GC(TP)    S9I120GD(TP)
S9I120GACE      S9I120GBCE  
S9I120GCCE      S9I120GDCE

M

Black

Brown

White

Gray Cap.

CW

TP

Orange

CCW

M

Black

Brown

White

Gray

Cap.CCW

TP

Orange

주의 : MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다. 

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.

3

500

2.276

3.6

416

2.731

5

300

3.793

6

250

4.552

7.5

200

5.689

9

166

6.827

10

150

7.586

12.5

120

8.534

15

100

10.24

18

83

12.29

20

75

13.65

25

60

15.36

30

50

18.43

36

41

22.12

40

37

24.58

50

30

29.42

60

25

29.42

75

20

29.42

90

16

29.42

100

15

29.42

120

12

29.42

150

10

29.42

180

8

29.42

200

7.5

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

3

600

1.835

3.6

500

2.202

5

360

3.058

6

300

3.670

7.5

240

4.587

9

200

5.505

10

180

6.116

12.5

144

6.881

15

120

8.757

18

100

9.909

20

90

11.01

25

72

12.39

30

60

14.86

36

50

17.84

40

45

19.82

50

36

24.77

60

30

29.42

75

24

29.42

90

20

29.42

100

18

29.42

120

15

29.42

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

23.2 27.8 38.7 46.4 58.0 69.6 77.4 87.0 104 125 139 156 188 225 250 300 300 300 300 300 300 300 300 300

18.7 22.5 31.2 37.4 46.8 56.1 62.4 70.2 84.2 101 112 126 152 182 202 252 300 300 300 300 300 300 300 300

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 300㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. 
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SIZE
mm sq. Type

90

S9I150GU
S9I150GUCE

S9I150GT
S9I150GTCE

S9I150GS
S9I150GSCE

4

4

4

150

150

150

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

3Ø200

3Ø220

3Ø380

3Ø400

50

60

50

60

50

60

50

60

1.0

0.9

1.0

0.9

0.46

0.42

0.49

0.43

1250

1500

1300

1550

1250

1500

1250

1500

11.70

9.70

11.30

9.40

11.70

9.70

11.70

9.70

1.170

0.970

1.130

0.940

1.170

0.970

1.170

0.970

18.0

15.0

22.0

19.0

18.00

15.00

19.00

16.00

1.800

1.500

2.200

1.900

1.800

1.500

1.900

1.600

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)    (N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

3

500

2.264

3.6

416

2.717

5

300

3.773

6

250

4.528

7.5

200

5.660

9

166

6.792

10

150

7.546

12.5

120

8.489

15

100

10.24

18

83

12.29

20

75

13.65

25

60

15.36

30

50

18.34

36

41

21.97

40

37

24.42

50

30

29.42

60

25

29.42

75

20

29.42

90

16

29.42

100

15

29.42

120

12

29.42

150

10

29.42

180

8

29.42

200

7.5

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KH B
kg-cm

N.m

3

600

2.276

3.6

500

2.731

5

360

3.793

6

300

4.552

7.5

240

5.689

9

200

6.827

10

180

7.586

12.5

144

8.534

15

120

10.24

18

100

12.29

20

90

13.65

25

72

15.36

30

60

18.43

36

50

22.06

40

45

24.52

50

36

29.42

60

30

29.42

75

24

29.42

90

20

29.42

100

18

29.42

120

15

29.42

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KH B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

23.1 27.7 38.5 46.2 57.7 69.3 77.0 86.6 104 125 139 156 187 224 249 300 300 300 300 300 300 300 300 300  

23.2 27.8 38.7 46.4 58.0 69.6 77.4 87.0 104 125 139 156 188 225 250 300 300 300 300 300 300 300 300 300

상기 MODEL은 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.
삼상 380V~440V모터에서는 인버터 사용을 주의하여 주십시오. 인버터 사용시 권선의 절연이 열화되어 모터가 파손될 수 있습니다.

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. 

..

150W
INDUCTION  MOTOR  90㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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�

0.
01

8
0

※표2 참조

※표3 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S9I150G
※HEAD MODEL : S9 H3B~S9 H200B

※MODEL : S9I150

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9I150G

STRAIGHT TYPE

S9I150S

D-CUT TYPE

S9I150D

KEY TYPE

S9I150K

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SH3B 
~S9SH200B

D-CUT TYPE

S9DH3B 
~S9DH200B

KEY TYPE

S9KH3B 
~S9KH200B

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.93

GEAR
HEAD

S9 H3B 
~S9 H10B

S9 H12.5B 
~S9 H20B

S9 H25B 
~S9 H60B

S9 H75B 
~S9 H200B

1.65

1.80

1.90

1.95

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

CW

S9I150GU     S9I150GT
S9I150GUCE   S9I150GTCE

M

Black(U)

Gray(W) T

TP

TP

S

R

CW

White(V)

CCW

Gray(W)

TP

CCW

M

Black(U)

T

TP

S

RWhite(V)

CW

S9I150GS   
S9I150GSCE   

M

Black(U)

Brown(W) T

TP

TP

S

R

CW

Red(V)

CCW

Brown(W)

TP

CCW

M

Black(U)

T

TP

S

RRed(V)

주의 : MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다. 

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.
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3

500

3.336

3.6

416

4.021

5

300

5.590

6

250

6.672

7.5

200

8.341

9

166

10.01

10

150

11.12

12.5

120

12.55

15

100

15.01

18

83

18.04

20

75

20.02

25

60

22.56

30

50

27.26

36

41

29.42

40

37

29.42

50

30

29.42

60

25

29.42

75

20

29.42

90

16

29.42

100

15

29.42

120

12

29.42

150

10

29.42

180

8

29.42

200

7.5

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KH B
kg-cm

N.m

3

600

2.756

3.6

500

3.334

5

360

4.609

6

300

5.590

7.5

240

6.963

9

200

8.257

10

180

9.218

12.5

144

10.30

15

120

12.39

18

100

14.91

20

90

16.51

25

72

18.58

30

60

22.29

36

50

26.75

40

45

29.42

50

36

29.42

60

30

29.42

75

24

29.42

90

20

29.42

100

18

29.42

120

15

29.42

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KH B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

SIZE
mm sq. Type

90

S9I180GA

S9I180GA(TP)

S9I180GACE

S9I180GB

S9I180GB(TP)

S9I180GBCE

S9I180GC

S9I180GC(TP)

S9I180GCCE

S9I180GD

S9I180GD(TP)

S9I180GDCE

4

4

4

4

180

180

180

180

2.60

1.32

3.20

2.90

1.60

1.45

8.00

8.00

7.00

7.00

0.800

0.800

0.700

0.700

25.0

6.5

25.0

6.5

1600

1600

1250

1550

1250

1550

11.50

11.50

14.00

11.60

14.00

11.60

1.150

1.150

1.400

1.160

1.400

1.160

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

1Ø110

1Ø220

1Ø100

1Ø200

60

60

50

60

50

60

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)    (N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

34.0 41.0 57.0 68.0 85.1 102 113 128 153 184 204 230 278 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 

28.1 34.0 47.0 57.0 71.0 84.2 94.0 105 126 152 168 189 227 273 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. 

기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. 

180W
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표2 참조

표3 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S9I180G
※HEAD MODEL : S9 H3B~S9 H200B

※MOTOR MODEL : S9I180

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9I180G

STRAIGHT TYPE

S9I180S

D-CUT TYPE

S9I180D

KEY TYPE

S9I180K

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SH3B 
~S9SH200B

D-CUT TYPE

S9DH3B 
~S9DH200B

KEY TYPE

S9KH3B 
~S9KH200B

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.70

GEAR
HEAD

S9 H3B 
~S9 H10B

S9 H12.5B 
~S9 H20B

S9 H25B 
~S9 H60B

S9 H75B 
~S9 H200B

1.65

1.80

1.90

1.95

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

CW

S9I180GA S9I180GB S9I180GC S9I180GD

CCW CW

S9I180GA(TP) S9I180GB(TP) S9I180GC(TP) 
S9I180GD(TP) S9I180GACE S9I180GBCE 
S9I180GCCE S9I180GDCE  

CCW

주의 : MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다. 

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.
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3

500

3.813

3.6

416

4.609

5

300

6.355

6

250

7.626

7.5

200

9.532

9

166

11.47

10

150

12.75

12.5

120

14.32

15

100

17.16

18

83

20.59

20

75

22.88

25

60

25.74

30

50

29.42

36

41

29.42

40

37

29.42

50

30

29.42

60

25

29.42

75

20

29.42

90

16

29.42

100

15

29.42

120

12

29.42

150

10

29.42

180

8

29.42

200

7.5

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KH B
kg-cm

N.m

3

600

3.134

3.6

500

3.760

5

360

5.223

6

300

6.267

7.5

240

7.384

9

200

9.414

10

180

10.49

12.5

144

11.75

15

120

14.10

18

100

16.97

20

90

18.83

25

72

21.18

30

60

25.40

36

50

29.42

40

45

29.42

50

36

29.42

60

30

29.42

75

24

29.42

90

20

29.42

100

18

29.42

120

15

29.42

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KH B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

SIZE
mm sq. Type

90

S9I200GU
S9I200GUCE

S9I200GT
S9I200GTCE

S9I200GS
S9I200GSCE

4

4

4

200

200

200

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

3Ø200

3Ø220

3Ø380

3Ø400

50

60

50

60

50

60

50

60

1.3

1.2

1.3

1.2

0.62

0.55

0.64

0.55

1250

1500

1300

1550

1250

1500

1250

1500

16.00

13.40

15.00

12.90

16.00

13.40

16.00

13.40

1.600

1.340

1.500

1.290

1.600

1.340

1.600

1.340

24.00

20.00

30.00

25.00

26.00

22.00

30.00

25.00

2.400

2.000

3.000

2.500

2.600

2.200

3.000

2.500

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)    (N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

39.0 47.0 64.8 77.8 97.2 117 130 146 175 210 233 262 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 

32.0 38.3 53.3 64.0 79.9 96.0 107 120 144 173 192 216 259 300 300 300 300 300 300 3000 300 300 300 300   

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. 

상기 MODEL은 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. 
삼상 380V~440V 모터에서는 인버터 사용을 주의하여 주십시오. 인버터 사용시 권선의 절연이 열화되어 모터가 파손될 수 있습니다.

200W
INDUCTION  MOTOR  90㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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1. REVERSIBE MOTOR의 특징

REVERSIBLE MOTOR는 CONDENSER 운전형 단상 유도
전동기입니다. 따라서 일반적 특성 및 특징은 INDUCTION
MOTOR와 동일합니다.
순시 정역운전이 가능합니다. 간이 BRAKE기구를 내장하여
짧은 시간에 정회전, 역회전이 가능하고, STATOR 권선을
MAIN COIL과 SUB COIL을 같게 권선함으써 정역회전시 같은
특성을 가지도록 설계가 되어 있습니다.(<그림2> 참조)
또한 짧은 시간에 정회전, 역회전의 순시 가역성을 좋게하기
위하여 기동 TORQUE를 크게 설계되어 있습니다.(<그림3> 참조)
OVER RUN을 방지하기위하여 간이BRAKE를 사용하여 이
간이 BRAKE에 의해 약간의 유지력을 가지고 있어 정지시에
OVER RUN을 방지하여순시정지력이뛰어납니다.(<그림1> 참조)
전환 SWITCH로 MOTOR의 회전방향을 간단하고, 짧은 시간에
역전시킬수 있으므로 정회전, 역회전을 자주 빈번하게 사용하는
용도에적합하게사용됩니다. 따라서 REVERSIBLE MOTOR라고
불리고 있습니다.
운전정격시간은 30분입니다. REVERSIBLE MOTOR는 짧은
시간에 정회전, 역회전등의 제어용으로 뛰어난 특성으로 운전되
도록 설계되어 있어서 손실입력이 크기 때문에 INDUCTION
MOTOR에비해 온도상승이 높습니다. 따라서 정격운전시간은
30분으로 되어 있습니다. 
즉 정격운전시간이 30분이라고 하는 것은 온도상승 측면에서
볼 때에 연속으로 운전가능한 시간이 약30분 이라고 하는 것
입니다.
일반적으로 회전수, TORQUE특성, 전압특성, CONDENSER
특성에 대해서는 INDUCTION MOTOR와 동일합니다.

2. BRAKE의 구조

REVERSIBLE MOTOR의 간이BRAKE는 다음과 같은 특징이
있습니다.

① 마찰부하를 가하여 순시가역특성을 양호하게 합니다.
② OVER RUN을 작게 합니다.
③ 약간의 HOLDING TORQUE를 갖고 있습니다.

REVERSIBLE MOTOR는 일반적으로 REMOTE CONTROL
적인 경우에 사용하는 때가 많기 때문에 위와 같은 특징을 갖
고 있습니다. 따라서 구조적으로 <그림1>과 같이 BRAKE
WHEEL에 BRAKE BLOCK을 SPRING으로 압력을 가하여
접동시키고 있습니다.
위와 같은 구조상의 BRAKE력에는 한계가 있어 당사에서는
MOTOR 출력 TORQUE의 약 10% 정도로 하고 있습니다.
<표1>의 HOLDING TORQUE와 OVER RUN을 표시하고 있지만
정확하게는 각 MOTOR에 의해 다소 편차가 있습니다. 
또한 운전시간, 온도에 의해서도 변화합니다. 따라서 참고치로
사용하여 주십시오.
REVERSIBLE MOTOR의 정격TORQUE, 기동TORQUE, 전류
특성 등은 BRAKE BLOCK을 MOTOR에 장착된 상태에서의
특성치를 표시하 습니다. 따라서 MOTOR 선정시 요구출력을
그대로 선정하여도 큰 무리는 없으나 BRAKE BLOCK 등의
부품의 차이에 의해 약간의 차이가 있을 수 있으므로 MOTOR
선정시 여유를 가지고 MOTOR를 선정하여 주십시오.
사용초기의 HOLDING TORQUE는 <표1>의 값보다도 떨어지는
경우가 있으므로 주의하여 사용하십시오.

REVERSIBLE MOTOR의 특징

COIL SPRING

COVER

BRAKE BLOCK

BRAKE WHEEL

(그림1)

상수
(相數)

단상
(單相)

60㎜ 6 S6R06G 50

130

150

150

400

400

400

0.5 4

5

5

5

6

6

6

1.3

1.5

1.5

4.0

4.0

4.0

S7R15G

S8R15G

S8R25G

S9R40G ( )

S9R60G ( )

S9R90G ( )

15

15

25

40

60

90

70㎜

80㎜

90㎜

SIZE
出力
(W)

MOTOR
MODEL名

HOLDING TORQUE

(g·cm) (N·cm)

OVER
RUN

<표1> REVERSIBLE MOTOR의 HOLDING TORQUE와 OVER RUN

CIRCUIT DIAGRAM (C.W) SPEED- TORQUE CURVE

<그림2> <그림3>

WHITE

GRAY

CONDENSER

ROTOR

Reversibie motor

Induction motor

SPEED(rpm)

TO
R
Q
U
E 
(k
g·

cm
)

CW

CCW

LINE

BLACK

SWITCH
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3. 동작시간과 온도상승

REVERSIBLE MOTOR는 정격운전시간이 30분으로 한정되어
있지만단시간으로「ON-OFF」운전을 하는경우에는운전조건에
의해서 정격운전 시간이 변화합니다.
REVERSIBLE MOTOR를 단시간「ON-OFF」운전으로 사용할
경우에는 기동전류가 커져서 많은 전류가 흘러 MOTOR의 온도
상승이 높게 나타납니다. 그러나 MOTOR가 정지해 있는 시간을
길게 사용하면 정지시의 자연냉각 효과로 인하여 MOTOR의
온도를 낮추게되므로 정격운전시간을 길게 사용할 수 있습니다.
「ON-OFF」운전사용조건을 <그림4>의 A∼F와 같이결정합니다.
F는 연속운전을 나타냅니다.
<그림5>에서 <그림8>까지의 특성치는 운전사용조건 <그림4>의
A∼F에 의하여 200V 50/60Hz용 MOTOR로 측정시에 나타난
특성치 결과입니다. 따라서 220V 60Hz MOTOR의 특성 전압이
약 10% 높기 때문에 특성치도 다소 높게 나타나므로 허용온도
이하에서 사용하도록 주의하여 주십시오.
온도상승 측정에 있어서는 타점기록계에 의하여 MOTOR에서
발생되는 온도가 외부접촉에 의해 열이 전도되는 것을 거의 없게
하고 MOTOR의 무부하상태에서 측정합니다. 이렇게 측정하는
것이 온도가 제일 높게 나타나게 되는 방법입니다.
특히 MOTOR의 정격 TORQUE보다 부하가 크거나 관성부하가
큰 경우에는 기동이나 역회전에 필요한 시간이 길게 되어 온도
상승이 보다 높아지는 경우도 있으므로 주의하여 주십시오.
REVERSIBLE MOTOR의 온도상승은 일반적인 사양이 60deg
C(△T값임)이므로 이 온도를 초과하여 사용하지 않도록 주의
하여 주십시오. 또한 출력이 큰 MOTOR일수록 운전시간이
짧아집니다.
실제 사용에 있어서 MOTOR 단독으로 사용하는 경우도 있지만,
대부분 GEAR HEAD와 조합하여 사용되고 있습니다. 따라서
S8R25GD의 MOTOR에 S8KA50B의 GEAR HEAD를 조합하여
무부하 운전한 경우의 온도상승은 <그림9>의 L CURVE처럼
되고 <그림7>의 MOTOR 단품에 비해서 온도상승이 작아지고
운전시간이 약30분 길게 됨을 알 수 있습니다.
<표2>에서는 취부면에 각종 방열판의 종류를 나타내고 있습니다.
이 측정의 결과로부터 방열판의 지경을 2배로 하면 약 6℃가
낮아지고, 철보다 ALUMINUM이 열전도가 높아 온도상승이
낮게되고 또한 ALUMINUM에 도장을 함으로써 약 3℃ 낮아지
는 것을 알 수 있습니다.

일반적으로 COIL 온도를 측정하여 절연계급에 따른 온도 이하로
관리하는것이원칙이지만 MOTOR HOUSING 표면 온도가 90℃
이하이면 그 운전조건에서 연속운전이 가능합니다. MOTOR의
온도는 부하조건, 운전 CYCLE, MOTOR의 취부방법, 주위온도
등의 조건에 따라 변합니다. 이들의 DATA로 전체를 판단하기는
어렵겠지만, 참고용 자료로 사용하십시오.
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(MINUTE)

50

40

30

20

10

0

70

F

E
D

C

A
B

60

60 120 180 240

50

40

30

20

10

0

70
F

E D

C
A

B

60

60 120 180 240

50

40

30

20

10

0

RUN STOP

1SEC 1SEC 1SEC
A

B

C

D

E

F
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(한쪽방향운전)
2초 운전, 2초 정지
(한쪽방향운전)
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(그림4) OPERATING CYCLE

<그림5> INTERMITTENT OPERATION
OF S6R06GD(WITHOUT GEAR HEAD)

<그림6> INTERMITTENT OPERATION
OF S7R15GD(WITHOUT GEAR HEAD)

<그림7> INTERMITTENT OPERATION
OF S8R25GD(WITHOUT GEAR HEAD)

<그림9> INTERMITTENT OPERATION OF
S8R25GD + S8KA50B

+ HEAT RADITION PLATE

<그림8> INTERMITTENT OPERATION
OF S9R40GD(WITHOUT GEAR HEAD)

온도상승
CURVE

L ㅡ ㅡ ㅡ

M 200 IRON NO PAINTING

N 200 ALUMINUM NO PAINTING

O 400 IRON NO PAINTING

P 400 ALUMINUM NO PAINTING

Q 400 ALUMINUM BLACK

TYPE OF HEAT RADIATION PLATE

DIA METER(㎜) MATERIAL PAINTING

<표2> TYPE OF HEAT RADIATION PLATE (THICK 1.5㎜)
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4. 외관구조

REVERSIBLE MOTOR의 CE용 MOTOR는 방진(防塵), 방수
(防水) 효과를 높이기 위하여“A”의 COVER를 뒷부분에 조립
하 습니다.(아래그림 참조)
따라서 MOTOR의 길이가 약 4.0㎜ 정도 커졌습니다. 
사용하실 때 양지하시고 사용하여 주십시오.

"A"

87
.5

"A"

59
.5

52 34

60 45

60 45

1.3 1.3
4.8 4.8

1.3
4.8

60  6W 70 15W,     80 25W, 25W 90 40W

"A"

79
.5

항목

절연저항
상온상습에서MOTOR을정격으로운전후MOTOR의 COIL, 
MOTOR CASE사이를 DC 500V MEGGER로측정하여 100㏁이상임.

절연내압
상온상습에서MOTOR을정격으로운전후MOTOR의 COIL,
MOTOR CASE사이에 1500V 50/60Hz를 1분간인가하여이상없음.

온도상승
MOTOR를정격으로운전후온도계법으로측정하여온도상승치(△T)가
80℃(K) 이하임

절연등급 B종(130℃)

과열보호장치
(T/P)

THERMAL PROTECTOR 내장(자동복귀형)
: 개방 120℃±5℃ 복귀 76℃±15℃

사용온도 -10℃ ~ 40℃

사용습도 85% 이하 (결로없는곳)

사양

GENERAL SPECIFICATION OF INDUCTION MOTORS



66 REVERSIBLE  MOTOR

SIZE
mm sq. Type

60

S6R06GA

S6R06GACE

S6R06GB

S6R06GBCE

S6R06GC

S6R06GCCE

S6R06GD

S6R06GDCE

S6R06GE

S6R06GECE

S6R06GX

S6R06GXCE

4

4

4

4

4

4

6

6

6

6

5.5

5.4

6

5.8

6

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.22

0.11

0.21

0.10

0.19

0.22

0.18

0.09

0.10

1550

1550

1200

1500

1200

1500

1200

1500

1500

1200

0.40

0.40

0.50

0.42

0.45

0.42

0.50

0.30

0.42

0.47

0.50

0.040

0.040

0.050

0.042

0.045

0.042

0.050

0.030

0.042

0.047

0.050

0.60

0.60

0.45

0.53

0.52

0.50

0.50

0.55

0.060

0.060

0.045

0.053

0.052

0.050

0.050

0.055

3.0

0.8

3.0

0.8

3.5

2.3

0.7

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

60
60

50

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)    (N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

3

500

0.127

3.6

416

0.147

5

300

0.206

6

250

0.255

7.5

200

0.314

9

166

0.382

10

150

0.421

12.5

120

0.529

15

100

0.627

18

83

0.755

20

75

0.755

25

60

0.951

30

50

1.137

36

41

1.362

40

37

1.519

50

30

1.715

60

25

2.058

75

20

2.568

90

16

2.942

100

15

2.942

120

12

2.942

150

10

2.942

180

8

2.942

200

7.5

2.942

250

6

2.942

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DA B
kg-Cm

N.m

3

600

0.098

3.6

500

0.127

5

360

0.167

6

300

0.206

7.5

240

0.255

9

200

0.304

10

180

0.343

12.5

144

0.431

15

120

0.510

18

100

0.617

20

90

0.617

25

72

0.764

30

60

0.921

36

50

1.107

40

45

1.235

50

36

1.392

60

30

1.666

75

24

2.087

90

20

2.499

100

18

2.783

120

15

2.942

150

12

2.942

180

10

2.942

200

9

2.942

250

7.2

2.942

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DA B
kg-Cm

N.m

50Hz

60Hz

1.3 1.5 2.1 2.6 3.2 3.9 4.3 5.4 6.4 7.7 7.7 9.7 11.6 13.9 15.5 17.5 21.0 26.2 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0

1.0 1.3 1.7 2.1 2.6 3.1 3.5 4.4 5.2 6.3 6.3 7.8 9.4 11.3 12.6 14.2 17.0 21.3 25.5 28.4 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.

GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.

감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 30㎏-㎝입니다.

회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.

회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.

실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.

‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

기종명 S6R06GE는 UL규격 인증 제품으로 IMPEDANCE PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172722)
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다.
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S6R06GECE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
본 DATA는 BRAKE BLOCK을 MOTOR에 장착된 상태에서 측정한 DATA입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

6W
REVERSIBLE MOTOR  60㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

24     

20    

6 
 

5.
5

0.
1

0

24     

6 
 

3
0.

02
5 

0

12+0.2 3 0.025 
0

GEARED MOTOR

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S6R06G
※HEAD MODEL : S6 A3 ~S6 A250

※MOTOR MODEL : S6R06

4      4.5 HOLE

60

P. C. D � � � 70

54
h7

0.
03

0
0

(38.7)

26 12.7

2
+0.5

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S6R06G

STRAIGHT TYPE

S6R06S

D-CUT TYPE

S6R06D

※30(40) - (표1)

GEAR RATIO

S6 A3 ~ S6 A18

S6 A20 ~ S6 A250

SIZE(㎜)

30

40

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 0.70

DECIMAL GEAR HEAD 0.18

GEAR
HEAD

S6 A3
~S6 A18

S6 A20
~S6 A40

S6 A50
~S6 A250

0.24

0.30

0.33

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S6SA3
~S6SA250

D-CUT TYPE

S6DA3
~S6DA250

KEY TYPE

S6KA3
~S6KA250

22 30
,

4     4.5 HOLE

60

  1
0

24

P. C. D � � � 708h
7

0.
01

5
0

137(147)

75

59
.5

 � �32

36.5
+0.5

※표3 참조

-표1
54

h6
0.

01
9

0

(99)

75

5 
9.

5

24 

 � �2 6.5 

6h
7 

0.
01

5 
0

LEAD WIRE LENGTH 300mm
4.5HOLE4-

22 30
,

P.  C
. D � � � 70

60
+ 0.5

o
P

S
CG d

L t,.

.

※표4 참조

32     

12     

8

3
00.

02
5

1.8 0
0.1

32     

12     87
0.

1
0

32     

8

12.7    

INTER-DECIMAL GEAR HEAD
※MODEL : S6GX10B

CW,CCW

S6R06GA   S6R06GB  
S6R06GC   S6R06GD 
S6R06GACE   S6R06GBCE  S6R06GE
S6R06GCCE    S6R06GDCE  S6R06GECE

S6R06GX
S6R06GXCE

CW,CCW

M

Black

CCW

CW

White

Gray
Cap.

CCW

CW

CCW

CW

M

Black

White

Cap.
CCW

CW

Brown

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.
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SIZE
mm sq. Type

70

S7R15GA
S7R15GA(TP)
S7R15GACE
S7R15GB
S7R15GB(TP)
S7R15GBCE
S7R15GC
S7R15GC(TP)
S7R15GCCE
S7R15GD
S7R15GD(TP)
S7R15GDCE

S7R15GE
S7R15GECE

S7R15GX
S7R15GXCE

4

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

15

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

0.44

0.22

0.42

0.42

0.21

0.21

0.37
0.41
0.35
0.17
0.18

1.00

1.00

1.25

1.00

1.25

1.00

1.25
1.00
1.00
1.25
1.45

0.100

0.100

0.125

0.100

0.125

0.100

0.125
0.100
0.100
0.125
0.145

1.10

1.10

0.90

0.90

0.90

0.90

0.95

0.90
1.10

0.110

0.110

0.090

0.090

0.090

0.090

0.095

0.090
0.110

6.0

1.5

6.0

1.5

6.0

4.5

1.2

1550

1550

1200

1500

1200

1500

1200
1500
1550

1200

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)    (N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

3

500

3.6

416

5

300

6

250

7.5

200

9

166

10

150

12.5

120

15

100

18

83

20

75

25

60

30

50

36

41

40

37

50

30

60

25

75

20

90

16

100

15

120

12

150

10

180

8

200

7.5

GEAR RATIO

rpmMODEL

S7KA B
kg-cm

N.m

3

600

3.6

500

5

360

6

300

7.5

240

9

200

10

180

12.5

144

15

120

18

100

20

90

25

72

30

60

36

50

40

45

50

36

60

30

75

24

90

20

100

18

120

15

150

12

180

10

200

9

GEAR RATIO

rpmMODEL

S7KA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

3.2 3.9 5.4 6.5 8.1 9.7 10.8 13.5 16.2 19.4 19.4 24.2 29.1 34.9 38.8 43.6 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0   

3.0 3.6 5.1 6.1 7.6 9.1 10.1 12.7 15.2 18.2 18.2 22.8 27.3 32.8 36.5 41.0 49.2 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0  

0.314 0.382 0.530 0.637 0.794 0.951 1.059 1.324 1.587 1.902 1.902 2.373 2.854 3.423 3.805 4.276 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900

0.294 0.353 0.500 0.598 0.745 0.892 0.990 1.245 1.491 1.785 1.785 2.236 2.677 3.217 3.579 4.021 4.825 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 50㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

기종명 S7R15GE는 UL규격 인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720) 
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S7R15GECE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
또한 기종명 S7R15GE, S7R15GX는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 BRAKE BLOCK을 MOTOR에 장착된 상태에서 측정한 DATA입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

15W
REVERSIBLE MOTOR  70㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

32     

25     

6

5.
5

0.
1

0

32     

6

13.4     

32     

25     

23     

10

4
00.

03

2.5 0
0.1

32     

25     

10 9
0.

1
0

32     

10

4
0.

03
025+0.2 4 0.03

0

64
h6

0.
01

9
0

(112)

80

69

 � �32

 � �2 � �7

6h
7

0.
01

5
0

LEAD WIRE LENGTH 300mm

70

P.  C. D � � �  82

4      5.5 HOLE

+0.5
o

P
S

CG d
L t,.

.

22 30
,

4      5.5 HOLE

70

P.  C. D � ��  82

64
h7

0.
03

0
0

(43.4)

30 13.4

2
+ 0.5

※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S7R15G
※HEAD MODEL : S7 A3 ~S7 A200

※MOTOR MODEL : S7R15

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S7R15G

STRAIGHT TYPE

S7R15S

D-CUT TYPE

S7R15D

※32(42) - (표1)

GEAR RATIO

S7 A3 ~ S7 A18

S7 A20 ~ S7 A200

SIZE(㎜)

32

42

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.04

DECIMAL GEAR HEAD 0.32

GEAR
HEAD

S7 A3
~S7 A18

S7 A20
~S7 A40

S7 A50
~S7 A200

0.38

0.47

0.52

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S7SA3
~S7SA200

D-CUT TYPE

S7DA3
~S7DA200

KEY TYPE

S7KA3
~S7KA200

INTER-DECIMAL GEAR HEAD
※ MODEL : S7GX10B

22 30
,

10
h7

0.
01

5
0

144(154)

80

69

 � � �32(42)  � �32

3

70

  1
5

30   

P. C. D � �� 82

4     5.5 HOLE

+0.5

※표3 참조

-표1

CW,CCW

S7R15GA  S7R15GB  
S7R15GC  S7R15GD

S7R15GA(TP)    S7R15GB(TP)  
S7R15GC(TP)    S7R15GD(TP) 
S7R15GACE      S7R15GBCE  S7R15GE
S7R15GCCE      S7R15GDCE  S7R15GECE

S7R15GX
S7R15GXCE

CW,CCW CW,CCW

M

Black

White

Gray
Cap.

CCW

CW

CCW

CW

M

Black

White

Gray
Cap.�

TP

CCW

CW

CCW

CW M

Black

White

Brown
Cap

TP

CCW

CW

CCW

CW

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.
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SIZE
mm sq. Type

80

S8R15GA
S8R15GA(TP)
S8R15GACE
S8R15GB
S8R15GB(TP)
S8R15GBCE
S8R15GC
S8R15GC(TP)
S8R15GCCE
S8R15GD
S8R15GD(TP)
S8R15GDCE

S8R15GE
S8R15GECE

S8R15GX
S8R15GXCE

4

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

15

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

0.49

0.25

0.58

0.48

0.29

0.25

0.59
0.48
0.52
0.16
0.18

1.00

1.00

1.30

1.10

1.30

1.10

1.30
1.20
1.10
1.30
1.40

0.100

0.100

0.130

0.110

0.130

0.110

0.130
0.120
0.110
0.130
0.140

1.20

1.20

0.95

0.95

0.95

1.10
1.30

0.120

0.120

0.095

0.095

0.095

0.110
0.130

6.0

1.5

6.0

1.5

6.0

4.5

1.2

1550

1550

1200

1500

1200

1500

1250
1550
1600

1200

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)    (N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 80㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

기종명 S8R15GE는 UL규격 인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720) 
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S8R15GECE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
또한 기종명 S8R15GE, S8R15GX는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 BRAKE BLOCK을 MOTOR에 장착된 상태에서 측정한 DATA입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

3

500

0.333

3.6

416

0.402

5

300

0.559

6

250

0.666

7.5

200

0.833

9

166

1.000

10

150

1.107

12.5

120

1.392

15

100

1.666

18

83

1.999

20

75

1.999

25

60

2.509

30

50

3.009

36

41

3.606

40

37

4.008

50

30

4.530

60

25

5.433

75

20

6.786

90

16

7.840

100

15

7.840

120

12

7.840

150

10

7.840

180

8

7.840

200

7.5

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

50Hz

3.4 4.1 5.7 6.8 8.5 10.2 11.3 14.2 17.0 20.4 20.4 25.6 30.7 36.8 40.9 46.2 55.4 69.2 80 80 80 80 80 80

3

600

0.284

3.6

500

0.343

5

360

0.481

6

300

0.568

7.5

240

0.715

9

200

0.853

10

180

0.951

12.5

144

1.196

15

120

1.432

18

100

1.715

20

90

1.715

25

72

2.146

30

60

2.577

36

50

3.087

40

45

3.430

50

36

3.881

60

30

4.658

75

24

5.825

90

20

6.992

100

18

7.767

120

15

7.840

150

12

7.840

180

10

7.840

200

9

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

60Hz

2.9 3.5 4.9 5.8 7.3 8.7 9.7 12.2 14.6 17.5 17.5 21.9 26.3 31.5 35.0 39.6 47.5 59.4 71.3 79.2 80 80 80 80

15W
REVERSIBLE MOTOR  80㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

4 0.03
025+0.2

4
0.

03
0

3
0.

25
0

3 0.025
025+0.2

73
h6

0.
01

9
0

(117)

85

79
.5

 � �32

 � �2 � �7

8h
7

0.
01

5
0

LEAD WIRE LENGTH 300mm

80

P. C. D � � � 94

4      5.5 HOLE

22 30
,

+0.5
d

S .

o
P G

C t
., L

(45.6)

13.632

2

73
h7

0.
03

0
0

80

4     5.5HOLE

P. C. D � �� 94
+0.5

※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S8R15G
※HEAD MODEL : S8 A3 ~S8 A200

※MODEL : S8GX10B

※MOTOR MODEL : S8R15

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S8R15G

STRAIGHT TYPE

S8R15S

D-CUT TYPE

S8R15D

KEY TYPE

S6R15K

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S8SA3
~S8SA200

D-CUT TYPE

S8DA3
~S8DA200

KEY TYPE

S8KA3
~S8KA200

10
h7

0.
01

5
0

149(159.5)

85

79
.5

 � � �32(42.5)  � �32

3

80

  1
5

34   

P. C. D � �� 94

4     5.5HOLE
22 30

,

+0.5

1.8
 

0
0.1

3
0.

02
5

0

32     

25     8

23.5
     

32     

25     

87
0.

1
0

32     

8

13.6
     

※표3 참조

-표1

※32(42.5) - (표1)

GEAR RATIO

S8 A3 ~ S8 A18

S8 A20 ~ S8 A200

SIZE(㎜)

32

42.5

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.46

DECIMAL GEAR HEAD 0.43

GEAR
HEAD

S8 A3
~S8 A18

S8 A20
~S8 A40

S8 A50
~S8 A200

0.43

0.57

0.61

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

32     

25     

23     

10

4
00.

03

2.5 0
0.1

32     

25     

10 9
0.

1
0

32     

10

CW,CCW

S8R15GA  S8R15GB  
S8R15GC  S8R15GD

S8R15GA(TP)    S8R15GB(TP)  
S8R15GC(TP)    S8R15GD(TP) 
S8R15GACE      S8R15GBCE  S8R15GE
S8R15GCCE      S8R15GDCE  S8R15GECE

S8R15GX
S8R15GXCE

CW,CCW CW,CCW

M

Black

White

Gray
Cap.

CCW

CW

CCW

CW

M

Black

White

Gray
Cap.�

TP

CCW

CW

CCW

CW M

Black

White

Brown
Cap

TP

CCW

CW

CCW

CW

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.
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SIZE
mm sq. Type

80

S8R25GA
S8R25GA(TP)
S8R25GACE
S8R25GB
S8R25GB(TP)
S8R25GBCE
S8R25GC
S8R25GC(TP)
S8R25GCCE
S8R25GD
S8R25GD(TP)
S8R25GDCE

S8R25GE
S8R25GECE

S8R25GX
S8R25GXCE

4

4

4

4

4

4

25

25

25

25

25

25

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

0.71

0.35

0.63

0.70

0.33

0.60
0.65
0.63
0.26
0.28

1.70

1.65

2.10

1.70

2.10

1.70

2.10
1.80
1.70
2.00
2.20

0.170

0.165

0.210

0.170

0.210

0.170

0.210
0.180
0.170
0.200
0.220

2.30

2.30

1.80

1.80

1.30

1.70
2.20

0.230

0.230

0.180

0.180

0.130

0.170
0.220

10.0

2.5

10.0

2.5

8.0

7.0

2.0

1550

1600

1250

1500

1250

1550

1250
1450
1550

1200

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)    (N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

3

500

0.519

3.6

416

0.627

5

300

0.872

6

250

1.049

7.5

200

1.313

9

166

1.568

10

150

1.744

12.5

120

2.185

15

100

2.617

18

83

3.146

20

75

3.146

25

60

3.940

30

50

4.724

36

41

5.664

40

37

6.292

50

30

7.115

60

25

7.840

75

20

7.840

90

16

7.840

100

15

7.840

120

12

7.840

150

10

7.840

180

8

7.840

200

7.5

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

3

600

0.431

3.6

500

0.510

5

360

0.715

6

300

0.853

7.5

240

1.068

9

200

1.284

10

180

1.431

12.5

144

1.784

15

120

2.146

18

100

2.568

20

90

2.577

25

72

3.224

30

60

3.861

36

50

4.635

40

45

5.155

50

36

5.821

60

30

6.987

75

24

7.840

90

20

7.840

100

18

7.840

120

15

7.840

150

12

7.840

180

10

7.840

200

9

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

5.3 6.4 8.9 10.7 13.4 16.0 17.8 22.3 26.7 32.1 32.1 40.2 48.2 57.8 64.2 72.6 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

4.4 5.2 7.3 8.7 10.9 13.1 14.6 18.2 21.9 26.2 26.3 32.9 39.4 47.3 52.6 59.4 71.3 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 80㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

기종명 S8R25GE는 UL규격 인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO.E172720)
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S8R25GECE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S8R25GE, S8R25GX는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 BRAKE BLOCK을 MOTOR에 장착된 상태에서 측정한 DATA입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

25W
REVERSIBLE MOTOR  80㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

4 0.03
025+0.2

4
0.
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0

3
0.

02
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0

3 0.025
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h6
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01

9
0
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 � �32

 � �2 � �7
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7

0.
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5
0
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o
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73
h7

0.
03

0
0

80

4     5.5 HOLE

P.C. D � �� 94
+0.5

※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S8R25G
※HEAD MODEL : S8 A3 ~S8 A200

※MODEL : S8GX10B

※MOTOR MODEL : S8R25

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S8R25G

STRAIGHT TYPE

S8R25S

D-CUT TYPE

S8R25D

KEY TYPE

S8R25K

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S8SA3
~S8SA200

D-CUT TYPE

S8DA3
~S8DA200

KEY TYPE

S8KA3
~S8KA200

10
h7

0.
01

5
0

149(159.5)

85

79
.5

 � �32

3

80

  1
5

34   

4     5.5 HOLE
22 30

,

P.C. D � �� 94
+0.5

1.8
 

0
0.1

3
0.

02
5

0

32     

25     8

23.5
     

32     

25     

87
0.

1
0

32     

8

13.6
     

※표3 참조

-표1

※32(42.5) - (표1)

GEAR RATIO

S8 A3 ~ S8 A18

S8 A20 ~ S8 A200

SIZE(㎜)

32

42.5

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.46

DECIMAL GEAR HEAD 0.43

GEAR
HEAD

S8 A3
~S8 A18

S8 A20
~S8 A40

S8 A50
~S8 A200

0.43

0.57

0.61

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

32     

25     

23     

10

4
00.

03

2.5 0
0.1

32     

25     

10 9
0.

1
0

32     

10

CW,CCW

S8R25GA  S8R25GB  
S8R25GC  S8R25GD

S8R25GA(TP)    S8R25GB(TP)  
S8R25GC(TP)    S8R25GD(TP) 
S8R25GACE      S8R25GBCE  S8R25GE
S8R25GCCE      S8R25GDCE  S8R25GECE

S8R25GX
S8R25GXCE

CW,CCW CW,CCW

M

Black

White

Gray
Cap.

CCW

CW

CCW

CW

M

Black

White

Gray
Cap.�

TP

CCW

CW

CCW

CW M

Black

White

Brown
Cap

TP

CCW

CW

CCW

CW

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.
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SIZE
mm sq. Type

90

S9R40GA( )
S9R40GA( )(TP)
S9R40GA( )CE
S9R40GB( )
S9R40GB( )(TP)
S9R40GB( )CE
S9R40GC( )
S9R40GC( )(TP)
S9R40GC( )CE
S9R40GD( )
S9R40GD( )(TP)
S9R40GD( )CE

S9R40GE( )
S9R40GE( )CE

S9R40GX( )
S9R40GX( )CE

4

4

4

4

4

4

40

40

40

40

40

40

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

1.00

0.46

0.84

1.00

0.39

0.47

0.86
1.00
1.00
0.40
0.42

2.50

2.50

3.00

2.60

3.10

2.60

3.10
2.60
2.70
3.20
3.40

0.250

0.250

0.300

0.260

0.310

0.260

0.310
0.260
0.270
0.320
0.340

3.50

3.50

2.80

2.80

2.90

3.00
3.20

0.350

0.350

0.280

0.280

0.290

0.300
0.320

15.0

3.5

15.0

3.5

15.0

12.0

3.0

1600

1600

1300

1550

1300

1550

1300
1550
1550

1250

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)    (N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

3

600

0.666

3.6

500

0.804

5

360

1.107

6

300

1.333

7.5

240

1.666

9

200

1.999

10

180

2.225

12.5

144

2.783

15

120

3.332

18

100

3.998

20

90

4.008

25

72

5.008

30

60

6.007

36

50

7.213

40

45

8.016

50

36

9.800

60

30

9.800

75

24

9.800

90

20

9.800

100

18

9.800

120

15

9.800

150

12

9.800

180

10

9.800

200

9

9.800

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KB B( )
kg-cm

N.m

60Hz

6.8 8.2 11.3 13.6 17.0 20.4 22.7 28.4 34.0 40.8 40.9 51.1 61.3 73.6 81.8 100 100 100 100 100 100 100 100 100

3

500

0.813

3.6

416

0.970

5

300

1.352

6

250

1.617

7.5

200

2.029

9

166

2.430

10

150

2.695

12.5

120

3.371

15

100

4.047

18

83

4.861

20

75

4.861

25

60

6.086

30

50

7.301

36

41

8.761

40

37

9.731

50

30

9.800

60

25

9.800

75

20

9.800

90

16

9.800

100

15

9.800

120

12

9.800

150

10

9.800

180

8

9.800

200

7.5

9.800

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KB B( )
kg-cm

N.m

50Hz

8.3 9.9 13.8 16.5 20.7 24.8 27.5 34.4 41.3 49.6 49.6 62.1 74.5 89.4 99.3 100 100 100 100 100 100 100 100 100   

기종명 S9R40GE는 UL 규격 인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720)
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S9R40GE( )CE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9R40GE, S9R40GX는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 BRAKE BLOCK을 MOTOR에 장착된 상태에서 측정한 DATA입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 100㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

40W
REVERSIBLE MOTOR  90㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

0.
02

2
0

10
h7

※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S9R40G
※HEAD MODEL : S9 B3 ~S9 B200

※MODEL : S9GX10B(H,L)

※MOTOR MODEL : S9R40

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9R40G

STRAIGHT TYPE

S9R40S

D-CUT TYPE

S9R40D

KEY TYPE

S9R40K

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SB3
~S9SB200

D-CUT TYPE

S9DB3
~S9DB200

KEY TYPE

S9KB3
~S9KB200

0.
01

8
0

※표3 참조

-표1

※42(60) - (표1)

GEAR RATIO

S9 B3 ~ S9 B18

S9 B20 ~ S9 B200

SIZE(㎜)

42

60

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.34

DECIMAL GEAR HEAD 0.59

GEAR
HEAD

S9 B3
~S9 B18

S9 B20
~S9 B40

S9 B50
~S9 B200

0.73

1.03

1.13

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

CW,CCW

S9R40GA  S9R40GB  
S9R40GC  S9R40GD

CW,CCW

S9R40GA(TP)    S9R40GB(TP)  
S9R40GC(TP)    S9R40GD(TP) 
S9R40GACE      S9R40GBCE  S9R40GE
S9R40GCCE      S9R40GDCE  S9R40GECE

S9R40GX
S9R40GXCE

CW,CCW

M

Black

White

Gray
Cap.

CCW

CW

CCW

CW

M

Black

White

Gray
Cap.�

TP

CCW

CW

CCW

CW M

Black

White

Brown Cap

TP

CCW

CW

CCW

CW

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.
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SIZE
mm sq. Type

90

S9R60GA( )
S9R60GA( )(TP)
S9R60GA( )CE
S9R60GB( )
S9R60GB( )(TP)
S9R60GB( )CE
S9R60GC( )
S9R60GC( )(TP)
S9R60GC( )CE
S9R60GD( )
S9R60GD( )(TP)
S9R60GD( )CE

S9R60GE( )
S9R60GE( )CE

S9R60GX( )
S9R60GX( )CE

4

4

4

4

4

4

60

60

60

60

60

60

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

1.60

0.75

1.40

1.60

0.70

0.76

1.40
1.60
1.30
0.63
0.67

3.80

3.80

4.80

3.90

4.80

3.90

4.80
3.90
3.90
4.80
5.00

0.380

0.380

0.480

0.390

0.480

0.390

0.480
0.390
0.390
0.480
0.500

7.00

7.00

6.00

5.50

5.90

6.00
5.90
6.30

0.700

0.700

0.600

0.550

0.590

0.600
0.590
0.630

25.0

6.0

25.0

6.0

25.0

20.0

5.0

1600

1600

1250

1550

1250

1550

1250
1550
1600

1250

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)    (N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

3

600

0.953

3.6

500

1.147

5

360

1.588

6

300

1.901

7.5

240

2.381

9

200

2.862

10

180

3.175

12.5

144

3.577

15

120

4.292

18

100

5.155

20

90

5.723

25

72

6.468

30

60

7.762

36

50

9.310

40

45

10.39

50

36

12.94

60

30

15.48

75

24

17.35

90

20

19.60

100

18

19.60

120

15

19.60

150

12

19.60

180

10

19.60

200

9

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

60Hz

9.72 11.7 16.2 19.4 24.3 29.2 32.4 36.5 43.8 52.6 58.4 66.0 79.2 95.0 106 132 158 177 200 200 200 200 200 200

3

500

1.196

3.6

416

1.431

5

300

1.989

6

250

2.381

7.5

200

2.989

9

166

3.577

10

150

3.969

12.5

120

4.469

15

100

5.370

18

83

6.439

20

75

7.154

25

60

8.085

30

50

9.702

36

41

11.66

40

37

12.94

50

30

16.17

60

25

19.40

75

20

19.60

90

16

19.60

100

15

19.60

120

12

19.60

150

10

19.60

180

8

19.60

200

7.5

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

50Hz

12.2 14.6 20.3 24.3 30.4 36.5 40.5 45.6 54.8 65.7 73.0 82.5 99.0 119 132 165 198 200 200 200 200 200 200 200

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 200㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

기종명 S9R60GE는 UL 규격 인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720) 
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다.
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S9R60GE( )CE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9R60GE, S9R60GX는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 BRAKE BLOCK을 MOTOR에 장착된 상태에서 측정한 DATA입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

60W
REVERSIBLE MOTOR  90㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

4
00.

03 2.5 0
0.1

37

25

4
00.

03
1223      

37
30

12

11
0.

2
0

37

12

21.1

38

27.5 15

5
00.

03 3 0
0.1

25     

38

25

15

14
0.

2
0

38

15

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+0.2

4
0.

03
0

4 0.03
025+0.2

90

83
h7

0.
03

5
0

40 21

(61)

2

6.5HOLE4-

104

P.C.D

+0.5

122.8

(159.8)

37

27
32

90

LEAD WIRE LENGTH 300mm

83
h6

0.
02

2
0

12
h6

0.
01

8
0

90

P. C
. D � � � 1

04

4      6.5 HOLE

22 30
,

+ 0.5

S
P G

C o ., tL

.
d

110

122.8

226.3

65.5 38

7

7

32

90

15
h7

0.
01

8
0

18

90

6.5HOLE4-

104

34

P.C.D

22 30
,

+0.5

+0.5

130

60

18

90

60

110

36

104

P.C.D

8.5HOLE4-

6.5HOLE4-

122.8

226.3

65.5 38

127.57

7

32

90

15
h7

0.
01

8
0

226.3

34

22 30
,

+
0.

5

+0.5

+0.5

표2 참조

표2 참조

표3 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S9R60G
※HEAD MODEL : S9 C3B -S~S9 C200B -S

※HEAD MODEL : S9 C3B ~S9 C200B

※MODEL : S9GX10B(H,L)-S

▼ WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.48

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

GEAR
HEAD

S9 C3B
~S9 C10B

S9 C12.5B
~S9 C20B

S9 C25B
~S9 C60B

S9 C75B
~S9 C200B

1.21

1.30

1.40

1.45

▼ KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

▼ MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9R60G

STRAIGHT TYPE

S9R60S

D-CUT TYPE

S9R60D

KEY TYPE

S9R60

▼ GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SC3B
~S9SC200B

D-CUT TYPE

S9DC3B
~S9DC200B

KEY TYPE

S9KC3B
~S9KC200B

MOTOR 
※MOTOR MODEL : S9R60
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SCHEMATIC  DIAGRAMS
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42

27.5 18

5
00.

03 3 0
0.1

25     

42

25

18

17
0.

2
0

42

18

122.8

249.8       

85 42

1210 77
32

90

18
h7

0.
01

8
0

18

90

8.5HOLE4-

104

40

P.C.D

+0.5

표2 참조

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.48

GEAR
HEAD

S9 D3B  
~S9 D10B

S9 D12.5B 
~S9 D20B

S9 D25B 
~S9 D60B

S9 D75B 
~S9 D200B

1.65

1.80

1.90

1.95

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL

STRAIGHT TYPE D-CUT TYPE KEY TYPE

S9SD3B
~S9SD200B

S9DD3B
~S9DD200B

S9KD3B 
~S9KD200B

출력축구분 MODEL 출력축구분 MODEL 출력축구분

GEARED MOTOR ※MOTOR MODEL : S9R60G H
※HEAD MODEL: S9 D3B~S9 D200B

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+0.2

3

500

3.6

416

5

300

6

250

7.5

200

9

166

10

150

12.5

120

15

100

18

83

20

75

25

60

30

50

36

41

40

37

50

30

60

25

75

20

90

16

100

15

120

12

150

10

180

8

200

7.5

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

3

600

0.953

3.6

500

1.147

5

360

1.588

6

300

1.901

7.5

240

2.381

9

200

2.862

10

180

3.175

12.5

144

3.577

15

120

4.292

18

100

5.155

20

90

5.723

25

72

6.468

30

60

7.762

36

50

9.310

40

45

10.39

50

36

12.94

60

30

15.48

75

24

17.35

90

20

20.79

100

18

23.14

120

15

27.75

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

12.2 14.6 20.3 24.3 30.4 36.5 40.5 45.6 54.8 65.7 73.0 82.5 99.0 119 132 165 198 221 266 295 300 300 300 300   

1.196 1.431 1.989 2.381 2.989 3.577 3.969 4.469 5.370 6.439 7.154 8.085 9.702 11.66 12.94 16.17 19.40 21.67 26.09 28.93 29.42 29.42 29.42 29.42

9.72 11.7 16.2 19.4 24.3 29.2 32.4 36.5 43.8 52.6 58.4 66.0 79.2 95.0 106 132 158 177 212 236 283 300 300 300 

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 300㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

CW,CCW

S9R60GA  S9R60GB  
S9R60GC  S9R60GD

CW,CCW

S9R60GA(TP)    S9R60GB(TP)  
S9R60GC(TP)    S9R60GD(TP) 
S9R60GACE      S9R60GBCE  S9R60GE
S9R60GCCE      S9R60GDCE  S9R60GECE

S9R60GX
S9R60GXCE

CW,CCW

M

Black

White

Gray
Cap.

CCW

CW

CCW

CW

M

Black

White

Gray
Cap.�

TP

CCW

CW

CCW

CW
M

Black

White

Brown
Cap.�

TP

CCW

CW

CCW

CW

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.
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SIZE
mm sq. Type

90

S9R90GA( )
S9R90GA( )(TP)
S9R90GA( )CE
S9R90GB( )
S9R90GB( )(TP)
S9R90GB( )CE
S9R90GC( )
S9R90GC( )(TP)
S9R90GC( )CE
S9R90GD( )
S9R90GD( )(TP)
S9R90GD( )CE

S9R90GE( )
S9R90GE( )CE

S9R90GX( )
S9R90GX( )CE

4

4

4

4

4

4

90

90

90

90

90

90

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

2.25

1.00

2.10

2.25

0.90

1.00

1.80
1.90
1.80
0.82
0.86

5.80

5.80

7.50

6.00

7.50

6.00

7.50
6.00
6.00
7.20
7.40

0.580

0.580

0.750

0.600

0.750

0.600

0.750
0.600
0.600
0.720
0.740

8.50

8.50

6.50

6.50

6.50

8.00
6.50
8.00

0.850

0.850

0.650

0.650

0.650

0.800
0.650
0.800

30.0

7.0

30.0

7.0

30.0

25.0

6.0

1550

1550

1200

1500

1200

1500

1200
1500
1550

1250

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(kg-cm) (N-m)

Starting Torque
(kg-cm)    (N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

3

600

1.431

3.6

500

1.715

5

360

2.381

6

300

2.862

7.5

240

3.577

9

200

4.675

10

180

4.763

12.5

144

5.370

15

120

6.439

18

100

7.722

20

90

8.585

25

72

9.702

30

60

11.66

36

50

14.01

40

45

15.48

50

36

19.40

60

30

19.60

75

24

19.60

90

20

19.60

100

18

19.60

120

15

19.60

150

12

19.60

180

10

19.60

200

9

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

60Hz

14.6 17.5 24.3 29.2 36.5 43.7 48.6 54.8 65.7 78.8 87.6 99.0 119 143 158 198 200 200 200 200 200 200 200 200 

3

500

1.784

3.6

416

2.146

5

300

2.979

6

250

3.577

7.5

200

4.469

9

166

5.361

10

150

5.958

12.5

120

6.703

15

100

8.046

18

83

9.663

20

75

10.78

25

60

12.15

30

50

14.60

36

41

17.44

40

37

19.40

50

30

19.60

60

25

19.60

75

20

19.60

90

16

19.60

100

15

19.60

120

12

19.60

150

10

19.60

180

8

19.60

200

7.5

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

50Hz

18.2 21.9 30.4 36.5 45.6 54.7 60.8 68.4 82.1 98.6 110 124 149 178 198 200 200 200 200 200 200 200 200 200 

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 200㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

기종명 S9R90GE는 UL 규격 인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720)
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다.
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S9R90GE( )CE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9R9GE, S9R90GX는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 BRAKE BLOCK을 MOTOR에 장착된 상태에서 측정한 DATA입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

90W
REVERSIBLE MOTOR  90㎜ LEAD  WIRE  TYPE



DIMENSIONS

80 REVERSIBLE  MOTOR

37

25

4
00.

03
1223      

4
00.

03 2.5 0
0.1

37
30

12

11
0.

2
0

37

12

21.1

38

27.5 15

5
00.

03 3 0
0.1

25     

38

25

15

14
0.

2
0

38

15

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+0.2

4
0.

03
0

4 0.03
0

+0.225

90

83
h7

0.
03

5
0

40 21

(61)

2

6.5HOLE4-

104

P.C.D

+ 0.5

137.8

(174.8)

37

27
32

90

LEAD WIRE LENGTH 300mm

83
h6

0.
02

2
0

12
h7

0.
01

8
0

90

P.  C
. D � � � 104

4      6.5 HOLE

22 30
,

+ 0.5

S
P G

C o ., tL

.
d

110

0.
01

8
0

137.8

241.3

65.5 38

7

7

32

90

15
h7

18

90

6.5HOLE4-

104

34

P.C.D

22 30
,

+0.5

+ 0.5

130

60

18

90

60

110

36

104

P.C.D

8.5HOLE4-

6.5HOLE4-

+ 0.5

137.8

241.3

65.5 38

127.57

7

32

90

15
h7

0.
01

8
0

241.3

34

22 30
,

+
0.

5

+0.5

표2 참조

표2 참조

표3 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S9R90G
※HEAD MODEL : S9 C3B -S~S9 C200B -S

※HEAD MODEL : S9 C3B ~S9 C200B

※MODEL : S9GX10B(H,L)-S

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.93

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

GEAR
HEAD

S9 C3B
~S9 C10B

S9 C12.5B
~S9 C20B

S9 C25B
~S9 C60B

S9 C75B
~S9 C200B

1.21

1.30

1.40

1.45

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9R90G

STRAIGHT TYPE

S9R90S

D-CUT TYPE

S9R90D

KEY TYPE

S9R90K

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SC3B
~S9SC200B

D-CUT TYPE

S9DC3B
~S9DC200B

KEY TYPE

S9KC3B
~S9KC200B

MOTOR 
※MOTOR MODEL : S9R90
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS
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표2 참조

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.99

GEAR
HEAD

S9 D3B  
~S9 D10B

S9 D12.5B 
~S9 D20B

S9 D25B 
~S9 D60B

S9 D75B 
~S9 D200B

1.65

1.80

1.90

1.95

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL

STRAIGHT TYPE D-CUT TYPE KEY TYPE

S9SD3B 
~S9SD200B

S9DD3B  
~S9DD200B

S9KD3B  
~S9KD200B

출력축구분 MODEL 출력축구분 MODEL 출력축구분

GEARED MOTOR ※MOTOR MODEL : S9I90G H
※HEAD MODEL : S9 D3B~S9 D200B

5
0.

03
0 5 0.03
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회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.
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GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

60Hz

14.6 17.5 24.3 29.2 36.5 43.7 48.6 54.8 65.7 78.8 87.6 99.0 119 143 158 198 238 266 300 300 300 300 300 300  

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 300㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.
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1. 전자(電磁) BRAKE MOTOR의 개요

교류 무여자(無勵磁) 작동형 전자(電磁) BRAKE를 MOTOR 후부
(後部)에 장착하여전원이 OFF와 동시에 MOTOR가 순시에 정지
하여 부하를 유지합니다.
단상 MOTOR의 BRAKE는 REVERSIBLE MOTOR에 연결되고,
삼상용 MOTOR에는 INDUCTION MOTOR에 직접 연결된
MOTOR입니다.
동력원으로 MOTOR 사용할 때 단시간에 MOTOR를 정지시키고
그 부하를 그 위치에서 유지하고자 할 경우에 사용됩니다.
INDUCTION MOTOR에서는 전원을 OFF시에 순간적으로 정지
하지 않고 30∼40회전, REVERSIBLE MOTOR는 5∼6회전
OVER RUN 합니다.(단 MOTOR 단품 무부하시일 경우)
순간적으로MOTOR를 정지시키고싶을때에는 BRAKE PACK을
사용합니다. 단, BRAKE PACK은 MOTOR를 순시정지 시키는
것이 가능한 전자(電子) BRAKE 회로이지만 부하를 유지하는
힘은 없습니다.(MOTOR 단품 무부하시 OVER RUN은 1회전
미만입니다.)
부하를 유지하는 용도로 사용하는 경우에는 전자(電磁) BRAKE
MOTOR를 사용하고 있습니다.
MOTOR 후부(後部)에무여자(無勵磁) 작동형전자(電磁) BRAKE를
장착하여 작동하고 있습니다.
전자(電磁) BRAKE MOTOR는 전원 OFF시, MOTOR 단품
무부하의 경우에는 1∼4회전 OVER RUN합니다.
빈번한 순시 정역회전이 가능합니다. 간단한 절환으로 1분에 6회
정지가 가능합니다.(단 정지시간을 3초 이상 확보하여 주십시오.)
MOTOR, BRAKE부가 같은 전원으로 사용할 수 있습니다.
BRAKE부에 정류회로를 내장하여 MOTOR와 같은 교류전원을
사용합니다.

2. 무여자(無勵磁) 작동형(作動型) 전자(電磁) BRAKE

(1) 구조 및 동작원리
오른쪽 <그림1>은 전자 BRAKE MOTOR의 구조도를 나타낸
것입니다. 당사의 전자(電磁) BRAKE MOTOR는 무여자(無勵磁)
작동형(作動型)으로 COIL에 전압을 인가하면 SPRING에 의해
억제된 ARMATURE가 흡입되어 SPRING을 눌러 ARMATURE와
BRAKE LINING 사이에틈이발생되고제동이해제되어MOTOR
SHAFT는 회전이 자유롭게 되는 것입니다. 또 COIL에 전압을
OFF(개방 開放) 하면 ARMATURE와 SPRING의 탄성에 의해
BRAKE LINING에 압력이 가해져 제동력이 발생하여 MOTOR
SHAFT가 정지되는 것입니다.

(2) 전자(電磁) BRAKE의 특징
교류 무여자(無勵磁) 작동형(作動型) 전자(電磁) BRAKE로서
MOTOR와 직결하여, 전원이 OFF와 동시에 MOTOR는 순시에
정지되고, 부하를유지합니다. 유지력은 0.5 kgf·cm∼10kgf·cm
입니다. 전원 OFF시 유지력이 작동되는 TYPE이므로 전원이
차단된 긴급시에 안전 BRAKE로 최적입니다.

(3) 결선방법에 의한 제동시간의 차
결선방법은 <그림2>와 같이 하지만 결선을 간단하게 하기 위하여
<그림3>과 같은 접속방법도 가능합니다. 그러나 <그림3>과 같은
경우에는 <그림2>의 접속경우와 비교하면, 제동시간이 50msec
정도 길게 되어 그 시간만큼 OVER RUN도 증가합니다. 이것은
제동시에MOTOR의자기 ENERGY가전자(電磁) BRAKE 전자석
(電磁石)의 여자권선에 작용하여, 電磁 BRAKE의 여자를 해제
하여도 약 50msec동안 電磁石이 계속해서 작동하여 BRAKE
작동이 늦어지기 때문입니다.
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125

전자(電磁) BRAKE MOTOR의 특징

<그림1> 전자 BRAKE  MOTOR의 구조

<그림2> NORMAL CONNECTION 측정 MODEL S8R25GA-E

<그림3> SIMPLIFIED CONNECTION 측정 MODEL S8R25GA-E

※ 주) 위의 <그림2>, <그림3> 중에서 전자(電磁) BRAKE LEAD WIRE의 색상은
단상 AC110V계열은 청색이고, 단상 AC220V계열은 등색이며, 삼상
380∼440V용은 황색입니다.
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3. 동작시간, 제동특성

(1) S8R25GB-E를 예로 S8KA30B를 조합하여 관성체
(GDL2=1000kgf·cm2)를 구동하는 경우 동작시간, 제동시간,
OVER RUN을 산출해 보면(전원주파수 60Hz인 경우) 일차적으로
부하의 관성 MOMENT의 값을 MOTOR SHAFT에서의 값으로
환산하면

Si 단위로 관성 MOMENT는 i로 나타내며 다음 식으로 환산합
니다.

(2) OVER RUN
아래의 <그림5>와 같이 MOTOR SHAFT의 OVER RUN은
NM 2.5회전이므로 GEAR HEAD의 출력축의 OVER RUN은

(3) 동작시간, 제동시간
아래의 <그림5>에서와 같이 동작시간 t1 130 [msec], 
제동시간 t2 170 [msec]가 됩니다.
BRAKE MOTOR의동작시간은MOTOR의동작시간에전자(電磁)
BRAKE 개방시간을 더한 것입니다. 따라서 미리 전자 BRAKE를
개방시켜두면 빠르게 MOTOR를 동작시킬 수 있습니다.
BRAKE를 개방하는 시간은 최소한 MOTOR가 동작하기
10msec 전에 하여 주십시오.
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<표1> BRAKE SPECIFICATION 
(FAIL-SAFE ELECTRO MAGNETIC BRAKE TYPE)

(그림4)

<그림5> 동작시간 및 제동특성

GDM2 =
GDL2

i2
1000 

302
[kgf·cm2] = = 1.1 [kgf·cm2]

여기서 GDL2 : 부하의 FLY WHEEL효과 [kgf·cm2]
GDM2 : MOTOR SHAFT에서의 FLY WHEEL효과 [kgf·cm2]

i   : GEAR HEAD 감속비

i =
GD2

4g
[kgf·cm2] 

여기서 g : 9.80665 [m/s2]

NG = =
NM 

i2
2.5

30
= 0.08회전 (28.8。)

항목

절연저항
상온상습에서MOTOR을정격으로운전후MOTOR의 COIL, 
MOTOR CASE사이를 DC 500V MEGGER로측정하여 100㏁이상임.

절연내압
상온상습에서MOTOR을정격으로운전후MOTOR의 COIL,
MOTOR CASE사이에 1500V 50/60Hz를 1분간인가하여이상없음.

온도상승
MOTOR를정격으로운전후온도계법으로측정하여온도상승치(△T)가
80℃(K) 이하임

절연등급 B종(130℃)

과열보호장치
(T/P)

THERMAL PROTECTOR 내장(자동복귀형)
: 개방 120℃±5℃ 복귀 76℃±15℃

사용온도 -10℃ ~ 40℃

사용습도 85% 이하 (결로없는곳)

사양

GENERAL SPECIFICATION OF INDUCTION MOTORS



86 ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR

SIZE
mm sq. Type

60

S6R06GA-E

S6R06GA-ECE

S6R06GB-E

S6R06GB-ECE

S6R06GC-E

S6R06GC-ECE

S6R06GD-E

S6R06GD-ECE

S6R06GE-E

S6R06GE-ECE

S6R06GX-E

S6R06GX-ECE

4

4

4

4

4

4

6

6

6

6

6

6

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.23

0.12

0.21

0.11

0.20

0.23

0.17

0.09

0.10

1500

1550

1200

1450

1200

1500

1200

1500

1550

1200

0.40

0.40

0.50

0.42

0.50

0.42

0.52

0.43

0.40

0.50

0.52

0.040

0.040

0.050

0.042

0.050

0.042

0.052

0.043

0.040

0.050

0.052

0.65

0.70

0.50

0.55

0.60

0.58

0.55

0.65

0.065

0.070

0.050

0.055

0.060

0.058

0.055

0.065

3.0

0.8

3.0

0.8

3.5

2.3

0.7

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

60
60

50

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz) (kg-cm)               (kg-cm)

3

500

0.127

3.6

416

0.147

5

300

0.206

6

250

0.255

7.5

200

0.314

9

166

0.382

10

150

0.421

12.5

120

0.529

15

100

0.627

18

83

0.755

20

75

0.755

25

60

0.951

30

50

1.137

36

41

1.362

40

37

1.519

50

30

1.715

60

25

2.058

75

20

2.568

90

16

2.942

100

15

2.942

120

12

2.942

150

10

2.942

180

8

2.942

200

7.5

2.942

250

6

2.942

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DA B
kg-cm

N.m

3

600

0.098

3.6

500

0.127

5

360

0.167

6

300

0.206

7.5

240

0.255

9

200

0.304

10

180

0.343

12.5

144

0.431

15

120

0.510

18

100

0.617

20

90

0.617

25

72

0.764

30

60

0.921

36

50

1.107

40

45

1.235

50

36

1.392

60

30

1.666

75

24

2.087

90

20

2.499

100

18

2.783

120

15

2.942

150

12

2.942

180

10

2.942

200

9

2.942

250

7.2

2.942

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DA B
kg.-cm

N.m

50Hz

60Hz

1.3 1.5 2.1 2.6 3.2 3.9 4.3 5.4 6.4 7.7 7.7 9.7 11.6 13.9 15.5 17.5 21.0 26.2 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0

1.0 1.3 1.7 2.1 2.6 3.1 3.5 4.4 5.2 6.3 6.3 7.8 9.4 11.3 12.6 14.2 17.0 21.3 25.5 28.4 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 30㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산 하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

기종명 S6R06GE-E는 UL규격 인증 제품으로 IMPEDANCE PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172722)  
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S6R06GE-ECE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
본 DATA는 전자 BRAKE MOTOR에서 전자 BRAKE를 제거하고 MOTOR  단독으로 측정한 DATA입니다. 
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

6W
ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR
60㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

(135.5)

43 68.5 24

6.5 2

54
h6

0.
01

9
0

6h
7

0.
01

5
0

60
.7

LEAD WIRE LENGTH 300mm

4.5HOLE4-

22 30
,

P. C
. D � � � 70

60
+ 0.5

o
P

S
CG d

L t,.

.

4      4.5 HOLE

60

54
h7

0.
03

0
0

(38.7)

26 12.7

2

P. C. D � � � 70
+0.5

※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S6R06G -E
※HEAD MODEL : S6 A3 ~S6 A250

※MODEL : S6GX10B

※MOTOR MODEL : S6R06 -E

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S6R06G -E

STRAIGHT TYPE

S6R06S -E

D-CUT TYPE

S6R06D -E

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S6SA3
~S6SA250

D-CUT TYPE

S6DA3
~S6DA250

KEY TYPE

S6KA3
~S6KA250

22 30
,

4     4.5 HOLE

173.5(183.5)

43 68.5 32

6.5 3
60

  1
0

24

P. C. D � � � 70
+0.5

8h
7

0.
01

5
0

60
.7

    30(40)

24     

20    

6 
 

5.
5

0.
1

0

24     

6 
 

12.7    

※표3 참조

-표1

※30(40) - (표1)

GEAR RATIO

S6 A3 ~ S6 A18

S6 A20 ~ S6 A250

SIZE(㎜)

30

40

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 0.95

DECIMAL GEAR HEAD 0.18

GEAR
HEAD

S6 A3
~S6 A18

S6 A20
~S6 A40

S6 A50
~S6 A250

0.24

0.30

0.33

32     

12     

8

3
0 0.

02
5

1.8 0
0.1

32     

12     87
0.

1
0

32     

8

3
0.

02
5

0

12+0.2 3 0.025
0

KEY SPEC

GEAR HEAD

CW,CCW CW,CCW CW,CCW

S6R06GA-E   
S6R06GA-ECE    
S6R06GC-E    S6R06GE-E 
S6R06GC-ECE S6R06GE-ECE  

S6R06GB-E   
S6R06GB-ECE    
S6R06GD-E   
S6R06GD-ECE  

S6R06GX-E   
S6R06GX-ECE  

M
Black

Blue

Blue

White

Gray

CW

CW
Cap

R1 C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

Orange

Orange

White

Gray

CW

CW
Cap

R1 C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

White

Brown

CW

CW
Cap

R1 C1

R1 C1

CCW

CCW

B

Orange

Orange

R1=10~200Ω(Min.1/4W)
C1=0.1~0.33㎌(AC125WV or AC250WV)

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.
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SIZE
mm sq. Type

70

S7R15GA-E
S7R15GA-E(TP)
S7R15GA-ECE
S7R15GB-E
S7R15GB-E(TP)
S7R15GB-ECE
S7R15GC-E
S7R15GC-E(TP)
S7R15GC-ECE
S7R15GD-E
S7R15GD-E(TP)
S7R15GD-ECE

S7R15GE-E
S7R15GE-ECE

S7R15GX-E
S7R15GX-ECE

4

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

15

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

0.46

0.23

0.44

0.44

0.22

0.22

0.38
0.41
0.34
0.17
0.18

1.00

1.00

1.25

1.00

1.25

1.00

1.25
1.00
1.00
1.25
1.45

0.100

0.100

0.125

0.100

0.125

0.100

0.125
0.100
0.100
0.125
0.145

1.25

1.20

1.00

1.00

1.00

1.00

1.00

1.00
1.20

0.125

0.120

0.100

0.100

0.100

0.100

0.100

0.100
0.120

6.0

1.5

6.0

1.5

6.0

4.5

1.2

1550

1600

1200

1500

1250

1550

1250
1550
1600

1200

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz) (kg-cm)               (kg-cm)

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 50㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

기종명 S7R15GE-E는 UL 규격 인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720)
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S7R15GE-ECE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR에 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.  
또한 기종명 S7R15GE-E, S7R15GX-E는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 전자 BRAKE MOTOR에서 전자 BRAKE를 제거하고 MOTOR 단독으로 측정한 DATA입니다. 
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

3

500

3.6

416

5

300

6

250

7.5

200

9

166

10

150

12.5

120

15

100

18

83

20

75

25

60

30

50

36

41

40

37

50

30

60

25

75

20

90

16

100

15

120

12

150

10

180

8

200

7.5

GEAR RATIO

rpmMODEL

S7KA B
kg-cm

N.m

3

600

3.6

500

5

360

6

300

7.5

240

9

200

10

180

12.5

144

15

120

18

100

20

90

25

72

30

60

36

50

40

45

50

36

60

30

75

24

90

20

100

18

120

15

150

12

180

10

200

9

GEAR RATIO

rpmMODEL

S7KA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

3.2 3.9 5.4 6.5 8.1 9.7 10.8 13.5 16.2 19.4 19.4 24.2 29.1 34.9 38.8 43.6 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0

3.0 3.6 5.1 6.1 7.6 9.1 10.1 12.7 15.2 18.2 18.2 22.8 27.3 32.8 36.5 41.0 49.2 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0

0.314 0.382 0.530 0.637 0.794 0.951 1.059 1.324 1.587 1.902 1.902 2.373 2.854 3.423 3.805 4.276 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900

0.294 0.353 0.500 0.598 0.745 0.892 0.990 1.245 1.491 1.785 1.785 2.236 2.677 3.217 3.579 4.021 4.825 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900

15W
ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR
70㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

6h
7

※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S7156G -E
※HEAD MODEL : S7 A3 ~S7 A200

※MODEL : S7GX10B

※ MOTOR MODEL : S7R15 -E

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S7R15G -E 

STRAIGHT TYPE

S7R15S -E

D-CUT TYPE

S7R15D -E

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S7SA3
~S7SA200

D-CUT TYPE

S7DA3
~S7DA200

KEY TYPE

S7KA3
~S7KA200

※표3 참조

-표1

※32(42) - (표1)

GEAR RATIO

S7 A3 ~ S7 A18

S7 A20 ~ S7 A200

SIZE(㎜)

32

42

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.04

DECIMAL GEAR HEAD 0.32

GEAR
HEAD

S7 A3
~S7 A18

S7 A20
~S7 A40

S7 A50
~S7 A200

0.38

0.47

0.52

KEY SPEC

GEAR HEAD

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.

CW,CCW CW,CCW CW,CCW

S7R15GA-E
S7R15GC-E

S7R15GA-ECE
S7R15GC-ECE
S7R15GE-E
S7R15GE-ECE

S7R15GB-E
S7R15GD-E

CW,CCW CW,CCW

S7R15GB-ECE
S7R15GD-ECE

S7R15GX-E
S7R15GX-ECE

M
Black

Blue

Blue

White

Gray

CW

CW
Cap

R1 C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

Blue

Blue

White

Gray

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

Orange

Orange

White

Gray

CW

CW
Cap

R1 C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

White

Gray

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

Orange

Orange

M
Black

White

Brown

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

Orange

Orange

R1=10~200Ω(Min.1/4W)
C1=0.1~0.33㎌(AC125WV or AC250WV)
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SIZE
mm sq. Type

80

S8R15GA-E
S8R15GA-E(TP)
S8R15GA-ECE
S8R15GB-E
S8R15GB-E(TP)
S8R15GB-ECE
S8R15GC-E
S8R15GC-E(TP)
S8R15GC-ECE
S8R15GD-E
S8R15GD-E(TP)
S8R15GD-ECE

S8R15GE-E
S8R15GE-ECE

S8R15GX-E
S8R15GX-ECE

4

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

15

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

0.44

0.25

0.50

0.43

0.28

0.24

0.48
0.39
0.45
0.16
0.17

1.00

1.00

.1.30

1.10

1.30

1.00

1.30
1.10
1.00
1.30
1.40

0.100

0.100

0.130

0.110

0.130

0.100

0.130
0.110
0.100
0.130
0.140

1.50

1.50

1.25

1.25

1.25

1.15
1.25
1.45

0.150

0.150

0.125

0.125

0.125

0.115
0.125
0.145

6.0

1.5

6.0

1.5

6.0

4.5

1.0

1550

1600

1200

1500

1250

1550

1300
1600
1600

1200

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz) (kg-cm)               (kg-cm)

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 80㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

기종명 S8R15GE-E는 UL규격 인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720) 
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S8R15GE-ECE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR에 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.  
또한 기종명 S8R15GE-E, S8R15GX-E는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 전자 BRAKE MOTOR에서 전자 BRAKE를 제거하고 MOTOR 단독으로 측정한 DATA입니다. 
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

3

500

0.333

3.6

416

0.402

5

300

0.559

6

250

0.666

7.5

200

0.833

9

166

1.000

10

150

1.107

12.5

120

1.392

15

100

1.666

18

83

1.999

20

75

1.999

25

60

2.509

30

50

3.009

36

41

3.606

40

37

4.008

50

30

4.530

60

25

5.433

75

20

6.786

90

16

7.840

100

15

7.840

120

12

7.840

150

10

7.840

180

8

7.840

200

7.5

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

50Hz

3.4 4.1 5.7 6.8 8.5 10.2 11.3 14.2 17.0 20.4 20.4 25.6 30.7 36.8 40.9 46.2 55.4 69.2 80 80 80 80 80 80

3

600

0.284

3.6

500

0.343

5

360

0.481

6

300

0.568

7.5

240

0.715

9

200

0.853

10

180

0.951

12.5

144

1.196

15

120

1.432

18

100

1.715

20

90

1.715

25

72

2.146

30

60

2.577

36

50

3.087

40

45

3.430

50

36

3.881

60

30

4.658

75

24

5.825

90

20

6.992

100

18

7.767

120

15

7.840

150

12

7.840

180

10

7.840

200

9

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

60Hz

2.9 3.5 4.9 5.8 7.3 8.7 9.7 12.2 14.6 17.5 17.5 21.9 26.3 31.5 35.0 39.6 47.5 59.4 71.3 79.2 80 80 80 80

15W
ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR
80㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

4 0.03
025+0.2

4
0.

03
0

3
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25
0

3 0.025
025+0.2

LEAD WIRE LENGTH 300mm

(155.5)

47 76.5 32

27

73
h6

0.
01

9
0

8h
7

0.
01

5
0

79
.8

80

P. C. D � � � 94

4      5.5 HOLE

22 30
,

+0.5
d

S .

o
P G

C t
., L

(45.6)

13.632

2

73
h7

0.
03

0
0

80

4      5.5 HOLE

P.C. D � � � 94
+0.5

※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S8R15G -E
※HEAD MODEL : S8 A3 ~S8 A200

※MODEL : S8GX10B

※MOTOR MODEL : S8R15 -E

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S8R15G -E

STRAIGHT TYPE

S8R15S -E

D-CUT TYPE

S8R15S -E

KEY TYPE

S8R15K -E

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S8SA3
~S8SA200

D-CUT TYPE

S8DA3
~S8DA200

KEY TYPE

S8KA3
~S8KA200

10
h7

0.
01

5
0

47

187.5(198)

76.5 32

3

79
.8

80

  1
5

34   

�

4      5.5 HOLE
22 30

,

 � � �32(42.5)

P.  C
. D � �� 94

+0.5

1.8
 

0
0.1

3
0.

02
5

0

32     

25     8

23.5

32     

25     

87
0.

1
0

32     

8

※표3 참조

-표1

※32(42.5) - (표1)

GEAR RATIO

S8 A3 ~ S8 A18

S8 A20 ~ S8 A200

SIZE(㎜)

32

42.5

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.86

DECIMAL GEAR HEAD 0.43

GEAR
HEAD

S8 A3
~S8 A18

S8 A20
~S8 A40

S8 A50
~S8 A250

0.43

0.57

0.61

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

32     

25     

23     

10

4
00.

03

2.5 0
0.1

32     

25     

10 9
0.

1
0

32     

10

13.6
     

CW,CCW CW,CCW CW,CCW

S8R15GA-E
S8R15GC-E

S8R15GA-ECE
S8R15GC-ECE
S8R15GE-E
S8R15GE-ECE

S8R15GB-E
S8R15GD-E

CW,CCW CW,CCW

S8R15GB-ECE
S8R15GD-ECE

S8R15GX-E
S8R15GX-ECE

R1=10~200Ω(Min.1/4W)
C1=0.1~0.33㎌(AC125WV or AC250WV)

M
Black

Blue

Blue

White

Gray

CW

CW
Cap

R1 C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

Blue

Blue

White

Gray

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

Orange

Orange

White

Gray

CW

CW
Cap

R1 C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

White

Gray

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

Orange

Orange

M
Black

White

Brown

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

Orange

Orange

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝 쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.
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SIZE
mm sq. Type

80

S8R25GA-E
S8R25GA-E(TP)
S8R25GA-ECE
S8R25GB-E
S8R25GB-E(TP)
S8R25GB-ECE
S8R25GC-E
S8R25GC-E(TP)
S8R25GC-ECE
S8R25GD-E
S8R25GD-E(TP)
S8R25GD-ECE

S8R25GE-E
S8R25GE-ECE

S8R25GX-E
S8R25GX-ECE
S8I25GU-E
S8I25GU-ECE
S8I25GT-E
S8I25GT-ECE

S8I25GS-E
S8I25GS-ECE

4

4

4

4

4

4

4

4

4

25

25

25

25

25

25

25

25

25

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

3Ø 200

3Ø 220

3Ø 380

3Ø 400

3Ø 415

3Ø 440

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

50
60
50
60
50
60
50
60
50
60
50
60

0.73

0.36

0.60

0.70

0.30

0.35

0.58
0.54
0.52
0.25
0.27
0.26
0.24
0.28
0.24
0.14
0.12
0.14
0.12
0.15
0.13
0.15
0.13

1.62

1.62

2.00

1.70

2.00

1.70

2.00
1.70
1.65
2.00
2.10
1.95
1.65
1.90
1.60
2.00
1.70
2.10
1.80
1.95
1.65
2.10
1.60

0.162

0.162

0.200

0.170

0.200

0.170

0.200
0.170
0.165
0.200
0.210
0.195
0.165
0.190
0.160
0.200
0.170
0.210
0.180
0.195
0.165
0.210
0.160

2.40

2.40

2.20

2.00

1.60

1.90
2.10
2.50
3.50
2.90
4.20
3.50
3.15
2.50
3.50
2.75
3.75
3.00
4.40
3.40

0.240

0.240

0.220

0.200

0.160

0.190
0.210
0.250
0.350
0.290
0.420
0.350
0.315
0.250
0.350
0.275
0.375
0.300
0.440
0.340

10.0

2.5

10.0

2.5

8.0

7.0

2.0

1550

1550

1250

1500

1250

1500

1250
1550
1600

1250

1300
1550
1350
1600
1250
1500
1250
1500
1300
1550
1300
1600

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

3

500

0.519

3.6

416

0.627

5

300

0.872

6

250

1.049

7.5

200

1.313

9

166

1.568

10

150

1.744

12.5

120

2.185

15

100

2.617

18

83

3.146

20

75

3.146

25

60

3.940

30

50

4.724

36

41

5.664

40

37

6.292

50

30

7.115

60

25

7.840

75

20

7.840

90

16

7.840

100

15

7.840

120

12

7.840

150

10

7.840

180

8

7.840

200

7.5

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

3

600

0.431

3.6

500

0.510

5

360

0.715

6

300

0.853

7.5

240

1.068

9

200

1.284

10

180

1.431

12.5

144

1.784

15

120

2.146

18

100

2.568

20

90

2.577

25

72

3.224

30

60

3.861

36

50

4.635

40

45

5.155

50

36

5.821

60

30

6.987

75

24

7.840

90

20

7.840

100

18

7.840

120

15

7.840

150

12

7.840

180

10

7.840

200

9

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

5.3 6.4 8.9 10.7 13.4 16.0 17.8 22.3 26.7 32.1 32.1 40.2 48.2 57.8 64.2 72.6 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

4.4 5.2 7.3 8.7 10.9 13.1 14.6 18.2 21.9 26.2 26.3 32.9 39.4 47.3 52.6 59.4 71.3 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

(kg-cm)               (kg-cm)

기종명 S8R25GE-E는 UL 규격 인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720)
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S8R25GE-ECE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨끝자리에 TP가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR에 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
또한 기종명 S8R25GE-E, S8R25GX-E는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 전자 BRAKE MOTOR에서 전자 BRAKE를 제거하고 MOTOR 단독으로 측정한 DATA입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.
삼상 380V~440V 모터에서는 인버터 사용을 주의하여 주십시오. 인버터 사용시 권선의 절연이 열화되어 모터가 파손될 수 있습니다.

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 80㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

25W
ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR
80㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

4 0.03
025+0.2

4
0.
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0

3
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0

3 0.025
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79
.8

LEAD WIRE LENGTH 300mm

(155.5)

47 76.5 32
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0.
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9
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0.
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5
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o
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2
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0.
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+0.5

※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S8R25G -E
※HEAD MODEL : S8 A3 ~S8 A200

※MODEL : S8GX10B

※MOTOR MODEL : S8R25 -E

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S8R25G -E

STRAIGHT TYPE

S8R25S -E

D-CUT TYPE

S8R25D -E 

KEY TYPE

S8R25K -E

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S8SA3
~S8SA200

D-CUT TYPE

S8DA3
~S8DA200

KEY TYPE

S8KA3
~S8KA200

10
h7

0.
01

5
0

187.5(198)

76.5 32

3

47

79
.8

 � � �32(42.5) 80

  1
5

34   

4      5.5 HOLE
22 30

,

P. C. D � � � 94
+0.5

1.8
 

0
0.1

3
0.

02
5

0

32     

25     8

23.5

32     

25     

87
0.

1
0

32     

8

13.6
     

※표3 참조

-표1

※32(42.5) - (표1)

GEAR RATIO

S8 A3 ~ S8 A18

S8 A20 ~ S8 A200

SIZE(㎜)

32

42.5

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.86

DECIMAL GEAR HEAD 0.43

GEAR
HEAD

S8 A3
~S8 A18

S8 A20
~S8 A40

S8 A50
~S8 A200

0.43

0.57

0.61

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

32     

25     

23     

10

4
00.

03

2.5 0
0.1

32     

25     

10 9
0.

1
0

32     

10

CW,CCW CW,CCW CW,CCW

S8R25GA-E
S8R25GC-E

S8R25GA-ECE
S8R25GC-ECE
S8R25GE-E
S8R25GE-ECE

S8R25GB-E
S8R25GD-E

CW,CCW CW,CCW

S8R25GB-ECE
S8R25GD-ECE

S8R25GX-E
S8R25GX-ECE

CW CCW

S8I25GU-ECE     S8I25GT-ECE

CW CCW
S8I25GS-E  S8I25GS-ECE   

CW CCW

S8I25GU-E
S8I25GT-E

M
Black

Blue

Blue

White

Gray

CW

CW
Cap

R1 C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

Blue

Blue

White

Gray

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

Orange

Orange

White

Gray

CW

CW
Cap

R1 C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

White

Gray

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

Orange

Orange

M
Black

White

Brown

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

Orange

Orange

Black(U)

White(V)

Gray(W)

Orange

Orange

M
R1 C1

R

S

TR1 C1

CW

B R1 C1

Black(U)

White(V)

Gray(W)

Orange

Orange

M
R1 C1

R

S

TR1 C1CCW

B R1 C1

Black(U)

White(V)

Gray(W)

Orange

Orange

M
R1 C1

R

S

TR1 C1

CW

TP

TP

B R1 C1

Black(U)

White(V)

Gray(W)

Orange

Orange

M
R1 C1

R

S

TR1 C1CCW

TP

TP

B R1 C1

Black(U)

Red(V)

Brown(W)

Yellow

Yellow

M
R1 C1

R

S

TR1 C1

CW

B R1 C1

Red(V)

Brown(W)

Yellow

Yellow

Black(U)

M
R1 C1

R

S

TR1 C1CCW

B R1 C1

R1=10~200Ω(Min1/4W)   C1=0.1~0.33㎌(AC125WV or AC250WV)

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.



94 ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR

SIZE
mm sq. Type

90

S9R40GA( )-E
S9R40GA( )-E(TP)
S9R40GA( )-ECE
S9R40GB( )-E
S9R40GB( )-E(TP)
S9R40GB( )-ECE
S9R40GC( )-E
S9R40GC( )-E(TP)
S9R40GC( )-ECE
S9R40GD( )-E
S9R40GD( )-E(TP)
S9R40GD( )-ECE

S9R40GE( )-E
S9R40GE( )-ECE

S9R40GX( )-E
S9R40GX( )-ECE
S9I40GU( )-E
S9I40GU( )-ECE
S9I40GT( )-E
S9I40GT( )-ECE

S9I40GS( )-E
S9I40GS( )-ECE

4

4

4

4

4

4

4

4

4

40

40

40

40

40

40

40

40

40

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

3Ø 200

3Ø 220

3Ø 380

3Ø 400

3Ø 415

3Ø 440

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

50
60
50
60
50
60
50
60
50
60
50
60

1.00

0.48

0.85

1.00

0.40

0.48

0.85
1.00
0.86
0.40
0.43
0.36
0.33
0.39
0.33
0.21
0.19
0.21
0.19
0.21
0.19
0.21
0.19

2.50

2.50

3.10

2.60

3.10

2.60

3.10
2.60
2.60
3.20
3.40
3.10
2.60
3.00
2.50
3.20
2.70
3.30
2.80
3.10
2.60
3.20
2.70

0.250

0.250

0.310

0.260

0.310

0.260

0.310
0.260
0.260
0.320
0.340
0.310
0.260
0.300
0.250
0.320
0.270
0.330
0.280
0.310
0.260
0.320
0.270

4.00

4.00

3.50

3.35

3.45

3.30
4.00
6.30
5.20
7.60
6.10
6.30
4.85
6.90
5.25
7.30
5.70
8.20
6.30

0.400

0.400

0.350

0.335

0.345

0.330
0.400
0.630
0.520
0.760
0.610
0.630
0.485
0.690
0.525
0.730
0.570
0.820
0.630

15.0

3.5

15.0

3.5

15.0

12.0

3.0

1600

1600

1300

1550

1300

1550

1300
1550
1600

1250

1300
1550
1350
1600
1300
1550
1300
1550
1350
1600
1350
1600

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

3

600

0.666

3.6

500

0.804

5

360

1.107

6

300

1.333

7.5

240

1.666

9

200

1.999

10

180

2.225

12.5

144

2.783

15

120

3.332

18

100

3.998

20

90

4.008

25

72

5.008

30

60

6.007

36

50

7.213

40

45

8.016

50

36

9.800

60

30

9.800

75

24

9.800

90

20

9.800

100

18

9.800

120

15

9.800

150

12

9.800

180

10

9.800

200

9

9.800

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KB B( )
kg-cm

N.m

60Hz

6.8 8.2 11.3 13.6 17.0 20.4 22.7 28.4 34.0 40.8 40.9 51.1 61.3 73.6 81.8 100 100 100 100 100 100 100 100 100

3

500

0.813

3.6

416

0.970

5

300

1.352

6

250

1.617

7.5

200

2.029

9

166

2.430

10

150

2.695

12.5

120

3.371

15

100

4.047

18

83

4.861

20

75

4.861

25

60

6.086

30

50

7.301

36

41

8.761

40

37

9.731

50

30

9.800

60

25

9.800

75

20

9.800

90

16

9.800

100

15

9.800

120

12

9.800

150

10

9.800

180

8

9.800

200

7.5

9.800

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KB B( )
N.m

50Hz

kg-cm 8.3 9.9 13.8 16.5 20.7 24.8 27.5 34.4 41.3 49.6 49.6 62.1 74.5 89.4 99.3 100 100 100 100 100 100 100 100 100   

(kg-cm)               (kg-cm)

기종명 S9R40GE-E는 UL 규격 인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720)
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S9R40GE( )-ECE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 TP가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR에 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
또한 기종명 S9R40GE-E, S9R40GX-E는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 전자 BRAKE MOTOR에서 전자 BRAKE를 제거하고 MOTOR 단독으로 측정한 DATA입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.
삼상 380V~440V 모터에서는 인버터 사용을 주의하여 주십시오. 인버터 사용시 권선의 절연이 열화되어 모터가 파손될 수 있습니다.

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 100㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

40W
ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR
90㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

4 0.03
04

0.
03

025+0.2

4
0.

03
0

4 0.03
0+0.225

LEAD WIRE LENGTH 300mm

87
.8

(180.5)

47 96.5 37

27 

83
h6

0.
02

2
0

0.
01

5
0

10
h7

80

P.C. D � � � 94

4      5.5 HOLE

22 30
,

+0.5
d

S .

o
P G

C t
., L

(55.5)

18.537

2

83
h7

0.
03

5
0

90

4     6.5 HOLE

P. C. D � � 104
+ 0.5

※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S9R40G -E
※HEAD MODEL : S9 B3 ~S9 B200

※ MODEL : S9GX10B(H,L)

※MOTOR MODEL : S9R40 -E

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9R40G -E 

STRAIGHT TYPE

S9R40S -E

D-CUT TYPE

S9R40D -E

KEY TYPE

S9R40K -E

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SB3
~S9SB200

D-CUT TYPE

S9DB3
~S9DB200

KEY TYPE

S9KB3
~S9KB200

90

  1
8

36   

4      6.5 HOLE

P.C. D � � 104
+ 0.5

22 30
,

12
h7

0.
01

8
0

217.5(235.5)

96.5 32

3

47

87
.8

 � � �42(60)

2.5
 

0
0.1

4
0.

03
0

37     

25     

10

23

37     

30     

9
0.

1
010

37     

10

18.5
     

※표3 참조

-표1

※42(60) - (표1)

GEAR RATIO

S9 B3 ~ S9 B18

S9 B20 ~ S9 B200

SIZE(㎜)

42

60

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.74

DECIMAL GEAR HEAD 0.59

GEAR
HEAD

S9 B3
~S9 B18

S9 B20
~S9 B40

S9 B50
~S9 B200

0.73

1.03

1.13

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

32     

25     12

4
00.

03

2.5 0
0.1

23

32     

25     

12

11
0.

2
0

32     

12

CW,CCW CW,CCW CW,CCW

S9R40GA-E
S9R40GC-E

S9R40GA-ECE
S9R40GC-ECE
S9R40GE-E
S9R40GE-ECE

S9R40GB-E
S9R40GD-E

CW,CCW CW,CCW

S9R40GB-ECE
S9R40GD-ECE

S9R40GX-E
S9R40GX-ECE

CW CCW

S9I40GU-ECE           S9I40GT-ECE

CW CCW
S9I40GS-E  S9I40GS-ECE

CW CCW

S9I40GU-E
S9I40GT-E

M
Black

Blue

Blue

White

Gray

CW

CW
Cap.

R1 C1

R1 C1

CCW

CCW

B

Black(U)

White(V)

Gray(W)

Orange

Orange

M
R1 C1

R

S

TR1 C1

CW

TP

TP

B R1 C1

Black(U)

White(V)

Gray(W)

Orange

Orange

M
R1 C1

R

S

TR1 C1CCW

TP

TP

B R1 C1

Black(U)

Red(V)

Brown(W)

Yellow

Yellow

M
R1 C1

R

S

TR1 C1

CW

B R1 C1

Red(V)

Brown(W)

Yellow

Yellow

Black(U)

M
R1 C1

R

S

TR1 C1CCW

B R1 C1

M
Black

Blue

Blue

White

Gray

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

Orange

Orange

White

Gray

CW

CW
Cap

R1 C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

White

Gray

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

Orange

Orange

M
Black

White

Brown

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

Orange

Orange

Black(U)

White(V)

Gray(W)

Orange

Orange

M
R1 C1

R

S

TR1 C1

CW

B R1 C1

Black(U)

White(V)

Gray(W)

Orange

Orange

M
R1 C1

R

S

TR1 C1CCW

B R1 C1

R1=10~200Ω(Min.1/4W)   C1=0.1~0.33㎌(AC125WV or AC250WV)

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.
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SIZE
mm sq. Type

90

S9R60GA( )-E
S9R60GA( )-E(TP)
S9R60GA( )-ECE
S9R60GB( )-E
S9R60GB( )-E(TP)
S9R60GB( )-ECE
S9R60GC( )-E
S9R60GC( )-E(TP)
S9R60GC( )-ECE
S9R60GD( )-E
S9R60GD( )-E(TP)
S9R60GD( )-ECE

S9R60GE( )-E
S9R60GE( )-ECE

S9R60GX( )-E
S9R60GX( )-ECE
S9I60GU( )-E
S9I60GU( )-ECE
S9I60GT( )-E
S9I60GT( )-ECE

S9I60GS( )-E
S9I60GS( )-ECE

4

4

4

4

4

4

4

4

4

60

60

60

60

60

60

60

60

60

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

3Ø 200

3Ø 220

3Ø 380

3Ø 400

3Ø 415

3Ø 440

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

50
60
50
60
50
60
50
60
50
60
50
60

1.70

0.90

1.50

1.75

0.75

0.90

1.30
1.70
1.40
0.58
0.61
0.60
0.50
0.80
0.57
0.27
0.24
0.29
0.25
0.27
0.23
0.31
0.25

3.90

3.90

4.80

4.00

4.80

4.00

4.80
4.00
3.90
4.60
4.90
4.60
3.90
4.40
3.90
4.60
3.90
4.70
4.00
4.60
3.80
4.70
3.90

0.390

0.390

0.480

0.400

0.480

0.400

0.480
0.400
0.390
0.460
0.490
0.460
0.390
0.440
0.390
0.460
0.390
0.470
0.400
0.460
0.380
0.470
0.390

7.00

7.00

6.20

6.20

5.80

6.00
7.00
9.30
8.00

11.35
9.30
8.25
6.50
9.30
7.35
9.95
7.50

10.75
8.40

0.700

0.700

0.620

0.620

0.580

0.600
0.700
0.930
0.800
1.135
0.930
0.825
0.650
0.930
0.735
0.995
0.750
1.075
0.840

25.0

6.5

25.0

6.5

25.0

20.0

5.0

1550

1550

1250

1500

1250

1500

1300
1550
1600

1300

1300
1550
1350
1600
1300
1550
1300
1550
1350
1600
1350
1600

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

3

600

0.953

3.6

500

1.147

5

360

1.588

6

300

1.901

7.5

240

2.381

9

200

2.862

10

180

3.175

12.5

144

3.577

15

120

4.292

18

100

5.155

20

90

5.723

25

72

6.468

30

60

7.762

36

50

9.310

40

45

10.39

50

36

12.94

60

30

15.48

75

24

17.35

90

20

19.60

100

18

19.60

120

15

19.60

150

12

19.60

180

10

19.60

200

9

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

60Hz

9.72 11.7 16.2 19.4 24.3 29.2 32.4 36.5 43.8 52.6 58.4 66.0 79.2 95.0 106 132 158 177 200 200 200 200 200 200

3

500

1.196

3.6

416

1.431

5

300

1.989

6

250

2.381

7.5

200

2.989

9

166

3.577

10

150

3.969

12.5

120

4.469

15

100

5.370

18

83

6.439

20

75

7.154

25

60

8.085

30

50

9.702

36

41

11.66

40

37

12.94

50

30

16.17

60

25

19.40

75

20

19.60

90

16

19.60

100

15

19.60

120

12

19.60

150

10

19.60

180

8

19.60

200

7.5

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

50Hz

12.2 14.6 20.3 24.3 30.4 36.5 40.5 45.6 54.8 65.7 73.0 82.5 99.0 119 132 165 198 200 200 200 200 200 200 200

(kg-cm)               (kg-cm)

기종명 S9R60GE-E는 UL 규격 인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720) 
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S9R60GE( )-ECE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 TP가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR에 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9R60GE-E, S9R60GX-E는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 전자 BRAKE MOTOR에서 전자 BRAKE를 제거하고 MOTOR 단독으로 측정한 DATA입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.
삼상 380V~440V 모터에서는 인버터 사용을 주의하여 주십시오. 인버터 사용시 권선의 절연이 열화되어 모터가 파손될 수 있습니다.

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 200㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

60W
ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR
90㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS
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4 0.03
025+0.2

90

83
h7

0.
03

5
0

40 21

(61)

2

6.5HOLE4-
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h7

0.
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8
0
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7 7
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+ 0.5
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60

18

90
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110

36
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P.C.D

8.5HOLE4-

6.5HOLE4-

34

22 30
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90

15
h7

0.
01

8
0

(266.8)

65.5

7.5 12 77

163.3 38

32

(266.8)

+ 0.5

+
0.

5

+0.5

표2 참조

표2 참조

표3 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S9R60G -E
※HEAD MODEL : S9 C3B -S~S9 C200B -S

※HEAD MODEL : S9 C3B -S~S9 C200B

※MODEL : S9GX10B(H,L)-S

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.90

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

GEAR
HEAD

S9 C3B
~S9 C10B

S9 C12.5B
~S9 C20B

S9 C25B
~S9 C60B

S9 C75B
~S9 C200B

1.21

1.30

1.40

1.45

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9R60G -E 

STRAIGHT TYPE

S9R60S -E

D-CUT TYPE

S9R60D -E 

KEY TYPE

S9R60K -E

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SC3B
~S9SC200B

D-CUT TYPE

S9DC3B
~S9DC200B

KEY TYPE

S9KC3B
~S9KC200B

MOTOR 
※MOTOR MODEL : S9R60 -E



DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS
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85
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163.3 42
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P.  C
. D � � 104

+ 0.5

표2 참조

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.90

GEAR
HEAD

S9 D3B  
~S9 D10B

S9 D12.5B 
~S9 D20B

S9 D25B 
~S9 D60B

S9 D75B 
~S9 D200B

1.65

1.80

1.90

1.95

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL

STRAIGHT TYPE D-CUT TYPE KEY TYPE

S9SD3B
~S9SD200B

S9DD3B 
~S9DD200B

S9KD3B 
~S9KD200B

출력축구분 MODEL 출력축구분 MODEL 출력축구분

GEARED MOTOR ※MOTOR MODEL : S9R60G H-E
※HEAD MODEL : S9 D3B~S9 D200B

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+0.2

CW,CCW CW,CCW CW,CCW

S9R60GA-E
S9R60GC-E

S9R60GA-ECE
S9R60GC-ECE
S9R60GE-E
S9R60GE-ECE

S9R60GB-E
S9R60GD-E

CW,CCW CW,CCW

S9R60GB-ECE
S9R60GD-ECE

S9R60GX-E
S9R60GX-ECE

CW CCW

S9I60GU-ECE     
S9I60GT-ECE

CW CCW

S9I60GS-E  
S9I60GS-ECE 

CW CCW

S9I60GU-E
S9I60GT-E

R1=10~200Ω(Min.1/4W)   C1=0.1~0.33㎌(AC125WV or AC250WV)

M
Black

Blue

Blue

White

Gray

CW

CW
Cap

R1 C1

R1 C1

CCW

CCW

B

Black(U)

White(V)

Gray(W)

Orange

Orange

M
R1 C1

R

S

TR1 C1

CW

B R1 C1

Black(U)

Red(V)

Brown(W)

Yellow

Yellow

M
R1 C1

R

S

TR1 C1

CW

B R1 C1

Red(V)

Brown(W)

Yellow

Yellow

Black(U)

M
R1 C1

R

S

TR1 C1CCW

B R1 C1

Black(U)

White(V)

Gray(W)

Orange

Orange

M
R1 C1

R

S

TR1 C1CCW

B R1 C1

Black(U)

White(V)

Gray(W)

Orange

Orange

M
R1 C1

R

S

TR1 C1

CW

TP

TP

B R1 C1

Black(U)

White(V)

Gray(W)

Orange

Orange

M
R1 C1

R

S

TR1 C1CCW

TP

TP

B R1 C1

M
Black

Blue

Blue

White

Gray

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

Orange

Orange

White

Gray

CW

CW
Cap

R1 C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

White

Gray

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

Orange

Orange

M
Black

White

Brown

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

Orange

Orange

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.

3

500

3.6

416

5

300

6

250

7.5

200

9

166

10

150

12.5

120

15

100

18

83

20

75

25

60

30

50

36

41

40

37

50

30

60

25

75

20

90

16

100

15

120

12

150

10

180

8

200

7.5

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

3

600

0.953

3.6

500

1.147

5

360

1.588

6

300

1.901

7.5

240

2.381

9

200

2.862

10

180

3.175

12.5

144

3.577

15

120

4.292

18

100

5.155

20

90

5.723

25

72

6.468

30

60

7.762

36

50

9.310

40

45

10.39

50

36

12.94

60

30

15.48

75

24

17.35

90

20

20.79

100

18

23.14

120

15

27.75

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-

cmN.m

50Hz

60Hz

12.2 14.6 20.3 24.3 30.4 36.5 40.5 45.6 54.8 65.7 73.0 82.5 99.0 119 132 165 198 221 266 295 300 300 300 300  

1.196 1.431 1.989 2.381 2.989 3.577 3.969 4.469 5.370 6.439 7.154 8.085 9.702 11.66 12.94 16.17 19.40 21.67 26.09 28.93 29.42 29.42 29.42 29.42

9.72 11.7 16.2 19.4 24.3 29.2 32.4 36.5 43.8 52.6 58.4 66.0 79.2 95.0 106 132 158 177 212 236 283 300 300 300 

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 300㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향 입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.
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SIZE
mm sq. Type

90

S9R90GA( )-E
S9R90GA( )-E(TP)
S9R90GA( )-ECE
S9R90GB( )-E
S9R90GB( )-E(TP)
S9R90GB( )-ECE
S9R90GC( )-E
S9R90GC( )-E(TP)
S9R90GC( )-ECE
S9R90GD( )-E
S9R90GD( )-E(TP)
S9R90GD( )-ECE

S9R90GE( )-E
S9R90GE( )-ECE

S9R90GX( )-E
S9R90GX( )-ECE
S9I90GU( )-E
S9I90GU( )-ECE
S9I90GT( )-E
S9I90GT( )-ECE

S9I90GS( )-E
S9I90GS( )-ECE

4

4

4

4

4

4

4

4

4

90

90

90

90

90

90

90

90

90

1Ø110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

3Ø 200

3Ø 220

3Ø 380

3Ø 400

3Ø 415

3Ø 440

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

50
60
50
60
50
60
50
60
50
60
50
60

2.20

1.10

2.00

2.25

0.90

1.10

1.80
2.10
1.90
0.71
0.75
0.63
0.60
0.68
0.55
0.32
0.30
0.35
0.32
0.33
0.29
0.35
0.31

5.80

5.80

7.20

6.00

7.20

6.00

7.20
6.00
5.80
6.90
7.20
6.90
6.00
6.80
5.70
6.80
5.70
6.90
5.80
6.80
5.70
6.90
5.80

0.580

0.580

0.720

0.600

0.720

0.600

0.720
0.600
0.580
0.690
0.720
0.690
0.600
0.680
0.570
0.680
0.570
0.690
0.580
0.680
0.570
0.690
0.580

8.90

8.90

7.00

7.00

6.30

6.90
6.80
8.60

10.60
8.90
13.00
10.50
10.55
8.20
11.70
8.90
12.00
9.50
13.30
10.50

0.890

0.890

0.700

0.700

0.630

0.690
0.680
0.860
1.060
0.890
1.300
1.050
1.055
0.820
1.170
0.890
1.200
0.950
1.330
1.050

30.0

7.5

30.0

7.5

30.0

25.0

6.0

1550

1550

1250

1500

1250

1500

1300
1550
1600

1300

1300
1550
1350
1600
1300
1550
1300
1550
1350
1600
1350
1600

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

3

600

1.431

3.6

500

1.715

5

360

2.381

6

300

2.862

7.5

240

3.577

9

200

4.675

10

180

4.763

12.5

144

5.370

15

120

6.439

18

100

7.722

20

90

8.585

25

72

9.702

30

60

11.66

36

50

14.01

40

45

15.48

50

36

19.40

60

30

19.60

75

24

19.60

90

20

19.60

100

18

19.60

120

15

19.60

150

12

19.60

180

10

19.60

200

9

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

60Hz

14.6 17.5 24.3 29.2 36.5 43.7 48.6 54.8 65.7 78.8 87.6 99.0 119 143 158 198 200 200 200 200 200 200 200 200 

3

500

1.784

3.6

416

2.146

5

300

2.979

6

250

3.577

7.5

200

4.469

9

166

5.361

10

150

5.958

12.5

120

6.703

15

100

8.046

18

83

9.663

20

75

10.78

25

60

12.15

30

50

14.60

36

41

17.44

40

37

19.40

50

30

19.60

60

25

19.60

75

20

19.60

90

16

19.60

100

15

19.60

120

12

19.60

150

10

19.60

180

8

19.60

200

7.5

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

50Hz

18.2 21.9 30.4 36.5 45.6 54.7 60.8 68.4 82.1 98.6 110 124 149 178 198 200 200 200 200 200 200 200 200 200 

(kg-cm)              (kg-cm)

기종명 S9R90GE-E는 UL규격 인증 제품으로 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.(UL FILE NO. E172720)
사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
S9R90GE( )-ECE는 115V용 사양으로만 출하됩니다. 또한 기종명 S9R90GE-E, S9R90GX-E는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 전자 BRAKE MOTOR에서 전자 BRAKE를 제거하고 MOTOR 단독으로 측정한 DATA입니다. 
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.
삼상 380V~440V 모터에서는 인버터 사용을 주의하여 주십시오. 인버터 사용시 권선의 절연이 열화되어 모터가 파손될 수 있습니다.

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 200㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

90W
ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR
90㎜ LEAD  WIRE  TYPE



DIMENSIONS
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130

60

18

90
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110
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104

P.C.D
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34

22 30
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90

15
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0.
01

8
0

(281.8)
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+0.5

+
0.

5

+ 0.5

표2 참조

표2 참조

표3 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S9R90G -E
※HEAD MODEL : S9 C3B -S~S9 C200B -S

※HEAD MODEL : S9 C3B ~S9 C200B

※MODEL : S9GX10B(H,L)-S

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.41

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

GEAR
HEAD

S9 C3B
~S9 C10B

S9 C12.5B
~S9 C20B

S9 C25B
~S9 C60B

S9 C75B
~S9 C200B

1.21

1.30

1.40

1.45

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9R90G -E 

STRAIGHT TYPE

S9R90S -E

D-CUT TYPE

S9R90D -E

KEY TYPE

S9R90K -E 

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SC3B
~S9SC200B

D-CUT TYPE

S9DC3B
~S9DC200B

KEY TYPE

S9KC3B
~S9KC200B

MOTOR 
※MOTOR MODEL : S9R90 -E
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DIMENSIONS

42

25

27.5 18

5
00.
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90
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8
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(305.3)

85
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178.3 42

32

+ 0.5

표2 참조

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.41

GEAR
HEAD

S9 D3B  
~S9 D10B

S9 D12.5B 
~S9 D20B

S9 D25B 
~S9 D60B

S9 D75B 
~S9 D200B

1.65

1.80

1.90

1.95

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL

STRAIGHT TYPE D-CUT TYPE KEY TYPE

S9SD3B  
~S9SD200B

S9DD3B 
~S9DD200B

S9KD3B 
~S9KD200B

출력축구분 MODEL 출력축구분 MODEL 출력축구분

GEARED MOTOR ※MOTOR MODEL : S9R90G H
※HEAD MODEL : S9 D3B~S9 D200B

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+0.2

3

500

1.784

3.6

416

2.146

5

300

2.979

6

250

3.577

7.5

200

4.469

9

166

5.361

10

150

5.958

12.5

120

6.703

15

100

8.046

18

83

9.663

20

75

10.78

25

60

12.15

30

50

14.60

36

41

17.44

40

37

19.40

50

30

24.32

60

25

29.13

75

20

29.42

90

16

29.42

100

15

29.42  

120

12

29.42

150

10

29.42

180

8

29.42

200

7.5

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

3

600

1.431

3.6

500

1.715

5

360

2.381

6

300

2.862

7.5

240

3.577

9

200

4.675

10

180

4.763

12.5

144

5.370

15

120

6.439

18

100

7.722

20

90

8.585

25

72

9.702

30

60

11.66

36

50

14.01

40

45

15.48

50

36

19.40

60

30

23.34

75

24

26.09

90

20

29.42

100

18

29.42

120

15

29.42

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

18.2 21.9 30.4 36.5 45.6 54.7 60.8 68.4 82.1 98.6 110 124 149 178 198 248 297 300 300 300 300 300 300 300 

14.6 17.5 24.3 29.2 36.5 43.7 48.6 54.8 65.7 78.8 87.6 99.0 119 143 158 198 238 266 300 300 300 300 300 300 

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.     
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 300㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

SCHEMATIC  DIAGRAMS

CW,CCW CW,CCWCW,CCW

S9R90GA-E
S9R90GC-E

S9R90GA-ECE
S9R90GC-ECE
S9R90GE-E
S9R90GE-ECE

S9R90GB-E
S9R90GD-E

CW,CCW CW,CCW

S9R90GB-ECE
S9R90GD-ECE

S9R90GX-E
S9R90GX-ECE

CW CCW

S9I90GU-ECE     
S9I90GT-ECE

CW CCW

S9I90GS-E  
S9I90GS-ECE 

CW CCW

S9I90GU-E
S9I90GT-E

R1=10~200Ω(Min.1/4 W)   
C1=0.1~0.33㎌(AC125WV or AC250WV)

M
Black

Blue

Blue

White

Gray

CW

CW
Cap

R1 C1

R1 C1

CCW

CCW

B

Black(U)

White(V)

Gray(W)

Orange

Orange

M
R1 C1

R

S

TR1 C1

CW

B R1 C1

Black(U)

Red(V)

Brown(W)

Yellow

Yellow

M
R1 C1

R

S

TR1 C1

CW

B R1 C1

Red(V)

Brown(W)

Yellow

Yellow

Black(U)

M
R1 C1

R

S

TR1 C1CCW

B R1 C1

Black(U)

White(V)

Gray(W)

Orange

Orange

M
R1 C1

R

S

TR1 C1CCW

B R1 C1

Black(U)

White(V)

Gray(W)

Orange

Orange

M
R1 C1

R

S

TR1 C1

CW

TP

TP

B R1 C1

Black(U)

White(V)

Gray(W)

Orange

Orange

M
R1 C1

R

S

TR1 C1CCW

TP

TP

B R1 C1

M
Black

Blue

Blue

White

Gray

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

Orange

Orange

White

Gray

CW

CW
Cap

R1 C1

R1 C1

CCW

CCW

B

M
Black

White

Gray

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

Orange

Orange

M
Black

White

Brown

CW

CW
Cap

R1TP

C1

R1 C1

CCW

CCW

B

Orange

Orange

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝쪽에서 볼 때의 회전방향입니다.
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1. TERMINAL BOX TYPE MOTOR의 특징

TERMINAL BOX에 의해 MOTOR의 구출선 등 충전부가 폐
되어 먼지, 수분 등을 보호합니다.
따라서 내환경성이 중요시되는 곳에서 사용이 용이합니다.
또한 GASKET를 사용하여 확실하게 폐되어 있습니다.
당사의 TERMINAL BOX TYPE은 T TYPE(TERMINAL
BLOCK)과 T1 TYPE(PCB용 TERMINAL BLOCK)의 2가지가
있습니다.
당사 TERMINAL BOX부의 기기보호구조에 대한 등급은 IP54
로 되어 있습니다.(MOTOR부에 대한 보호등급은 종류에따라
IP20~IP54 범위임)
COMPACT한 설계로 되어있습니다.
GROUND단자가 부착되어 있습니다. 단, T TYPE(6~15W)과
T1 TYPE의 단상 INDUCTION MOTOR는 접지가 TERMINAL
BOX 내부에 설치되어 있지를 않습니다. MOTOR 외부에 앞에
서 설명된 EARTH 방법에 의해 설치하여 사용하십시오.
배관에 편리한 구조로 되어있어 결선시 작업성이 뛰어나며,
CABLE이 확실하게 고정되어 CABLE 배선 후 인장력이 높습
니다.
T TYPE의 TERMINAL BLOCK은 안전성이 높은 유럽규격
인증품을 사용하고 있습니다. 

2. TERMINAL BOX 구조도

(1) TERMINAL BLOCK BOX TYPE (T TYPE)

1) 80 15W ~ 90 90W
Terminal Box 재질 : 알루미늄
적용 Cable 외경 : Ø6~Ø12
적용 Lead Wire : AWG 24~12(0.2~4.0㎟)
탈피길이 : 8㎜

2) 60 6W ~ 70 15W
Terminal Box 재질 : 플라스틱
적용 Cable 외경 : Ø6.8 ~ Ø8.6

(2) PCB TERMINAL BOX TYPE (T1 TYPE) : 80 25W ~ 90 90W
Terminal Box 재질 : 플라스틱
적용 Cable 외경 : Ø6.8 ~ Ø8.6

(3) CONDUIT BOX TYPE (T2 TYPE) : 80 25W ~ 90 90W

3. MOTOR의 외관구조도
REVERSIBLE MOTOR의 CE용 MOTOR는 방진(防塵), 방수
(放水) 효과를 높이기 위하여 추가로 Cover를 뒷부분에 조립
하 습니다. 따라서 Motor의 길이가약 4.0㎜ 정도길어졌습니다.
양지하시고 사용하여 주십시오.

TERMINAL BOX TYPE MOTOR의 특징
1 

   
   

   
 2

   
 3

   
   

   
  4

TERMINAL  BLOCK

SEAL CONNECTOR (SKINTOP)

1 
   

   
   

 2
   

 3
   

   
   

  4

TERMINAL COVER

단상 REVERSIBLE MOTOR의 경우
삼상 INDUCTION MOTOR의 경우

단상 INDUCTION MOTOR의 경우

TERMINAL COVER

단상 REVERSIBLE MOTOR의 경우

TERMINAL BLOCK

CORD BUSH

단상 INDUCTION MOTOR의 경우

항목

절연저항
상온상습에서MOTOR을정격으로운전후MOTOR의 COIL, 
MOTOR CASE사이를 DC 500V MEGGER로측정하여 100㏁이상임.

절연내압
상온상습에서MOTOR을정격으로운전후MOTOR의 COIL,
MOTOR CASE사이에 1500V 50/60Hz를 1분간인가하여이상없음.

온도상승
MOTOR를정격으로운전후온도계법으로측정하여온도상승치(△T)가
80℃(K) 이하임

절연등급 B종(130℃)

과열보호장치
(T/P)

THERMAL PROTECTOR 내장(자동복귀형)
: 개방 120℃±5℃ 복귀 76℃±15℃

사용온도 -10℃ ~ 40℃

사용습도 85% 이하 (결로없는곳)

사양

GENERAL SPECIFICATION OF INDUCTION MOTORS

GROUND STICKER

TERMINAL COVER

단상 REVERSIBLE MOTOR의 경우
삼상 INDUCTION MOTOR의 경우

CORD BUSH

단자대

단상 INDUCTION MOTOR의 경우
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SIZE
mm sq. Type

60

S6I06GA-T

S6I06GB-T

S6I06GC-T

S6I06GD-T

S6I06GE-T

S6I06GX-T
S6I06GX-TCE

4

4

4

4

4

4

6

6

6

6

6

6

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

60

60

50

0.20

0.10

0.21

0.19

0.10

0.18

0.19

0.19

0.08

0.09

1550

1550

1200

1500

1200

1500

1200

1500

1500

1200

0.40

0.40

0.50

0.42

0.50

0.42

0.50

0.42

0.42

0.50

0.53

0.040

0.040

0.050

0.042

0.050

0.042

0.050

0.042

0.042

0.050

0.053

0.55

0.55

0.45

0.45

0.52

0.55

0.50

0.55

0.055

0.055

0.045

0.045

0.052

0.055

0.050

0.055

2.5

0.7

2.5

0.7

2.5

2.0

0.6

SIZE
mm sq. Type

60

S6R06GA-T

S6R06GA-TCE

S6R06GB-T

S6R06GB-TCE

S6R06GC-T

S6R06GC-TCE

S6R06GD-T

S6R06GD-TCE

S6R06GE-T

S6R06GE-TCE

S6R06GX-T

S6R06GX-TCE

4

4

4

4

4

4

6

6

6

6

6

6

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.22

0.11

0.21

0.10

0.19

0.22

0.18

0.09

0.10

1550

1550

1200

1500

1200

1500

1200

1500

1500

1200

0.40

0.40

0.50

0.42

0.45

0.42

0.50

0.30

0.42

0.47

0.50

0.040

0.040

0.050

0.042

0.045

0.042

0.050

0.030

0.042

0.047

0.050

0.60

0.60

0.45

0.53

0.52

0.50

0.50

0.55

0.060

0.060

0.045

0.053

0.052

0.050

0.050

0.055

3.0

0.8

3.0

0.8

3.5

2.3

0.7

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

60
60

50

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

(kg-cm)                (kg-cm)

(kg-cm)               (kg-cm)

INDUCTION MOTOR - CONTINUOUS RATING  

REVERSIBLE MOTOR - 30MINUTES RATING  

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 S6I06GE-T는 사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다. 
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

기종명 S6R06GE-T는 사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다. 
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S6R06GE-TCE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
본 DATA는 BRAKE BLOCK을 MOTOR에 장착된 상태에서 측정한 DATA입니다. 
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

6W
INDUCTION  MOTOR, REVERSIBLE  MOTOR
60㎜ TERMINAL  BOX  TYPE
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3

500

0.127

3.6

416

0.147

5

300

0.206

6

250

0.255

7.5

200

0.314

9

166

0.382

10

150

0.421

12.5

120

0.529

15

100

0.627

18

83

0.755

20

75

0.755

25

60

0.951

30

50

1.137

36

41

1.362

40

37

1.519

50

30

1.715

60

25

2.058

75

20

2.568

90

16

2.942

100

15

2.942

120

12

2.942

150

10

2.942

180

8

2.942

200

7.5

2.942

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DA B
kg-cm

N.m

3

600

0.098

3.6

500

0.127

5

360

0.167

6

300

0.206

7.5

240

0.255

9

200

0.304

10

180

0.343

12.5

144

0.431

15

120

0.510

18

100

0.617

20

90

0.617

25

72

0.764

30

60

0.921

36

50

1.107

40

45

1.235

50

36

1.392

60

30

1.666

75

24

2.087

90

20

2.499

100

18

2.783

120

15

2.942

150

12

2.942

180

10

2.942

200

9

2.942

250

6

2.942

250

7.2

2.942

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

1.3 1.5 2.1 2.6 3.2 3.9 4.3 5.4 6.4 7.7 7.7 9.7 11.6 13.9 15.5 17.5 21.0 26.2 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0

1.0 1.3 1.7 2.1 2.6 3.1 3.5 4.4 5.2 6.3 6.3 7.8 9.4 11.3 12.6 14.2 17.0 21.3 25.5 28.4 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 30㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.
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※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S6(I,R)06G -T
※HEAD MODEL : S6 A3 ~S6 A250

※MODEL : S6GX10B

※MOTOR MODEL : S6(I,R)06 -T

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S6(I,R)06G -T

STRAIGHT TYPE

S6(I,R)06S -T

D-CUT TYPE

S6(I,R)06S -T

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S6SA3
~S6SA250

D-CUT TYPE

S6DA3
~S6DA250

KEY TYPE

S6KA3
~S6KA250

8h
7

0.
01

5
0

137(147)

75

59
.5

 � �32

3

6.5

4      4.5 HOLE 60

  1
0

24

�
P. C. D � � 70

+ 0.5

60
29

.5

44
44 6.56

24     

20    

6 
 

5.
5

0.
1

0

24     

6 
 

12.7    

※표3 참조

-표1

※30(40) - (표1)

GEAR RATIO

S6 A3 ~ S6 A18

S6 A20 ~ S6 A250

SIZE(㎜)

30

40

S6 A3
~S6 A18

S6 A20
~S6 A40

S6 A50
~S6 A250

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 0.76

REVERSIBLE MOTOR 0.77

DECIMAL GEAR HEAD 0.18

GEAR
HEAD

0.24

0.30

0.33

32     

12     

8

3
00.

02
5

1.8 0
0.1

32     

12     87
0.

1
0

32     

8

3
0.

02
5 

0

12+0.2 3 0.025 
0

KEY SPEC

GEAR HEAD

INDUCTION MOTOR REVERSIBLE MOTOR

CW,CCW

S6R06GA-T  S6R06GB-T
S6R06GC-T  S6R06GD-T
S6R06GA-TCE S6R06GB-TCE S6R06GC-TCE
S6R06GD-TCE S6R06GE-T   S6R06GE-TCE

S6I06GX-TCE
S6I06GX-T

CW,CCWCW CCW

S6I06GA-T  S6I06GB-T
S6I06GC-T   S6I06GD-T
S6I06GE-T

CW,CCW

S6R06GX-TCE
S6R06GX-T

M

Black

Gray

Brown

White

Earth

Cap

CW

4

3

1

2

M

Black

Gray

Brown

White

CapCCW

4

3

1

2

Earth
BrownCCW

CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

3

1

2

Earth Earth
GrayCCW

CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

3

1

2

Earth
BrownCCW

CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

3

1

2

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝쪽에서 볼 때의 회전방향입니다. 원안의 번호는 TERMINAL BOX 내의 단자 번호입니다. 

주의 : INDUCTION MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나, 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다.
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SIZE
mm sq. Type

70

S7I15GA-T

S7I15GB-T

S7I15GC-T

S7I15GD-T

S7I15GX-T
S7I15GX-TCE

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

0.34

0.19

0.35

0.34

0.19

0.18

0.16

0.18

1600

1550

1250

1550

1200

1500

1200

1.00

1.10

1.20

1.00

1.25

1.20

1.25

1.35

0.100

0.110

0.120

0.100

0.125

0.120

0.125

0.135

1.10

1.10

0.90

0.90

0.75

0.90

0.110

0.110

0.090

0.090

0.075

0.090

5.0

1.2

5.0

1.2

0.9

SIZE
mm sq. Type

70

S7R15GA-T
S7R15GA-T(TP)
S7R15GA-TCE
S7R15GB-T
S7R15GB-T(TP)
S7R15GB-TCE
S7R15GC-T
S7R15GC-T(TP)
S7R15GC-TCE
S7R15GD-T
S7R15GD-T(TP)
S7R15GD-TCE

S7R15GE-T
S7R15GE-TCE

S7R15GX-T
S7R15GX-TCE

4

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

15

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115
1Ø 220
1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

0.44

0.22

0.42

0.21

0.37
0.41
0.35
0.17
0.18

1.0

1.0

1.25

1.0

1.25

1.0

1.25
1.0
1.0
1.25
1.45

0.100

0.100

0.125

0.100

0.125

0.100

0.125
0.100
0.100
0.125
0.145

1.10

1.10

0.90

0.90

0.95

0.9
1.1

0.110

0.110

0.090

0.090

0.095

0.090
0.110

6.0

1.5

6.0

1.5

6.0

4.5

1.2

1550

1550

1200

1500

1200

1500

1200
1500
1550

1200

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

(kg-cm)               (kg-cm)

(kg-cm)                (kg-cm)

INDUCTION MOTOR - CONTINUOUS RATING   

REVERSIBLE MOTOR - 30MINUTES RATING   

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
또한 기종명 S7I15GX-T는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

기종명 S7R15GE-T는 사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S7R15GE-TCE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 TP가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
또한 기종명 S7R15GE-T, S7R15GX-T는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 BRAKE BLOCK을 MOTOR에 장착된 상태에서 측정한 DATA입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

15W
INDUCTION  MOTOR, REVERSIBLE  MOTOR
70㎜ TERMINAL  BOX  TYPE
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3

500

3.6

416

5

300

6

250

7.5

200

9

166

10

150

12.5

120

15

100

18

83

20

75

25

60

30

50

36

41

40

37

50

30

60

25

75

20

90

16

100

15

120

12

150

10

180

8

200

7.5

GEAR RATIO

rpmMODEL

S7KA B
kg-cm

N.m

3

600

3.6

500

5

360

6

300

7.5

240

9

200

10

180

12.5

144

15

120

18

100

20

90

25

72

30

60

36

50

40

45

50

36

60

30

75

24

90

20

100

18

120

15

150

12

180

10

200

9

GEAR RATIO

rpmMODEL

S7KA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

3.2 3.9 5.4 6.5 8.1 9.7 10.8 13.5 16.2 19.4 19.4 24.2 29.1 34.9 38.8 43.6 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0  

3.0 3.6 5.1 6.1 7.6 9.1 10.1 12.7 15.2 18.2 18.2 22.8 27.3 32.8 36.5 41.0 49.2 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 

0.314 0.382 0.530 0.637 0.794 0.951 1.059 1.324 1.587 1.902 1.902 2.373 2.854 3.423 3.805 4.276 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900

0.294 0.353 0.500 0.598 0.745 0.892 0.990 1.245 1.491 1.785 1.785 2.236 2.677 3.217 3.579 4.021 4.825 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900

GEAR HEAD 품명중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 50㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

44 76

(112)

80

69

 � �32

64
h6

0.
01

9
0

 � �27 

6h
7 

0.
01

5 
0

o
P

S
CG d

L t,.

.

44

5.5HOLE4-

70

70
29

.5

P.C. D � � 82
+ 0.5

4      5.5 HOLE

70

P. C. D � � �  8
2

64
h7

0.
03

0
0

(43.4)

30 13.4

2
+ 0.5

※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

NTER-DECIMAL GEAR HEAD
※MODEL : S7GX10B

※MOTOR MODEL : S7(I,R)15 -T

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S7(I,R)15G -T

STRAIGHT TYPE

S7(I,R)15S -T

D-CUT TYPE

S7(I,R)15D -T

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S7SA3
~S7SA200

D-CUT TYPE

S7DA3
~S7DA200

KEY TYPE

S7KA3
~S7KA200

10
h7

0.
01

5
0

144(154)

80 

69
 

 � �32

3

70

  1
5

30    

4      5.5 HOLE

44 76

70
29

.5

44

P.C. D � � 82
+ 0.5

32     

25     

6

5.
5

0.
1

0

32     

6 
 

13.4
     

※표3 참조

-표1

※32(42) - (표1)

GEAR RATIO

S7 A3 ~ S7 A18

S7 A20 ~ S7 A200

SIZE(㎜)

32

42

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.10

DECIMAL GEAR HEAD 1.11

GEAR
HEAD

S7 A3
~S7 A18

S7 A20
~S7 A40

S7 A50
~S7 A250

0.38

0.47

0.52

32     

25     

23     

10

4
00.

03

2.5 0
0.1

32     

25     

10 9
0.

1
0

32     

10
0.03  
0425  0.2+

0.
03

  
0

4

KEY SPEC

GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S7(I,R)15G -T
※HEAD MODEL : S7 A3 ~S7 A200

INDUCTION MOTOR REVERSIBLE MOTOR

CW,CCW

S7R15GA-T   S7R15GB-T
S7R15GC-T   S7R15GD-T

S7R15GA-TCE S7R15GB-TCE 
S7R15GC-TCE S7R15GD-TCE 
S7R15GE-T  S7R15GE-TCE

S7I15GX-TCE
S7I15GX-T

CW,CCWCW CCW

S7I15GA-T   S7I15GB-T
S7I15GC-T   S7I15GD-T

CW,CCW

S7R15GX-TCE
S7R15GX-T

M

Black

Gray

Brown

White

Earth

Cap

CW

4

3

1

2

M

Black

Gray

Brown

White

CapCCW

4

3

1

2

Earth
BrownCCW

CCW

CW

TP

Cap

M

Black

White
CW

3

1

2

Earth Earth
GrayCCW

CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

3

1

2

CW,CCW

GrayCCW CCW

CW

TP

Cap

M

Black

White

Earth

CW

3

4

1

2

TP

Earth
BrownCCW

CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

3

1

2

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝쪽에서 볼 때의 회전방향입니다. 원안의 번호는 TERMINAL BOX 내의 단자번호입니다. 

주의 : INDUCTION MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나, 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다.
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SIZE
mm sq. Type

80

S8I15GA-T
S8I15GA-T1 
S8I15GB-T
S8I15GB-T1 

S8I15GC-T
S8I15GC-T1 

S8I15GD-T
S8I15GD-T1 

S8I15GX-T
S8I15GX-T
S8I15GX-TCE
S8I15GX-T1CE

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

0.43

0.22

0.51

0.43

0.25
0.22

0.16

0.17

1600

1600

1300

1550

1300
1550

1200

1.00

1.00

1.20

1.00

1.20
1.00

1.30

1.40

0.100

0.100

0.120

0.100

0.120
0.100

0.130

0.140

1.20

1.20

0.95

0.95

0.95

1.10

0.120

0.120

0.095

0.095

0.095

0.110

4.0

1.0

4.0

1.0

1.0

SIZE
mm sq. Type

80

S8R15GA-T
S8R15GA-T1 
S8R15GA-T(TP)
S8R15GA-T1(TP)
S8R15GA-TCE
S8R15GA-T1CE

S8R15GB-T
S8R15GB-T1
S8R15GB-T(TP)
S8R15GB-T1(TP)
S8R15GB-TCE
S8R15GB-TCE1

S8R15GC-T
S8R15GC-T1
S8R15GC-T(TP)
S8R15GC-T(TP)1
S8R15GC-TCE
S8R15GC-T1CE

S8R15GD-T
S8R15GD-T1
S8R15GD-T(TP)
S8R15GD-T1(TP)
S8R15GD-TCE
S8R15GD-T1CE

S8R15GE-T
S8R15GE-T1
S8R15GE-TCE
S8R15GE-T1CE

S8R15GX-T
S8R15GX-T1
S8R15GX-TCE
S8R15GX-T1CE

4

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

15

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50
60
60

50

0.49

0.25

0.58

0.48

0.29

0.25

0.59
0.48
0.52

0.16

0.18

1.00

1.00

1.30

1.10

1.30

1.10

1.30
1.20
1.10

1.30

1.40

0.100

0.100

0.130

0.110

0.130

0.110

0.130
0.120
0.110

0.130

0.140

1.20

1.20

0.95

0.95

0.95

1.10

1.30

0.120

0.120

0.095

0.095

0.095

0.110

0.130

6.0

1.5

6.0

1.5

6.0

4.5

1.2

1550

1550

1200

1500

1200

1500

1250

1550
1600

1200

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

(kg-cm)               (kg-cm)

(kg-cm)               (kg-cm)

INDUCTION MOTOR - CONTINUOUS RATING 

REVERSIBLE MOTOR - 30MINUTES RATING 

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
또한 기종명 S8I15GX-T는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

기종명 S8R15GE-T는 사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S8R15GE-TCE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 TP가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
또한 기종명 S8R15GE-T, S8R15GX-T는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 BRAKE BLOCK을 MOTOR에 장착된 상태에서 측정한 DATA입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

15W
INDUCTION  MOTOR, REVERSIBLE  MOTOR
80㎜ TERMINAL  BOX  TYPE
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DIMENSIONS

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 80㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

3

500

0.333

3.6

416

0.402

5

300

0.559

6

250

0.666

7.5

200

0.833

9

166

1.000

10

150

1.107

12.5

120

1.392

15

100

1.666

18

83

1.999

20

75

1.999

25

60

2.509

30

50

3.009

36

41

3.606

40

37

4.008

50

30

4.530

60

25

5.433

75

20

6.786

90

16

7.840

100

15

7.840

120

12

7.840

150

10

7.840

180

8

7.840

200

7.5

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

50Hz

3.4 4.1 5.7 6.8 8.5 10.2 11.3 14.2 17.0 20.4 20.4 25.6 30.7 36.8 40.9 46.2 55.4 69.2 80 80 80 80 80 80

3

600

0.284

3.6

500

0.343

5

360

0.481

6

300

0.568

7.5

240

0.715

9

200

0.853

10

180

0.951

12.5

144

1.196

15

120

1.432

18

100

1.715

20

90

1.715

25

72

2.146

30

60

2.577

36

50

3.087

40

45

3.430

50

36

3.881

60

30

4.658

75

24

5.825

90

20

6.992

100

18

7.767

120

15

7.840

150

12

7.840

180

10

7.840

200

9

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

60Hz

2.9 3.5 4.9 5.8 7.3 8.7 9.7 12.2 14.6 17.5 17.5 21.9 26.3 31.5 35.0 39.6 47.5 59.4 71.3 79.2 80 80 80 80

7628 MAX 6

25

117

85 32

79
.5

 �2 7

73
h6

0.
01

9
0

8h
7

0.
01

5
0

62.5

 4
3

  8
0

4      5.5 HOLE

80

d
S .

o
P G

C t
., L

P. C. D � � 94
+ 0.5

※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD※MOTOR MODEL : S8(I,R)15G -T
※HEAD MODEL : S8 A3 ~S8 A200

※MODEL : S8GX10B

※MOTOR MODEL : S6R06 -E

10
h7

0.
01

5
0

149(159.5)

85

7628 MAX 6

3

79
.5

25

 � � �32(42.5)  � �32 80

62.5

  1
5

 4
3

  8
034   

4      5.5 HOLE

P.  C
. D � � 9

4
+ 0.5

(45.6)

13.632

2

73
h7

0.
03

0
0

80

4      5.5 HOLE

P.C. D � � 94+0.5

※표3 참조

-표1

S8 A3
~S8 A18

S8 A20
~S8 A40

S8 A50
~S8 A200

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.30

REVERSIBLE MOTOR 1.60

DECIMAL GEAR HEAD 0.43

GEAR
HEAD

0.43

0.57

0.61
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4 0.03
025 4

0.
03

00.2+

3
0.

25
0

3 0.025
025 0.2+

117

85 32

55 78

79
.5

22

 �2 7

73
h6

0.
01

9
0

8h
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0.
01

5
0

  3
9

55

  8
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4      5.5 HOLE

80

d
S .

o
P G

C t
., L

P. C. D � � 94
+ 0.5

(45.6)

13.632

2

73
h7

0.
03

0
0

80

4      5.5 HOLE

P.C. D � � 94+0.5

※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S8(I,R)15G -T1
※HEAD MODEL : S8 A3 ~S8 A200

※MODEL : S8GX10B

※MOTOR MODEL : S8(I,R)15 -T1

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S8(I,R)15G -T 
S8(I,R)15G -T1 

STRAIGHT TYPE

S8(I,R)15S -T
S8(I,R)15S -T1 

D-CUT TYPE

S8(I,R)15D -T 
S8(I,R)15D -T1

KEY TYPE

S8(I,R)15K -T 
S8(I,R)15K -T1 

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S8SA3
~S8SA200

D-CUT TYPE

S8DA3
~S8DA200

KEY TYPE

S8KA3
~S8KA200

10
h7

0.
01

5
0

149(159.5)

85

55 78

3

79
.5

22

 � � �32(42.5)  � �32 80

  1
5

  3
9

  8
0

55

34   

4      5.5 HOLE

P.C
. D � �

94
+ 0.5

1.8
 

0
0.1

3
0.

02
5

0

32     

25     8

23.5
 

32     

25     

87
0.

1
0

32     

8

13.6
     

※표3 참조

-표1

※32(42.5) - (표1)

GEAR RATIO

S8 A3 ~ S8 A18

S8 A20 ~ S8 A200

SIZE(㎜)

32

42.5

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

32     

25     

23     

10

4
00.

03

2.5 0
0.1

32     

25     

10 9
0.

1
0

32     

10

S8 A3
~S8 A18

S8 A20
~S8 A40

S8 A50
~S8 A200

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.25

REVERSIBLE MOTOR 0.55

DECIMAL GEAR HEAD 1.43

GEAR
HEAD

0.43

0.57

0.61
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SCHEMATIC  DIAGRAMS

INDUCTION MOTOR REVERSIBLE MOTOR

CW,CCW

S8R15GA-T   S8R15GC-T  
S8R15GD-T  S8R15GA-T1  
S8R15GB-T S8R15GC-T1 
S8R15GD-T1  S8R15GB-T1

S8R15GA-TCE  S8R15GB-TCE
S8R15GC-TCE  S8R15GD-TCE
S8R15GE-T   S8R15GE-TCE
S8R15GA-T1CE S8R15GB-T1CE
S8R15GC-T1CE S8R15GD-T1CE
S8R15GE-T1  S8R15GE-T1CE

S8I15GX-T
S8I15GX-T1
S8I15GX-TCE
S8I15GX-T1CE

CW,CCWCW CCW

S8I15GA-T    S8I15GB-T
S8I15GA-T1   S8I15GB-T1
S8I15GC-T    S8I15GD-T 
S8I15GC-T1   S8I15GD-T1

CW,CCW

S8R15GX-TCE
S8R15GX-T1CE
S8R15GX-T
S8R15GX-T1

M

Black

Gray

Brown

White

Earth

Cap

CW

4

3

1

2

M

Black

Gray

Brown

White

CapCCW

4

3

1

2

Earth
BrownCCW

CCW

CW

TP

Cap

M

Black

White
CW

3

1

2

Earth Earth
GrayCCW

CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

3

1

2

TP

Earth
BrownCCW

CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

3

1

2

CW,CCW

GrayCCW CCW

CW

TP

Cap

M

Black

White

Earth

CW

3

4

1

2

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝쪽에서 볼 때의 회전방향입니다. 원안의 번호는 TERMINAL BOX 내의 단자번호입니다. 

주의 : INDUCTION MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나, 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다.
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INDUCTION MOTOR - CONTINUOUS RATING   

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
또한 기종명 S8I25GX-T, S8I25GS-T는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.
삼상 380V~440V 모터에서는 인버터 사용을 주의하여 주십시오. 인버터 사용시 권선의 절연이 열화되어 모터가 파손될 수 있습니다.

25W
INDUCTION  MOTOR, REVERSIBLE  MOTOR
80㎜ TERMINAL  BOX  TYPE

SIZE
mm sq. Type

80

4

4

4

4

4

4

4

4

25

25

25

25

25

25

25

25

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

3Ø 200

3Ø 220

3Ø 380

3Ø 400

3Ø 415

3Ø 440

60

60

50
60

50
60

50

50

60

50

60

50
60
50
60
50
60
50
60

0.51

0.23

0.57

0.52
0.30
0.29

0.23

0.25

0.26

0.24

0.28

0.24

0.14
0.12
0.14
0.12
0.15
0.13
0.15
0.13

1600

1550

1250
1550

1250
1500

1200

1300

1550

1350

1600

1250
1500
1250
1500
1300
1550
1300
1550

1.60

1.65

2.00
1.65
2.00
1.70

2.10

2.20

1.95

1.65

1.90

1.60

2.00
1.70
2.10
1.80
1.95
1.65
2.10
1.80

0.160

0.165

0.200
0.165
0.200
0.170

0.210

0.220

0.195

0.165

0.190

0.160

0.200
0.170
0.210
0.180
0.195
0.165
0.210
0.180

1.80

1.80

1.45

1.45

1.10

1.30

3.50

2.90

4.20

3.50

3.15
2.50
3.50
2.75
3.75
3.00
4.40
3.40

0.180

0.180

0.145

0.145

0.110

0.180

0.350

0.290

0.420

0.350

0.315
0.250
0.350
0.275
0.375
0.300
0.440
0.340

6.0

1.5

6.0

1.5

1.3

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz)

-

-

-

(kg-cm)              (kg-cm)
S8I25GA-T
S8I25GA-T1
S8I25GB-T
S8I25GB-T1
S8I25GC-T
S8I25GC-T1
S8I25GD-T
S8I25GD-T1
S8I25GX-T
S8I25GX-T1
S8I25GX-TCE
S8I25GX-T1CE
S8I25GU-T
S8I25GU-T1
S8I25GU-TCE
S8I25GU-T1CE
S8I25GT-T
S8I25GT-T1
S8I25GT-TCE
S8I25GT-T1CE

S8I25GS-T
S8I25GS-T1
S8I25GS-TCE
S8I25GS-T1CE
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SIZE
mm sq. Type

80

S8R25GA-T
S8R25GA-T
S8R25GA-T(TP)
S8R25GA-T1(TP)
S8R25GA-TCE
S8R25GA-T1CE

S8R25GB-T
S8R25GB-T
S8R25GB-T(TP)
S8R25GB-T1(TP)
S8R25GB-TCE
S8R25GB-T1CE

S8R25GC-T
S8R25GC-T
S8R25GC-T(TP)
S8R25GC-T1(TP)
S8R25GC-TCE
S8R25GC-T1CE

S8R25GD-T
S8R25GD-T
S8R25GD-T(TP)
S8R25GD-T1(TP)
S8R25GD-TCE
S8R25GD-T1CE

S8R25GE-T
S8R25GE-T
S8R25GE-TCE
S8R25GE-T1CE

S8R25GX-T
S8R25GX-T
S8R25GX-TCE
S8R25GX-T1CE

4

4

4

4

4

4

25

25

25

25

25

25

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

60

60

50

0.71

0.35

0.63

0.70

0.33

0.60

0.65

0.63

0.26

0.28

1550

1600

1250

1500

1250

1550

1250

1450

1550

1200

1.70

1.65

2.10

1.70

2.10

1.70

2.10

1.80

1.70

2.00

2.20

0.170

0.165

0.210

0.170

0.210

0.170

0.210

0.180

0.170

0.200

0.220

2.30

2.30

1.80

1.80

1.30

1.70

2.20

0.230

0.230

0.180

0.180

0.130

0.170

0.220

10.0

2.5

10.0

2.5

8.0

7.0

2.0

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz) (kg-cm)              (kg-cm)

3

500

0.519

3.6

416

0.627

5

300

0.872

6

250

1.049

7.5

200

1.313

9

166

1.568

10

150

1.744

12.5

120

2.185

15

100

2.617

18

83

3.146

20

75

3.146

25

60

3.940

30

50

4.724

36

41

5.664

40

37

6.292

50

30

7.115

60

25

7.840

75

20

7.840

90

16

7.840

100

15

7.840

120

12

7.840

150

10

7.840

180

8

7.840

200

7.5

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

3

600

0.431

3.6

500

0.510

5

360

0.715

6

300

0.853

7.5

240

1.068

9

200

1.284

10

180

1.431

12.5

144

1.784

15

120

2.146

18

100

2.568

20

90

2.577

25

72

3.224

30

60

3.861

36

50

4.635

40

45

5.155

50

36

5.821

60

30

6.987

75

24

7.840

90

20

7.840

100

18

7.840

120

15

7.840

150

12

7.840

180

10

7.840

200

9

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

5.3 6.4 8.9 10.7 13.4 16.0 17.8 22.3 26.7 32.1 32.1 40.2 48.2 57.8 64.2 72.6 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

4.4 5.2 7.3 8.7 10.9 13.1 14.6 18.2 21.9 26.2 26.3 32.9 39.4 47.3 52.6 59.4 71.3 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

REVERSIBLE MOTOR - 30MINUTES RATING   

기종명 S8R25GE-T는 사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S8R25GE-TCE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
또한 기종명 S8R25GE-T, S8R25GX-T는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 BRAKE BLOCK을 MOTOR에 장착된상태에서 측정한 DATA입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 80㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.
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7628 MAX 6
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※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S8(I,R)25G -T
※HEAD MODEL : S8 A3 ~S8 A200

※MODEL : S8GX10B

※MOTOR MODEL : S8(I,R)25 -T

10
h7

0.
01

5
0

149(159.5)

85

7628 MAX 6

3

79
.5

25

 � � �32(42.5)  � �32 80

62.5

  1
5

 4
3

  8
034   

4      5.5 HOLE

P.C
. D � �

94
+ 0.5

(45.6)

13.632

2

73
h7

0.
03

0
0

80

4      5.5 HOLE

P.C. D � � 94+0.5

※표3 참조

-표1

S8 A3
~S8 A18

S8 A20
~S8 A40

S8 A50
~S8 A200

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.60

REVERSIBLE MOTOR 1.65

DECIMAL GEAR HEAD 0.43

GEAR
HEAD

0.43

0.57

0.61
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85 32

55 78

79
.5

22

 �2 7

73
h6

0.
01

9
0

8h
7

0.
01

5
0

  3
9

55

  8
0

4      5.5 HOLE

80

d
S .

o
P G

C t
., L

P. C. D � � 94
+ 0.5

※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD
※MOTOR MODEL : S8(I,R)25G -T1 
※HEAD MODEL : S8 A3 ~S8 A200

※ MODEL : S8GX10B

※MOTOR MODEL : S8(I,R)25 -T1

10
h7

0.
01

5
0

149(159.5)

85

55 78

3

79
.5

22

 � � �32(42.5)  � �32 80

  1
5

  3
9

  8
0

55

34   

4      5.5 HOLE

P.C
.D � � 94

+ 0.5

(45.6)

13.632

2

73
h7

0.
03

0
0

80

4      5.5 HOLE

P.C. D � � 94+0.5

※표3 참조

S8 A3
~S8 A18

S8 A20
~S8 A40

S8 A50
~S8 A200

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.55

REVERSIBLE MOTOR 1.60

DECIMAL GEAR HEAD 0.43

GEAR
HEAD

0.43

0.57

0.61
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DIMENSIONS

SCHEMATIC  DIAGRAMS

INDUCTION MOTOR

REVERSIBLE MOTOR

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝쪽에서 볼 때의 회전방향입니다. 원안번호는 TERMINAL BOX 내의 단자번호입니다.  

주의 : INDUCTION MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다. 

S8I25GA-T S8I25GB-T S8I25GC-T S8I25GD-T 
S8I25GA-T1S8I25GB-T1 S8I25GC-T1 S8I25GD-T1  

S8I25GS-TCE   S8I25GS-T
S8I25GS-T1CE  S8I25GS-T1

S8R25GA-T, S8R25GB-T
S8R25GA-T1, S8R25GB-T1
S8R25GC-T, S8R25GD-T
S8R25GC-T1, S8R25GD-T1

S8R25GX-T, S8R25GX-TCE
S8R25GX-T1, S8R25GX-T1CE

S8I25GX-T S8I25GX-TCE
S8I25GX-T1 S8I25GX-T1CE

S8I25GU-T   S8I25GT-T
S8I25GU-T1  S8I25GT-T1 

S8I25GU-TCE          S8I25GT-TCE
S8I25GU-T1CE          S8I25GT-T1CE

CW CCW CW,CCW CW CCW CW CCW

M

Black

Gray

Brown

White

Earth

Cap

CW

4

3

1

2

M

Black

Gray

Brown

White

CapCCW

4

3

1

2

Earth
BrownCCW

CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

4

3

1

2

Earth

TP

M

Black(U) R

S

TGray(W)

White(V)

CW

4

3

1

2

Earth

CCW

M

Black(U)

R

S

TGray(W)

White(V)

4

3

1

2

Earth

M

Black(U) R

S

TGray(W)

White(V)

CW

4

3

1

2

Earth

TP

TP

M

Black(U)

R

S

TGray(W)

White(V)

CCW

4

3

1

2

Earth

TP

TP

CW CCW CW,CCW CW,CCW CW,CCW

M

Black(U) R

S

T

CW

4

3

1

2

Earth

Brown(W)

Red(V)

TP

TP

M

Black(U)

R

S

TCCW

4

3

1

2

Earth

Brown(W)

Red(V)

TP

TP GrayCCW
CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

4

3

1

2

Earth

BrownCCW
CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

4

3

1

2

Earth

TP

GrayCCW
CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

4

3

1

2

Earth

TP

S8R25GA-T(TP), S8R25GB-T(TP), 
S8R25GC-T(TP), S8R25GD-T(TP), 
S8R25GA-T1(TP), S8R25GB-T1(TP), 
S8R25GC-T1(TP), S8R25GD-T1(TP), 
S8R25GA-TCE , S8R25GB-TCE , S8R25GC-TCE
S8R25GD-TCE , S8R25GE-T , S8R25GE-TCE 
S8R25GA-T1CE , S8R25GB-T1CE , S8R25GC-T1CE
S8R25GD-T1CE , S8R25GE-T1 , S8R25GE-T1CE 

4 0.03
025+0.2

4
0.

03
0

3
0.

02
5

0

3 0.025
025+0.2

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S8(I,R)25G -T 
S8(I,R))25G -T1 

STRAIGHT TYPE

S8(I,R)25S -T
S8(I,R)25S -T1

D-CUT TYPE

S8(I,R))25D -T 
S8(I,R)25D -T1

KEY TYPE

S8(I,R)25K -T 
S8(I,R25K -T1 

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S8SA3
~S8SA200

D-CUT TYPE

S8DA3
~S8DA200

KEY TYPE

S8KA3
~S8KA200

1.8
 

0
0.1

3
0.

02
5

0

32     

25     8

23.5
     

32     

25     

87
0.

1
0

32     

8

13.6
     ※32(42.5) - (표1)

GEAR RATIO

S8 A3 ~ S8 A18

S8 A20 ~ S8 A200

SIZE(㎜)

32

42.5

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR
32     

25     

23     

10

4
00.

03

2.5 0
0.1

32     

25     

10 9
0.

1
0

32     

10
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INDUCTION MOTOR - CONTINUOUS RATING   

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
또한 기종명 S9I40GX, S9I40GX-T, S9I40GS-T는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.
삼상 380V~440V 모터에서는 인버터 사용을 주의하여 주십시오. 인버터 사용시 권선의 절연이 열화되어 모터가 파손될 수 있습니다.

40W
INDUCTION  MOTOR, REVERSIBLE  MOTOR
90㎜ TERMINAL  BOX  TYPE

SIZE
mm sq. Type

90

S9I40GA( )-T
S9I40GA( )-T1

S9I40GB( )-T
S9I40GB( )-T1

S9I40GC( )-T
S9I40GC( )-T1

S9I40GD( )-T
S9I40GD( )-T1

S9I40GX( )-T
S9I40GX( )-T1
S9I40GX( )-TCE
S9I40GX( )-T1CE
S9I40GU( )-T
S9I40GU( )-T1
S9I40GU( )-TCE
S9I40GU( )-T1CE

S9I40GT( )-T
S9I40GT( )-T1
S9I40GT( )-TCE
S9I40GT( )-T1CE

S9I40GS( )-T
S9I40GS( )-T1
S9I40GS( )-TCE
S9I40GS( )-T1CE

4

4

4

4

4

4

4

4

40

40

40

40

40

40

40

40

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

3Ø 200

3Ø 220

3Ø 380

3Ø 400

3Ø 415

3Ø 440

60

60

50

60
50

60

50

50

60

50

60

50

60
50

60
50

60
50

60

0.82

0.41

0.80

0.85

0.41
0.43

0.34

0.37

0.36

0.33

0.39

0.33

0.21

0.19
0.21

0.19

0.21
0.19

0.21
0.19

1600

1600

1300

1550

1300
1550

1250

1300

1550

1350

1600

1300
1550
1300

1550
1350

1600
1350
1600

0.250

0.250

0.310

0.260

0.310
0.260

0.320

0.355

0.310

0.260

0.300

0.250

0.320
0.270

0.330
0.280

0.310
0.260
0.320
0.270

2.50

2.50

3.10

2.60

3.10
2.60

3.15

3.35

3.10

2.60

3.00

2.50

3.20
2.70

3.30
2.80
3.10

2.60
3.20
2.70

2.90

2.90

2.40

2.40

1.80

2.10

6.30

5.20

7.60

6.10

6.30
4.85

6.90
5.25

7.30
5.70

8.20
6.30

0.290

0.290

0.240

0.240

0.180

0.210

0.630

0.520

0.760

0.610

0.630
0.485
0.690

0.525

0.730
0.570
0.820
0.630

10.0

2.5

10.0

2.5

2.0

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz) (kg-cm)               (kg-cm)
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SIZE
mm sq. Type

90

S9R40GA( )-T
S9R40GA( )-T1
S9R40GA( )-T(TP)
S9R40GA( )-T1(TP)
S9R40GA( )-TCE
S9R40GA( )-T1CE
S9R40GB( )-T
S9R40GB( )-T1
S9R40GB( )-T(TP)
S9R40GB( )-T1(TP)
S9R40GB( )-TCE
S9R40GB( )-T1CE
S9R40GC( )-T
S9R40GC( )-T1
S9R40GC( )-T(TP)
S9R40GC( )-T1(TP)
S9R40GC( )-TCE
S9R40GC( )-T1CE
S9R40GD( )-T
S9R40GD( )-T1
S9R40GD( )-T(TP)
S9R40GD( )-T1(TP)
S9R40GD( )-TCE
S9R40GD( )-T1CE

S9R40GE( )-T
S9R40GE( )-T1
S9R40GE( )-TCE
S9R40GE( )-T1CE

S9R40GX( )-T
S9R40GX( )-T1
S9R40GX( )-TCE
S9R40GX( )-T1CE

4

4

4

4

4

4

40

40

40

40

40

40

30min

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

1Ø110

1Ø220

1Ø100

1Ø200

1Ø100

1Ø115

1Ø220

1Ø240

60

60

50

60

50

60

50

60

60

50

1.00

0.46

0.84

1.00

0.39

0.47

0.86

1.00

1.00

0.40

0.42

1600

1600

1300

1550

1300

1550

1300

1550

1550

1250

2.50

2.50

3.00

2.60

3.10

2.60

3.10

2.60

2.70

3.20

3.40

0.250

0.250

0.300

0.260

0.310

0.260

0.310

0.260

0.270

0.320

0.340

3.50

3.50

2.80

2.80

2.90

3.00

3.20

0.350

0.350

0.280

0.280

0.290

0.300

0.320

15.0

3.5

15.0

3.5

15.0

12.0

3.0

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz) (kg-cm)               (kg-cm)

3

600

0.666

3.6

500

0.804

5

360

1.107

6

300

1.333

7.5

240

1.666

9

200

1.999

10

180

2.225

12.5

144

2.783

15

120

3.332

18

100

3.998

20

90

4.008

25

72

5.008

30

60

6.007

36

50

7.213

40

45

8.016

50

36

9.800

60

30

9.800

75

24

9.800

90

20

9.800

100

18

9.800

120

15

9.800

150

12

9.800

180

10

9.800

200

9

9.800

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KB B( )
kg-cm

N.m

60Hz

6.8 8.2 11.3 13.6 17.0 20.4 22.7 28.4 34.0 40.8 40.9 51.1 61.3 73.6 81.8 100 100 100 100 100 100 100 100 100

3

500

0.813

3.6

416

0.970

5

300

1.352

6

250

1.617

7.5

200

2.029

9

166

2.430

10

150

2.695

12.5

120

3.371

15

100

4.047

18

83

4.861

20

75

4.861

25

60

6.086

30

50

7.301

36

41

8.761

40

37

9.731

50

30

9.800

60

25

9.800

75

20

9.800

90

16

9.800

100

15

9.800

120

12

9.800

150

10

9.800

180

8

9.800

200

7.5

9.800

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KB B( )
N.m

50Hz

kg-cm 8.3 9.9 13.8 16.5 20.7 24.8 27.5 34.4 41.3 49.6 49.6 62.1 74.5 89.4 99.3 100 100 100 100 100 100 100 100 100   

REVERSIBLE MOTOR - 30MINUTES RATING   

기종명 S9R40GE-T는 사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S9R40GE( )-TCE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.   
또한 기종명 S9R40GE-T, S9R40GX-T는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 BRAKE BLOCK을 MOTOR에 장착된 상태에서 측정한 DATA입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 100㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.
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7628 MAX 6
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※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S9(I,R)40G -T
※HEAD MODEL : S9 B3 ~S9 B200

※MODEL : S9GX10B(H,L)

※MOTOR MODEL : S9(I,R)40 -T
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h7

0.
01

8
0
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90

4      6.5 HOLE

P.C. D � � 104+0.5

※표3 참조

-표1

S9 B3
~S9 B18

S9 B20
~S9 B40

S9 B50
~S9 B200

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.45

REVERSIBLE MOTOR 2.50

DECIMAL GEAR HEAD 0.60

GEAR
HEAD

0.73

1.03

1.13
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※표4 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

INTER-DECIMAL GEAR HEAD
※MOTOR MODEL : S9(I,R)40G -T1
※HEAD MODEL : S9 B3 ~S9 B200

※MODEL : S9GX10B(H,L)

※MOTOR MODEL :  S9(I,R)40 -T1
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5555 7

7
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22
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01
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105
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5
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※표3 참조

-표1

S9 B3
~S9 B18

S9 B20
~S9 B40

S9 B50
~S9 B200

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.40

REVERSIBLE MOTOR 2.45

DECIMAL GEAR HEAD 0.60

GEAR
HEAD

0.73

1.03

1.13



121
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SCHEMATIC  DIAGRAMS

4 0.03
04

0.
03

025+0.2

4
0.

03
0

4 0.03
0+0.225

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9(I,R)40G -T 
S9(I,R)40G -T1 

STRAIGHT TYPE

S9(I,R)40S -T
S9(I,R)40S -T1

D-CUT TYPE

S9(I,R)40D -T 
S9(I,R)40D -T1

KEY TYPE

S9(I,R)40K -T 
S9(I,R)40K -T1

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SB3
~S9SB200

D-CUT TYPE

S9DB3
~S9DB200

KEY TYPE

S9IRB3
~S9IR200

2.5
 

0
0.1

4
0.

03
0

37     

25     

10

23

37     

30     

9
0.

1
010

37     

10

18.5
     ※42(60) - (표1)

GEAR RATIO

S9 B3 ~ S9 B18

S9 B20 ~ S9 B200

SIZE(㎜)

42

60

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR
32     

25     

23     

12

4
00.

03

 

2.5 0
0.1

32     

25     

12

11
0.

2
0

32     

12

INDUCTION MOTOR

REVERSIBLE MOTOR

S9I40GA( )-T S9I40GB( )-T S9I40GC( )-T S9I40GD( )-T 
S9I40GA( )-T1S9I40GB( )-T1 S9I40GC( )-T1 S9I40GD( )-T1

S9I40GS( )-TCE   S9I40GS( )-T
S9I40GS( )-T1CE  S9I40GS( )-T1

S9R40GA( )-T, S9R40GB( )-T
S9R40GA( )-T1, S9R40GB( )-T1
S9R40GC( )-T, S9R40GD( )-T
S9R40GC( )-T1, S9R40GD( )-T1

S9R40GX( )-T, S9R40GX( )-TCE
S9R40GX( )-T1, S9R40GX( )-T1CE

S9I40GX( )-T S9I40GX( )-TCE
S9I40GX( )-T1 S9I40GX( )-T1CE

S9I40GU( )-T   S9I40GT( )-T
S9I40GU( )-T1  S9I40GT( )-T1 

S9I40GU( )-TCE         S9I40GT( )-TCE
S9I40GU( )-T1CE        S9I40GT( )-T1CE

CW CCW CW,CCW CW CCW CW CCW

M

Black

Gray

Brown

White

Earth

Cap

CW

4

3

1

2

M

Black

Gray

Brown

White

CapCCW

4

3

1

2

Earth
BrownCCW

CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

4

3

1

2

Earth

TP

M

Black(U) R

S

TGray(W)

White(V)

CW

4

3

1

2

Earth

CCW

M

Black(U)

R

S

TGray(W)

White(V)

4

3

1

2

Earth

M

Black(U) R

S

TGray(W)

White(V)

CW

4

3

1

2

Earth

TP

TP

M

Black(U)

R

S

TGray(W)

White(V)

CCW

4

3

1

2

Earth

TP

TP

CW CCW CW,CCW CW,CCW CW,CCW

M

Black(U) R

S

T

CW

4

3

1

2

Earth

Brown(W)

Red(V)

TP

TP

M

Black(U)

R

S

TCCW

4

3

1

2

Earth

Brown(W)

Red(V)

TP

TP GrayCCW
CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

4

3

1

2

Earth

BrownCCW
CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

4

3

1

2

Earth

TP

GrayCCW
CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

4

3

1

2

Earth

TP

S9R40GA( )-T(TP), S9R40GB( )-T(TP), 
S9R40GC( )-T(TP), S9R40GD( )-T(TP), 
S9R40GA( )-T1(TP), S9R40GB( )-T1(TP), 
S9R40GC( )-T1(TP), S9R40GD( )-T1(TP), 
S9R40GA( )-TCE , S9R40GB( )-TCE , S9R40GC( )-TCE
S9R40GD( )-TCE , S9R40GE( )-T , S9R40GE( )-TCE 
S9R40GA( )-T1CE , S9R40GB( )-T1CE , S98R40GC( )-T1CE
S9R40GD( )-T1CE , S9R40GE( )-T1 , S9R40GE( )-T1CE 

주의 : INDUCTION MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다. 

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝쪽에서 볼 때의 회전방향입니다. 원안번호는 TERMINAL BOX 내의 단자번호입니다.  
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INDUCTION MOTOR - CONTINUOUS RATING   

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
또한 기종명 S9I40GX, S9I40GX-T, S9I40GS-T는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.
삼상 380V~440V 모터에서는 인버터 사용을 주의하여 주십시오. 인버터 사용시 권선의 절연이 열화되어 모터가 파손될 수 있습니다.

60W
INDUCTION  MOTOR, REVERSIBLE  MOTOR
90㎜ TERMINAL  BOX  TYPE

SIZE
mm sq. Type

90

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz) (kg-cm)               (kg-cm)

0.480

0.480

0.340

0.385

0.320

0.390

0.930

0.800

1.135

0.930

0.825

0.650

0.930

0.735
0.995

0.750
1.075
0.840

S9I60GA( )-T
S9I60GA( )-T1

S9I60GB( )-T
S9I60GB( )-T1

S9I60GC( )-T
S9I60GC( )-T1

S9I60GD( )-T
S9I60GD( )-T1

S9I60GX( )-T
S9I60GX( )-T1
S9I60GX( )-TCE
S9I60GX( )-T1CE

S9I60GU( )-T
S9I60GU( )-T1
S9I60GU( )-TCE
S9I60GU( )-T1CE

S9I60GT( )-T
S9I60GT( )-T1
S9I60GT( )-TCE
S9I60GT( )-T1CE

S9I60GS( )-T
S9I60GS( )-T1
S9I60GS( )-TCE
S9I60GS( )-T1CE

4

4

4

4

4

4

4

4

60

60

60

60

60

60

60

60

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

1Ø110

1Ø220

1Ø100

1Ø200

1Ø220

1Ø240

3Ø200

3Ø220

3Ø380

3Ø400

3Ø415

3Ø440

60

60

50

60

50

60

50

50

60

50

60

50
60

50
60

50
60
50
60

1.35

0.68

1.26

1.37

0.65

0.70

0.47

0.50

0.60

0.50

0.80

0.57

0.27
0.24

0.29

0.25

0.27
0.23
0.31
0.25

1600

1600

1300

1550

1300

1550

1300

1300

1550

1350

1600

1300
1550

1300

1550

1350

1600
1350
1600

0.380

0.390

0.460

0.390

0.470

0.400

0.460

0.490

0.460

0.390

0.440

0.390

0.460

0.390

0.470

0.400

0.460
0.380

0.470
0.390

3.80

3.90

4.60

3.90

4.70

4.00

4.60

4.90

4.60

3.90

4.40

3.90

4.60

3.90
4.70

4.00

4.60
3.80

4.70
3.90

4.80

4.80

3.40

3.85

3.20

3.90

9.30

8.00

11.35

9.30

8.25
6.50

9.30

7.35

9.95
7.50

10.75
8.40

15.0

4.0

15.0

4.0

3.5
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SIZE
mm sq. Type

90

S9R60GA( )-T
S9R60GA( )-T1
S9R60GA( )-T(TP)
S9R60GA( )-T1(TP)
S9R60GA( )-TCE
S9R60GA( )-T1CE
S9R60GB( )-T
S9R60GB( )-T1
S9R60GB( )-T(TP)
S9R60GB( )-T1(TP)
S9R60GB( )-TCE
S9R60GB( )-T1CE
S9R60GC( )-T
S9R60GC( )-T1
S9R60GC( )-T(TP)
S9R60GC( )-T1(TP)
S9R60GC( )-TCE
S9R60GC( )-T1CE
S9R60GD( )-T
S9R60GD( )-T1
S9R60GD( )-T(TP)
S9R60GD( )-T1(TP)
S9R60GD( )-TCE
S9R60GD( )-T1CE

S9R60GE( )-T
S9R60GE( )-T1
S9R60GE( )-TCE
S9R60GE( )-T1CE

S9R60GX( )-T
S9R60GE( )-T1CE
S9R60GX( )-TCE
S9R60GX( )-T1CE

4

4

4

4

4

4

60

60

60

60

60

60

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

1Ø110

1Ø220

1Ø100

1Ø200

1Ø100

1Ø115

1Ø220

1Ø240

60

60

50

60

50

60

50

60

60

50

1.60

0.75

1.40

1.60

0.70

0.76

1.40

1.60

1.30

0.63

0.67

1600

1600

1250

1550

1250

1550

1250

1550

1600

1250

3.80

3.80

4.80

3.90

4.80

3.90

4.80

3.90

3.90

4.80

5.00

0.380

0.380

0.480

0.390

0.480

0.390

0.480

0.390

0.390

0.480

0.500

7.00

7.00

6.00

5.50

5.90

6.00

5.90

6.30

0.700

0.700

0.600

0.550

0.590

0.600

0.590

0.630

25.0

6.0

25.0

6.0

25.0

20.0

5.0

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz) (kg-cm)               (kg-cm)

3

600

0.953

3.6

500

1.147

5

360

1.588

6

300

1.901

7.5

240

2.381

9

200

2.862

10

180

3.175

12.5

144

3.577

15

120

4.292

18

100

5.155

20

90

5.723

25

72

6.468

30

60

7.762

36

50

9.310

40

45

10.39

50

36

12.94

60

30

15.48

75

24

17.35

90

20

19.60

100

18

19.60

120

15

19.60

150

12

19.60

180

10

19.60

200

9

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

60Hz

9.72 11.7 16.2 19.4 24.3 29.2 32.4 36.5 43.8 52.6 58.4 66.0 79.2 95.0 106 132 158 177 200 200 200 200 200 200

3

500

1.196

3.6

416

1.431

5

300

1.989

6

250

2.381

7.5

200

2.989

9

166

3.577

10

150

3.969

12.5

120

4.469

15

100

5.370

18

83

6.439

20

75

7.154

25

60

8.085

30

50

9.702

36

41

11.66

40

37

12.94

50

30

16.17

60

25

19.40

75

20

19.60

90

16

19.60

100

15

19.60

120

12

19.60

150

10

19.60

180

8

19.60

200

7.5

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

50Hz

12.2 14.6 20.3 24.3 30.4 36.5 40.5 45.6 54.8 65.7 73.0 82.5 99.0 119 132 165 198 200 200 200 200 200 200 200

REVERSIBLE MOTOR - 30MINUTES RATING   

기종명 S9R60GE-T는 사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S9R60GE( )-TCE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 TP가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9R60GE-T, S9R60GX-T는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 BRAKE BLOCK을 MOTOR에 장착된 상태에서 측정한 DATA입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 200㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

..
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90

83
h7

0.
03

5
0

40 21

(61)

2

6.5HOLE4-

104

P.C.D

+ 0.5

7628MAX 6

24
�

 

122.8

(159.8)

37

2732

90

83
h6

0.
02

2
0

12
h7

0.
01

8
0

4      6.5 HOLE

62.5

 4
3

90

  9
0

P. C
. D � � � 1

04
+ 0.5

S
P G

C o ., tL

.
d

62.5

18

90
6.5HOLE4-

104

34

P.C.D

43    
 

  9
0

7628MAX 6

24

34
   

   
 

122.8

226.3

65.5 38

7 732

90

15
h7

0.
01

8
0

+ 0.5

7628MAX 6

24
   

130

62.5

60 90
43

18

90

60

110

36

104

P.C.D

6.5HOLE4-

8.5HOLE4-

34
   

   
 

122.8

226.3

65.5 38

127.57 732

90

15
h7

0.
01

8
0

+
0.

5

+0.5

+ 0.5

표2 참조

표2 참조

표3 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S9(I,R)60G -T
※HEAD MODEL : S9 C3B -S~S9 C200B -S

※HEAD MODEL : S9 C3B ~S9 C200B

※ MODEL : S9GX10B(H,L)-S

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.60

REVERSIBLE MOTOR 2.65

GEAR
HEAD

S9 C3B
~S9 C10B

S9 C12.5B
~S9 C20B

S9 C25B
~S9 C60B

S9 C75B
~S9 C200B

1.21

1.30

1.40

1.45

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

MOTOR 
※MOTOR MODEL : S9(I,R)60 -T
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DIMENSIONS

�

12
h7

0.
01

8
0

표2 참조

표2 참조

표3 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S9(I,R)60G -T1
※HEAD MODEL : S9 C3B -S~S9 C200B -S

※HEAD MODEL : S9 C3B ~S9 C200B

※ MODEL : S9GX10B(H,L)-S

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.55

REVERSIBLE MOTOR 2.60

GEAR
HEAD

S9 C3B
~S9 C10B

S9 C12.5B
~S9 C20B

S9 C25B
~S9 C60B

S9 C75B
~S9 C200B

1.21

1.30

1.40

1.45

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9(I,R)60G -T
S9(I,R)60G -T1 

STRAIGHT TYPE

S9(I,R)60S -T
S9(I,R)60S -T1

D-CUT TYPE

S9(I,R)60D -T
S9(I,R)60D -T1

KEY TYPE

S9(I,R)60K -T
S9(I,R)60K -T1

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SC3B
~S9SC200B

D-CUT TYPE

S9DC3B
~S9DC200B

KEY TYPE

S9KC3B
~S9KC200B

MOTOR 
※MOTOR MODEL : S9(I,R)60 -T1 
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S9 D3B    
~S9 D10B  

S9 D12.5B    
~S9 D20B 

S9 D25B    
~S9 D60B 

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.60

GEAR
HEAD

1.65

1.80

1.90

S9 D75B    
~S9 D200B  1.95

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+0.2

KEY SPEC

GEAR HEAD

62.5

43    
 

18

90

8.5HOLE4-

40

22 30
,122.8

249 .8      

85 42

1210 7732

90

18
h7

0.
01

8
0

        

7628MAX 6

24

104

P.C.D

+ 0.5

표2 참조

GEARED MOTOR
※MOTOR MODEL : S9(I,R)60G H-T
※HEAD MODEL : S9 D3B~S9 D200B

42

25

27.5 18

5
00.

03 3 0
0.1

42

25

18

17
0.

2
0

42

18

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.55

GEAR
HEAD

S9 D3B    
~S9 D10B

S9 D12.5B    
~S9 D20B

S9 D25B   
~S9 D60B 

S9 D75B   
~S9 D200B

1.65

1.80

1.90

1.95

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL

STRAIGHT TYPE D-CUT TYPE KEY TYPE

S9SD3B 
~S9SD200B

S9DD3B
~S9DD200B

S9KDB
~S9KD200B

출력축구분 MODEL 출력축구분 MODEL 출력축구분

GEARED MOTOR ※MOTOR MODEL : S9(I,R)60G H-T1
※HEAD MODEL : S9 D3B~S9 D200B

55

122.8

249.8      

85 42

1210 7732

90

18
h7

0.
01

8
0

        

55 78

21

39
   

 
18

90

8.5HOLE

40

22 30
,

104

P.C.D

+ 0.5

표2 참조

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+0.2
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SCHEMATIC  DIAGRAMS

INDUCTION MOTOR

REVERSIBLE MOTOR

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝쪽에서 볼 때의 회전방향입니다. 원안번호는 TERMINAL BOX 내의 단자번호입니다.  

주의 : INDUCTION MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다. 

S9I60GA( )-T S9I60GB( )-T  S9I60GC( )-T  S9I60GD( )-T 
S9I60GA( )-T1S9I60GB( )-T1 S9I60GC( )-T1 S9I60GD( )-T1  

S9I60GS( )-TCE   S9I60GS( )-T
S9I60GS( )-T1CE  S9I60GS( )-T1

S9R60GA( )-T, S9R60GB( )-T
S9R60GA( )-T1, S9R60GB( )-T1
S9R60GC( )-T, S9R60GD( )-T
S9R60GC( )-T1, S9R60GD( )-T1

S9R60GX( )-T, S9R60GX( )-TCE
S9R60GX( )-T1, S9R60GX( )-T1CE

S9I60GX( )-T S9I60GX( )-TCE
S9I60GX( )-T1 S9I60GX( )-T1CE

S9I60GU( )-T   S9I60GT( )-T
S9I60GU( )-T1  S9I60GT( )-T1 

S9I60GU( )-TCE         S9I60GT( )-TCE
S9I60GU( )-T1CE        S9I60GT( )-T1CE

CW CCW CW,CCW CW CCW CW CCW

M

Black

Gray

Brown

White

Earth

Cap

CW

4

3

1

2

M

Black

Gray

Brown

White

CapCCW

4

3

1

2

Earth
BrownCCW

CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

4

3

1

2

Earth

TP

M

Black(U) R

S

TGray(W)

White(V)

CW

4

3

1

2

Earth

CCW

M

Black(U)

R

S

TGray(W)

White(V)

4

3

1

2

Earth

M

Black(U) R

S

TGray(W)

White(V)

CW

4

3

1

2

Earth

TP

TP

M

Black(U)

R

S

TGray(W)

White(V)

CCW

4

3

1

2

Earth

TP

TP

CW CCW CW,CCW CW,CCW CW,CCW

M

Black(U) R

S

T

CW

4

3

1

2

E th

Brown(W)

Red(V)

TP

TP

M

Black(U)

R

S

TCCW

4

3

1

2

Earth

Brown(W)

Red(V)

TP

TP
GrayCCW

CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

4

3

1

2

Earth

BrownCCW
CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

4

3

1

2

Earth

TP

GrayCCW
CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

4

3

1

2

Earth

TP

S9R60GA( )-T(TP), S9R60GB( )-T(TP), 
S9R60GC( )-T(TP), S9R60GD( )-T(TP), 
S9R60GA( )-T1(TP), S9R60GB( )-T1(TP), 
S9R60GC( )-T1(TP), S9R60GD( )-T1(TP), 
S9R60GA( )-TCE , S9R60GB( )-TCE , S9R60GC( )-TCE
S9R60GD( )-TCE , S9R60GE( )-T , S9R60GE( )-TCE 
S9R60GA( )-T1CE , S9R60GB( )-T1CE , S98R60GC( )-T1CE
S9R60GD( )-T1CE , S9R60GE( )-T1 , S9R60GE( )-T1CE 

3

500

3.6

416

5

300

6

250

7.5

200

9

166

10

150

12.5

120

15

100

18

83

20

75

25

60

30

50

36

41

40

37

50

30

60

25

75

20

90

16

100

15

120

12

150

10

180

8

200

7.5

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

3

600

0.953

3.6

500

1.147

5

360

1.588

6

300

1.901

7.5

240

2.381

9

200

2.862

10

180

3.175

12.5

144

3.577

15

120

4.292

18

100

5.155

20

90

5.723

25

72

6.468

30

60

7.762

36

50

9.310

40

45

10.39

50

36

12.94

60

30

15.48

75

24

17.35

90

20

20.79

100

18

23.14

120

15

27.75

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

12.2 14.6 20.3 24.3 30.4 36.5 40.5 45.6 54.8 65.7 73.0 82.5 99.0 119 132 165 198 221 266 295 300 300 300 300   

1.196 1.431 1.989 2.381 2.989 3.577 3.969 4.469 5.370 6.439 7.154 8.085 9.702 11.66 12.94 16.17 19.40 21.67 26.09 28.93 29.42 29.42 29.42 29.42

9.72 11.7 16.2 19.4 24.3 29.2 32.4 36.5 43.8 52.6 58.4 66.0 79.2 95.0 106 132 158 177 212 236 283 300 300 300 

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 300㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.
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INDUCTION MOTOR - CONTINUOUS RATING   

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
또한 기종명 S9I90GX-T, S9I90GS-T는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.
삼상 380V~440V 모터에서는 인버터 사용을 주의하여 주십시오. 인버터 사용시 권선의 절연이 열화되어 모터가 파손될 수 있습니다.

90W
INDUCTION  MOTOR, REVERSIBLE  MOTOR
90㎜ TERMINAL  BOX  TYPE

SIZE
mm sq.

Type

90

S9I90GA( )-T
S9I90GA( )-T1

S9I90GB( )-T
S9I90GB( )-T1

S9I90GC( )-T
S9I90GC( )-T1

S9I90GD( )-T
S9I90GD( )-T1

S9I90GX( )-T
S9I90GX( )-T1
S9I90GX( )-TCE
S9I90GX( )-T1CE
S9I90GU( )-T
S9I90GU( )-T1
S9I90GU( )-TCE
S9I90GU( )-T1CE
S9I90GT( )-T
S9I90GT( )-T1
S9I90GT( )-TCE
S9I90GT( )-TCE1

S9I90GS( )-T
S9I90GS( )-T1
S9I90GS( )-TCE
S9I90GS( )-TCE

4

4

4

4

4

4

4

4

90

90

90

90

90

90

90

90

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

3Ø 200

3Ø 220

3Ø 380

3Ø 400

3Ø 415

3Ø 440

60

60

50

60

50

60

50

50

60

50

60

50

60
50

60
50

60

50

60

2.00

1.00

1.80
2.00

0.90

1.00

0.68

0.72

0.63

0.60

0.68

0.55

0.32
0.30
0.35
0.32

0.33
0.29

0.35

0.31

1600

1600

1300

1550

1300

1550

1300

1300

1550

1350

1600

1300
1550
1300
1550

1350

1600

1350

1600

0.560

0.560

0.690

0.580

0.690

0.580

0.690

0.720

0.690

0.600

0.680

0.570

0.680
0.570
0.690
0.580

0.680
0.570

0.690

0.580

5.60

5.60

6.90

5.80

6.90

5.80

6.90

7.20

6.90

6.00

6.80

5.70

6.80
5.70
6.90
5.80

6.80

5.70
6.90

5.80

5.70

5.70

5.00

5.00

4.80

5.20

10.60

8.90

13.00

10.50

10.55

8.20
11.70
8.90

12.00

9.50

13.30

10.50

0.570

0.570

0.500

0.500

0.480

0.520

1.060

0.890

1.300

1.050

1.055
0.820
1.170
0.890

1.200
0.950

1.330

1.050

25.0

6.0

25.0

6.0

5.0

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz) (kg-cm)               (kg-cm)
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SIZE
mm sq. Type

90

S9R90GA( )-T
S9R90GA( )-T1
S9R90GA( )-T(TP)
S9R90GA( )-T1(TP)
S9R90GA( )-TCE
S9R90GA( )-T1CE
S9R90GB( )-T
S9R90GB( )-T1
S9R90GB( )-T(TP)
S9R90GB( )-T1(TP)
S9R90GB( )-TCE
S9R90GB( )-T1CE
S9R90GC( )-T
S9R90GC( )-T1
S9R90GC( )-T(TP)
S9R90GC( )-T1(TP)
S9R90GC( )-TCE
S9R90GC( )-T1CE
S9R90GD( )-T
S9R90GD( )-T1
S9R90GD( )-T(TP)
S9R90GD( )-T1(TP)
S9R90GD( )-TCE
S9R90GD( )-T1CE

S9R90GE( )-T
S9R90GE( )-T1
S9R90GE( )-TCE
S9R90GE( )-T1CE

S9R90GX( )-T
S9R90GX( )-T1
S9R90GX( )-TCE
S9R90GX( )-T1CE

4

4

4

4

4

4

90

90

90

90

90

90

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 100

1Ø 115

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

60

60

50

2.25

1.00

2.10

2.25

0.90

1.00

1.80

1.90

1.80

0.82

0.86

1550

1550

1200

1500

1200

1500

1200

1500

1550

1250

5.80

5.80

7.50

6.00

7.50

6.00

7.50

6.00
6.00

7.20

7.40

0.580

0.580

0.750

0.600

0.750

0.600

0.750

0.600

0.600
0.720

0.740

8.50

8.50

6.50

6.50

6.50

8.00

6.50

8.00

0.850

0.850

0.650

0.650

0.650

0.800

0.650

0.800

30.0

7.0

30.0

7.0

30.0

25.0

6.0

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz) (kg-cm)              (kg-cm)

3

600

1.431

3.6

500

1.715

5

360

2.381

6

300

2.862

7.5

240

3.577

9

200

4.675

10

180

4.763

12.5

144

5.370

15

120

6.439

18

100

7.722

20

90

8.585

25

72

9.702

30

60

11.66

36

50

14.01

40

45

15.48

50

36

19.40

60

30

19.60

75

24

19.60

90

20

19.60

100

18

19.60

120

15

19.60

150

12

19.60

180

10

19.60

200

9

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

60Hz

14.6 17.5 24.3 29.2 36.5 43.7 48.6 54.8 65.7 78.8 87.6 99.0 119 143 158 198 200 200 200 200 200 200 200 200 

3

500

1.784

3.6

416

2.146

5

300

2.979

6

250

3.577

7.5

200

4.469

9

166

5.361

10

150

5.958

12.5

120

6.703

15

100

8.046

18

83

9.663

20

75

10.78

25

60

12.15

30

50

14.60

36

41

17.44

40

37

19.40

50

30

19.60

60

25

19.60

75

20

19.60

90

16

19.60

100

15

19.60

120

12

19.60

150

10

19.60

180

8

19.60

200

7.5

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

50Hz

18.2 21.9 30.4 36.5 45.6 54.7 60.8 68.4 82.1 98.6 110 124 149 178 198 200 200 200 200 200 200 200 200 200

REVERSIBLE MOTOR-30MINUTES RATING  

기종명 S9R90GE-T는 사용하는 전압 사양에 따라 CONDENSER 용량이 다르게 사용되므로 사용전압에 맞게 CONDENSER 용량을 바르게 사용하여 주십시오. 고장의 원인이 됩니다. 
주문시 사용전압을 제시하여 주십시오. 제시가 없으면 115V용 CONDENSER로 포장 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오. S9R90GE( )-TCE는 115V용 사양으로만 출하됩니다.
기종명 맨 끝자리에 TP가 명기된 MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.   
또한 기종명 S9R90GE-T, S9R90GX-T는 (TP)가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
본 DATA는 BRAKE BLOCK을 MOTOR에 장착된 상태에서 측정한 DATA입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 200㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.
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표2 참조

표2 참조

표3 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S9(I,R)90G -T
※HEAD MODEL : S9 C3B -S~S9 C200B -S

※HEAD MODEL : S9 C3B ~S9 C200B

※ MODEL : S9GX10B(H,L)-S

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.10

REVERSIBLE MOTOR 3.15

GEAR
HEAD

S9 C3B
~S9 C10B

S9 C12.5B
~S9 C20B

S9 C25B
~S9 C60B

S9 C75B
~S9 C200B

1.21

1.30

1.40

1.45

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

MOTOR 
※MOTOR MODEL : S9(I,R)90 -T
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0
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01

8
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55 78
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표2 참조

표2 참조

표3 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

※MOTOR MODEL : S9(I,R)90G -T1
※HEAD MODEL : S9 C3B -S~S9 C200B -S

※HEAD MODEL : S9 C3B ~S9 C200B

※MODEL : S9GX10B(H,L)-S

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.05

REVERSIBLE MOTOR 3.10

GEAR
HEAD

S9 C3B
~S9 C10B

S9 C12.5B
~S9 C20B

S9 C25B
~S9 C60B

S9 C75B
~S9 C200B

1.21

1.30

1.40

1.45

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9(I,R)90G -T
S9(I,R)90G -T1 

STRAIGHT TYPE

S9(I,R)90S -T
S9(I,R)90S -T1

D-CUT TYPE

S9(I,R)90D -T
S9(I,R)90D -T1

KEY TYPE

S9(I,R)90K -T
S9(I,R)90K -T1

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SC3B
~S9SC200B

D-CUT TYPE

S9DC3B
~S9DC200B

KEY TYPE

S9KC3B
~S9KC200B

MOTOR 
※MOTOR MODEL : S9(I,R)90 -T1
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DIMENSIONS

DIMENSIONS

S9 D3B    
~S9 D10B

S9 D12.5B   
~S9 D20B

S9 D25B    
~S9 D60B

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.10

GEAR
HEAD

1.65

1.80

1.90

S9 D75B    
~S9 D200B 1.95

5
0.

03
0 5 0.03

027.5 +0.2

KEY SPEC

GEAR HEAD

62.5

43    
 

18

90

8.5HOLE4-

104

40

P.C.D

22 30
,137.8

264.8      

85 42

1210 7732

90

18
h7

0.
01

8
0

        

7628MAX 6

24

+0.5

표2 참조

GEARED MOTOR
※MOTOR MODEL : S9(I,R)90G H-T
※HEAD MODEL : S9 D3B~S9 D200B

42

25

27.5 18

5
00.

03 3 0
0.1

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.05

GEAR
HEAD

S9 D3B    
~S9 D10B

S9 D12.5B    
~S9 D20B 

S9 D25B    
~S9 D60B  

S9 D75B    
~S9 D200B 

1.65

1.80

1.90

1.95

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL

STRAIGHT TYPE D-CUT TYPE KEY TYPE

S9SD3B 
~S9SD200B

S9DD3B
~S9DD200B

S9KDB
~S9KD200B

출력축구분 MODEL 출력축구분 MODEL 출력축구분

GEARED MOTOR ※MOTOR MODEL : S9(I,R)90G H-T1
※HEAD MODEL : S9 D3B~S9 D200B

55

137.8

264.8      

85 42

1210 7732

90

18
h7

0.
01

8
0

        

55 78

21

39
   

 

18

90

8.5HOLE4-

104

40

P.C.D

22 30
,

+0.5

표2 참조

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+0.2
42

18

42

25

18

17
0.

2
0
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SCHEMATIC  DIAGRAMS

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.     
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 300㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다. 
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

3

500

1.784

3.6

416

2.146

5

300

2.979

6

250

3.577

7.5

200

4.469

9

166

5.361

10

150

5.958

12.5

120

6.703

15

100

8.046

18

83

9.663

20

75

10.78

25

60

12.15

30

50

14.60

36

41

17.44

40

37

19.40

50

30

24.32

60

25

29.13

75

20

29.42

90

16

29.42

100

15

29.42  

120

12

29.42

150

10

29.42

180

8

29.42

200

7.5

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

3

600

1.431

3.6

500

1.715

5

360

2.381

6

300

2.862

7.5

240

3.577

9

200

4.675

10

180

4.763

12.5

144

5.370

15

120

6.439

18

100

7.722

20

90

8.585

25

72

9.702

30

60

11.66

36

50

14.01

40

45

15.48

50

36

19.40

60

30

23.34

75

24

26.09

90

20

29.42

100

18

29.42

120

15

29.42

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

18.2 21.9 30.4 36.5 45.6 54.7 60.8 68.4 82.1 98.6 110 124 149 178 198 248 297 300 300300 300 300 300 300

14.6 17.5 24.3 29.2 36.5 43.7 48.6 54.8 65.7 78.8 87.6 99.0 119 143 158 198 238 266 300 300 300 300 300 300 

INDUCTION MOTOR

REVERSIBLE MOTOR

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝쪽에서 볼 때의 회전방향입니다. 원안번호는 TERMINAL BOX 내의 단자번호입니다.  

주의 : INDUCTION MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한 후에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다. 

S9I90GS( )-TCE   S9I90GS( )-T
S9I90GS( )-T1CE  S9I90GS( )-T1

S9R90GA( )-T, S9R90GB( )-T
S9R90GA( )-T1, S9R90GB( )-T1
S9R90GC( )-T, S9R90GD( )-T
S9R90GC( )-T1, S9R90GD( )-T1

S9R90GX( )-T, S9R90GX( )-TCE
S9R90GX( )-T1, S9R90GX( )-T1CE

S9I90GX( )-T S9I90GX( )-TCE
S9I90GX( )-T1 S9I90GX( )-T1CE

S9I90GU( )-T   S9I90GT( )-T
S9I90GU( )-T1  S9I90GT( )-T1 

S9I90GU( )-TCE          S9I90GT( )-TCE
S9I90GU( )-T1CE         S9I90GT( )-T1CE

CW CCW CW,CCW CW CCW CW CCW

M

Black

Gray

Brown

White

Earth

Cap

CW

4

3

1

2

M

Black

Gray

Brown

White

CapCCW

4

3

1

2

Earth
BrownCCW

CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

4

3

1

2

Earth

TP

M

Black(U) R

S

TGray(W)

White(V)

CW

4

3

1

2

Earth

CCW

M

Black(U)

R

S

TGray(W)

White(V)

4

3

1

2

Earth

M

Black(U) R

S

TGray(W)

White(V)

CW

4

3

1

2

Earth

TP

TP

M

Black(U)

R

S

TGray(W)

White(V)

CCW

4

3

1

2

Earth

TP

TP

CW CCW CW,CCW CW,CCW CW,CCW

M

Black(U) R

S

T

CW

4

3

1

2

Earth

Brown(W)

Red(V)

TP

TP

M

Black(U)

R

S

TCCW

4

3

1

2

Earth

Brown(W)

Red(V)

TP

TP
GrayCCW

CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

4

3

1

2

Earth

BrownCCW
CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

4

3

1

2

Earth

TP

GrayCCW
CCW

CW

Cap

M

Black

White
CW

4

3

1

2

Earth

TP

S9R90GA( )-T(TP), S9R90GB( )-T(TP), 
S9R90GC( )-T(TP), S9R90GD( )-T(TP), 
S9R90GA( )-T1(TP), S9R90GB( )-T1(TP), 
S9R90GC( )-T1(TP), S9R90GD( )-T1(TP), 
S9R90GA( )-TCE , S9R90GB( )-TCE , S9R90GC( )-TCE
S9R90GD( )-TCE , S9R90GE( )-T , S9R90GE( )-TCE 
S9R90GA( )-T1CE , S9R90GB( )-T1CE , S98R90GC( )-T1CE
S9R90GD( )-T1CE , S9R90GE( )-T1 , S9R90GE( )-T1CE 

S9I90GA( )-T S9I90GB( )-T  S9I90GC( )-T  S9I90GD( )-T 
S9I90GA( )-T1S9I90GB( )-T1 S9I90GC( )-T1 S9I90GD( )-T1  
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SIZE
mm sq.

Type

90

S9I150GU-T
S9I150GU-T1
S9I150GU-TCE
S9I150GU-T1CE

S9I150GT-T
S9I150GT-T1
S9I150GT-TCE
S9I150GT-T1CE

S9I150GS-T
S9I150GS-T1
S9I150GS-TCE
S9I150GS-T1CE

4

4

4

150

150

150

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

3Ø 200

3Ø 220

3Ø 380

3Ø 400

50

60

50

60

50
60
50
60

1.0

0.9

1.0

0.9

0.46
0.42
0.49
0.43

1250

1500

1300

1550

1250

1500
1250

1500

11.70

9.70

11.30

9.40

11.70
9.70
11.70
9.70

1.170

0.970

1.130

0.940

1.170
0.970
1.170
0.970

18.0

15.0

22.0

19.0

18.00
15.00
19.00
16.00

1.800

1.500

2.200

1.900

1.800
1.500
1.900
1.900

Poles Duty
Rated Load

Current
(A)

Speed
(rpm)

Torque
(N-m)

Starting Torque
(N-m)

Capacitor
(uF)

Output
(W)

Voltage
(V)

Frequency
(Hz) (kg-cm)               (kg-cm)

INDUCTION MOTOR - CONTINUOUS RATING  

상기 MODEL은 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
H Type전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.
삼상 380V~440V 모터에서는 인버터 사용을 주의하여 주십시오. 인버터 사용시 권선의 절연이 열화되어 모터가 파손될 수 있습니다.

3

600

2.28

3.6

500

2.73

5

360

3.79

6

300

4.55

7.5

240

5.69

9

200

6.83

10

180

7.59

12.5

144

8.53

15

120

10.24

18

100

12.29

20

90

13.65

25

72

15.36

30

60

18.43

36

50

22.06

40

45

24.52

50

36

29.42

60

30

29.42

75

24

29.42

90

20

29.42

100

18

29.42

120

15

29.42

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KH B
kg-cm

N.m

60Hz

23.2 27.8 38.7 46.4 58.0 69.6 77.4 87.0 104 125 139 156 188 225 250 300 300 300 300 300 300 300 300 300

3

500

2.26

3.6

416

2.72

5

300

3.77

6

250

4.53

7.5

200

5.66

9

166

6.79

10

150

7.55

12.5

120

8.49

15

100

10.24

18

83

12.29

20

75

13.65

25

60

15.36

30

50

18.34

36

41

21.97

40

37

24.42

50

30

29.42

60

25

29.42

75

20

29.42

90

16

29.42

100

15

29.42

120

12

29.42

150

10

29.42

180

8

29.42

200

7.5

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KH B
kg-cm

N.m

50Hz

23.1 27.7 38.5 46.2 57.7 69.3 77.0 86.6 104 125 139 156 187 224 249 300 300 300 300 300 300 300 300 300 

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.  
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다. 
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. 

150W
INDUCTION  MOTOR
90㎜ TERMINAL  BOX  TYPE



135

DIMENSIONS

42

42

42

12
h7

0.
01

8
0

표2 참조

표3 참조

GEARED MOTOR
※MOTOR MODEL : S9I150G -T
※HEAD MODEL : S9 H3B~S9 H200B

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.10

GEAR
HEAD

S9 H3B    
~S9 H10B

S9 H12.5B    
~S9 H20 B

S9 H25B    
~S9 H60B

S9 H75B    
~S9 H200B 

1.65

1.80

1.90

1.95

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9I150G -T

STRAIGHT TYPE

S9I150S -T

D-CUT TYPE

S9I150D -T

KEY TYPE

S9I150K -T

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SH3B    
~S9SH200B

D-CUT TYPE

S9DH3B  
~S9DH200B

KEY TYPE

S9KH3B    
~S9KH200B

MOTOR 
※MOTOR MODEL : S9I150 -T
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42

42

42

12
h7

0.
01

8
0

표2 참조

표3 참조

GEARED MOTOR
※MOTOR MODEL : S9I150G -T1
※HEAD MODEL : S9 H3B~S9 H200B

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.05

GEAR
HEAD

S9 H3B    
~S9 H10B

S9 H12.5B    
~S9 H20B 

S9 H25B    
~S9 H60B 

S9 H75B    
~S9 H200B

1.65

1.80

1.90

1.95

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9I150G -T1

STRAIGHT TYPE

S9I150S -T1

D-CUT TYPE

S9I150D -T1

KEY TYPE

S9I150K -T1

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SH3B    
~S9SH200B

D-CUT TYPE

S9DH3B  
~S9DH200B

KEY TYPE

S9KH3B    
~S9KH200B

MOTOR 
※MOTOR MODEL : S9I150 -T1
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SCHEMATIC  DIAGRAMS

M

Black(U) R

S

TGray(W)

White(V)

CW

4

3

1

2

Earth

TP

TP

M

Black(U)

R

S

TGray(W)

White(V)

CCW

4

3

1

2

Earth

TP

TP

회전방향은 MOTOR의 SHAFT 끝쪽에서 볼 때의 회전방향입니다. 원안번호는 TERMINAL BOX 내의 단자번호입니다.  

주의 : INDUCTION MOTOR 회전방향의 교환은 MOTOR가 완전히 정지한후 에 실시하여 주십시오.
MOTOR가 회전 중에 회전방향을 교환할 경우 회전방향이 바뀌지 않거나 회전방향이 바뀌어지는 데 있어서 시간이 걸리는 수도 있습니다. 

CCWCW

S9I150GU-T S9I150GU-T
S9I150GU-T1 S9I150GU-T1
S9I150GU-TCE S9I150GU-TCE
S9I150GU-T1CE S9I150GU-T1CE

M

Black(U) R
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T

CW
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1

2

Earth
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Red(V)

TP

TP

M

Black(U)

R

S

TCCW

4

3

1

2

Earth

Brown(W)

Red(V)

TP

TP

CCWCW

S9I150GS-TCE S9I150GS-T
S9I150GS-T1CE S9I150GS-T1
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SPEED  CONTROLLER  
AND  CONTROL  MOTORS

INDEX

SPEED  CONTROL  MOTOR의 특징 140

UNIT(CONNECTOR)  TYPE  CONTROL  MOTOR

ANALOGUE TYPE SPEED CONTROLLER 144

DIGITAL TYPE SPEED CONTROLLER 148

UNIT TYPE SPEED CONTROL MOTOR 155

PACK  TYPE  CONTROLLER  AND  CONTROL  MOTOR

SR TYPE SPEED CONTROLLER 174

SR CE TYPE SPEED CONTROLLER 180

SS TYPE SPEED CONTROLLER 187

SS 표준 TYPE SPEED CONTROLLER 190
SS 고출력 TYPE SPEED CONTROLLER 200

PACK TYPE SPEED CONTROL MOTORS 210

SPEED CONTROL INDUCTION MOTOR 211
SPEED CONTROL REVERSIBLE MOTOR 235
SPEED CONTROL ELECTROMAGNETIC BRAKE MOTOR(E·S MOTOR) 251
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SPEED 
CONTROL MOTOR의
특징

1. SPEED CONTROL MOTOR의 특징
SPEED CONTROLLER와 같이사용하여넓은범위(50Hz : 90
~1400rpm, 60Hz : 90~1700rpm)의 속도를조절할수있습니
다. 속도조절은속도설정기에의해간단하게조절할수있습니다.
SPEED CONTROLER의 종류에따라 MOTOR와 간단하게구성
하여속도조절, 제동, SLOW RUN·SLOW STOP등 목적에맞게
여러곳에다양하게사용이가능합니다.
T.G(TACHO GENERATOR)가 내장되어있어 FEEDBACK 제어
가되도록설계되어있어서전원주파수가변하여도회전수는변하
지않습니다.
전자 BRAKE 부착 SPEED CONTROLMOTOR는 SPEED
CONTROLLER를 사용하여순시정지와전자 BRAKE를 동시에작
용하여강력한제동력을얻을수있습니다.
또한전자 BRAKE 부착 SPEED CONTROLMOTOR에 무여자작
동형전자 BRAKE가 부착되어있어전원이 OFF되어도제동력이
작동되어확실하게부하의제동을유지시킵니다.
SPEED CONTROLMOTOR는 AC 소형 MOTOR인 INDUCTION
MOTOR와 REVERSIBLE MOTOR 및 전자 BRAKE 부착 SPEED
CONTROLMOTOR 등이있으므로용도에맞게선정하여사용하
여주십시오.
MOTOR의 출력은 INDUCTION MOTOR06W~90W(단 UNIT
TYPE은 6W~180W까지입니다.) REVERSIBLE MOTOR는 6W
~40W, 전자 BRAKE부착 MOTOR는 6W~40W(단, ̀SR ̀TYPE
은 6W~90W)까지 있습니다.

2. 선정방법

(1) MOTOR 및 CONTROLLER 선정방법

변속만을 필요로 하는가? 
순시정지기능이 필요한가?
제동력의 유지가 필요한가?
적용 MOTOR의 출력은 어느 정도인가? 
SLOW RUN, SLOW STOP 기능이 필요한가?

위의 기준으로 SPEED CONTROL MOTOR와 SPEED
CONTROLLER의 종류를 검토 선정합니다.

(2) GEAR HEAD 감속비의 선정방법

GEAR 출력축의 회전수가 A rpm에서 B rpm까지 필요한 경우,
높은 쪽의 회전수(B rpm)를 사용하여 감속비를 계산합니다.
MOTOR의 회전수는 AC SPEED CONTROL MOTOR의 경우
1300rpm으로 계산합니다.(1300rpm일 때의 출력 TORQUE가
크고, 사용한계범위가 크기 때문입니다.

GEAR HEAD(감속비=i)를 사용하여 주십시오.

(3) MOTOR축의 최고회전수와 최저회전수

MOTOR의 최고회전수를 NH, 최저회전수를 NL 이라고 하면
다음과 같습니다.
소요 MOTOR의 최고회전수 : NH = B × i[rpm]   
소요 MOTOR의 최저회전수 : NL = A × i[rpm]

(4) MOTOR의 소요 TORQUE

MOTOR의 소요 TORQUE는 다음 식과 같이 구합니다.

여기서 TM : MOTOR의 소요 TORQUE [g·cm]
TL : 실제부하를구동하기위하여필요한 TORQUE [g·cm]
i : 감속비
η: GEAR HEAD의 효율

(5) MOTOR의 선정방법

MOTOR의 소요 TORQUE TM과 회전수 NL~NH 및 MOTOR
의 TORQUE-회전수 특성곡선(이하 N-T CURVE라고 합니다.)
으로부터 MOTOR를 결정 합니다.
AC SPEED CONTROL MOTOR의 경우 <그림1>의 특성곡선 중
동작선 이 사용한계선의 아래에 있는 MOTOR를 선정합니다.

감속비 i = 에서 계산치로 가장 근사치 값의
1300[rpm]

B[rpm]

TM = [g·cm]
TL

i × η
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(사용한계선의 위의 역에서도 MOTOR의 운전조건 등에 의하여
MOTOR표면 온도가 90°C이하이면 사용상 문제는 없습니다.)

(6) GEAR HEAD의 선정방법
이상의 방법으로 MOTOR가 선정되면 다음으로 부하의 TORQUE
의 크기를 생각하여 GEAR HEAD의 품명을 결정합니다. 이때
부하 TORQUE가 GEAR HEAD의 허용 TORQUE 이내인 것을
확인하여 주십시오.

3. 선정계산의 예<그림2>
BELT CONVEYOR의 한쪽방향 회전인
경우 이송되는 물건의 속도를
1m/minute,  2m/minute, 4m
/minute 3단계로 변화합니다.

DRUM의 직경 : 10cm 
구동 TORQUE : 30kg·cm
전원 : 단상 220V 60Hz  
비상시에는 순시 정지하지만 유지력은 없는 경우

(1) MOTOR와 CONTROLLER

한쪽방향운동이며, 유지력이 없으므로 INDUCTION MOTOR를
선정합니다.

(2) GEAR HEAD 출력축의 회전수

BELT CONVEYOR 속도 1m/minute일 때 GEAR HEAD축의
회전수

BELT CONVERYOR 속도 2m/minute일 때 GEAR HEAD축의
회전수

BELT CONVERYOR 속도 4m/minute일 때 GEAR HEAD축의
회전수

(3) GEAR HEAD의 감속비

GEAR HEAD축의 회전수가 높은 쪽을 기준으로 감속비를 구합
니다.

위의 식의 결과치인 102에 의해서 1/102는 감속비가 없으므로
1/100의 감속 비를 선택합니다.

(4) MOTOR축의 회전수

BELT CONVEYOR 각각의 속도에 대응하는 GEARHEAD축
회전수로부터 MOTOR축 회전수는 GEARHEAD축 회전수 ×
감속비의 식에 의해서
· 3.18 × 100 = 318 [rpm]
· 6.37 × 100 = 637 [rpm]
· 12.74 × 100 = 1274 [rpm]의 3단계로 됩니다.

(5) MOTOR의 소요 TORQUE

감속비 100의 GEARHEAD의 전달효율은 66%이므로 MOTOR의
소요 TORQUE는

(6) MOTOR의 선정

INDUCTION MOTOR의 N-T CURVE 중에서 MOTOR는
S8I25GB-V12와 GEARHEAD는 S8KA100B를 조합하여 사용
할 수 있다는 것을 알 수 있습니다. 그러나 이런 경우 관성부하
가 선정된 MOTOR의 사양치 이내인지를 확인하여 주십시오.

4. 속도제어의 원리

(1) CLOSE LOOP계 속도제어의 원리

<그림3>은 CLOSE LOOP 전압제어방식의 SPEED CONTROL
기본구조도입니다.
이 CLOSE LOOP계 속도제어에 대하여 설명합니다.

=         ≒ 3.18[rpm]

TO
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E
(g
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m

)

TM

NL NH

회전수 =
BELT CONVEYOR 속도

DRUM 외경
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10π

=         ≒ 6.37[rpm]회전수 =
BELT CONVEYOR 속도

DRUM 외경

200

10π

=         ≒ 12.74[rpm]회전수 =
BELT CONVEYOR 속도

DRUM 외경

400

10π <그림3> CLOSE LOOP 전압제어방식의 속도제어 기본구조도

<그림2>

=            ≒ 102
MOTOR 회전수

GEAR HEAD 회전수

1300

12.74

=                ≒ 0.45[kg·cm]
구동 TORQUE

감속비 × 효율

30

100×0.66

<그림1> N-T CURVE
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MOTOR의 회전수를 TACHO GENERATOR(속도검출부)에서
회전 수에 비례된 전압으로 변환하고, 속도설정기에서 설정된 전
압과 비교합니다.
이 전압의 차를 비교전압이라고 합니다.
비교전압은 비교증폭부, 전압제어부를 통하여 MOTOR를 구동합
니다. 
비교전압은 대부분 ZERO-CROSSING으로 제어되어 있으므로
회전수는 속도설정부에 의해 설정되는 값이 얻어지게 됩니다.
그러므로 부하가 변화하는 경우에도 회전수는 변동하지 않습니
다. TACHO-GENERATOR설정이 변화한 경우 그 설정치로 회
전수도 변화됩니다.
이와같이 CLOSELOOP계 속도제어에서는, MOTOR의 회전수
를 검출하고, 그것을 일정하게 유지시키게 구동전압을 제어하고
있습니다.

(2) CLOSE LOOP에 의한 1차전압제어

유도전동기의 TORQUE와 회전수의 관계는, MOTOR 인가전압
(1차전압)을 변화시키면 아래의 <그림4>와 같이 됩니다.

지금 전압이 V1, 부하 TORQUE가 T1이라면, 그때의 회전수가
N1으로 됩니다. 그 점을 A로 하면, 그 A에서 속도를 증가시켜 B
에 도달한 상태에서, V1으로 부터 전압이 낮은 V2로 전압을 변
화하면 C로 이동합니다.
C에서는 부하 TORQUE T1쪽이 MOTOR TORQUE보다 크게
되기 때문에 회전수가 N2로부터 낮아집니다.
회전수가 N3로 될 경우 전압을 V3로 올리면, MOTOR의 상태
는, E점으로 이동하기 위하여 발생 TORQUE는 부하 TORQUE
보다 크게 되어 F점으로 향하여 다시 속도가 빨라집니다.
이러한 상태로 C → D → E → F라고 하는 LOOP를 충분히 작
게 되도록 계속해서 1차전압을 제어한다면 안정된 회전수가 얻
어지게 됩니다.
CLOSE LOOP에 의한 1차전압제어에서는 MOTOR 회전수를
검출한, 그 변화에 대응해서, 1차전압을 제어하고 회전수를 일정
하게 유지합니다.

(3) SPEED CONTROLLER의 동작

<그림5>를 사용한
당사 SPEED
CONTROLLER의
동작을 설명합니다.
MOTOR의 회전수는
TACHO-
GENERATOR(T.G)
에서 검출하고 정류
회로를 통한 FEED
BACK 전압을 얻게
됩니다.
VR에서 가변 조정된
속도설정부의 설정전
압과 FEED BACK
전압의 차를 비교증
폭기에서 증폭합니다.
톱니파형발생기에서
얻어진 톱니 파형과
비교신호로부터 비교
기·TRIGGER 회로를 통한 TRIAC의 TRIGGER 신호를 발생시
킵니다.
TRIGGER 신호로 TRIAC의 도통각을 제어해서 MOTOR에 인
가되는 전압을 조정합니다.
그 결과 MOTOR의 회전수가 일정하게 되도록 제어하게 됩니다.
(<그림6> 참조)

5. 사용범위

(1) 사용한계선

AC SPEED CONTROL MOTOR N-T CURVE에서는 <그림7>
과 같이 [사용한계선]이 있어서 그 선의 하측부분을 연속운전
역이라고 합니다.

[사용한계선]은 MOTOR의 허용 최고온도를 벗어나지 않으며
연속(INDUCTIONMOTOR의 경우 연속이며, REVERSIBLE
MOTOR의 경우는 30분 운전 정격입니다.)으로 운전이 가능한
한계로 MOTOR의 온도로부터 결정됩니다.
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당사의 SPEEDCONTROL MOTOR는 절연등급이 B종(130℃)
입니다.
일반적으로 권선부의 온도가 120℃ 이하이면 연속으로 운전이
가능하지만, 일반 사용자측에서 권선부의 온도를 측정한다는 것
은 어렵기 때문에 일반적으로 MOTOR HOUSING의 표면온도를
측정하여 대략적으로 90℃ 이하이면 연속운전이 가능합니다.
MOTOR 권선부와 HOUSING 표면과의 차이는 각 MOTOR마
다 차이가 있지만 대략적으로 10℃~20℃가 됩니다.

(2) 순시정지에 의한 사용범위

순시정지는 MOTOR에 반파정류시킨 직류를 통해 급속정지시키
기 때문에 MOTOR의 온도가 급속히 상승됩니다.
N-T특성의 N-T CURVE에서 사용 한계선은 연속운전의 경우
이며, 순시정지를 빈번하게 하는 경우 사용한계선에서의 사용가
능 범위는 좁아집니다.
순시정지를 하는 용도로는 정지빈도에 의해 온도상승이 높아지
므로 MOTOR의 표면온도가 90℃를 초과하지 않도록 특별히
주의하여 운전하여 주십시오.
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ANALOGUE  TYPE 
SPEED  CONTROLLER

1. 사용방법

(1) 운전

1) SPEED CONTROL UNIT와MOTOR의 LEAD WIRE CONNECTOR
를접속하고 PLUG CORD를 AC전원에 접속합니다.

2) CONTROL UNIT의 [RUN/STOP] SWITCH를 [RUN] 측으로
하면 MOTOR는 출력 축에서 볼 때 시계방향으로 회전합니다.

3) 출하 시에는 회전방향은 시계방향으로 회전하도록 접속되어
있습니다. 그러나 GEAR HEAD 출력축의 회전방향은 감속 비
에 의하여 반대로(반시계방향)으로 회전하는 경우도 있습니다.

(2) 속도조절

1) ANALOGUE TYPE SPEED CONTROLLER의^SPEED
VOLUME_손잡이를 시계방향으로 돌리면 MOTOR의 회전수가
빨라지고 반대로 반시계방향으로 돌리면 속도가 늦어집니다.

2) 50Hz에서는 90[rpm]~1400[rpm], 60Hz에서는 90[rpm]
~1700[rpm]의 범위에서 MOTOR의 SPEED가 조정, 설정이
가능합니다.

(3) 정지

1) ANALOGUE TYPE SPEED CONTROLLER의^RUN/STOP_
SWITCH를^STOP_측으로 하면 MOTOR는 정지합니다.

2) 이 SWITCH는 전원의 ON-OFF가 아니므로 MOTOR를 장기간
정지하는 경우에는 별도의 전원을 설치하여 OFF하여 주십시오.

(4) 회전방향의 전환<그림3>

1) 연속으로 한쪽으로 운전하는 경우
GEAR HEAD 등의 전달기구에서 MOTOR의 회전방향을 반
대로 하는 경우에는 CONTROLLER 옆면에 붙어있는 ④
COM과 ⑥CW의 연결단자의 위치를 ④COM과 ⑤CCW의
위치로 연결되도록 단자의 위치를 교환하여 주십시오.
전원의 CORD단자는 항상 ①AC와 ②AC에 접속하여 주십시오.
이때반드시전원을OFF로한후에교환및접속하여주십시오.

2) 정·역회전을 운전하는 경우

<그림2>와 같이 전원용 SWITCH(SW1)와 정역회전 교환
SWITCH(SW2)를 설치하여 회전방향을 교체하여 주십시오.
순시 정역회전은 불가능합니다. 일단 전원 SWITCH(SW1)를
끄고 MOTOR가 완전히 정지한 후에 SWITCH(SW2)를 교환
하여 주십시오.

SPEED CONTROL UNIT

'ON'  LED

SPEED VOLUME

SEMI SPEED VOLUME

RUN/STOP

AC
POWER
SOURCE

CW: COM    CW
CCW: COM    CCW

AC

FG

COM

CCW

CW

SPEED OUT

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

<그림1> ANALOGUE TYPE SPEED CONTROLLER의 정면도

<그림2> ANALOGUE TYPE SPEED CONTROLLER의 측면도
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(5) SPEED OUT
⑦, ⑧은 SPEED OUT으로 회전계를 접속하여 사용하는 단자입니다.
1) DIGITAL 표시형 회전계를 접속하여 회전수를 볼 수 있습니다.
2) ANALOGUE 표시형 회전계를 접속하여 회전수를 볼 수 있습니다.

(주) 사용품은 2000rpm, AC 10V 상당품으로 하십시오.

나사

본체 취부용나사(4개)

전면

3. 취부 방법

CONTROL UNIT의 취부 방법은 아래의 2종류가 있습니다.

(1) 4각 구멍을 뚫어서 취부하는 방법 (<그림4>의 (A)참조)

1) 취부 PANEL에 4각 구멍을 뚫어 주십시오.
2) CONTROLLER본체와 전면 COVER를 조합하여 PANEL의 4

각 구멍에 CONTROLLER본체를 넣어 M4의 나사와 NUT를
사용하여 고정하십시오.

(2) 4각 구멍을 뚫지 않고 취부하는 방법 (<그림4>의 (B)참조)

1) 취부 PANEL에 각각의 HOLE을 뚫어 주십시오.
2) CONTROLLER본체와 전면 COVER를 분리하십시오.
3) CONTROLLER의 전면으로 취부 PANEL에 M3 접시머리 나사

와 NUT를 사용하여 고정하십시오.
4) CONTROLLER의 전면 COVER를 취부 PANEL에 부착하고

M4의 나사와 NUT를 사용하여 고정하십시오.
5) 취부 PANEL의 두께는 2㎜ 이하의 것을 사용하십시오.

SW1

POWER

SOURCE

SW2

80

GREEN

1

2

3

4

5

6

7

8

<일방향 운전일 때 > <양방향 운전일 때>

<그림3> ANALOGUE TYPE SPEED CONTROLLER의 뒷면

<그림4> ANALOGUE CONTROLLER 취부 방법

SWITCH 번호

SW1

SW2

SWITCH 접점용량

AC 125V 또는 AC 250V  5A이상

AC 125V 또는 AC 250V  5A이상

(A) 4각 구멍을 뚫어서 취부하는 방법 (B) 4각 구멍을 뚫지 않고 취부하는 방법

53+1
  0

90
+0

.2

81
+1   0

CONTROLLER    

PANEL

2 - M4

CONTROLLER 

PANEL

COVER

NUT

2 - M4

90

 3.5 4 -

 7.5 2 -

2.0

 7

50+0.2

 6
.5

 3
.5

90
+0

.2 26
+0

.2 15
+0

.2

13.2 +0.2

15
+0

.2

23

28

15
+0

.2

13.6 +0.2

단면도 A

(단면도 A)

본체

나사

취부

(4개)

취부

본체

이하
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4. 사양

정격전압
사용 전압 범위
전원 주파수

속도 제어 범위

속도 변동율

속도 설정

SLOW RUN
SLOW STOP시간

사용 온도 범위

보존 온도 범위

사용 습도 범위

항목
MOTOR명 SUA IA-V12    SUA IB-V12      SUA IC-V12      SUA ID-V12    SUA IX-V12

단상 110V            단상 220V              단상 100V              단상 200V         단상 220V-240V

±10%(정격 전압 대비)

60Hz:90-1700rpm

50Hz:90-1400rpm

5%(표준치)

VR 설정

없음

0~40℃

-10~60℃

85% RH이하(결로가 없는 곳)

60Hz                  60Hz                 50/60Hz                50/60Hz                50Hz  
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DIMENSIONS

SPEED CONTROLLER (SCALE = 1/2)

60
(98.5)

76

3.5

(8)

   
90

  1
00

51.5

80

GREEN

AC
POWER
SOURCE

CW: COM    CW
CCW: COM    CCW

AC

FG

COM

CCW

CW

SPEED OUT

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

SPEED CONTROL UNIT

LOW HIGH

STOP RUN

60
(98.5)

76

3.5

1.5

(8)

   
90

  1
00

51.5

80

AC
POWER
SOURCE

CW: COM    CW
CCW: COM    CCW

AC

FG

COM

CCW

CW

SPEED OUT

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

SPEED CONTROL UNIT

LOW HIGH

STOP RUN

GREEN YELLOW

CONDENSER

1.5

180W 이하(CONDENSER 내장 TYPE)
→ 60W 이상 110V 계열 제외

60W 이상(CONDENSER 외장 TYPE)
→ 60W 이상 110V 계열

취부 단자
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DIGITAL TYPE 
SPEED  CONTROLLER

2. 올바른 사용에 대하여

(1) POWER-ON 상태 절환 SWITCH(출하시는“NO”로 설
정되어 있습니다.)
이 MODE는 전원을 투입할 때 MOTOR의 운전 상태를 선택하는
다음의 2가지 종류의 기능이 있습니다.

통상은“NO”에 설정 후 사용하여 주십시오. 정전 후 복구되었을
때 또는 전원 재투입시 돌발적인 운전의 위험을 방지할 수 있습
니다.

전원을“개폐”할 때 RUN/STOP KEY의 조작으로「운전」,「정지」
의 REMOTE CONTROL이 가능합니다.

1. POWER-ON 상태 절환 SWITCH를“YES”로
선택하여 주십시오. 

2. 통전 중에 RUN/STOP KEY를 한번 조작하여
주십시오. (“YES”의 동작을 인식합니다.)

1. 전원 투입에서 운전이 시작되기까지는 RESET
시간을 위해 약 2초 정도 소모됩니다.

2. RUN/STOP KEY 조작을 병용하면서 조작횟수가
수만회를 넘을 경우 운전이 느슨하게 됩니다. 이
때, “RUN”과“STOP”이 동시에 표시됩니다.
이 상태가 되면“NO”로 전환하고 1초 이상 OFF
한 뒤 재투입함으로써 운전이 가능합니다. 단,
“YES”의 기능을 사용할 수 있습니다.

(2) 정전 후의 복귀

순시정전을 검출하는 것과 정전 후 재복귀시는 정전 전의 전원
투입시와 같은 상태에 POWER-ON 상태 절환 SWITCH의 선택
상태에 따라 동작이 달라집니다.

(3) RESET 시간
전원 투입시에는 약 2초간의“RESET 시간”이 필요합니다. 또한
이 시간동안은 DIGITAL 표시를 하지 않습니다.

전원 투입 후 DIGITAL 표시가 완료된 후부터 KEY 조작을 하여
주십시오. 또, POWER-ON상태절환 SWITCH가“YES”에서 전
원을 OFF하기 전 상태가“RUN”일 때는 전원 투입 후 약 2초 후
에 운전을 개시합니다. 순시 정전의 경우도 마찬가지로 약 2초 후
에 운전을 개시합니다.

(4) 상용주파수의 자동절환

60Hz지역에 1400~1800rpm(승산배율이 1인 경우)으로 설정된
경우, 50Hz 지역에는 1500rpm으로 됩니다. 하지만, 50Hz 지역
에서 1500rpm으로 설정된 경우는 60Hz지역에서도 1500rpm으
로 됩니다.

(5) 이상표시

이상현상이 발생한 경우“RUN”과“STOP”이 동시에 표시됩니다.
전원 재투입시 정상적으로 복귀 되는 경우가 있습니다.(단, 설정치
는 출하상태로 됩니다.) 전원 재투입시에도“RUN”과“STOP”이
동시에 표시될때에는 내부 회로의 이상을 고려해야 합니다.(본사
기술 연구소로 연락바랍니다.)
단, POWER-ON 상태절환 SWITCH가“YES”에서 RUN/STOP
KEY의 조작 수명이 다한 경우는 7항 고장시 원인과 대책을 참고
하십시오.

전원을OFF하기전상태가“RUN”이면, 전원투입시도
“RUN”이됩니다.
전원을OFF하기전상태가“STOP”이면, 전원투입시도

“STOP”이됩니다.

전원을OFF하기전상태가“RUN”, “STOP”에관계없이
전원투입시“STOP”이됩니다.

기 능

회전방향의절환기능

운전 / 정지

회전속도의설정

표시배율의설정

SLOW RUN SLOW STOP

POWER-ON상태의설정

LOCK 기능

설정PARAMETER

정·역회전단자처리(출하시C.W로설정)

RUN/STOP KEY로설정

DIGITAL 설정(승산배율 10rpm 단위)

GEAR감속비(일람참조)와승산배율(0.005단위)로설정

0.1초~30초 (0.1초단위)

전원투입시전원상태의설정

오조작방지

전원을OFF설정 PARAMETER기억

사 양

“YES”에 설정 후 사용할 경우

설정 방법

주의

전 원

전원 투입

MOTOR

ON

OFF

ON

OFF
운전

약 2초간

YES

NO

1. DIGITAL TYPE SPEED CONTROLLER의 기능
마이컴 방식으로 다음과 같은 기능이 있습니다.

(SET MODE에서 사용하여 주십시오.)
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SERIES

ADJ

(6) THERMAL PROTECTOR(자동복귀형)

과열보호장치로서 MOTOR의 종류에 따라 THERMAL
PROTECTOR를 내장한 MOTOR가 있습니다. MOTOR가 과열
되어 THERMAL PROTECTOR가 동작하면 운전을 정지합니다.
그 후 MOTOR가 냉각되면 THERMAL PROTECTOR가 복귀되
면서“RUN”의 조작없이 재기동합니다.

(7) 내전압 시험, IMPULSE 전압 시험

제어반에 설치된 상태에서 LINE EARTH간의 내전압 시험,
IMPULSE 내압시험, 절연저항측정 등을 하는 경우는 MOTOR
접지선 외부에서 전원 CODE의 두선을 단락시킨 후 행하여 주십
시오.

3. 각부의 명칭과 기능

운전 표시

(RUN/STOP KEY로 선택)

정지 표시

(RUN/STOP KEY로 선택)

설정값 대비 회전속도 표시
POWER-ON 상태 설정 표시

(SET MODE에서 회전속도의
설정을 최대로 한 후 KEY로
5초 이상 누르면 YES 또는 NO의
설정 상태가 표시됩니다.

KEY

(설정값을 증가 시킵니다.)

MODE KEY

KEY

(설정값을 감소 시킵니다.)

RUN/STOP KEY

ADJUST VOLUME

(설정한 회전속도와 실제의 회전속도의 차이를 조정합니다.)

SLOW RUN 시간의「설정중」및「동작중」표시

(MODE KEY를 1초 이상 누르면 S/R MODE로 전환합니다.)
★ 출하시 0초로 설정됨

SLOW STOP 시간의「설정중」및「동작중」표시

(S/R MODE상태에서 MODE KEY로 선택)
★ 출하시 0초로 설정됨

SET LOCK 표시

(MODE, , KEY를 동시에 누르면 LOCK MODE로 바뀝니다.)

표시배율의 선정

(MODE KEY로 선택) ★ 출하시:1.000

회전속도의 선정

(MODE KEY로 선택) ★ 출하시:90

회전속도의 표시

(MODE KEY로 선택)

회전속도의 단위의 표시

(RATIO를 1호 설정하면 표시합니다.)

MOTOR 연결용 CONNECTOR POWER-ON상태 절환 SWITCH

TERMINAL BLOCK

CONTROLLER NAME PLATE

<전면>

<후면>
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SW1

POWER

SOURCE

SW2
80

GREEN

52

1

2

3

4

5

6

<일방향 운전일 때> <양방향 운전일 때>

<그림3> DIGITAL TYPE SPEED CONTROLLER의 뒷면

1) 연속으로 한쪽으로 운전하는 경우

GEAR HEAD 등의 전달기구에서 MOTOR의 회전방향을 반대로
하는 경우에는 CONTROLLER 옆면에 붙어있는 ⑤COM과 ④
CW의 연결단자의 위치를 ⑤COM과 ⑥CCW의 위치로 연결되도
록 단자의 위치를 교환하여 주십시오.
전원의 CORD 단자는 항상 ①AC와 ②AC에 접속하여 주십시오.
이 때반드시 전원을 OFF로 한 후에 교환 및 접속하여 주십시오.

2) 정·역회전을 운전하는 경우

전원용 SWITCH(SW1)와 정역회전 교환 SWITCH(SW2)를 설치
하여 회전방향을 교체하여 주십시오.
순시 정역회전은 불가능합니다. 일단 전원 SWITCH(SW1)를 끄
고 MOTOR가 완전히 정지한 후에 SWITCH(SW2)를 교환하여
주십시오. 

53+1
  0

90
+0

.2

81
+1   0

CONTROLLER    

PANEL

2 - M4

2 - M4         4.5

취부

나사

(2) 취부방법

4. 사용방법
(1) 회전방향의 설정

SWITCH 번호

SW1

SW2

SWITCH 접점용량

AC 125V 또는 AC 250V 5A 이상

AC 125V 또는 AC 250V 5A 이상

1) 취부 PANEL에 4각 구멍을 뚫어 주십시오.
2) CONTROLLER본체와 전면 COVER를 조합하여 PANEL의 4각

구멍에 CONTROLLER 본체를 넣어 M4의 나사와 NUT를 사용하
여 고정하십시오.
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(1) RATIO MODE
MOTOR의 회전속도에 배율을 곱하고 속도를 설정하여 실제의 속
도를 표시하는 것으로서 GEAR HEAD출력축 회전속도의 환산과
벨트 콘베어의 반송속도 환산이 가능합니다.

1) GEAR 감속비의 설정값(GEAR HEAD 출력축의 회전속도에
맞게 표시하는 경우)
<“SER”또는“REAL”의 표시값 = MOTOR의 회전속도 ÷
GEAR 감속비의 설정값> ex) 당사 GEAR HEAD의 감속비가
기억되어 있으므로 와 KEY로 선택하여 주십시오.
1.000 3 ... 100... 202... 1000... 2515

「14. 감속비 일람」P14 참조

2) 승산배율의 설정값(벨트콘베어의 반송속도에 맞게 표시하는 경
우) <“SER”또는“REAL”의 표시값 = MOTOR의 회전속도 ×
승산배율의 설정값> ex) 0.005에서 0.995가지의 승산배율이
설정되어 있으므로 와 KEY로 설정하여 주십시오.
1.000 0.995 ... 0.015 0.010 0.005 (0.005간격)

(2) SET MODE

회전 속도를 설정하는 MODE로 와 KEY로 아래의 값을 선택
할 수 있습니다.

10rpm 단위로 선택 됩니다.
ex) 전원주파수 50Hz : 90 100 110 ... 1400 1500rpm

ex) 전원주파수 60Hz : 90 100 110 ... 1400 ... 1700 1800rpm

“RATIO”MODE에서의 표시 배율 설정과 GEAR감속비 설정에
따라서 표시되는 것으로 와 KEY로 아래의 값을 선택할 수 있
습니다.
ex) GEAR 감속비의 설정값 = 3

10÷3 rpm 단위로 선택할 수 있습니다. 소숫점 둘째자리부터
는 버리고 표시합니다.
전원주파수 50Hz : 29.9 33.3 36.6 ... 466.6 500.0rpm

전원주파수 60Hz : 29.9 33.3 36.6 ... 466.6 ... 566.6

600.0 rpm

ex) 승산 배율의 설정값 = 0.500
10×0.500 rpm 단위로 선택할 수 있습니다. 소숫점 둘째 자
리부터는 버리고 표시합니다.
전원주파수 50Hz : 45.0 50.0 55.0 ... 700.0 750.0rpm

전원주파수 60Hz : 45.0 50.0 55.0 ... 700.0 ... 850.0

900.0 rpm

(3) REAL MODE

REAL MODE는 MOTOR의 실제 회전속도를 표시 배율을 곱하
여 표시합니다. 
「표시배율 1.000의 경우」5rpm단위로 선택 됩니다.
ex) 0 5 10 ... 90 95 100 ... 1400 ... 1700rpm

「표시배율 1.000 이외의 경우」RATIO MODE의 표시 배율 설정에 따라

표시됩니다.

ex) GEAR 감속비의 설정값 = 3

5÷3 rpm 단위로 선택할 수 있습니다. 소숫점 둘째자리부터는 버리고

표시합니다.

0 1.6 ... 29.9 31.6 33.3 ... 466.6 ... 566.6rpm

ex) 승산 배율의 설정값 = 0.500

5×0.500rpm 단위로 선택할 수 있습니다. 소숫점 둘째 자리부터는

버리고 표시합니다.

0 1.6 ... 29.9 31.6 33.3 ... 466.6 ... 566.6rpm

(4) S/R MODE
SLOW RUN 시간을 설정하는 MODE로 와 KEY로 설정하여
주십시오. 0.1초 단위로 최대 30초 까지 설정 가능합니다.
0 0.1 ... 0.2 0.3 0.4 ... 29.9 30.0초

(5) S/S MODE
SLOW STOP시간을 설정하는 MODE로 와 KEY로 주십시오. 
0.1초 단위로 최대 30초 까지 설정 가능합니다.
0 0.1 ... 0.2 0.3 0.4 ... 29.9 30.0초

(6) POWER-ON 상태설정 MODE

POWER-ON 상태절환 SWITCH로서 전원 투입시의 운전동작을
설정하는 것이 가능합니다. 

1) “YES”일 때
전원 투입시의 운전동작은 전원을 OFF하기 전의 상태와 동일한
동작을 재현합니다.

5. 동작 MODE의 설명

표시 배율 1.000의 경우

표시 배율 1.000 이외의 경우

주

주

주

750

0
5초

10초

rpm

1500

10초

5초 sec

10s× = 5s
750rpm

1500rpm

전원을OFF하기전 전원투입시

“RUN”상태 기동(약 2초후)

“STOP”상태 정지

표시배율 1.000을 넘는경우에만“rpm”을표시합니다.
(표시 배율 1.000포함)
표시배율 1.000을 미달하는경우아무것도표시하지않습니다.

1. SLOW RUN·SLOW STOP시간

SLOW RON·SLOW STOP 시간을 회전속도가
0rpm~1500rpm 및 1500rpm~0rpm까지 변화하는데
필요한 시간입니다.
(ex) SLOW RUN 시간을 10초로 설정하고“SET”의 회전속

도가 750rpm일 때

0rpm에서 750rpm까지 도달하는데 걸리는 시간은 약 5초
입니다. SLOW STOP시간도 동일합니다.

2. 부하의 관성이 클 경우는 실제의 회전 속도의 변화는
설정한 SLOW RUN SLOW STOP시간보다 길 수도
있습니다.
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2) “NO”일 때
전원 투입시의 운전 동작은 전원을 OFF하기 전의 상태에 관계없
이 정지합니다. 재기동을 할 경우는 RUN/STOP KEY를 조작하
여 주십시오.

6. 감속비의 일람

실감속비와 공칭감속비가 조금 다를수가 있으니 참고하여 설
정하여 주십시오.
(예) 40W의 공칭 감속비 1/200일 경우, 실감속비는 약1/201.8이므로

RATIO의 설정은 201.8로 설정하여 주십시오.

7. 고장시 원인과 대책

고장이 발생한 경우 다음의 표에 따라 정검, 대책을 행하여 주
십시오. 만약 원인을 모를 경우와 고장이라 생각될 경우 다소
불편하시더라도 대리점 또는 본사 기술 연구소로 연락하여 주
십시오.

1. MOTOR가 회전을 하지 않을 때

2.  MOTOR가 가변이 되지 않을 때

3. MOTOR 회전시 이상열이 발생한 경우

★1. RUN/STOP동시에 표시할 경우 CONTROLLER 불량 또는
“YES”의 조작 회수수명한도입니다. “NO”로 사용하여 주십시오.

★2. 전압측정 : MOTOR CONNECTOR투입 상태에서 MOTOR의
흑-백, 흑-회 전압을 측정하여 주십시오. 
<C.W 흑-백 =110V > < C.C.W 흑-회 =110V>(220V 사양은
2배 전압)

★3. 도통 TEST
MOTOR CONNECTOR를 분리한 상태에서 적색-적색 선의 저
항을 확인하여 주십시오.

★4. 전압측정
MOTOR CONNECTOR를 연결한 상태에서 적색-적색 선의 전
압을 측정하여 주십시오.

전원을OFF하기전 전원투입시

“RUN”상태 정지

“STOP”상태 정지

공     칭 실 감속비 중    간
60 6W

3
3.6
5
6
7.5

10
9

12.5
15
18
20

36
30
25

100
90
75
60
50
40

120

180
150

250
200

9.00

251.5
198.9
180.0
150.0
120.0
100.0
90.00
75.00
60.00
50.00
40.80
36.30
30.25
25.06
19.90
18.00
15.00
12.50
10.00

3.60

7.50
6.00
5.00

3.00
70 15W

9.00

194.8
-

40.36

90.67

181.2
154.0
118.0
100.0

75.00
60.00
50.00

36.00
30.00
24.80
20.00
17.92

12.14
10.29

15.00

3.59

7.50
6.00
5.00

3.00
80 15W

9.00

200.0
-

40.11

90.00
100.0
120.0
150.0
180.0

75.00
60.00
50.00

20.00
25.00
30.00
36.00

15.00

10.00
12.50

18.08

7.50
6.00
5.00
3.57
3.00

80 25W

9.00

200.0
-

180.0
150.0
120.0

90.00

40.11

25.00

18.08

12.50
10.00

15.00

36.00
30.00

20.00

50.00
60.00
75.00

100.0

3.57
3.00

5.00
6.00
7.50

90 40W

9.00

201.8
-

40.36

100.0

75.00
60.00
50.00

90.00

120.0
150.0
180.0

20.00

30.00
36.00

24.73

15.00

10.00
12.50

17.67

7.50
6.03
5.00
3.60
3.00

90 60W

9.00

197.2

39.68

90.00

179.8
149.9
120.0
100.0

50.00
60.00
76.02

25.00

36.00
30.00

20.19
18.00

12.50
10.00

15.00

6.00

3.60
5.04

7.50

3.00

-

90 90W

9.00

197.2
179.8
149.9

76.02

39.68

25.00
20.19

15.00

10.00
12.50

18.00

30.00
36.00

60.00
50.00

100.0
120.0

90.00

-

6.00
5.04

7.50

3.60
3.00

10

GEAR HEAD감 속 비

정격 전압이 인가되고 있습니까? 올바른 배선을 하여 주십시오.
NO

NO

NO

YES

YES

YES

DIGITAL표시가 있습니까? CONTROLLER 불량

RUN표시가 있습니까? ★1 RUN을 조작하여 주십시오.

CONNECTOR의 접속은확실합니까? 확실히 연결하여 주십시오.
NO

NO

NO

YES

YES

YES

YES

NO

전압이출력되고있습니까? ★2 CONTROLLER 불량

과부하가 걸리지는 않습니까? 부하를경감시키거나 MOTOR의
용량을증가하여주십시오.

TP가 동작하고 있습니까?

MOTOR 또는 CONDENSER의 불량

복귀를위해서정지하여주십시오.
부하를경감시키거나MOTOR의
용량을증가하여주십시오.
MOTOR의 표면온도가

90℃ 이하로관리하여주십시오.

회전속도의설정값이가변가능합니까? CONTROLLER 불량
YES

NO

T.G간 단선입니까? ★3 T.G 불량
YES

T.G의 전압이 발생합니까? ★4

CONTROLLER 불량

ROTOR 공회전
NO

정격전압이 인가되고 있습니까?

MOTOR의 내부 손실로 발행하는 정상적인 열이므로 어느 정도 상승을
포화합니다. 그러나 고온에서 운전할 경우 수명이 감소하므로 MOTOR의
표면온도가 90℃ 이하로 되게 사용하여 주십시오.

기종을 설정하여 주십시오.
NO

YES

NO

YES
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8. 사양

항목
MOTOR명

정격전압 단상 110V 

±10%(정격 전압 대비)

60Hz : 90-1700rpm
50Hz : 90-1400rpm

5%(표준치)

Digital 설정

있음

0~40℃

-10~60℃

85% RH 이하(결로가 없는 곳)

단상 220V 단상 100V 단상 200V 단상 220~240V

60Hz 60Hz 50/60Hz 50/60Hz 50Hz

사용 전압 범위

전원 주파수

속도 제어 범위

속도 변동율

속도 설정

SLOW RUN
SLOW STOP시간

사용 온도 범위

보존 온도 범위

사용 습도 범위

SUD IA-V12 SUD IB-V12 SUD IC-V12 SUD ID-V12 SUD IX-V12
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DIMENSIONS

SPEED CONTROLLER (SCALE = 1/2)

2-   4.5
80

80

GREEN

GREEN

SOURCEAC
2

YES

3

1

5

6

4

NO

CW

POWER

CCW : COM+CCW

FG

AC

CCW

CW: COM+CWCOM

52

10
0

90
90

11 93 3

5.5

60

10
0

60

YELLOW

52

NO

YES

311 93

CW
4

5

6
CCW

COM

3 FG

CCW : COM+CCW
: COM+CWCW

2
AC

AC

SOURCE
POWER1

5.5

2-   4.5

SERIES

SERIES

ADJ

ADJ

90W 이하(CONDENSER 내장 TYPE)
→ 60W 이상 110V 계열 제외

60W 이상(CONDENSER 외장 TYPE)
→ 60W 이상 110V 계열
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UNIT  TYPE  
SPEED
CONTROL  MOTOR

UNIT TYPE SPEED CONTROL MOTOR의 특징
분리형 UNIT TYPE의 CONTROLLER와 MOTOR가 일체로 사용되는 UNIT 제품입니다.
MOTOR와 CONNECTOR를 ONE TOUCH로 접속하고, AC 전원을 간단히 연결하여 별도의 결선 방법이 필요치 않으며 속도제어를 외부에
부착되어 있는 KEY 조작으로 간단히 조정하여 사용할 수 있습니다.
따라서 원격 조작이 필요로 하는 용도에 가장 적합하게 사용할 수 있습니다.
UNIT TYPE의 CONTROLLER에 속도제어회로, MOTOR용 CONDENSER, 속도설정기 등이 조립되어 있습니다.
(CONDENSER는 일부 기종에 따라 CONDENSER 크기 때문에 외부에서 취부하는 MODEL도 있습니다. 양지하시어 사용하십시오.)
UNIT TYPE의 CONTROLLER는 순시정지기능이 없습니다.
별매하고 있는 중간 CONNECTOR용 CORD를 사용하면 MOTOR와 CONTROLLER와 최대 2.0m까지 떨어뜨려서 속도제어가 가능합니다.
가변범위는 50Hz인 경우 90[rpm]~1400[rpm]이며, 60Hz인 경우 90[rpm]~1700[rpm]의 광범위하게 변속이 가능합니다.(무부하 조건일 때)

MOTOR의 일반사양

상온 상습에서 MOTOR를 정격으로 운전 후 MOTOR의 COIL, MOTOR CASE 사이를
DC 500V MEGGER로 측정하여 100MΩ 이상임.

상온 상습에서 MOTOR를 정격으로 운전 후 MOTOR의 COIL, MOTOR CASE 사이에
1500V 50/60Hz를 1분간 인가하여 이상없음

MOTOR를 정격으로 운전 후 온도계법으로 측정하여 온도 상승 치(△T)가 80℃(K) 이하
(FAN 부착 MOTOR는 45℃이하임)

B종 (130℃)

-10℃~40℃

85% 이하(결로없는곳)

THERMAL PROTECTOR 내장(자동 복귀형) : 개방 120℃±5℃, 복귀 76℃±15℃

항목

절연저항

절연내압

온도상승

절연등급

과열보호장치 (T/P)

사용온도

사용습도

사 양
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SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

60

S6I06GA-V12

S6I06GA-V12CE

S6I06GB-V12

S6I06GB-V12CE

S6I06GC-V12

S6I06GC-V12CE

S6I06GD-V12

S6I06GD-V12CE

S6I06GX-V12

S6I06GX-V12CE

SUA06IA-V12

SUA06IB-V12

SUA06IC-V12

SUA06ID-V12

SUA06IX-V12

4

4

4

4

4

6

6

6

6

6

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

0.40

0.40

0.30

0.30

0.22

0.22

0.040

0.040

0.030

0.030

0.022

0.022

0.52

0.52

0.40

0.40

0.35

0.42

0.052

0.052

0.040

0.040

0.035

0.042

0.55

0.55

0.48

0.48

0.35

0.45

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.055

0.055

0.048

0.048

0.035

0.045

2.5

0.7

2.5

0.7

0.7

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

3

500

0.127

3.6

416

0.147

5

300

0.206

6

250

0.255

7.5

200

0.314

9

166

0.382

10

150

0.421

12.5

120

0.529

15

100

0.627

18

83

0.755

20

75

0.755

25

60

0.951

30

50

1.137

36

41

1.362

40

37

1.519

50

30

1.715

60

25

2.058

75

20

2.568

90

16

2.942

100

15

2.942

120

12

2.942

150

10

2.942

180

8

2.942

200

7.5

2.942

250

6

2.942

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DA B
kg-cm

N.m

3

600

0.098

3.6

500

0.127

5

360

0.167

6

300

0.206

7.5

240

0.255

9

200

0.304

10

180

0.343

12.5

144

0.431

15

120

0.510

18

100

0.617

20

90

0.617

25

72

0.764

30

60

0.921

36

50

1.107

40

45

1.235

50

36

1.392

60

30

1.666

75

24

2.087

90

20

2.499

100

18

2.783

120

15

2.942

150

12

2.942

180

10

2.942

200

9

2.942

250

7.2

2.942

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DA B
kg.-cm

N.m

50Hz

60Hz

1.3 1.5 2.1 2.6 3.2 3.9 4.3 5.4 6.4 7.7 7.7 9.7 11.6 13.9 15.5 17.5 21.0 26.2 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0

1.0 1.3 1.7 2.1 2.6 3.1 3.5 4.4 5.2 6.3 6.3 7.8 9.4 11.3 12.6 14.2 17.0 21.3 25.5 28.4 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.   

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 30㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SAFE OPERATION LINE :� �60Hz   

SAFE OPERATION LINE: 60Hz
SAFE OPERATION LINE: 50HzSAFE OPERATION LINE : 50Hz 

0
400 800 1200 1600

   0.4�

  0.2

   0.6�

   0.8

   1.0

SPEED(rpm)

  

400 800 1200 1600
SPEED(rpm)

400 800 1200 1600
SPEED(rpm)

60 Hz 60 Hz
50 Hz

220V 50Hz
240V 50Hz

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)  
   

  

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)  
   

  

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)  
   

  

0

    0.6   

   0.2

    0.8 

    1.0

0

    0.4 

   0.2

    0.6

    0.8 

    1.0

   0.4

▲ S6I06GA-V12 ,    S6I06GB-V12
S6I06GA-V12CE , S6I06GB-V12CE

▲ S6I06GC-V12 ,    S6I06GD-V12
S6I06GC-V12CE ,  S6I06GD-V12CE

▲ S6I06GX-V12  
S6I06GX-V12CE 

6W
INDUCTION  SPEED  CONTROL  MOTOR
60㎜ CONNECTOR TYPE
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DIMENSIONS
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(300) ※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S6I06G -V12
※HEAD MODEL : S6 A3 ~S6 A250

※MOTOR MODEL : S6I06 -V12

※MODEL : S6GX10B

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S6I06G -V12

STRAIGHT TYPE

S6I06S -V12

D-CUT TYPE

S6I06D -V12

※30(40) - (표1)

GEAR RATIO

S6 A3 ~ S6 A18

S6 A20 ~ S6 A250

SIZE(㎜)

30

40

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 0.76

DECIMAL GEAR HEAD 0.18

GEAR
HEAD

S6 A3
~S6 A18

S6 A20
~S6 A40

S6 A50
~S6 A250

0.24

0.30

0.33

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S6SA3
~S6SA250

D-CUT TYPE

S6DA3
~S6DA250

KEY TYPE

S6KA3
~S6KA250

24
20

6
   

 5
.5

.1 00

24

6

12.7

P
SR

T
O

R

E

S
P

E

O

M D

E

O

O
T E

L O R T N OC

LO N T R O
D

C M

(300)
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3

500

3.6

416

5

300

6

250

7.5

200

9

166

10

150

12.5

120

15

100

18

83

20

75

25

60

30

50

36

41

40

37

50

30

60

25

75

20

90

16

100

15

120

12

150

10

180

8

200

7.5

GEAR RATIO

rpmMODEL

S7KA B
kg-cm

N.m

3

600

3.6

500

5

360

6

300

7.5

240

9

200

10

180

12.5

144

15

120

18

100

20

90

25

72

30

60

36

50

40

45

50

36

60

30

75

24

90

20

100

18

120

15

150

12

180

10

200

9

GEAR RATIO

rpmMODEL

S7KA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

3.2 3.9 5.4 6.5 8.1 9.7 10.8 13.5 16.2 19.4 19.4 24.2 29.1 34.9 38.8 43.6 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0

3.0 3.6 5.1 6.1 7.6 9.1 10.1 12.7 15.2 18.2 18.2 22.8 27.3 32.8 36.5 41.0 49.2 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0

0.314 0.382 0.530 0.637 0.794 0.951 1.059 1.324 1.587 1.902 1.902 2.373 2.854 3.423 3.805 4.276 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900

0.294 0.353 0.500 0.598 0.745 0.892 0.990 1.245 1.491 1.785 1.785 2.236 2.677 3.217 3.579 4.021 4.825 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 50㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

기종명맨끝자리에 CE가명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S7I15GX-V12, S7I15GX-V12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

70

S7I15GA-V12
S7I15GA-V12(TP)
S7I15GA-V12CE
S7I15GB-V12
S7I15GB-V12(TP)
S7I15GB-V12CE
S7I15GC-V12
S7I15GC-V12(TP)
S7I15GC-V12CE
S7I15GD-V12
S7I15GD-V12(TP)
S7I15GD-V12CE

S7I15GX-V12
S7I15GX-V12CE

SUA715A-V12

SUA715B-V12

SUA715C-V12

SUA715D-V12

SUA715X-V12

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

0.60

0.60

0.40

0.40

0.50

0.60

0.060

0.060

0.040

0.040

0.050

0.060

0.90

0.90

0.75

0.75

0.70

0.85

0.090

0.090

0.075

0.075

0.070

0.085

1.15

1.15

1.10

1.00
1.10

1.00

1.05

1.25

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.115

0.115

0.110

0.100

0.110
0.100

0.105

0.125

5.0

1.2

5.0

1.2

0.9

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)  
   

  

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)  
   

  

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)  
   

  SAFE OPERATION LINE :� �60Hz   

SAFE OPERATION LINE: 60Hz
SAFE OPERATION LINE: 50HzSAFE OPERATION LINE : 50Hz 

0
400 800 1200 1600

    1.0 

    0.5

    1.5

    2.0

    2.5

    1.0

    0.5

    1.5

    2.0

    2.5

     1.0

     0.5

     1.5

     2.0

     2.5

SPEED(rpm)
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60 Hz 60 Hz
50 Hz

220V 50Hz
240V 50Hz

0 0

▲ S7I15GA-V12         S7I15GB-V12
S7I15GA-V12(TP)    S7I15GB-V12(TP)
S7I15GA-V12CE      S7I15GB-V12CE

▲ S7I15GC-V12         S7I15GD-V12
S7I15GC-V12(TP)    S7I15GD-V12(TP)
S7I15GC-V12CE      S7I15GD-V12CE

▲ S7I15GX-V12         
S7I15GX-V12CE

15W
INDUCTION  SPEED  CONTROL  MOTOR
70㎜ CONNECTOR TYPE
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DIMENSIONS
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  1
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※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S7I15G -V12
※HEAD MODEL : S7 A3 ~S7 A200

※MOTOR MODEL : S7I15G -V12

※MODEL : S7GX10B

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S7I15G -V12

STRAIGHT TYPE

S7I15S -V12

D-CUT TYPE

S7I15D -V12

※32(42) - (표1)

GEAR RATIO

S7 A3 ~ S7 A18

S7 A20 ~ S7 A200

SIZE(㎜)

32

42

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.04

DECIMAL GEAR HEAD 0.32

GEAR
HEAD

S7 A3
~S7 A18

S7 A20
~S7 A40

S7 A50
~S7 A200

0.38

0.47

0.52

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S7SA3
~S7SA200

D-CUT TYPE

S7DA3
~S7DA200

KEY TYPE

S7KA3
~S7KA200

32
25

6
   

 5
.5

.1 00

32

6

13.4

TE

T ROL MOED
CON

O
R

T NOC
DEE

P
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S
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R
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(300)



160 SPEED  CONTROLLER  AND  CONTROL  MOTORS

기종명맨끝자리에 CE가명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S8I15GX-V12, S8I15GX-V12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE 입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

..

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

80

S8I15GA-V12
S8I15GA-V12(TP)
S8I15GA-V12CE
S8I15GB-V12
S8I15GB-V12(TP)
S8I15GB-V12CE
S8I15GC-V12
S8I15GC-V12(TP)
S8I15GC-V12CE
S8I15GD-V12
S8I15GD-V12(TP)
S8I15GD-V12CE

S8I15GX-V12
S8I15GX-V12CE

SUA15IA-V12

SUA15IB-V12

SUA15IC-V12

SUA15ID-V12

SUA15IX-V12

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

0.35

0.35

0.32

0.32

0.35

0.35

0.035

0.035

0.032

0.032

0.035

0.035

0.75

0.75

0.60

0.60

0.55

0.60

0.075

0.075

0.060

0.060

0.055

0.060

1.50

1.50

1.20

1.00
1.20

1.00

1.20

1.40

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.150

0.150

0.120

0.100

0.120
0.100

0.120

0.140

4.0

1.0

4.0

1.0

1.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SAFE OPERATION LINE: 60Hz

0
400 800 1200 1600

    1.0

    2.0

    3.0

    4.0

    5.0

SPEED(rpm)

60Hz

SAFE OPERATION LINE: 50Hz

SAFE OPERATION LINE: 60Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60Hz
50Hz

SAFE OPERATION LINE: 50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

220V 50Hz
240V 50Hz

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)  
   

  

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)  
   

  

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)  
   

  

     1.0

     2.0

     3.0

     4.0

     5.0

    1.0

    2.0

    3.0

    4.0

    5.0

▲ S8I15GA-V12         S8I15GB-V12
S8I15GA-V12(TP)    S8I15GB-V12(TP)
S8I15GA-V12CE      S8I15GB-V12CE

▲ S8I15GC-V12         S8I15GD-V12
S8I15GC-V12(TP)    S8I15GD-V12(TP)
S8I15GC-V12CE      S8I15GD-V12CE

▲ S8I15GX-V12         
S8I15GX-V12CE

3

500

0.333

3.6

416

0.402

5

300

0.559

6

250

0.666

7.5

200

0.833

9

166

1.000

10

150

1.107

12.5

120

1.392

15

100

1.666

18

83

1.999

20

75

1.999

25

60

2.509

30

50

3.009

36

41

3.606

40

37

4.008

50

30

4.530

60

25

5.433

75

20

6.786

90

16

7.840

100

15

7.840

120

12

7.840

150

10

7.840

180

8

7.840

200

7.5

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

50Hz

3.4 4.1 5.7 6.8 8.5 10.2 11.3 14.2 17.0 20.4 20.4 25.6 30.7 36.8 40.9 46.2 55.4 69.2 80 80 80 80 80 80

3

600

0.284

3.6

500

0.343

5

360

0.481

6

300

0.568

7.5

240

0.715

9

200

0.853

10

180

0.951

12.5

144

1.196

15

120

1.432

18

100

1.715

20

90

1.715

25

72

2.146

30

60

2.577

36

50

3.087

40

45

3.430

50

36

3.881

60

30

4.658

75

24

5.825

90

20

6.992

100

18

7.767

120

15

7.840

150

12

7.840

180

10

7.840

200

9

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

60Hz

2.9 3.5 4.9 5.8 7.3 8.7 9.7 12.2 14.6 17.5 17.5 21.9 26.3 31.5 35.0 39.6 47.5 59.4 71.3 79.2 80 80 80 80

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 80㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

15W
INDUCTION  SPEED  CONTROL  MOTOR
80㎜ CONNECTOR TYPE
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3

500

0.519

3.6

416

0.627

5

300

0.872

6

250

1.049

7.5

200

1.313

9

166

1.568

10

150

1.744

12.5

120

2.185

15

100

2.617

18

83

3.146

20

75

3.146

25

60

3.940

30

50

4.724

36

41

5.664

40

37

6.292

50

30

7.115

60

25

7.840

75

20

7.840

90

16

7.840

100

15

7.840

120

12

7.840

150

10

7.840

180

8

7.840

200

7.5

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

3

600

0.431

3.6

500

0.510

5

360

0.715

6

300

0.853

7.5

240

1.068

9

200

1.284

10

180

1.431

12.5

144

1.784

15

120

2.146

18

100

2.568

20

90

2.577

25

72

3.224

30

60

3.861

36

50

4.635

40

45

5.155

50

36

5.821

60

30

6.987

75

24

7.840

90

20

7.840

100

18

7.840

120

15

7.840

150

12

7.840

180

10

7.840

200

9

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

5.3 6.4 8.9 10.7 13.4 16.0 17.8 22.3 26.7 32.1 32.1 40.2 48.2 57.8 64.2 72.6 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

4.4 5.2 7.3 8.7 10.9 13.1 14.6 18.2 21.9 26.2 26.3 32.9 39.4 47.3 52.6 59.4 71.3 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

기종명맨끝자리에 CE가명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.  
또한 기종명 S8I25GX-V12, S8I25GX-V12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

80

S8I25GA-V12
S8I25GA-V12(TP)
S8I25GA-V12CE
S8I25GB-V12
S8I25GB-V12(TP)
S8I25GB-V12CE
S8I25GC-V12
S8I25GC-V12(TP)
S8I25GC-V12CE
S8I25GD-V12
S8I25GD-V12(TP)
S8I25GD-V12CE

S8I25GX-V12
S8I25GX-V12CE

SUA25IA-V12

SUA25IB-V12

SUA25IC-V12

SUA25ID-V12

SUA25IX-V12

4

4

4

4

4

25

25

25

25

25

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

0.08

0.08

0.55

0.55

0.50

0.50

0.080

0.080

0.055

0.055

0.050

0.050

1.50

1.50

1.10

1.10

1.00

1.20

0.150

0.150

0.110

0.110

0.100

0.120

1.70

1.70

1.60

1.50
1.60

1.50

1.50

1.80

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.170

0.170

0.160

0.150
0.160

0.150

0.150

0.180

6.0

1.5

6.0

1.5

1.5

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SAFE OPERATION  LINE: 60Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60Hz

SAFE OPERATION  LINE: 60Hz

SAFE OPERATION  LINE: 50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60Hz
50Hz

400 800 1200 1600
SPEED(rpm)

220V 50Hz
240V 50Hz

SAFE OPERATION  LINE: 50Hz

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)  
   

  

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)  
   

  

    1.0

    2.0

    3.0

    4.0

    5.0

    1.0

    2.0

    3.0

    4.0

    5.0

0

    1.0

    2.0

    3.0

    4.0

    5.0

TO
R

Q
U

E(
1b

  l
n)

▲ S8I25GA-V12         S8I25GB-V12
S8I25GA-V12(TP)    S8I25GB-V12(TP)
S8I25GA-V12CE      S8I25GB-V12CE

▲ S8I25GC-V12         S8I25GD-V12
S8I25GC-V12(TP)    S8I25GD-V12(TP)
S8I25GC-V12CE      S8I25GD-V12CE

▲ S8I25GX-V12         
S8I25GX-V12CE

25W
INDUCTION  SPEED  CONTROL  MOTOR
80㎜ CONNECTOR TYPE

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 80㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.
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32
25

23
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4
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32
25
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0.

1
0

32
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(45.6)

13.632

2

73
h7

0.
03

0
0

80

4      5.5 HOLE

P.  C. D 94
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80

  1
5

34   

P.  C. D 94

4      5.5 HOLE

+0.5

22 30
,
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0.
01

5
0

149(159.5)10.8

85 3232(42.5)
79
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3

46
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73
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0.
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9
0

(117)

85

7 2

32

10.8

79
.5
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0.
01

5
0
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LEAD WIRE LENGTH 300mm

80
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4      5.5 HOLE

22 30
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+0.5
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o
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TE

T ROL MOED
CON

O
R

T NOC
DEE

P
S

S
P

R
OT

OM L OR

(300)

※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S8(15,25)G -V12
※HEAD MODEL : S8 A3 ~S8 A200

※MOTOR MODEL : S8I(15,25) -V12

※MODEL : S8GX10B

※32(42.5) - (표1)

GEAR RATIO

S8 A3 ~ S8 A18

S8 A20 ~ S8 A200

SIZE(㎜)

32

42.5

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

15W MOTOR 1.6

25W MOTOR 1.6

DECIMAL GEAR HEAD 0.43

GEAR
HEAD

S8 A3
~S8 A18

S8 A20
~S8 A40

S8 A50
~S8 A200

0.43

0.57

0.61

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S8SA3
~S8SA200

D-CUT TYPE

S8DA3
~S8DA200

KEY TYPE

S8KA3
~S8KA200

TE

T ROL MOED
CON

O
R

T NOC
DEE

P
S

S
P

R
OT

OM L OR

(300)

     25 0.2       4 .03
0
0

   
   

4
.0

3
0 0

     25 0.2       3 .025
0
0

   
   

3
.0

25
0 0

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

32
25

23.5

8

3
00.

02
5 1.8 0

0.1

32
25

8
  7

.1 00

32

8

13.6

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S8I15G -V12
S8I25G -V12

STRAIGHT TYPE

S8I15S -V12
S8I25S -V12

D-CUT TYPE

S8I15D -V12
S8I25D -V12

KEY TYPE

S8I15K -V12
S8I25K -V12
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3

600

0.666

3.6

500

0.804

5

360

1.107

6

300

1.333

7.5

240

1.666

9

200

1.999

10

180

2.225

12.5

144

2.783

15

120

3.332

18

100

3.998

20

90

4.008

25

72

5.008

30

60

6.007

36

50

7.213

40

45

8.016

50

36

9.800

60

30

9.800

75

24

9.800

90

20

9.800

100

18

9.800

120

15

9.800

150

12

9.800

180

10

9.800

200

9

9.800

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KB B( )
kg-cm

N.m

60Hz

6.8 8.2 11.3 13.6 17.0 20.4 22.7 28.4 34.0 40.8 40.9 51.1 61.3 73.6 81.8 100 100 100 100 100 100 100 100 100

3

500

0.813

3.6

416

0.970

5

300

1.352

6

250

1.617

7.5

200

2.029

9

166

2.430

10

150

2.695

12.5

120

3.371

15

100

4.047

18

83

4.861

20

75

4.861

25

60

6.086

30

50

7.301

36

41

8.761

40

37

9.731

50

30

9.800

60

25

9.800

75

20

9.800

90

16

9.800

100

15

9.800

120

12

9.800

150

10

9.800

180

8

9.800

200

7.5

9.800

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KB B( )
N.m

50Hz

kg-cm 8.3 9.9 13.8 16.5 20.7 24.8 27.5 34.4 41.3 49.6 49.6 62.1 74.5 89.4 99.3 100 100 100 100 100 100 100 100 100

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 100㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

기종명맨끝자리에 CE가명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.  
또한 기종명 S9I40GX( )-V12, S9I40GX( )-V12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

..

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

90

S9I40GA()-V12
S9I40GA()-V12(TP)
S9I40GA()-V12CE
S9I40GB()-V12
S9I40GB()-V12(TP)
S9I40GB()-V12CE
S9I40GC()-V12
S9I40GC()-V12(TP)
S9I40GC()-V12CE
S9I40GD()-V12
S9I40GD()-V12(TP)
S9I40GD()-V12CE

S9I40GX()-V12
S9I40GX()-V12CE

SUA40IA-V12

SUA40IB-V12

SUA40IC-V12

SUA40ID-V12

SUA40IX-V12

4

4

4

4

4

40

40

40

40

40

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

1.00

1.00

0.90

0.90

0.70

0.70

0.100

0.100

0.090

0.090

0.070

0.070

2.20

2.20

1.80

1.80

1.70

2.10

0.220

0.220

0.180

0.180

0.170

0.210

2.70

2.70

2.70

2.00
2.70

2.00

2.50

3.00

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.270

0.270

0.270

0.200
0.270

0.200

0.250

0.300

10.0

2.5

10.0

2.5

2.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SAFE OPERATION LINE  �:�60Hz 

SAFE OPERATION LINE: 60Hz SAFE OPERATION LINE: 50Hz

SAFE OPERATION LINE : 50Hz 

0
400 800 1200 1600

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

SPEED(rpm)

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60 Hz 60 Hz
50 Hz

220V 50Hz
240V 50Hz

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

▲ S9I40GA()-V12      S9I40GB()-V12
S9I40GA()-V12(TP)   S9I40GB()-V12(TP)
S9I40GA()-V12CE     S9I40GB()-V12CE

▲ S9I40GC()-V12      S9I40GD()-V12
S9I40GC()-V12(TP)   S9I40GD()-V12(TP)
S9I40GC()-V12CE     S9I40GD()-V12CE

▲ S9I40GX()-V12         
S9I40GX()-V12CE

40W
INDUCTION  SPEED  CONTROL  MOTOR
90㎜ CONNECTOR TYPE
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LEAD WIRE LENGTH 300mm
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R
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(300)
※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S8(15,25)G -V12
※HEAD MODEL : S8 A3 ~S8 A200

※MOTOR MODEL : S8I(15,25) -V12

※MODEL : S8GX10B

※42(60) - (표1)

GEAR RATIO

S9 B3 ~ S9 B18

S9 B20 ~ S9 B200

SIZE(㎜)

42

60

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.42

DECIMAL GEAR HEAD 0.60

GEAR
HEAD

S9 B3
~S9 B18

S9 B20
~S9 B40

S9 B50
~S9 B200

0.73

1.03

1.13

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SB3
~S9SB200

D-CUT TYPE

S9DB3
~S9DB200

KEY TYPE

S9KB3
~S9KB200

TE

T ROL MOED
CON

O
R

T NOC
DEE

P
S

S
P

R
OT

OM L OR

(300)

     25 0.2       4 .03
0
0

   
   

4
.0

3
0 0

   
   

 4
0.

03
0

      4 0.03
0

     25 0.2

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

37
25

23

10

4
00.

03 2.5 0
0.1

37
30

10
  9

.1 00

37 

10

18.5

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9I40G -V12

STRAIGHT TYPE

S9I40S -V12

D-CUT TYPE

S9I40D -V12

KEY TYPE

S9I40K -V12



165

3

600

0.953

3.6

500

1.147

5

360

1.588

6

300

1.901

7.5

240

2.381

9

200

2.862

10

180

3.175

12.5

144

3.577

15

120

4.292

18

100

5.155

20

90

5.723

25

72

6.468

30

60

7.762

36

50

9.310

40

45

10.39

50

36

12.94

60

30

15.48

75

24

17.35

90

20

19.60

100

18

19.60

120

15

19.60

150

12

19.60

180

10

19.60

200

9

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

60Hz

9.72 11.7 16.2 19.4 24.3 29.2 32.4 36.5 43.8 52.6 58.4 66.0 79.2 95.0 106 132 158 177 200 200 200 200 200 200

3

500

1.196

3.6

416

1.431

5

300

1.989

6

250

2.381

7.5

200

2.989

9

166

3.577

10

150

3.969

12.5

120

4.469

15

100

5.370

18

83

6.439

20

75

7.154

25

60

8.085

30

50

9.702

36

41

11.66

40

37

12.94

50

30

16.17

60

25

19.40

75

20

19.60

90

16

19.60

100

15

19.60

120

12

19.60

150

10

19.60

180

8

19.60

200

7.5

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

50Hz

12.2 14.6 20.3 24.3 30.4 36.5 40.5 45.6 54.8 65.7 73.0 82.5 99.0 119 132 165 198 200 200 200 200 200 200 200

기종명맨끝자리에CE가명기된MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)와 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.  
또한 기종명 S9I60GX( )-V12, S9I60GX( )-V12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

90

S9I60GA()-V12
S9I60GA()-V12(TP)
S9I60GA()-V12CE
S9I60GB()-V12
S9I60GB()-V12(TP)
S9I60GB()-V12CE
S9I60GC()-V12
S9I60GC()-V12(TP)
S9I60GC()-V12CE
S9I60GD()-V12
S9I60GD()-V12(TP)
S9I60GD()-V12CE

S9I60GX()-V12
S9I60GX()-V12CE

SUA60IA-V12

SUA60IB-V12

SUA60IC-V12

SUA60ID-V12

SUA60IX-V12

4

4

4

4

4

60

60

60

60

60

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

2.00

2.00

1.20

1.20

0.90

0.90

0.200

0.200

0.120

0.120

0.090

0.090

5.00

5.00

4.00

4.00

3.10

3.60

0.500

0.500

0.400

0.400

0.310

0.360

5.50

5.50

5.50

5.00
5.50

5.00

5.20

5.80

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.550

0.550

0.550

0.500
0.550

0.500

0.520

0.580

20.0

5.0

20.0

5.0

3.5

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SAFE OPERATION LINE: 60Hz

0
400 800 1200 1600

2.0

4.0

6.0

8.0

10.0

2.0

4.0

6.0

8.0

10.0

2.0

4.0

6.0

8.0

10.0

SPEED(rpm)

60Hz

SAFE OPERATION LINE: 50Hz

SAFE OPERATION LINE: 60Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60Hz
50Hz

SAFE OPERATION LINE: 50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

220V 50Hz
240V 50Hz

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

▲ S9I60GA()-V12      S9I60GB()-V12
S9I60GA()-V12(TP)   S9I60GB()-V12(TP)
S9I60GA()-V12CE     S9I60GB()-V12CE

▲ S9I60GC()-V12      S9I60GD()-V12
S9I60GC()-V12(TP)   S9I60GD()-V12(TP)
S9I60GC()-V12CE     S9I60GD()-V12CE

▲ S9I60GX()-V12       
S9I60GX()-V12CE

60W
INDUCTION  SPEED  CONTROL  MOTOR
90㎜ CONNECTOR TYPE

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 200㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.



DIMENSIONS

166 SPEED  CONTROLLER  AND  CONTROL  MOTORS

38
27.5

25

15

5
00.

03 3 0
0.1

38
25

1514
0.

1
0

38

15

159.8

263.3

65.5 38

12
7.57

7

73.8

90

15
h7

0.
01

8
0

86

130

60

18

90

60

110

36

104

P.C.D

8.5HOLE

6.5HOLE4-

4-

+0.5

+0.5

+0
.534

22 30
,

159.8

196.8

37

2   7

90

12
h7

0.
01

8
0

83
h6

0.
02

2
0

73.8 86

LEAD WIRE LENGTH 300mm 22 30
,

90

P. C
. D 104

4      6.5 HOLE

+ 0.5

(300)

※표3 참조

※표2 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEADMOTOR 

※MOTOR MODEL : S9I60G -V12
※HEAD MODEL : S9 C3B ~ S9 C200 -S

※HEAD MODEL : S9 C3B ~ S9 C200B

※MOTOR MODEL : S9I60 -V12 ※MODEL : S9GX10B(H,L)-S

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.93

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

GEAR
HEAD

S9 C3B
~S9 C10B

S9 C12.5B
~S9 C20B

S9 C25B
~S9 C60B

S9 C75B
~S9 C200B

1.21

1.30

1.40

1.45

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SC3B
~S9SC200B

D-CUT TYPE

S9DC3B
~S9DC200B

KEY TYPE

S9KC3B
~S9KC200B

(300)

18

90

6.5HOLE

104

34

P.C.D

+0.5

22 30
,

159.8

263.3

65.5 38

7 2

7

90

15
h7

0.
01

8
0

73.8 86

4-

※표2 참조

(300)

  27.5

   
   

 5
.0

3
00

       5 .030
00.2      25 0.2       4 .03

0
0

   
   

4
.0

3
0 0

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

23

37
25 12

4
00.

03 2.5 0
0.1

37
30

12
  1

1
.2 00

37

12

21

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9I60G -V12

STRAIGHT TYPE

S9I60S -V12

D-CUT TYPE

S9I60D -V12

KEY TYPE

S9I60K -V12

90

83
h7

0.
03

5
0

40 21

(61)

2

6.5HOLE4-

104

P.C.D

+0.5
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DIMENSIONS

42
27.5

25

18

5
00.

03 3 0
0.1

42
25 18

17
0.

2
0

42

18

159  .8

286.8

85 42

12
107

7
73.8

90

18
h7

0.
01

8
0

86

18

90

8.5 HOLE4-

104

40

P.C.D

+0.5

22 30
,

※표2 참조

GEARED MOTOR
※MOTOR MODEL : S9I60G H-V12
※HEAD MODEL : S9 D3B ~S9 D200B

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.93

GEAR
HEAD

S9 D3B
~S9 D10B

S9 D12.5B
~S9 D20B

S9 D25B
~S9 D60B

S9 D75B
~S9 D200B

1.65

1.80

1.90

1.95

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SD3B
~S9SD200B

D-CUT TYPE

S9DD3B
~S9DD200B

KEY TYPE

S9KD3B
~S9KD200B

(300)

5 0.03
027.5 +0.2

5
0.

03
0

KEY SPEC

GEAR HEAD

3

500

3.6

416

5

300

6

250

7.5

200

9

166

10

150

12.5

120

15

100

18

83

20

75

25

60

30

50

36

41

40

37

50

30

60

25

75

20

90

16

100

15

120

12

150

10

180

8

200

7.5

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

3

600

0.953

3.6

500

1.147

5

360

1.588

6

300

1.901

7.5

240

2.381

9

200

2.862

10

180

3.175

12.5

144

3.577

15

120

4.292

18

100

5.155

20

90

5.723

25

72

6.468

30

60

7.762

36

50

9.310

40

45

10.39

50

36

12.94

60

30

15.48

75

24

17.35

90

20

20.79

100

18

23.14

120

15

27.75

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

12.2 14.6 20.3 24.3 30.4 36.5 40.5 45.6 54.8 65.7 73.0 82.5 99.0 119 132 165 198 221 266 295 300 300 300 300   

1.196 1.431 1.989 2.381 2.989 3.577 3.969 4.469 5.370 6.439 7.154 8.085 9.702 11.66 12.94 16.17 19.40 21.67 26.09 28.93 29.42 29.42 29.42 29.42

9.72 11.7 16.2 19.4 24.3 29.2 32.4 36.5 43.8 52.6 58.4 66.0 79.2 95.0 106 132 158 177 212 236 283 300 300 300 

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 300㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.
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3

600

1.431

3.6

500

1.715

5

360

2.381

6

300

2.862

7.5

240

3.577

9

200

4.675

10

180

4.763

12.5

144

5.370

15

120

6.439

18

100

7.722

20

90

8.585

25

72

9.702

30

60

11.66

36

50

14.01

40

45

15.48

50

36

19.40

60

30

19.60

75

24

19.60

90

20

19.60

100

18

19.60

120

15

19.60

150

12

19.60

180

10

19.60

200

9

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

60Hz

14.6 17.5 24.3 29.2 36.5 43.7 48.6 54.8 65.7 78.8 87.6 99.0 119 143 158 198 200 200 200 200 200 200 200 200

3

500

1.784

3.6

416

2.146

5

300

2.979

6

250

3.577

7.5

200

4.469

9

166

5.361

10

150

5.958

12.5

120

6.703

15

100

8.046

18

83

9.663

20

75

10.78

25

60

12.15

30

50

14.60

36

41

17.44

40

37

19.40

50

30

19.60

60

25

19.60

75

20

19.60

90

16

19.60

100

15

19.60

120

12

19.60

150

10

19.60

180

8

19.60

200

7.5

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

50Hz

18.2 21.9 30.4 36.5 45.6 54.7 60.8 68.4 82.1 98.6 110 124 149 178 198 200 200 200 200 200 200 200 200 200 

기종명맨끝자리에 CE가명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.  
또한 기종명 S9I90GX( )-V12, S9I90GX( )-V12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

90

S9I90GA()-V12
S9I90GA()-V12(TP)
S9I90GA()-V12CE
S9I90GB()-V12
S9I90GB()-V12(TP)
S9I90GB()-V12CE
S9I90GC()-V12
S9I90GC()-V12(TP)
S9I90GC()-V12CE
S9I90GD()-V12
S9I90GD()-V12(TP)
S9I90GD()-V12CE

S9I90GX()-V12
S9I90GX()-V12CE

SUA90IA-V12

SUA90IB-V12

SUA90IC-V12

SUA90ID-V12

SUA90IX-V12

4

4

4

4

4

90

90

90

90

90

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

3.00

3.00

2.50

2.50

2.20

2.20

0.300

0.300

0.250

0.250

0.220

0.220

6.50

6.50

5.50

5.50

4.60

5.50

0.650

0.650

0.550

0.550

0.460

0.550

6.30

6.30

5.80

5.30
5.80

5.30

5.40

6.10

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.630

0.630

0.580

0.530
0.580

0.530

0.540

0.610

24.0

7.0

24.0

7.0

5.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SAFE OPERATION  LINE: 60Hz

0 400 800 1200 1600

4.0

8.0

12.0

16.0

20.0

4.0

8.0

12.0

16.0

20.0

4.0

8.0

12.0

16.0

20.0

SPEED(rpm)

60Hz

SAFE OPERATION  LINE: 60Hz

SAFE OPERATION  LINE: 50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60Hz
50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

220V 50Hz
240V 50Hz

SAFE OPERATION  LINE: 50Hz
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R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

▲ S9I90GA()-V12      S9I90GB()-V12
S9I90GA()-V12(TP)   S9I90GB()-V12(TP)
S9I90GA()-V12CE     S9I90GB()-V12CE

▲ S9I90GC()-V12      S9I90GD()-V12
S9I90GC()-V12(TP)   S9I90GD()-V12(TP)
S9I90GC()-V12CE     S9I90GD()-V12CE

▲ S9I90GX()-V12         
S9I90GX()-V12CE

90W
INDUCTION  SPEED  CONTROL  MOTOR
90㎜ CONNECTOR TYPE

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 200㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.
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DIMENSIONS
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8
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8.5 HOLE

6.5 HOLE4-

4-

+0.5

+0.5

+0
.534

22 30
,

(300)

※표2 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S9I90G H-V12
※HEAD MODEL : S9 C3B -S ~ S9 C200B -S

※HEAD MODEL : S9 C3B ~ S9 C200B

※MOTOR MODEL : S9I90 -V12

※MODEL : S9GX10B(H,L)-S

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.53

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

GEAR
HEAD

S9 C3B
~S9 C10B

S9 C12.5B
~S9 C20B

S9 C25B
~S9 C60B

S9 C75B
~S9 C200B

1.21

1.30

1.40

1.45

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SC3B
~S9SC200B

D-CUT TYPE

S9DC3B
~S9DC200B

KEY TYPE

S9KC3B
~S9KC200B

(300)

174.8

278.3

101.0

65.5 38

7

7

90

15
h7

0.
01

8
0

73.8

18

90

6.5HOLE

104

34

P.C.D

+0.5

22 30
,

4-

※표2 참조

(300)

  27.5

   
   

 5

0.2

.0
3

00

       5 .030
0

     25 0.2       4 .03
0
0

   
   

4
.0

3
0 0

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

23

37
25 12

4
00.

03 2.5 0
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37
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  1

1
.2 00

37

12

21

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9I90G -V12

STRAIGHT TYPE

S9I90S -V12

D-CUT TYPE

S9I90D -V12

KEY TYPE

S9I90K -V12

90

83
h7

0.
03

5
0

40 21

(61)

2

6.5 HOLE4-

104

P.C.D
+0.5

38

15

12
h7

0.
01

8 
0 83

h6
0.

02
2

0

22 30
,

90

P. C
. D 104

4      6.5 HOLE

+ 0.5

(10)

LEADWIRE LENGTH 300mm

211.8

37

2
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90
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h7

0.
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8 
0 83

h6
0.

02
2

0

73.8
174.8

101.0

4      6.5 HO

※표3 참조
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4-

※표2 참조

GEARED MOTOR
※MOTOR MODEL : S9I90G H-V12
※HEAD MODEL : S9 D3B~S9 D200B

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.53

GEAR
HEAD

S9 D3B
~S9 D10B

S9 D12.5B
~S9 D20B

S9 D25B
~S9 D60B

S9 D75B
~S9 D200B

1.65

1.80

1.90

1.95

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SD3B
~S9SD200B

D-CUT TYPE

S9DD3B
~S9DD200B

KEY TYPE

S9KD3B
~S9KD200B

(300)

5 0.03
025+0.2

5
0.

03
0

KEY SPEC

GEAR HEAD

3

500

1.784

3.6

416

2.146

5

300

2.979

6

250

3.577

7.5

200

4.469

9

166

5.361

10

150

5.958

12.5

120

6.703

15

100

8.046

18

83

9.663

20

75

10.78

25

60

12.15

30

50

14.60

36

41

17.44

40

37

19.40

50

30

24.32

60

25

29.13

75

20

29.42

90

16

29.42

100

15

29.42  

120

12

29.42

150

10

29.42

180

8

29.42

200

7.5

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

3

600

1.431

3.6

500

1.715

5

360

2.381

6

300

2.862

7.5

240

3.577

9

200

4.675

10

180

4.763

12.5

144

5.370

15

120

6.439

18

100

7.722

20

90

8.585

25

72

9.702

30

60

11.66

36

50

14.01

40

45

15.48

50

36

19.40

60

30

23.34

75

24

26.09

90

20

29.42

100

18

29.42

120

15

29.42

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

18.2 21.9 30.4 36.5 45.6 54.7 60.8 68.4 82.1 98.6 110 124 149 178 198 248 297 300 300 300 300 300 300 300 

14.6 17.5 24.3 29.2 36.5 43.7 48.6 54.8 65.7 78.8 87.6 99.0 119 143 158 198 238 266 300 300 300 300 300 300 

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 300㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.
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3

500

3.336

3.6

416

4.021

5

300

5.590

6

250

6.672

7.5

200

8.341

9

166

10.01

10

150

11.12

12.5

120

12.55

15

100

15.01

18

83

18.04

20

75

20.02

25

60

22.56

30

50

27.26

36

41

29.42

40

37

29.42

50

30

29.42

60

25

29.42

75

20

29.42

90

16

29.42

100

15

29.42

120

12

29.42

150

10

29.42

180

8

29.42

200

7.5

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KH B
kg-cm

N.m

3

600

2.756

3.6

500

3.334

5

360

4.609

6

300

5.590

7.5

240

6.963

9

200

8.257

10

180

9.218

12.5

144

10.30

15

120

12.39

18

100

14.91

20

90

16.51

25

72

18.58

30

60

22.29

36

50

26.75

40

45

29.42

50

36

29.42

60

30

29.42

75

24

29.42

90

20

29.42

100

18

29.42

120

15

29.42

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KH B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

34.0 41.0 57.0 68.0 85.1 102 113 128 153 184 204 230 278 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300 

28.1 34.0 47.0 57.0 71.0 84.2 94.0 105 126 152 168 189 227 273 300 300 300 300 300 300 300 300 300 300

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. 

기종명맨끝자리에 CE가명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. 

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

90
S9I180GB()-V12
S9I180GB()-V12(TP)
S9I180GB()-V12CE

SUA180IB-V12 4 180 Cont. 4.25 0.425 6.45 0.6457.7290-1700 0.772 7.01Ø 220 60

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SAFE OPERATION  LINE: 60Hz

0 400 800 1200 1600

4.0

8.0

12.0

16.0

20.0

SPEED(rpm)

60Hz

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

▲ S9I180GB()-V12
S9I180GB()-V12(TP)
S9I180GB()-V12CE

180W
INDUCTION  SPEED  CONTROL  MOTOR
90㎜ CONNECTOR TYPE
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27.5

25

5
00.

03 3 0
0.1

42

18

25

17
0.

2
0

42

18

42

18

194.8

321.8

85 42

12107 7
73.8

90

18
h7

0.
01

8
0

121.0

18

90

8.5HOLE

104

40

P.C.D

+0.5

22 30
,

4-

194.8

231.8

121.0

37

2  7

90

12
h7

0.
01

8
0

83
h6

0.
02

2
0

73.8

LEAD WIRE LENGTH 300mm 22 30
,

90

P. C
. D 104

4      6.5 HOLE

+ 0.5

(300)

※표3 참조

※표2 참조

GEARED MOTOR

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S9I180G -V12
※HEAD MODEL : S9 H3B~S9 H200B

※MOTOR MODEL : S9I180 -V12

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 4.30

GEAR
HEAD

S9 H3B
~S9 H10B

S9 H12.5B
~S9 H20B

S9 H25B
~S9 H60B

S9 H75B
~S9 H200B

1.65

1.80

1.90

1.95

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SH3B
~S9SH200B

D-CUT TYPE

S9DH3B
~S9DH200B

KEY TYPE

S9KH3B
~S9KH200B

(300)

  27.5

   
   

 5

0.2

.0
3

00

       5 .030
0

     25 0.2       4 .03
0
0

   
   

4
.0

3
0 0

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

23

37
25 12

4
00.

03 2.5 0
0.1

37
30

12
  1

1
.2 00

37

12

23.8

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9I180G -V12

STRAIGHT TYPE

S9I180S -V12

D-CUT TYPE

S9I180D -V12

KEY TYPE

S9I180K -V12
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SPEED CONTROLLER
: SR  TYPE

SR TYPE SPEED CONTROLLERDIMENSIONS

특징
MOTOR의 가변속 요구에 대응하여 개발된 소형 GEARED MOTOR용 SPEED
CONTROLLER입니다.
당사에서 독자적으로 개발한 IC회로에 의해 소형, 경량, 높은 신뢰성을 실현하 습니다.
속도 설정은 CASE전면에 속도설정용 가변저항기에 의해 회전 속도 조정이 가능합니다.
속도설정기를 별도로 설치하여 원거리 운전 조작도 가능합니다.
전기 BRAKE에 의한 순시정지기능이 가능합니다.
소형의 8PIN PLUG IN 방식을 채용하 습니다.

SPECIFICATIONS

정격전압

사용전압범위

속도제어범위

속도변동율

속도설정기

제동

전기 Brake 시간

병렬운전

Slow Run, Slow Stop

사용온도범위

보존온도범위

사용습도범위

품명 SR TYPE

SRA01 SRA02 SRB01 SRB02 SRC01 SRC02 SRD01 SRD02 SRX01 SRX02

AC110V 60Hz

6W 15W~90W

15W~90W

15W~40W

15W~90W

15W~90W

15W~40W

15W~90W

15W~90W

15W~40W

15W~90W

15W~90W

15W~40W

15W~90W

15W~90W

15W~40W6W

6W

6W

6W

6W

6W

6W

6W

6W

6W

6W

6W

6W

6W

AC220V 60Hz AC100V 50/60Hz AC200V 50/60Hz AC220~240V 50Hz

±10%

5%(표준치)

외부속도 설정기에 의한 조정가능

전기 BRAKE에 의한 순시 정지가 가능

약 0.5sec

기능 없음

기능 없음

-10~50℃

-20~60℃

85% 이하(결로 없을 것)

50Hz : 90~1400rpm 60Hz : 90~1700rpm

특성

적용
MOTOR
출력

INDUCTION

REVERSIBLE

E·S

SPEED

CONTROLLER

S
R

SERIES       AC 200V

2187

6 5 4 3SRD02

8

4

5

7

3

6

1

2

RED

RED T.G

MOTOR

FAN
YELLOW

YELLOW
2

1

LOW HIGH

2

4 6

8

PIN NO.

CAP.

GRAY

WHITE

SW1

OFF

ON POWER
SOURCE

*Please refer to the explanatory

 style of Induction motor.

the left is the basic schematic

*The Schematic Diagram on

BLACK for other schematic styles.

*Wiring of the fan is for motors

60watts and over.

SPG Co., Ltd.
MADE IN KOREA

SERIES   SPEED CONTROLLERS
R AC 200V 50/60Hz 0.35~1.2A

82

5714 11

3.0
36

20

2 3 40

74

8

33
.6

4950 25 8 58

※ 1 : 적용 MOTOR는 당사 SOCKET TYPE SPEED CONTROL MOTOR 입니다.(T.G 전압이 12V용 MOTOR를 사용하십시오. )
※ 2 : 전기 BRAKE에는 유지력이 없습니다. 

※1

※2 
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INDUCTION  MOTOR전기배선도( )

SW1

◆ 운전 조작예
◆ 운전 조작예

◆ 운전 조작예

2

1

3

6

8

7

4

5

PIN NO.

CAPACITOR

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

MOTOR

T.G

흑색

백색

회색

적색

적색

RUN STOP

OFFON

CW

SW1

MOTOR

CAPACITOR

2

1

3

6

8

7

4

5

PIN NO.

Ro Co

SW1

SW2

SW3

OFF

POWER
SOURCE

ON

MOTOR

T.G

5 10W
R

RUN

RUN

STOP

STOP

ON

RUN

RUN

STOP

STOP

SW1

SW2
SW3

BRAKE BRAKE

CW CW
MOTOR

INDUCTION MOTOR (6W~90W)
REVERSIBLE MOTOR (6W~40W)

▲단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서회색선을
갈색선으로교체결선하여주십시오. 

▲ 단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서회색선을
갈색선으로교체결선하여주십시오. 

◀ 단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서회색선을
갈색선으로교체결선하여주십시오. 

AC 125V
or AC 250V

주) 1. 상기결선시, MOTOR의 회전방향은 축측에서 보아 시계방향(CW)입니다.
반시계방향(CCW)으로 할 경우는 MOTOR의 백색선과 회색선을 교체 결선
하여 주십시오

2. FAN MOTOR 결선은 MOTOR출력 60W이상에만 적용되며, 결선 방법은
178page를 참고하시기 바랍니다.

SW2

Ro,Co

R

AC125V
or AC250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)
4.7Ω~6.8Ω 10W이상

SW1,SW3 5A 이상

주) 1. 상기결선시, MOTOR의 회전방향은 축측에서 보아 시계방향(CW)입니다. 
반시계방향(CCW)으로 할 경우는 MOTOR의 백색선과 회색선을 교체 결선하여
주십시오

2. 운전에서 정지로 하면 제동(전기 BRAKE)이 약 0.5초간 동작하여 MOTOR가
급속으로 정지합니다. 

5A 이상

※ CONTROLLER를 SOCKET홈에 삽입시에는 전원을 OFF하고 PIN 번호를 확인 후 삽입하여 주십시오.(소손의 우려가 있습니다.)  

RUN

RUN

STOP

STOP

ON

RUN

RUN

STOP

STOP

SW1

SW2
SW3

BRAKE BRAKE

CW CW
MOTOR

주) 1. 그림의 결선시, MOTOR의 회전방향은 축측에서 보아
시계방향(CW)입니다. 반시계방향(CCW)으로 할 경우에는
MOTOR의 백색선과 회색선을 교체 결선하여 주십시오

2. 운전에서 정지로 하면 제동(전기 BRAKE)이 약 0.5초간
동작하여 MOTOR가 급속으로 정지합니다. 

3. FAN MOTOR 결선은 MOTOR출력 60W 이상에만 적용
되며, 결선 방법은 178page를 참고하시기 바랍니다.

SW2

Ro,Co

R

AC125V
or AC250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)
4.7Ω~6.8Ω 10W이상

SW1,3 5A 이상

CAPACITOR

2

1

3

6

8

7

4

5

PIN NO.

Ro Co

SW1

SW2

SW3

OFF

POWER
SOURCE

ON

MOTOR

T.G

5
R
10W

1-1 일방향운전 + 변속

INDUCTION MOTOR (40W~90W)
REVERSIBLE MOTOR (40W)

1-3 일방향운전 + 변속 + 제동

INDUCTION MOTOR (6W~25W)
REVERSIBLE MOTOR (6W~25W)

1-2 일방향운전+변속+제동

운전

운전

운전

제동

제동

운전

제동

제동

흑색

회색

백색

적색

적색

백색

회색

흑색

적색

적색
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REVERSIBLE  MOTOR전기배선도( )

2

1

3

6

8

7

4

5

PIN NO.

CAPACITOR

CCW

CW

SW1

SW2

OFF

POWER
SOURCE

ON

MOTOR

T.G

FORWARD

CW

ON ON

STOP REVERSE

CCW

SW1�

SW2�

CAPACITOR

2

1

6

3

8

7

4

5

PIN NO.

Ro Co

Ro Co

SW2

SW5 SW4

SW3

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

MOTOR

T.G

5 10W

Ro Co

CCW

CW

CCW

CW

R

REVERSEFORWARD

RUN

STOP

STOP RUN

STOP

STOP

SW1�

SW2�

SW3��

SW4�� CW CW

CCW

SW5�

ON

BRAKE BRAKE

SW1,2
AC125V

or AC 250V
5A 이상

주) 1. INDUCTION MOTOR는 정지기간을 설정하여 회전이 정지한 후에 SW2를
교체하여 주십시오.

2. REVERSIBLE MOTOR는 정지 기간이 필요없습니다. SW1을 ON한 상태에
서 SW2를 조작하여도 무관합니다.

3. FAN MOTOR 결선은 MOTOR 출력 60W 이상에만 적용되며, 결선 방법
은 178page를 참고하시기 바랍니다.

주) 1. 운전에서 정지로 하면 제동(전기 BRAKE)이 약 0.5초간 동작하여 MOTOR가
급속으로 정지합니다.   

2. 이때의 약 0.5초간에는 SW3, SW4를 조작하지 마십시오. 
3. SW3, SW4의 절환은 SW2, SW5의 정지에서 운전의 교체보다 빨리하여 주

십시오.

SW2

Ro,Co

R

AC125V
or AC250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)
4.7Ω~6.8Ω 10W이상

SW1,3,4,5 5A이상

주) 1. 운전에서 정지로 하면 제동 (전기 BRAKE) 이 약 0.5초간
동작하여 MOTOR가 급속으로 정지합니다.   

2. 이때의 약 0.5초간에는 SW3, SW4를 조작하지 마십시오. 
3. SW3, SW4의 절환은 SW2, SW5의 정지에서 운전의 교체

보다 빨리하여 주십시오.
4. FAN MOTOR 결선은 MOTOR 출력 60W 이상에만 적용

되며, 결선 방법은 178page를 참고하시기 바랍니다.

※ CONTROLLER를 SOCKET홈에 삽입시에는 전원을 OFF하고 PIN 번호를 확인 후 삽입하여 주십시오.(소손의 우려가 있습니다.)  

2

1

6

3

6

8

7

4

5

PIN NO.

Ro Co

SW2

SW5

SW4

SW3

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

MOTOR

T.G

5 10W

Ro Co

Ro Co

CCW

CW

CCW

CW

CAPACITOR

R

RUN

STOP

ON

STOP RUN

STOP

STOP

SW1�

SW2�

SW3��
SW4��

FORWARD REVERSE

CW CW

CCW

SW5�

BRAKE BRAKE

SW2

Ro,Co

R

AC125V
or AC250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)
4.7Ω~6.8Ω 10W이상

SW1,3,4,5 5A 이상

INDUCTION MOTOR (6W~90W)  
REVERSIBLE MOTOR (6W~40W)

2-1 정역운전 + 변속

INDUCTION MOTOR (40W~90W)
REVERSIBLE MOTOR (40W)

2-3 정역운전 + 변속 + 제동

INDUCTION MOTOR (6W~25W)
REVERSIBLE MOTOR (6W~25W)

2-2 정역운전 + 변속 + 제동

운전

운전

제동

제동

운전

운전

제동

제동

흑색

백색

회색

적색

적색

흑색

백색

회색

적색

적색

백색

회색

흑색

적색

적색

▲단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서회색선을
갈색선으로교체결선하여주십시오. 

▲ 단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서회색선을
갈색선으로교체결선하여주십시오. 

◀ 단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서회색선을
갈색선으로교체결선하여주십시오. 

◆ 운전 조작예 ◆ 운전 조작예

◆ 운전 조작예



177

※ CONTROLLER를 SOCKET홈에 삽입시에는 전원을 OFF하고 PIN 번호를 확인 후 삽입하여 주십시오. (소손의 우려가 있습니다.)  

2

1

3

6

PIN NO.

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

SW2

2

3 1

원거리 조작이 필요한 경우

다단계 속도 설정이 필요한 경우

주) 1. 본체의 속도설정기의 눈금은 (LOW)로 하여 주십시오. 
2. 배선을 가능한한 짧게 하여 주십시오. 오동작하는 경우가 있습니다. 

속도 설정용
가변저항기
20㏀

속도 설정용
가변저항기
20㏀

PIN NO.

2

1

3

6

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

SW4

2 2 2

SWA SWB SWC

VR1 VR2 VR3

3 3 3

1 1 1

주) 1. 본체의 속도설정기의 눈금은 (LOW)로 하여 주십시오. 
2. 다단계 속도 조정이 필요한 경우 VRI, VR2, VR3, 를 각각 설정하고

SWA, SWB, SWC에의해 속도 절환이 가능 합니다. SWITCH의 절환시기는
RELATY 접점 개폐시간 정도로 해 주십시오.

PIN NO.

2

1

3

6

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

SW2

3

2

1

RUN

RUN

STOP

STOP

RUN

RUNSTOP

SW1�

SW6�

ON

※ 운전 스위치(SW1)에서 시동 신호를 인가하 을 때 MOTOR 기동이 늦을
경우에는 외부 속도 설정기 VR을 사용하여 SW2에서 운전/정지를 조작하
십시오.

▼ 제동을 안할 경우

DC 20V 10mASW2 

주) 1. 전원스위치 (SW1)의 투입시간은 SW2의 운전 시동 신호 보다 약 0.5
초 이상 빠르게 하십시오.

2. 본체의 속도 설정기 눈금을 (LOW)로 하고, 외부 속도 설정기 VR에서
속도 조정을 하십시오.

3. 운전/정지를 할 경우에는 SW1를 ON상태에서 SW2를 조작 하십시오. 
작은 신호에도 MOTOR 제어가 가능합니다.

4. 장시간 정지할 경우에는 SW1을 OFF해 주십시오.

3-1 외부속도 설정기 사용방법 3-2 기동 시간을 빠르게 하는 방법 (1)

운전

운전

운전

정지

정지

정지
외부 속도 설정기 (20㏀ 1/4WB)

외부 속도 설정기 (20㏀ 1/4WB)

Min. 0.5sec

◆ 운전 조작예
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2

1

6

3

8

7

4

5

PIN NO.

SW7

SW5

SW6
SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

5
R
10W

MOTOR

T.G

Ro Co

3

2

1

CAPACITOR

BRAKE BRAKE

RUN RUN

STOP

ON

STOP

STOP STOP

RUN RUN

RUN

STOP
SW1�

SW6�

SW5

SW7

INDUCTION MOTOR(6W~25W)  
REVERSIBLE MOTOR (6W~25W)

SW6,7

Ro,Co

R

AC125V
or AC250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)
4.7Ω~6.8Ω 10W이상

SW1,5 5A 이상

▼ 제동을 할 경우

주) 1. 위 전기 배선은 25W 이하의 (일방향운전 + 변속 + 제동)입니다. 
40W 이상의 운전은 부분의 전기배선이 다릅니다. 각각의 전기배선을
참조해 주십시오. 

2. 전원스위치 SW1은 SW6보다 약 0.5초 이상 빠르게 조작하십시오.
3. 본체의 속도 설정기 눈금을 (LOW)로 하고 외부 속도 설정기 VR에서 속도

조정을 해주십시오.
4. 장시간 정지할 경우에는 SW1을 OFF해 주십시오.

※ CONTROLLER를 SOCKET홈에 삽입시에는 전원을 OFF하고 PIN 번호를 확인 후 삽입하여 주십시오. (소손의 우려가 있습니다.)  

2

1

PIN NO.
SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

T.G

MOTOR

T.G

MOTOR

FAN

※ BOX FAN 이외의 결선은 각각의 전기 배선을 참조해 주십시오.

단상
AC100V~110V 

단상
AC200V~240V

갈

황

전압 LEAD WIRE 색‘B’

운전 운전

운전

제동

정지

제동

흑색

백색

회색

적색

적색

‘B’

‘B’

인출선

인출선흑색

백색

회색

적색

적색

▲단상 AC220V~240V 50㎐용 MOTOR
의결선은그림에서회색선을갈색선으로
교체결선하여주십시오. 

▲ 단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서회색선을
갈색선으로교체결선하여주십시오. 

3-3 기동 시간을 빠르게 하는 방법 (2) 3-4 BOX FAN MOTOR 결선 방법

속도 설정용
가변저항기
20㏀

◆ 운전 조작예 Min. 0.5sec
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CAPACITOR

2

1

6

3

8

7

4

5

PIN NO.

Ro Co

Ro Co

SW2

SW5

SW3

SW6

SW4

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

5
R
10W

Ro

Ro Co

Co

CCW

CW

CCW

CW

MOTOR

T.G

REVERSEFORWARD

RUN

STOP

ON

STOP

Min. 0.5sec

RUN

STOP

STOP

SW1�

SW2�
SW5

SW3��

Min. 0.5sec

CW CW

CCW

SW4�

RUN STOP RUN STOP
SW6��

BRAKE BRAKE

REVERSEFORWARD

RUN

STOP

ON

STOP

Min. 0.5sec

RUN

STOP

STOP

SW1�

SW2�
SW5

SW3��

Min. 0.5sec

CW CW

CCW

SW4�

RUN STOP RUN STOP
SW6��

BRAKE BRAKE

2

1

6

3

8

7

4

5

PIN NO.

Ro Co

Ro Co

SW2

SW5

SW3

SW6

SW4

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

5
R
10W

Ro Co

Ro Co

CCW

CW

CCW

CW CAPACITOR

MOTOR

T.G

E.S MOTOR (6W~25W)

E.S MOTOR (6W~90W)

E.S MOTOR (40W~90W)

REVERSEFORWARD

RUN

STOP

ON

STOP

Min. 0.5sec

RUN

STOP

STOP

Min. 0.5sec

CW CW

CCW

RUN STOP RUN STOP

SW1�

SW4�

SW3�

SW2��

2

1

3

6

8

7

4

5

PIN NO.

CAPACITOR

CCW

CW

SW1

SW3

SW2

OFF

POWER
SOURCE

ON

SW4

MOTOR

T.G

Ro

2

3 1

Co

Ro Co

Ro Co

SW2

Ro,Co

R

AC125V
or AC250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)
4.7Ω~6.8Ω 10W 이상

SW1,3,4,5,6 5A 이상

SW2

Ro,Co

R

AC125V
or AC250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)
4.7Ω~6.8Ω 10W 이상

SW1,3,4,5,6 5A 이상

SW 2

Ro,Co

AC125V
or AC250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)

SW 1,3,4 5A 이상

CONTROLLER의 전기 BRAKE를 병용하는 경우 CONTROLLER의 전기 BRAKE를 병용하는 경우

주) 1. RUN에서 STOP으로 하면 제동 (전기 BRAKE) 이 약 0.5초간 동작하여
MOTOR가 급속으로 정지합니다. 

2. MOTOR가 정지한후 SW3, SW4를 조작하여 주십시오.
3. SW3, SW4의 절환은 SW2, SW5, SW6의 정지에서 운전으로 절환보다

빠르게 하여 주십시오. 
4. 전원 SWITCH (SW1)투입시간은 SW2, SW5, SW6에 의한 운전시동 신호

보다도 약 0.5초 이상 빨리하여 주십시오. 
5. 운전/정지를 하는 경우 SW1을 ON상태로 SW2, SW5, SW6에서 조작하십

시오. 작은신호에도 MOTOR의 제어가 가능합니다. 또한 장시간 운전하지
않는 경우는 SW1을 OFF하여 주십시오. 

주) 1. RUN에서 STOP으로 하면 제동(전기 BRAKE)이 약 0.5초간 동작하여 MOTOR
가 급속으로 정지합니다. 

2. MOTOR가 정지한 후 SW3, SW4를 조작하여 주십시오.
3. SW3, SW4의 절환은 SW2, SW5, SW6의 정지에서 운전으로 절환보다 빠르게

하여 주십시오. 
4. 전원 SWITCH (SW1)투입시간은 SW2, SW5, SW6에 의한 운전시동 신호보다도
약 0.5초 이상 빨리하여 주십시오. 

5. 운전/정지를 하는 경우 SW1을 ON상태로 SW2, SW5, SW6 에서 조작하십시오. 
작은신호에도 MOTOR의 제어가 가능합니다. 또한 장시간 운전하지 않는 경우는
SW1을 OFF하여 주십시오. 

6. FAN MOTOR 결선은 MOTOR 출력 60W이상에만 적용되며, 결선 방법은
178page를 참고하시기 바랍니다.

주) 1. 정지시간을설정하여회전이정지한후 SW3를 절환하여주십시오.  
2. 전원 SWITCH(SW1) 투입시간은 SW2, SW4에 의한운전시동신호보다도약 0.5초
이상빨리하여주십시오. 

3. 운전/정지를하는경우는 SW1을 ON 상태로 SW2, SW4 에서 조작하십시오. 

작은신호에서 MOTOR 제어가가능합니다. 또한 장시간운전하지않는경우는 SW1을 OFF하여
주십시오.    
4. 본체의속도설정기눈금을 (LOW)로 하고외부속도설정기 VR에서속도를조정하여주십시오.
5. FAN MOTOR 결선은 MOTOR 출력 60W이상에만적용되며, 결선방법은 178page를 참고하
시기바랍니다.   

CONTROLLER의 전기BRAKE를 병용하지 않는 경우

※ CONTROLLER를 SOCKET홈에 삽입시에는 전원을 OFF하고 PIN 번호를 확인 후 삽입하여 주십시오.(소손의 우려가 있습니다.)  

LEAD WIRE ‘A’

청색

등색

전압

단상
AC100V~110V

단상
AC200V~240V

LEAD WIRE ‘A’

청색

등색

LEAD WIRE ‘A’
청색
등색

전압
단상AC100V~110V
단상AC200V~240V운전

운전

정지

운전 운전

전자BRAKE

전자BRAKE

운전

제동

제동

운전 운전

전자BRAKE

운전

제동

제동

흑색

백색

회색

적색

‘A’

‘A’

적색

흑색

백색

회색

적색

‘A’

‘A’

적색

흑색

백색

회색

적색

‘A’

‘A’

적색

전자BRAKE

전자BRAKE

전자BRAKE

◀ 단상 AC220V~240V
50㎐용MOTOR의결선은
그림에서회색선을갈색선
으로교체결선하여주십
시오. 

◀ 단상 AC220V~240V
50㎐용MOTOR의결선은
그림에서회색선을갈색선
으로교체결선하여주십
시오. 

◀ 단상 AC220V~240V
50㎐용MOTOR의결선은
그림에서회색선을갈색선
으로교체결선하여주십
시오. 

4-1 전자 BRAKE 부착 MOTOR의 배선 예

4-3 전자 BRAKE 부착 MOTOR의 배선 예

4-2 전자 BRAKE 부착 MOTOR의 배선 예

속도 설정용
가변저항기
20㏀

◆ 운전 조작예 ◆ 운전 조작예

◆ 운전 조작예

전압

단상
AC100V~110V

단상
AC200V~240V
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SPEED CONTROLLER
: SRCE  TYPE

SRCE TYPE SPEED CONTROLLERDIMENSIONS

특징
MOTOR의 가변속 요구에 대응하여 개발된 SC SERIES용 SPEED CONTROLLER입니다. 
당사 독자의 IC개발에 의한 소형, 경량, 고신뢰성을 실현하 습니다. 
CE 인증을 획득한 제품으로 더욱 큰 신뢰성을 확보하 습니다.
속도 설정은 내장 CASE전면의 속도 설정용 가변 저항기에 의해 MOTOR의 회전속도 조정이
가능하고, 속도 설정기를 별도로 취부하여 원거리 운전 조작도 가능합니다. 
전기 BRAKE 에 의한 순시 정지 기능이 가능 합니다.
소형의 11P PLUG IN 방식을 채용했습니다.

정격전압
사용전압범위

속도제어범위

속도변동율

속도설정기

제동

전기Brake시간

병렬운전

Slow Run, Slow Stop

사용온도범위

보존온도범위

사용습도범위

품명 SRCE TYPE

SRA01CE SRA02CE SRB01CE SRB02CE SRC01CE SRC02CE SRD01CE SRD02CE SRX01CE SRX02CE

AC110V 60Hz

±10%

5%(표준치)

외부속도 설정기에 의한 조정가능

전기 BRAKE에 의한 순시 정지가 가능

약 0.5sec

기능없음

기능없음

-10~50℃

-20~60℃

85% 이하(결로 없을 것)

50Hz : 90~1400rpm 60Hz : 90~1700rpm

6W 15W~90W

15W~90W

15W~40W

15W~90W

15W~90W

15W~40W

15W~90W

15W~90W

15W~40W

15W~90W

15W~90W

15W~40W

15W~90W

15W~90W

15W~40W6W

6W

6W

6W

6W

6W

6W

6W

6W

6W

6W

6W

6W

6W

AC220V 60Hz AC100V 50/60Hz AC200V 50/60Hz AC220~240V 50Hz

특성

적용

MOTOR

출력

INDUCTION

REVERSIBLE

E·S

※ 1 : 적용 MOTOR는 당사 SOCKET TYPE SPEED CONTROL MOTOR 입니다.  (T.G 전압이 12V용 MOTOR를 사용하십시오. )
※ 2 : 전기 BRAKE에는 유지력이 없습니다. 

SPECIFICATIONS

MADE IN KOREA

SRX01CE

SPEED CONTROLLER

VOLT 1Ph.   230V

FREQ.        50Hz

IP   2X

MAX. 1.2A
CURRENT

HIGH

LOW

92

76

82.5

10
0

S P E E D

  6
1

   
80

8

50

44

34

20

7

2-  5.2

52
M

A
X

3.
8

7

31

3.3

2

4

2535
.4

※1

※2 
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전기배선도

SW1

F1

2

1

4

7

10

6

11

5

PIN NO.

CAPACITOR

SW1

F1 OFF

POWER
SOURCE

ON

MOTOR

T.G

9

RUN STOP

OFFON

CW

SW1

MOTOR

CAPACITOR

2

1

PIN NO.

Ro Co

SW2

SW3 MOTOR

T.G

5
R
10W

4

7

10

9

6

5

11

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

F1

RUN

RUN

STOP

STOP

ON

RUN

RUN

STOP

STOP

SW1

SW2
SW3

BRAKE BRAKE

CW CW
MOTOR

AC 125V
or AC 250V
AC 125V
or AC 250V

주) 1. 상기결선시 MOTOR의 회전방향은 축측에서 보아 시계방향(CW)입니다. 
반시계방향(CCW)으로 할 경우는 MOTOR의 백색선과 회색선을 교체 결선
하여 주십시오

2. FAN MOTOR 결선은 MOTOR 출력 60W 이상에만 적용되며, 결선 방법은
184page를 참고하시기 바랍니다.

SW2

Ro,Co

R

AC125V
or AC250V
AC125V
or AC250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)
4.7Ω~6.8Ω 10W이상

SW1,SW3

F1

5A 이상

3A

주) 1. 상기결선시, MOTOR의 회전방향은 축측에서 보아 시계방향(CW)입니다. 
반시계방향(CCW)으로 할 경우는 MOTOR의 백색선과 회색선을 교체 결선
하여 주십시오

2. 운전에서 정지로 하면 제동 (전기 BRAKE)이 약 0.5초간 동작하여 MOTOR
가 급속으로 정지합니다. 

5A 이상

3A

※ CONTROLLER를 SOCKET홈에 삽입시에는 전원을 OFF하고 PIN 번호를 확인 후 삽입하여 주십시오. (소손의 우려가 있습니다.)  

RUN

RUN

STOP

STOP

ON

RUN

RUN

STOP

STOP

SW1

SW2
SW3

BRAKE BRAKE

CW CW
MOTOR

주) 1. 그림의 결선시, MOTOR의 회전방향은 축측에서 보아 시계
방향(CW)입니다. 반시계방향(CCW)으로 할 경우에는
MOTOR의 백색선과 회색선을 교체 결선하여 주십시오

2. 운전에서 정지로 하면 제동 (전기 BRAKE)이 약 0.5초간
동작하여 MOTOR가 급속으로 정지합니다. 

3. FAN MOTOR 결선은 MOTOR 출력 60W 이상에만 적용
되며, 결선 방법은 184page를 참고하시기 바랍니다.

CAPACITOR

2

1

PIN NO.

Ro Co

SW2

SW3

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

MOTOR

T.G

5
R

10W

9

4

7

10

6

5

11

F1

SW2

Ro,Co

R

AC125V
or AC250V
AC125V
or AC250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)
4.7Ω~6.8Ω 10W이상

SW1,SW3

F1

5A 이상

3A

운전

운전

제동

제동

운전

운전

제동

제동
흑색

백색

회색

적색

적색

흑색

백색

회색

적색

적색

INDUCTION MOTOR (6W~90W)
REVERSIBLE MOTOR (6W~40W)

1-1 일방향운전 + 변속

1-3 일방향운전 + 변속 + 제동

INDUCTION MOTOR (6W~25W)
REVERSIBLE MOTOR (6W~25W)

1-2 일방향운전+변속+제동

흑색

백색

회색

적색

적색

▲단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서회색선을
갈색선으로교체결선하여주십시오. 

◀ 단상 AC220V~240V 50㎐용 MOTOR
의결선은그림에서회색선을갈색선으로
교체결선하여주십시오. 

▲ 단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서회색선을
갈색선으로교체결선하여주십시오. 

◆ 운전 조작예 ◆ 운전 조작예

◆ 운전 조작예
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2

1

4

7

9

10

6

11

5

PIN NO.

CAPACITOR

CCW

CW

SW1

SW2

OFF

POWER
SOURCE

ON

MOTOR

T.G

F1

FORWARD

CW

ON ON

STOP REVERSE

CCW

SW1�

SW2�

CAPACITOR

2

1

7

4

6

11

5

PIN NO.

Ro Co

Ro Co

SW2

SW5 SW4

SW3

SW1

F1 OFF

POWER
SOURCE

ON

MOTOR

T.G

5
R
10W

Ro Co

CCW

CW

CCW

CW

9

10

RUN

STOP

ON

STOP RUN

STOP

STOP

SW1�

SW2�

SW3��
SW4��

FORWARD REVERSE

CW CW

CCW

SW5�

BRAKE BRAKE

REVERSEFORWARD

RUN

STOP

STOP RUN

STOP

STOP

SW1�

SW2�

SW3��

SW4�� CW CW

CCW

SW5�

ON

BRAKE BRAKE

주) 1. INDUCTION MOTOR는 정지기간을 설정하여 회전이 정지한 후에 SW2를
교체하여 주십시오.

2. REVERSIBLE MOTOR는 정지 기간이 필요없습니다. SW1을 ON한 상태에서
SW2를 조작하여도 무관합니다.

3. FAN MOTOR 결선은 MOTOR출력 60W 이상에만 적용며, 결선 방법은
184page를 참고하시기 바랍니다.

주) 1. 운전에서 정지로 하면 제동 (전기 BRAKE)이 약 0.5초간 동작하여
MOTOR가 급속으로 정지합니다.   

2. 이때의 약 0.5초간에는 SW3, SW4를 조작하지 마십시오. 
3. SW3, SW4의 절환은 SW2, SW5의 정지에서 운전의 교체보다 빨리하여

주십시오.

주) 1. 운전에서 정지로 하면 제동 (전기 BRAKE)이 약 0.5초간
동작하여 MOTOR가 급속으로 정지합니다.   

2. 이때의 약 0.5초간에는 @SW3, SW4를 조작하지 마십시오. 
3. SW3, SW4의 절환은 SW2, SW5의 정지에서 운전의 교체

보다 빨리하여 주십시오.
4. FAN MOTOR 결선은 MOTOR 출력 60W 이상에만 적용

되며, 결선 방법은 184page를 참고하시기 바랍니다.

※ CONTROLLER를 SOCKET홈에 삽입시에는 전원을 OFF하고 PIN 번호를 확인 후 삽입하여 주십시오. (소손의 우려가 있습니다.)  

2

1

4

7

6

11

5

PIN NO.

Ro Co

SW2

SW5

SW4

SW3

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

MOTOR

T.G

5
R
10W

Ro Co

Ro Co

CCW

CW

CCW

CW

CAPACITOR

F1

9

10

SW1,2

F1

AC 125V
or AC 250V
AC 125V
or AC 250V

5A 이상

3A
SW2

Ro,Co

R

AC125V
or AC250V
AC125V
or AC250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)
4.7Ω~6.8Ω 10W이상

SW1,3,4,5

F1

5A 이상

3A

SW2

Ro,Co

R

AC125V
or AC250V
AC125V
or AC250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)
4.7Ω~6.8Ω 10W이상

SW1,3,4,5

F1

5A 이상

3A

운전

운전

제동

제동

운전

운전

제동

제동

흑색

백색

회색

적색

적색

◀단상 AC220V~240V 50㎐용 MOTOR
의결선은그림에서회색선을갈색선으로
교체결선하여주십시오. 

▲ 단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서회색선을
갈색선으로교체결선하여주십시오. 

▲ 단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서회색선을
갈색선으로교체결선하여주십시오. 

INDUCTION MOTOR (6W~90W)
REVERSIBLE MOTOR (6W~40W)

2-1 정역운전 + 변속

INDUCTION MOTOR (40W~90W)
REVERSIBLE MOTOR (40W)

2-3 정역운전 + 변속 + 제동

INDUCTION MOTOR (6W~25W)
REVERSIBLE MOTOR(6W~25W)

2-2 정역운전 +변속+제동

흑색

백색

회색

적색

적색

흑색

백색

회색

적색

적색

◆ 운전 조작예 ◆ 운전 조작예

◆ 운전 조작예
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※ CONTROLLER를 SOCKET홈에 삽입시에는 전원을 OFF하고 PIN 번호를 확인 후 삽입하여 주십시오. (소손의 우려가 있습니다.)  

2

1

4

7

11

PIN NO.

SW1

F1 OFF

POWER
SOURCE

ON

SW2

2

3 1

원거리 조작이 필요한 경우

PIN NO.

2

1

4

7

SW1

F1 OFF

POWER
SOURCE

ON

SW4

2

SWA SWB SWC

VR1 VR2 VR3

3

1

다단계 속도 설정이 필요한 경우

주) 1. 본체의 속도설정기의 눈금은 (LOW)로 하여 주십시오. 
2. 다단계 속도 조정이 필요한 경우 VRI, VR2, VR3, 를 각각 설정하고

SWA, SWB, SWC에 의해 속도 절환이 가능 합니다. SWITCH의 절환
시기는 RELATY 접점 개폐시간 정도로 해 주십시오.

주) 1. 본체의 속도설정기의 눈금은 (LOW)로 하여 주십시오. 
2. 배선을 가능한한 짧게 하여 주십시오. 오동작하는 경우가 있습니다. 

PIN NO.

2

1

4

7

11

SW1

F1 OFF

POWER
SOURCE

ON

SW2

3

2

1

RUN

RUN

STOP

STOP

RUN

RUNSTOP

SW1�

SW6�

ON

※ 운전 스위치(SW1)에서 시동 신호를 인가하 을 때 MOTOR 기동이
늦을 경우에는 외부 속도 설정기VR을 사용하여 SW2에서 운전/정지를 조작
하십시오.

▼ 제동을 안할 경우

주) 1. 전원스위치 (SW1)의 투입시간은 SW2의 운전 시동 신호 보다 약 0.5초
이상 빠르게 하십시오.

2. 본체의 속도 설정기 눈금을 (LOW)로 하고, 외부 속도 설정기 VR에서 속도
조정을 하십시오.

3. 운전/정지를 할 경우에는 SW1를 ON상태에서 SW2를 조작하십시오. 
작은 신호에도 MOTOR 제어가 가능합니다.

4. 장시간 정지할 경우에는 SW1을 OFF해 주십시오.

3-1 외부속도 설정기 사용방법 3-2 기동 시간을 빠르게 하는 방법 (1)

◆ 운전 조작예

속도 설정용
가변저항기
20㏀

운전

운전

정지

속도 설정용
가변저항기
20㏀

운전

정지

정지

Min. 0.5sec
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2

1

7

4

9

10

6

5

11

PIN NO.

SW7

SW5

SW6
SW1

F1 OFF

POWER
SOURCE

ON

5
R
10W

MOTOR

T.G

Ro Co

3

2

1

CAPACITOR

BRAKE BRAKE

RUN RUN

STOP

ON

STOP

STOP STOP

RUN RUN

RUN

STOP
SW1�

SW6�

SW5

SW7

INDUCTION MOTOR(6W~25W)  
REVERSIBLE MOTOR (6W~25W)

▼ 제동을 할 경우

주) 1. 위 전기 배선은 25W 이하의 (일방향운전+변속+제동)입니다. 
40W 이상의 운전은 부분의 전기배선이 다릅니다. 각각의 전기배선을
참조해 주십시오. 

2. 전원스위치 SW1은 SW6보다 약 0.5초 이상 빠르게 조작하십시오.
3. 본체의 속도 설정기 눈금을 (LOW)로 하고 외부 속도 설정기 VR에서 속도

조정을 해주십시오.
4. 장시간 정지할 경우에는 SW1을 OFF해 주십시오.

※ CONTROLLER를 SOCKET홈에 삽입시에는 전원을 OFF하고 PIN 번호를 확인 후 삽입하여 주십시오. (소손의 우려가 있습니다.)  

※ BOX FAN 이외의 결선은 각각의 전기 배선을 참조해 주십시오.

단상
AC100V~110V 

단상
AC200V~240V

갈색

황색

전압 LEAD WIRE 색‘A’

2

1

PIN NO.

F1

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

T.G

MOTOR

T.G

MOTOR

FAN

SW6,7

Ro,Co

R

AC125V
or AC250V
AC125V
or AC250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)
4.7Ω~6.8Ω 10W이상

SW1,5

F1

5A 이상

3A

3-3 기동 시간을 빠르게 하는 방법 (2) 3-4 BOX FAN MOTOR 결선 방법

운전 운전

운전

제동

정지

제동

흑색

백색

회색

적색

적색

속도 설정용
가변저항기
20㏀

▲ 단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서회색선을
갈색선으로교체결선하여주십시오. 

▲ 단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서회색선을
갈색선으로교체결선하여주십시오. 

◆ 운전 조작예

Min. 0.5sec

흑색

백색

회색

적색

적색

‘A’

‘A’

인출선

인출선
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CAPACITOR

2

1

PIN NO.

Ro Co

Ro Co

SW2

SW5

SW3

SW6

SW4

SW1

F1 OFF

POWER
SOURCE

ON

5
R
10W

Ro

Ro Co

Co

CCW

CW

CCW

CW

MOTOR

T.G

4

7

9

10

5

6

11

REVERSEFORWARD

RUN

STOP

ON

STOP

Min. 0.5sec

RUN

STOP

STOP

SW1�

SW2�
SW5

SW3��

Min. 0.5sec

CW CW

CCW

SW4�

RUN STOP RUN STOP
SW6��

BRAKE BRAKE

10

2

1

PIN NO.

Ro Co

Ro Co

SW2

SW5

SW3

SW6

SW4

SW1

F1 OFF

POWER
SOURCE

ON

5
R

10W

Ro Co

Ro Co

CCW

CW

CCW

CW CAPACITOR

MOTOR

T.G

4

7

9

5

6

11

REVERSEFORWARD

RUN

STOP

ON

STOP

Min. 0.5sec

RUN

STOP

STOP

Min. 0.5sec

CW CW

CCW

RUN STOP RUN STOP

SW1�

SW4�

SW3�

SW2��

2

1

4

7

9

5

6

11

PIN NO.

CAPACITOR

CCW

CW

SW1

F1

SW3

SW2

OFF

POWER
SOURCE

ON

SW4

MOTOR

T.G

Ro

2

3 1
Co

Ro Co

Ro Co

10

CONTROLLER의 전기 BRAKE를 병용하는 경우 CONTROLLER의 전기 BRAKE를 병용하는 경우

주) 1. RUN에서 STOP으로 하면 제동 (전기 BRAKE)이 약 0.5초간 동작하여
MOTOR가 급속으로 정지합니다. 

2. MOTOR가 정지한 후 SW3, SW4를 조작하여 주십시오.
3. SW3, SW4의 절환은 SW2, SW5, SW6의 정지에서 운전으로 절환보다

빠르게 하여 주십시오. 
4. 전원 SWITCH (SW1)투입시간은 SW2, SW5, SW6에 의한 운전시동 신호

보다도 약 0.5초 이상 빨리하여 주십시오. 
5. 운전/정지를 하는 경우 SW1을 ON상태로 SW2, SW5, SW6 에서 조작하십

시오. 작은신호에도 MOTOR의 제어가 가능합니다. 또한 장시간 운전하지
않는 경우는 SW1을 OFF하여 주십시오. 

주) 1. RUN에서 STOP으로 하면 제동 (전기 BRAKE)이 약 0.5초간 동작하여
MOTOR가 급속으로 정지합니다. 

2. MOTOR가 정지한 후 SW3, SW4를 조작하여 주십시오.
3. SW3, SW4의 절환은 SW2, SW5, SW6의 정지에서 운전으로 절환보다

빠르게 하여 주십시오. 
4. 전원 SWITCH (SW1) 투입시간은 SW2, SW5, SW6에 의한 운전시동 신호

보다도 약 0.5초 이상 빨리하여 주십시오. 
5. 운전/정지를 하는 경우 SW1을 ON상태로 SW2, SW5, SW6 에서 조작하십

시오. 작은신호에도 MOTOR의 제어가 가능합니다. 또한 장시간 운전하지
않는 경우는 SW1을 OFF하여 주십시오. 

6. FAN MOTOR 결선은 MOTOR 출력 60W이상에만 적용되며, 결선 방법은
184page를 참고하시기 바랍니다.

주) 1. 정지시간을 설정하여 회전이 정지한 후 SW3를 절환하여 주십시오.  
2. 전원 SWITCH (SW1) 투입시간은 SW2, SW4에 의한 운전시동 신호보다도 약 0.5초 이상

빨리하여 주십시오. 
3. 운전/정지를 하는 경우는 SW1을 ON 상태로 SW2, SW4 에서 조작하십시오. 

작은신호에서 MOTOR 제어가 가능합니다. 또한 장시간 운전하지 않는 경우
는 SW1을 OFF하여 주십시오.    

4. 본체의 속도 설정기 눈금을 (LOW)로 하고 외부속도 설정기 VR에서 속도를
조정하여 주십시오.

5. FAN MOTOR 결선은 MOTOR 출력 60W 이상에만 적용되며, 결선 방법은
184page를 참고하시기 바랍니다.   

CONTROLLER의 전기 BRAKE를 병용하지 않는 경우

※ CONTROLLER를 SOCKET홈에 삽입시에는 전원을 OFF하고 PIN 번호를 확인 후 삽입하여 주십시오. (소손의 우려가 있습니다.)  

LEAD WIRE ‘A’

청색

등색

전 압

단상
AC100V~110V

단상
AC200V~240V

LEAD WIRE ‘A’

청색

등색

전 압

단상
AC100V~110V

단상
AC200V~240V

LEAD WIRE ‘A’
청
등

전압
단상AC100V~110V
단상AC200V~240V

SW2

Ro,Co

R

AC125V
or AC250V
AC125V
or AC250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)
4.7Ω~6.8Ω 10W이상

SW1,3,4,5,6

F1

5A 이상

3A
SW2

Ro,Co

R

AC125V
or AC250V
AC125V
or AC250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)
4.7Ω~6.8Ω 10W이상

SW1,3,4,5,6

F1

5A 이상

3A

SW2

Ro,Co

AC125V
or AC250V
AC125V
or AC250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)

SW1,3,4

F1

5A 이상

3A

4-1 전자 BRAKE 부착 MOTOR의 배선 예

4-3 전자 BRAKE 부착 MOTOR의 배선 예

4-2 전자 BRAKE 부착 MOTOR의 배선 예

속도 설정용
가변저항기
20㏀

◆ 운전 조작예

◆ 운전 조작예

◆ 운전 조작예

E.S MOTOR (6W~25W)

운전
운전

전자BRAKE

운전

제동

제동

운전
운전

전자BRAKE

정지

운전 운전

전자BRAKE

운전

제동

제동

흑색

백색

회색

적색

‘A’

‘A’

적색

흑색

백색

회색

적색

‘A’

‘A’

적색

흑색

백색

회색

적색

‘A’

‘A’

적색

전자BRAKE

전자BRAKE

전자BRAKE

◀ 단상 AC220V~240V
50㎐용MOTOR의결선은
그림에서회색선을갈색선
으로교체결선하여주십
시오. 

E.S MOTOR (6W~90W)

◀단상 AC220V~240V
50㎐용MOTOR의결선은
그림에서회색선을갈색선
으로교체결선하여주십
시오. 

E.S MOTOR (40W~90W)

◀단상 AC220V~240V
50㎐용MOTOR의결선은
그림에서회색선을갈색선
으로교체결선하여주십
시오. 

REVERSEFORWARD

RUN

STOP

ON

STOP

Min. 0.5sec

RUN

STOP

STOP

SW1�

SW2�
SW5

SW3��

Min. 0.5sec

CW CW

CCW

SW4�

RUN STOP RUN STOP
SW6��

BRAKE BRAKE
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SS  TYPE
SPEED  CONTROLLER

(1) 6W~40W의 INDUCTION SPEED CONTROL MOTOR와
6W~40W의 REVERSIBLE SPEED CONTROL MOTOR에
사용됩니다.

(2) 속도설정기를 내장 CASE전면의 속도설정기에 의한 MOTOR
의 회전속도조정, 설정이 가능합니다

(3) 전기 BRAKE에 의한 순시정지기능이 가능합니다.
(4) 소형의 11PIN PLUG IN방식을 채용했습니다.
(5) SLOW RUN, SLOW STOP 기능이 있어 기동과 정지가 급격

히 이루어지지 않으며, 서서히 작동합니다.
(6) SLOW RUN, SLOW STOP의 시간설정기능이 내장되어 있어

서 조정이 간편합니다.
(7) 당사의 SS TYPE 표준 SPEED CONTROLLER는 병렬운전에

는 사용할 수 없습니다. 병렬운전이 필요한 경우에는 당사 제
품의 SS TYPE 고출력용 SPEED CONTROLLER를 사용하십
시오.

2. SS 고출력 TYPE의 특징

(1) 6W~90W의 INDUCTION SPEED CONTROL MOTOR와
6W~40W의 REVERSIBLE SPEED CONTROL MOTOR와
6W~40W의 ELECTRO-MAGNETIC BRAKE SPEED
CONTROL MOTOR에 사용됩니다.

(2) 외부설정기에의해 MOTOR의 회전속도를 조정, 설정할 수 있
습니다.

(3) 전기 BRAKE에 의한 순시정지기능이 가능합니다.
(4) COMPACT한 PLUG IN 11PIN TYPE으로 취급 및 설치가 간

편합니다.
(5) SLOW RUN, SLOW STOP기능이 있어 기동과 정지가 급격

히 이루어지지 않으며, 서서히 작동합니다.
(6) SLOW RUN, SLOW STOP의 시간설정기능이 내장되어 있어

서 조정이 간편합니다.
(7) 병렬운전이 가능합니다. 병렬운전이란 1개의 속도설정기에의해

복수의 MOTOR CONTROLLER를 동시에 같은 속도로 설정
하여 운전할 수 있습니다.

3. SS TYPE 사용방법

(1) SLOW RUN, SLOW STOP의 사용

SS TYPE SPEED CONTROLLER의 SRSS 기능은 설정속도
까지 서서히 가속하는 SLOW RUN 및 설정속도까지 서서히 감
속하는 SLOW STOP 기능을 가지고 있습니다.
기동 및 정지시의 충격을 완화시켜, 부드러운 가속, 감속을
원할 때 이 기능을 이용하십시오.
SLOW RUN 및 SLOW STOP의 시간 설정은 CONTROLLER
내부의 가변 저항기에 의해 각각 약 0.5초~15초/1200[rpm]
범위에서 설정이 가능합니다.
MOTOR의 자연정지보다 짧은 시간내의 SLOW STOP 정지는
불가능합니다.
SLOW 운전이 필요 없는 경우에는 내부 VOLUME을 좌측(반
시계방향)으로 끝까지 돌리십시오.

(2) 순시정지특성

CONTROLLER에는 전기적인 BRAKE 기능이 있으므로 운전중
MOTOR를 0.1초의 짧은 시간에 순시정지 시킬 수 있습니다.
제동전류는 약0.5초 정도 작동하고 그후로는 자동해제됩니다.
MOTOR를 잡아주는 유지력이 없기 때문에 정지 후에는 원하
는 위치조정이 가능합니다.
상, 하 운동을 하는 물체를 정지시킬 경우 등의 유지력이 필요
한 경우에는 당사의 ELECTRO-MAGNETIC BRAKE가 부착된
CONTROL MOTOR(E.S MOTOR)를 선정하여 사용하십시오.

1. SS 표준 TYPE의 특징

SLOW
STOP

SLOW
RUN

가속 안정 감속 정지

시간(T)

회
전
수
(r
pm

)

설정
회전수
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※ 주의
CONTROLLER에는 순시정지 조작 후에 MOTOR를 운전하기
위하여 제동용 SWITCH를 운전 측으로 돌린 후 MOTOR가
회전하기까지는 약0.5초의 시간이 소요됩니다.
CONTROLLER에서는 속도설정용 가변저항기를 0Ω 혹은 운전
/정지 SWITCH를 정지 측으로 한 상태에서 순시정지조작을
하면 다음에 운전 측으로 돌렸을 때 MOTOR가 약 1회전하는
수가 있으므로 이와 같은 조작은 삼가해 주십시오.
또한 AC전원에서 운전/정지 SWITCH를 0.5초이내에 반복적으
로 할 경우 MOTOR가 순간적으로 회전하는 수가 있으므로 AC
전원단에의 운전/정지는 삼가해 주십시오.

(3) MOTOR의 온도상승

AC SPEED CONTROL MOTOR는 부하의 크기에 따라 입력이
가해지므로 부하가 클수록 MOTOR의 온도상승이 높아집니다.
MOTOR의 온도상승, 한계 TORQUE와 회전수를 구한 곡선을
사용한계 곡선이라고 합니다. 곡선하측의 TORQUE-회전수에서
MOTOR를 사용하십시오.
다음과 같은 경우에는 사용한계곡선은 위로 이동하여 더 많은
TORQUE를 이용할 수 있습니다.

> 방열효과가 좋은 경우
> FAN으로 냉각시킬 경우
> 주위온도가 낮은 경우

4. 사용상의 주의사항

1) 설치상의 주의사항

사용주위 온도범위는 -10℃~+50℃, 습도 85% 이하의 장소에
서 사용하여 주십시오. 또한 직사광선이 닿는 곳, 수분이나 기름
기가 있는곳은 피하여 주시고 이러한 곳에서 사용할 때에는
COVER 등을 설치하여 사용하십시오.
진동, 충격이 심한 곳, 먼지가 많은 곳, 인화성 GAS가 발생하는
곳, 부식성 GAS가 발생하는 장소는 피하여 주십시오.

2) 배선상의 주의사항

접속은 SOCKET을 사용하고 본체의 PIN에는 직접 납땜을 하지
마십시오.
SOCKET을 결선하는 경우에는 단자번호를 확인하여 주십시오.
CONTROLLER를 SOCKET 홈에 삽입 시에는 전원을 OFF하고
PIN번호를 확인한 후 삽입하여 주십시오.
큰 출력의 MOTOR, 솔레노이드, 고주파 전원, 전기용접기 등은
CONTROLLER의 오동작 원인이 되는 경우가 있습니다. 
별도회로의 전원으로 상기의 기기 주회로의 CABLE과 분리해서
배선하여 주십시오.

NOISE에 있어서는 NOISE FILTER를 설치하여 오동작을 방지
하여 주십시오.
MOTOR와 CONTROLLER를 가능한 가까이 설치하여 최단거
리에서 배선하여 주십시오.
개별부품에서 NOISE FILTER가 필요한 경우에는 위의 회로도
와 같이 회로를 구성하여 주십시오.

3) 운전시의 주의사항

실 부하상태에서 MOTOR의 표면온도는 90℃ 이하에서 사용하
여 주십시오. 빈번하게 순시정지·운전을 반복하면 MOTOR의
온도가 높아집니다.
장시간 정지할 경우에는 전원을 OFF하여 주십시오.
MOTOR의 기동, 정지는 AC 전원에서 실행하지 마십시오.
SWITCH에서 발생하는 SURGE전압으로 제품이 파손될 염려가
있습니다.

20℃
30℃

40℃

사용한계선
220V 60Hz

주위 온도

회전수(rpm)90

0.5

1.0

1.5

2.0

200 500 1000 1500 1800

TO
R

Q
U

E(
kg

-c
m

)

★ MOTOR CASE의 표면온도가 90℃ 이하에서 사용하여 주십시오.

C1~C4 : 1000㎊ (2000VDC)
C5~C6 : 0.1㎌~0.2㎌ (AC125WV 또는 AC250WV)
L1~L2 : 100μH정도
주) 1. L1~L2는 MOTOR전류에 의해 자기포화를 하지 않는 사양으로

하여 주십시오.
2. CONDENSER의 접지장소와 같은 위치로 MOTOR를 접지하여
주십시오.

3. 짧게 배선하고, 굵은 전선으로 접지하여 주십시오.

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

T
G

C1

L1

L2

C2

C3

C4
C5 C6 MOTOR
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5. 고장원인과 처치방법

1) 보수

작업의 능률을 향상시키고 본 CONTROLLER를 오래 사용하기
위하여 다음과 같은 평소의 점검이 필요합니다.
① 운전이 원활하게 행하여지고 있는가?
② 운전 중에 이상음이 발생하지 않는가?
③ 이상발열이 되고 있지 않는가?

2) 고장원인과 처치방법

이상현상 점 검 고장부분판정 대책내용

MOTOR가 회전하면 속도설정부나
CONTROLLER부

MOTOR가 회전하지 않으면 MOTOR부

MOTOR가 최대로 회전하면 속도설정부

MOTOR가 회전하지 않으면 MOTOR부

MOTOR가 회전하면 속도설정부나
CONTROLLER부

MOTOR가 회전하지 않으면 MOTOR부

MOTOR가 정지하면 속도설정부

MOTOR가 회전하면 속도설정부나
CONTROLLER부
AC20V 이상이면 속도설정부나
CONTROLLER부

AC20V 미만이면 T.G.부

DC 0~6V 사이로 변환하면 속도설정부

DC 0~6V 사이로 변환 안되면
CONTROLLER부

SOCKET으로부터 CONTROLLER를
분리하여 SOCKET④, ⑩
단자를 연결

SOCKET으로부터 CONTROLLER를
분리하여 SOCKET⑧, ⑨
단자를 개방

SOCKET으로부터 CONTROLLER를
분리하여 AC전원인가

SOCKET으로부터 CONTROLLER를
분리하여 SOCKET의⑧, ⑨
단자를 연결

속도 설정용 가변저항기를
최대로 설정한 후 SOCKET의
①, ⑪단자간 전압 CHECK

속도 설정용 가변저항기를
가변했을 때⑧, ⑨단자간
전압 CHECK

MOTOR가
회전하지
않는다.

MOTOR가
최대속도로
회전한다.

MOTOR가
변속되지
않는다.

MOTOR가
즉시 정지하지 않는다.

(순시정지특성)

속도 설정용 가변저항기의 접속 확인

MOTOR의 접속부 확인
MOTOR용 CONDENSER 접속 확인
속도설정용 가변저항기의 접속 확인
운전/정지 SWITCH부 접속 확인

MOTOR의 접속부 확인

속도설정용 가변저항기의 접속 확인

MOTOR의 접속부 확인

속도설정용 가변저항기의 접속 확인
운전/정지 SWITCH부 접속 확인
①, ⑪단자의 접속 확인

속도설정용 가변저항기의 접속 확인

①, ⑪단자의 접속확인
T.G.부 단품으로서의 저항치가 약 1.5kΩ확인

속도설정용 가변저항기의 접속 확인
운전/정지 SWITCH부 접속 확인
속도설정용 가변저항기가 0~20kΩ까지 변화
하는지 확인

외부저항 10Ω, 10W 접속 확인
운전/정지 SWITCH부 접속 확인



190 SPEED  CONTROLLER  AND  CONTROL  MOTORS

SPEED CONTROLLER
: SS              TYPE표준

특징
6W~40W의 INDUCTION SPEED CONTROL MOTOR와 REVESIBLE SPEED CONTROL MOTOR에
사용됩니다. 
속도 설정기를 내장 CASE 전면의 속도설정기에의한 MOTOR의 회전속도조정, 설정이 가능합니다. 
전기 BRAKE에 의한 순시 정지 기능이 가능합니다.
소형의 11PIN PLUG IN방식을 채용했습니다. 
SLOW RUN, SLOW STOP기능이 있어 기동과 정지가 급격히 이루어 지지않으며 서서히 작동합니다. 
SLOW RUN, SLOW STOP의 시간 설정기능이 내장되어있어 조정이 간편합니다. 
병렬 운전에는 사용할 수 없습니다.(병렬 운전이 필요한 경우에는 당사 제품 SS고출력 TYPE을 구입하여
사용하십시오.)

SS TYPE

SPECIFICATIONS

정격전압

사용전압범위

정격주파수

정격전류

속도 제어 범위

속도변동율

속도설정기

제동

전기BRAKE시간

병렬운전

SLOW RUN, SLOW STOP

사용온도범위

사용습도 범위

보존온도

절연저항

절연내압

품명

특성

※ 1 : 적용 MOTOR는 당사 PACK TYPE SPEED CONTROL MOTOR입니다.(T.G.전압이 24V용 MOTOR를 사용하십시오.) 
※ 2 : 전기 BRAKE에는 유지력이 없습니다.

적용 Motor 출력※1

※2

SSA01-SRSS

단상 AC110V

±10%

5%(표준치)

전기 Brake에 의한 순시정지가 가능

0.5초(표준치)

기능없음

기능있음(0.5초~15초/1200rpm)

-10℃~50℃

85% 이하(결로 없을 것)

-20℃~+60℃

상온 상습에서 CASE와 PIN간을 DC 500V MEGGER로 측정하여 100MΩ 이상임

상온 상습에서 CASE와 PIN간을 1500V 50/60Hz를 1분간 인가하여도 이상없음

외부속도 설정기에 의한 조정 가능(20㏀) (10㏀)

60Hz

1.1A 1.5A 1.1A 1.1A 1.0A 1.4A 1.0A 1.0A 1.1A 1.1A

6W

90~1700rpm 90~1400rpm /90~1700rpm 90~1400rpm

15W~40W 6W 15W~40W 6W 15W~40W 6W 15W~40W 6W 15W~40W

50/60Hz 50Hz

단상 AC220V 단상 AC100V 단상 AC200V 단상 AC220V~240V

SSA02-SRSS SSB01-SRSS SSB02-SRSS SSC01-SRSS SSC02-SRSS SSD01-SRSS SSD02-SRSS SSX01-SRSS SSX02-SRSS 
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DIMENSIONS

SS 표준형 TYPE SPEED CONTROLLER

11PIN SOCKET

CONTROL PACK

VOLT   AC  220V

FREQ         60Hz

MAX

HIGH

LOW

MADE IN KOREA

HIGH

LOW

HIGH

PL
SSBO2-SRSS

LOW

1.1ACURRENT

SLOW RUN

SLOW STOP

SPEED

39   (40)(71)

  17

49   (
50

)

6
5

4

3

2

1 11

10

9

8

7

7 6 5

4

11
10

9

1
0

1
1 1 2

3

9

8

7
6

5

4

3

2
1

8

   (21)

     2 38

43   MAX
30   MAX

  3
5.

5

2

   4

    1

58
   

  M
A

X

   8

2.
5

40MIN

2-   4.2

   13  20
M4*P0.7*L6

0.4

0.2

40 24

3

  2
4

R30

40

12
.5

0.2

40

     10
0.5

0.2
0.23.2 9.5

속도설정용 가변 저항기 20㏀(10㏀)1/4W  B특성

CONTROLLER

가변저항기

절연지( 40)
절연지

눈금판( 40)

손잡이

멈춤나사



INDUCTION  MOTOR전기배선도( )
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10

2

8

3

9

1

11

4

PIN NO.

CAPACITOR

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

MOTOR

T.G

3 1

2

SW2

VR

RUN

RUN

STOP

ON

STOP

RUN

RUN RUN

STOP SLOW STOP
SLOW RUN

STOP STOP

SW1

SW2

CW CW
MOTOR

CW

STOP

CAPACITOR

10

2

PIN NO.

Ro

3 1

2

SW3

SW2

SW4 MOTOR

T.G

10
R

10W

11

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

8

3

9

7

1

4

Co

VR

BRAKE

BRAKE BRAKE

BRAKE

RUN

RUN

STOP

ON

STOP

RUN

RUN RUN

STOP SLOW STOP
SLOW RUN

STOP STOP

STOP
SW1

SW2

SLOW STOP
SLOW RUN

RUN RUN
SW3
SW4

MOTOR CW CW CW CW

STOP

주) MOTOR의 회전방향은 출력축 측에서 보아 시계방향(CW)입니다.
반시계방향(CCW)으로 할 경우는 MOTOR LEAD 선중 백색과 회색을 교환하여
주십시오. 

SW1

SW2

5A 이상AC125V or AC250V

DC 20V 10mA

주) MOTOR의 회전방향은 출력축 측에서 보아 시계방향(CW)입니다.
반시계방향(CCW)으로 할 경우는 MOTOR LEAD 선중 백색과 회색을 교환하여
주십시오. 

SW1,4

SW2,3

5A이상AC125V or AC250V

DC 20V 10mA

Ro,Co

R:제동용
외부저항

Ro=10~200Ω(1/4W 이상 )
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV, AC250WV)

10Ω,  10W이상

1-1 일방향운전 + 변속 (6W~40W)  

1-2 일방향운전 + 변속 + 제동 (6W~25W)  

운전

정지

흑색

백색

회색

적색

적색

흑색

백색

회색

적색

적색

속도 설정용
가변저항기
20㏀

운전

운전

운전

제동

제동

정지

속도 설정용
가변저항기
20㏀

◀단상 AC220V~240V 50㎐용 MOTOR의
결선은그림에서회색선을갈색선으로교체
결선하여주십시오. 이때의 VR은 10㏀입니다. 

◀ 단상 AC220V~240V 50㎐용 MOTOR의
결선은그림에서회색선을갈색선으로교체
결선하여주십시오. 이때의 VR은 10㏀입니다. 

◆ 운전 조작예

◆ 운전 조작예
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CAPACITOR

10

2

PIN NO.

Ro Co

SW3

SW2

SW4

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

MOTOR

T.G

10
R

10W

11

3 1

2

8

3

9

7

1

4

VR

BRAKE

BRAKE BRAKE

BRAKE

RUN

RUN

STOP

ON

STOP

RUN

RUN RUN

STOP SLOW STOP
SLOW RUN

STOP STOP

STOP
SW1

SW2

SLOW STOP
SLOW RUN

RUN RUN
SW3
SW4

MOTOR CW CW CW CW

STOP

주) MOTOR의 회전방향은 출력축 측에서 보아 시계방향(CW)입니다.
반시계방향(CCW)으로 할 경우는 MOTOR LEAD WIRE 중 백색과
회색을 교환하여 주십시오. 

● 운전/정지기능
1-1, 2, 3항의 기본전기 배선에서 SW2를 운전측으로 하면 MOTOR는 외부 속도 설정기로 설정한 속도로 회전하고, 정지측으로 하면 관성에 의해서 자연
정지합니다. 

● 운전/제동기능
1-2, 3항의 기본전기 배선에서 SW2를 운전측으로 한 상태에서 SW3, SW4를 운전에서 제동측으로 하면 MOTOR는 BRAKE가 약 0.5초간 동작하여 순시
정지합니다. 

● SLOW RUN, SLOW STOP 기능
CONTROLLER의 SLOW RUN, SLOW STOP조정 VOLUME을 설정한 다음 SW2에 의하여 운전/정지측으로 하면 MOTOR는 설정한 시간만큼 속도
설정기에 의하여 SLOW RUN, SLOW STOP됩니다.
SLOW RUN, SLOW STOP은 설정 시간에대해 속도가 직선적으로 변화하고 이때의 경사는 0.5~15초/1200rpm 범위에서 조정가능합니다.
MOTOR의 자연 정지보다 짧은 시간으로 SLOW STOP 정지는 불가능합니다.

※ 장시간 사용하지 않을 때에는 CONTROLLER의 발열을 예방하기 위하여 SW1을 OFF로 하십시오.

SW1,4

SW2,3

5A이상AC125V or AC250V

DC 20V 10mA

Ro,Co

R:제동용
외부저항

Ro=10~200Ω(1/4W 이상 )
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV, AC250WV)

10Ω,  10W이상

1-3 일방향운전 + 변속 + 제동 (40W) 

1-4 사용방법(SPEED CONTROL INDUCTION MOTOR) 

흑색

백색

회색

적색

적색

운전

운전

운전

제동

제동

정지

속도 설정용
가변저항기
20㏀

◀단상 AC220V~240V 50㎐용 MOTOR의
결선은그림에서회색선을갈색선으로교체
결선하여주십시오. 이때의 VR은 10㏀입니다. 

◆ 운전 조작예
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REVERSIBLE  MOTOR전기배선도( )

10

2

11

PIN NO.

CAPACITOR

CCW

CW
MOTOR

T.G

Ro

Ro

Co

SW3

Co

8

3

9

1

4

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

3 1

2

SW2

VR

RUN

RUN

STOP

ON

RUN

RUN RUN

STOP STOPSLOW STOP
SLOW RUN

STOP STOPSTOP

SW1

SW2

SW3

CW

CW CW

CCW

CCW

MOTOR CW

RUN

RUN

STOP

ON

STOP

RUN

RUN RUN

STOP SLOW STOP
SLOW RUN

STOP STOP

STOP
SW1

SW2

STOPSLOW STOP
SLOW RUN

SW3
SW4

SW5
SW6

CW

CW

CCW

CCW

MOTOR CW CW

RUN RUN

CW CW

BRAKE BRAKE

BRAKEBRAKECAPACITOR

10

2

1

11

PIN NO.

Ro Co

Ro Co

SW3

SW4

SW5

SW6

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

MOTOR

T.G

10
R
10W

Ro Co

CCW

CCW

CW

CW

SW2

3 1

2

8

3

9

7

4

VR

SW1.3

SW2

5A이상

Ro,Co

AC125V or AC 250V

DC 20V 10mA

Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV,AC250WV)

SW2,3

Ro,Co

R:제동용외부저항

AC125V
or AC 250V 5A이상
DC20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV,AC250WV)
10Ω, 10W이상

SW1,4,5,6

2-1 정역 운전 + 변속 (6W~40W)

2-2 정역 운전 + 변속 + 제동 (6W~25W) 

운전

정지

속도 설정용
가변저항기
20㏀

흑색

백색

회색

적색

적색

흑색

백색

회색

적색

적색

◀단상 AC220V~240V 50㎐용 MOTOR의
결선은그림에서회색선을갈색선으로교체
결선하여주십시오. 이때의 VR은 10㏀입니다. 

◀ 단상 AC220V~240V 50㎐용 MOTOR의
결선은그림에서회색선을갈색선으로교체
결선하여주십시오. 이때의 VR은 10㏀입니다. 

◆ 운전 조작예

◆ 운전 조작예

운전

운전

운전

제동

제동

정지

속도 설정용
가변저항기
20㏀
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RUN

RUN

STOP

ON

STOP

RUN

RUN RUN

STOP SLOW STOP
SLOW RUN

STOP STOP

STOP
SW1

SW2

STOPSLOW STOP
SLOW RUN

SW3
SW4

SW5
SW6

CW

CW

CCW

CCW

MOTOR CW CW

RUN RUN

CW CW

BRAKE BRAKE

BRAKEBRAKE

10

2

11

PIN NO.

Ro Co

SW3

SW4

SW5

SW6

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

MOTOR

T.G

10
R
10W

Ro Co

Ro Co

CCW

CW

CCW

CW

CAPACITOR

SW2

3 1

2

8

3

9

7

4

1

VR

SW2,3

Ro,Co

R:제동용외부저항

AC125V
or AC 250V    5A 이상
DC20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV,AC250WV)
10Ω, 10W이상

SW1,4,5,6

● 운전/정지기능
2-1, 2, 3항의 기본전기 배선에서 SW2를 운전측으로 하면 MOTOR는 외부 속도 설정기로 설정한 속도로 회전하고, 정지측으로 하면 관성에 의해서
자연 정지합니다. 

● 운전/제동기능
2-2, 3항의 기본전기 배선에서 SW2를 운전측으로 한 상태에서 SW3,SW4를 운전에서 제동측으로 하면 MOTOR는 BRAKE가 약 0.5초간 동작하여
순시 정지합니다. 

● SLOW RUN, SLOW STOP 기능
CONTROLLER의 SLOW RUN, SLOW STOP조정 VOLUME을 설정한 다음 SW2에 의하여 운전/정지측으로 하면 MOTOR는 설정한 시간만큼
속도 설정기에 의하여 SLOW RUN, SLOW STOP됩니다.
SLOW RUN, SLOW STOP은 설정 시간에대해 속도가 직선적으로 변화하고 이때의 경사는 0.5~15초/1200rpm 범위에서 조정가능 합니다.
MOTOR의 자연 정지보다 짧은 시간으로 SLOW STOP 정지는 불가능합니다.

※ 장시간 사용하지 않은 때에는 CONTROLLER의 발열을 예방하기 위하여 SW1을 OFF로 하십시오.

2-3 정역 운전 + 변속 + 제동 (40W) 

흑색

백색

회색

적색

적색

◀단상 AC220V~240V 50㎐용 MOTOR의
결선은그림에서회색선을갈색선으로교체
결선하여주십시오. 이때의 VR은 10㏀입니다. 

◆ 운전 조작예

운전

운전

운전

제동

제동

정지

속도설정용
가변저항기
20㏀

2-4 사용방법(SPEED CONTROL REVERSIBLE MOTOR) 
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E . S  MOTOR전기배선도( )

10

2

11
PIN NO.

CAPACITOR

CCW

CW

SW1

SW3

SW2

OFF

POWER
SOURCE

ON

SW7

MOTOR

T.G

Ro

2

3 1

Co

Ro Co

Ro Co

8

3

9

1

4

VR

RUN

RUN

ON

STOP

RUN

RUN RUN

BRAKE
HOLDING

BRAKE
HOLDING

BRAKE
HOLDINGSLOW STOP

SLOW RUN

STOP STOP

SW1

SW2

MOTOR
 FREE

SW3

CW

CW CW

CCW

CCW

MOTOR CW

RUN RUN RUNSW4   BRAKE  BRAKE   BRAKE

CAPACITOR

10

2

PIN NO.

Ro Co

Ro Co

SW3

SW4

SW5

SW7

SW6

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

10
R
10W

Ro

Ro Co

Co

CCW

CW

CCW

CW

MOTOR

T.G

11

1

SW2

3 1

2

8

3

9

7

4

VR

RUN

RUN

BRAKE
 HOLDING BRAKE

 HOLDING
BRAKE
 HOLDING

BRAKE
 HOLDING

ON

STOP

RUN

RUN RUN

SLOW STOP
SLOW RUN

STOP STOP

SW1

SW2

SLOW STOP
SLOW RUN

SW3
SW4

CW

CCW

MOTOR CW CW

RUN RUN RUN RUNSW7

BRAKE BRAKE

BRAKE BRAKE

SW5
SW6 CW CWCCW

RUN RUN

LEAD WIRE ‘A’
청색
등색

전압
단상AC100V~110V
단상AC200V~240V

SW1,4,5,6,7

SW2,3

5A이상AC125Vor AC250V

DC 20V 10mA

Ro,Co

R:제동용외부저항

Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV,AC250WV)
10Ω,  10W이상

LEAD WIRE ‘A’
청색
등색

전압
단상AC100V~110V
단상AC200V~240V

SW2

Ro,Co

AC125V
or AC 250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV,AC250WV)

SW1,3,7 5A이상

SW7

3-1 정역 운전 + 변속 (6W~40W)

운전

정지

속도 설정용
가변저항기
20㏀

운전

운전

전자 BRAKE

전자 BRAKE

전자 BRAKE

전자 BRAKE

흑색

백색

회색

‘A’

‘A’

적색

적색

흑색

백색

회색

‘A’

‘A’

적색

적색

◀단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서
회색선을갈색선으로교체결선
하여주십시오. 
이때의 VR은 10㏀입니다. 

◀ 단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서
회색선을갈색선으로교체결선
하여주십시오. 
이때의 VR은 10㏀입니다. 

◆ 운전 조작예

◆ 운전 조작예

3-2 정역 운전 + 변속 + 제동 (6W~25W) 

운전

운전

운전

제동

제동

정지

속도 설정용
가변저항기
20㏀
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● 운전/정지기능

3-1, 2, 3항의 기본전기 배선에서 SW7를 운전측으로 하고 SW2를 운전측으로하면 MOTOR는 외부 속도 설정기로 설정한 속도로 회전하고, 정지측으로 하면 관성에

의해서 자연 정지합니다.(단SW2와 SW7를 연동으로 할 경우에는 전자 BRAKE에 의한 제동 및 위치 유지를 합니다.) 

● 운전/제동기능

3-2, 3항의 기본전기 배선에서 SW2를 운전측으로 한 상태에서 SW3, SW4와 SW7를 연동으로하여 제동 및 BRAKE측으로 하면 MOTOR는 전기 BRAKE가 약

0.5초간 동작하여 순시정지하고 전자 BRAKE에 의하여 위치 유지를 합니다. 이때의 약0.5초간은 SW5, SW6를 조작하지 마십시오.

●SLOW RUN, SLOW STOP 기능

CONTROLLER의 SLOW RUN, SLOW STOP조정 VOLUME을 설정한 다음 SW2에 의하여 운전/정지측으로 하면 MOTOR는 설정한 시간 만큼 속도 설정기에

의하여 SLOW RUN, SLOW STOP됩니다.

SLOW RUN, SLOW STOP은 설정 시간에 대해 속도가 직선적으로 변화하고 이때의 경사는 0.5~15초/1200rpm 범위에서 조정가능 합니다.

MOTOR의 자연 정지보다 짧은 시간으로 SLOW STOP 정지는 불가능 합니다.

※ 장시간 사용하지 않은 때에는 CONTROLLER의 발열을 예방하기 위하여 SW1을 OFF로 하십시오.

RUN

RUN

BRAKE
 HOLDING BRAKE

 HOLDING
BRAKE
 HOLDING

BRAKE
 HOLDING

ON

STOP

RUN

RUN RUN

SLOW STOP
SLOW RUN

STOP STOP

SW1

SW2

SLOW STOP
SLOW RUN

SW3
SW4

CW

CCW

MOTOR CW CW

RUN RUN RUN RUNSW7

BRAKE BRAKE

BRAKE BRAKE

SW5
SW6 CW CWCCW

RUN RUN

10

2

PIN NO.

Ro Co

Ro Co

SW3

SW4

SW5

SW7

SW6

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

10
R
10W

Ro Co

Ro Co

CCW

CW

CCW

CW CAPACITOR

MOTOR

T.G

11

1

SW2

VR
3 1

2

8

3

9

7

4

LEAD WIRE ‘A’
청색
등색

전압
단상AC100V~110V
단상AC200V~240V

SW1,4,5,6,7

SW2,3

5A이상AC125Vor AC250V

DC 20V 10mA

Ro,Co

R:제동용외부저항

Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV,AC250WV)
10Ω,  10W이상

3-3 정역운전 + 변속 + 제동 (40W) 

3-4 사용방법 (E.S MOTOR) 

운전

전자 BRAKE

전자 BRAKE

흑색

백색

회색

‘A’

‘A’

적색

적색

◀단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서
회색선을갈색선으로교체결선
하여주십시오. 
이때의 VR은 10㏀입니다. 

◆ 운전 조작예

운전

운전

운전

제동

제동

정지

속도설정용
가변저항기
20㏀
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CONTROL PACK

VOLT   AC  220V

FREQ         60Hz

MAX

HIGH

LOW

MADE IN KOREA

HIGH

LOW

HIGH

PL
SSB02-SRSS

LOW

1.1ACURRENT

SLOW RUN

SLOW STOP

SPEED

6

8

8

9

2

3 1

VRT

VR

SW2

2

3 18

9

8

9

SW8

2
VR1 VR2 VR3

3

1

8

9

SW9 SW10

2
VR1 VR2 VR3

3

1

▶

▶

▶

▶

LED

VR1

VR2

VR3

전원투입시점등

속도설정용가변저항기(내장)

SLOW RUN 시간설정용가변저항기

SLOW STOP 시간 설정용가변저항기

SS TYPE은 속도 설정용 가변저항기를 내장하고 있으므로 외부 속도
설정용 가변저항기 없이도 사용할 수 있습니다.  11PIN 프러그의 ⑥번과
⑧번 PIN을 접속하면 내장 볼륨을 사용할 수 있습니다. 이때의 접속도는
속도 설정용 가변 저항기가 불필요할 뿐 기타 접속은 동일합니다. 

1. 다단계 속도 조정이 필요한 경우 VR1,VR2,VR3를 각각 설정하고
스위치 SW8 등으로 절환하여 사용하십시오.    

2. 위와 같이 로터리 스위치(SW8)등의 절환되는 타이밍이 느린 경우,
MOTOR가 일순간 최대 속력으로 회전하므로 아래 그림과 같이 접속
하면 SW9, SW10 에 속도 절환이 가능합니다. 

MOTOR의 설정속도가 저속으로 됨에 따라, 운전/정지 스위치를 운전
측으로 하고나서 MOTOR가 회전을 시작하기 까지는 시간이 길어 지게
됩니다. 저속 설정시 동작시간이 문제가 되는 경우에는 다음 회로를 참
조하여 동작시간 조정가변저항 VRT를 접속하십시오. 

※ 순시정지를 행하는 경우에는 운전/제동 스위치와 위 회로의 운전/정지 스위치를
연동으로 사용하십시오. 

※ 운전/정지 스위치를 정지측으로 한 상태에서 MOTOR가 기동하기 직전까지
VRT를 조정하십시오.

조작면 다단계 속도 설정이 필요한 경우

동작 시간을 빠르게 하는 방법 본체 배선도

(불필요)

VR1,2,3

SW8

20㏀ 1/4W B특성

DC 20V 10mA

VR1,2,3

SW9, SW10

20㏀ 1/4W B특성

DC 20V 10mA

VRT

SW2

2㏀ 1/4W B특성

DC 20V 10mA

4

9 8

3
MOTOR

CONTROLLER

CONDENSER

POWER 
SOURCE

10 11 1 2

1. 전원 스위치(SW1)을 ON으로 하면 CONTROLLER의 POWER LAMP가 점등
합니다. 

2. 속도 설정용 가변 저항기에 의해 MOTOR속도를 단계없이 조정가능 합니다. 
가변저항기를 HIGH로 돌리면 고속으로 LOW로 돌리면 저속(정지)됩니다.

3. 굵은 실선에는 MOTOR의 운전 전류가 흐릅니다. 굵은 실선은 0.75㎟ 정도의
전선을, 얇은 실선은 0.5㎟ 정도의 전선을 사용하여 주십시오. 

내장 볼륨 (VR)의 사용방법

운전

정지

운전/정지 스위치

적

흑 백 회

적

전원스위치

속도 설정용
가변저항기
20㏀

속도 설정용
가변저항기
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SPEED CONTROLLER
: SS                  TYPE고출력

특징
6W~90W의 INDUCTION SPEED CONTROL MOTOR 와 6W~40W의 REVERSIBLE SPEED CONTROL
MOTOR와 6W~40W의 ELECTRO-MAGNETIC BRAKE SPEED CONTROL MOTOR에 사용됩니다. 
외부 속도 설정기에 의해서 MOTOR의 회전 속도를 조정, 설정할수 있습니다. 
전기 BRAKE에 의한 순시 정지 기능이 가능합니다.
COMPACT한 PLUG-IN(11PIN)TYPE이므로 취급 및 설치가 간편합니다
SLOW RUN, SLOW STOP기능이 있어 기동과 정지가 급격히 이루어 지지 않으며 서서히 작동합니다. 
SLOW RUN, SLOW STOP의 시간 설정기능이 내장되어 있어 조정이 간편합니다. 
병렬 운전이 가능합니다. (병렬 운전이란 1개의 속도 설정용 가변저항기로 복수의 MOTOR CONTROLLER
을 동시에 같은 속도로 설정하여 운전할 수 있습니다.)

SS TYPE

SSA03-SRSS SSB03-SRSS SSC03-SRSS SSD03-SRSS SSX03-SRSS

단상 AC110V

60Hz 50Hz50/60Hz

±10%

5%(표준치)

외부속도 설정기에 의한 조정가능

전기Brake에 의한 순시정지가 가능

0.5초(표준치)

기능있음

기능있음(0.5초~15초/1200rpm)

-10℃~50℃

85% 이하(결로 없을 것)

-20℃~60℃

상온 상습에서 CASE와 PIN간을 DC 500V MEGGER로 측정하여 100MΩ이상임

상온 상습에서 CASE와 PIN간을 1500V 50/60Hz를 1분간 인가하여도 이상 없음

3.0A

단상 AC220V 단상 AC100V 단상 AC200V 단상 AC220V~240V

6W~90W 6W~90W 6W~90W 6W~90W 6W~90W

6W~40W 6W~40W 6W~40W 6W~40W 6W~40W

6W~40W

90~1700rpm 90~1400rpm/90~1700rpm 90~1400rpm

6W~40W 6W~40W 6W~40W 6W~40W

SPECIFICATIONS

정격전압

사용전압범위

정격주파수

정격전류

속도 제어 범위

속도변동율

속도설정기

제동

전기 BRAKE 시간

병렬운전

SLOW RUN, SLOW STOP

사용온도범위

사용습도 범위

보존온도

절연저항

절연내압

Induction

Reversible

E S

적용

Motor

출력

품명

특성

※ 1 : 적용 MOTOR는 당사 SOCKET TYPE SPEED CONTROL MOTOR입니다.(T.G 전압이 24V용 MOTOR를 사용하십시오.)
※ 2 : 전기 BRAKE에는 유지력이 없습니다.

※1

※2
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DIMENSIONS

CONTROLLER

SS 고출력 TYPE SPEED CONTROLLER

11PIN SOCKET

속도설정용 가변저항기 20KΩ(10KΩ) 1/4W B 특성

40MIN

   13  20
M4*P0.7*L6

0.4

0.2

40 24

3

  2
4

R30

40

12
.5

40

     10 0.5

0.2
0.23.2 9.5

0.2

7.8

4

4    5

35
.3

   
 4

11
-M

3.
5 

 L
7

    40

2 
-  

 4
.5

77
H

O
LE

(50)

(8
0)

(1
18

)

(32.5)

MADE IN KOREA

SSBO3-SRSS

CONTROL PACK

VOLT 1Ph.  220V

FREQ.       60Hz

MAX.
3ACURRENT

HIGH

LOW

SLOW STOP

92

76

82.5
10

0

HIGH

LOW

10
0

SLOW RUN

  44

   
70

  6
1

   
80

6
5

4

3

2

1 11

10

9

8

7

8

50

가변저항기

절연지( 40) 절연지

눈금판( 40)

손잡이

멈춤나사
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INDUCTION  MOTOR전기배선도( )

10

2

8

4

9

6

7

1

11

3

PIN NO.

CAPACITOR

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

MOTOR

T.G

3 1

2

SW2

RUN

RUN

STOP

ON

STOP

RUN

RUN RUN

STOP SLOW STOP
SLOW RUN

STOP STOP

SW1

SW2

CW CW
MOTOR

CW

STOP

주) 1. MOTOR의 회전방향은 출력축 측에서 보아 시계방향(CW)입니다.
반시계방향(CCW)으로 할 경우는 MOTOR LEAD선 중 백색과 회색을 교환
하여 주십시오. 

2. FAN MOTOR 결선은 MOTOR출력 60W 이상에만 적용되며, 결선 방법은
208page를 참고하시기 바랍니다.

SW1

SW2

5A 이상AC125V or AC 250V

DC 20V 10mA

10

2

PIN NO.

Ro

3 1

2

SW3

SW2

SW4

MOTOR

T.G

10
R

10W

11

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

1

Co

CAPACITOR

8

3

9

6

7

5

4
BRAKE

BRAKE BRAKE

BRAKE

RUN

RUN

STOP

ON

STOP

RUN

RUN RUN

STOP SLOW STOP
SLOW RUN

STOP STOP

STOP
SW1

SW2

SLOW STOP
SLOW RUN

RUN RUN
SW3
SW4

MOTOR CW CW CW CW

STOP

SW2,3

Ro,Co

R:제동용외부
저항

AC125V
or AC 250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV, AC250WV)

10Ω, 10W이상

SW1,4 5A이상

주) MOTOR의 회전방향은 출력 측에서 보아 시계방향(CW)입니다.  
반시계방향(CCW)으로 할 경우는 MOTOR LEAD WIRE 중 백색과 회색을
교환하여 주십시오.

1-1 일방향운전 + 변속 (6W~90W)  

1-2 일방향운전 + 변속 + 제동 (6W~25W)

운전

정지

속도 설정용
가변저항기
20㏀

흑색

백색

회색

적색

적색

◀단상 AC220V~240V 50㎐용 MOTOR의
결선은그림에서회색선을갈색선으로교체
결선하여주십시오. 

◀ 단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서회색선을
갈색선으로교체결선하여주십시오. 

◆ 운전 조작예

◆ 운전 조작예

흑색

백색

회색

적색

적색

운전

운전

운전

제동

제동

정지

속도 설정용
가변저항기
20㏀
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● 운전/정지기능
1-1, 2, 3항의 기본전기 배선에서 SW2를 운전측으로하면 MOTOR는 외부 속도 설정기로 설정한 속도로 회전하고, 정지측으로 하면 관성에 의해서
자연 정지합니다. 

● 운전/제동기능
1-2, 3항의 기본전기 배선에서 SW2를 운전측으로 한 상태에서 SW3,SW4,를 운전에서 제동측으로 하면 MOTOR는 BRAKE가 약 0.5초간 동작하여
순시 정지합니다. 

● SLOW RUN, SLOW STOP 기능
CONTROLLER의 SLOW RUN, SLOW STOP조정 VOLUME을 설정한 다음 SW2에 의하여 운전/정지측으로 하면 MOTOR는 설정한 시간만큼
속도 설정기에 의하여 SLOW RUN, SLOW STOP됩니다.
SLOW RUN, SLOW STOP은 설정 시간에 대해 속도가 직선적으로 변화하고 이때의 경사는 0.5~15초/1200rpm 범위에서 조정가능 합니다.
MOTOR의 자연 정지보다 짧은 시간으로 SLOW STOP 정지는 불가능 합니다.

※ 장시간 사용하지 않을 때에는 CONTROLLER의 발열을 예방하기 위하여 SW1을 OFF로 하십시오.

주) 1. MOTOR의 회전방향은 출력 측에서 보아 시계방향(CW)입니다. 
반시계방향(CCW)으로 할 경우는 MOTOR LEAD WIRE 중 백색과 회색을 교환하여
주십시오.

2. FAN MOTOR 결선은 MOTOR출력 60W 이상에만 적용되며, 결선 방법은
208page를 참고하시기 바랍니다.

SW2,3

Ro,Co

R:제동용외부
저항

AC125V
or AC 250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV, AC250WV)

10Ω, 10W이상

SW1,4 5A이상

10

2

PIN NO.

Ro

3 1

2

SW3

SW2

SW4

MOTOR

T.G

10
R

10W

11

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

1

Co

CAPACITOR

8

3

9

6

7

5

4

1-3 일방향운전 + 변속 + 제동 (40W~90W)

흑색

백색

회색

적색

적색

◀단상 AC220V~240V 50㎐용 MOTOR
의결선은그림에서회색선을갈색선으로
교체결선하여주십시오. 

◆ 운전 조작예

운전

운전

운전

제동

제동

정지

속도 설정용
가변저항기
20㏀

BRAKE

BRAKE BRAKE

BRAKE

RUN

RUN

STOP

ON

STOP

RUN

RUN RUN

STOP SLOW STOP
SLOW RUN

STOP STOP

STOP
SW1

SW2

SLOW STOP
SLOW RUN

RUN RUN
SW3
SW4

MOTOR CW CW CW CW

STOP

1-4 사용방법 (INDUCTION MOTOR) 
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REVERSIBLE  MOTOR전기배선도( )

10

2

11

PIN NO.

CAPACITOR

CCW

CW
MOTOR

T.G

Ro

Ro

Co

SW3

Co

8

6

9

3

4

1

7

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

3 1

2
SW2

10

2

PIN NO.

Ro

3 1

2

SW3

SW2

SW4 10
R

10W

11

1

Co

8

3

9

6

7

5

4 CAPACITOR

CCW

CW

CCW

CW

MOTOR

T.G

Ro

Ro

Co

SW5

SW6

Co

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

RUN

RUN

STOP

ON

RUN

RUN RUN

STOP STOPSLOW STOP
SLOW RUN

STOP STOPSTOP

SW1

SW2

SW3

CW

CW CW

CCW

CCW

MOTOR CW

SW2

Ro,Co

AC125V          5A이상
or AC 250V 
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV, AC250WV)

SW1,3

SW2,3

Ro,Co

R:제동용외부
차량

AC125V
or AC 250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV, AC250WV)

10Ω, 10W이상

SW1,4,5,6 5A 이상

RUN

RUN

STOP

ON

STOP

RUN

RUN RUN

STOP SLOW STOP
SLOW RUN

STOP STOP

STOP
SW1

SW2

STOPSLOW STOP
SLOW RUN

SW3
SW4

SW5
SW6

CW

CW

CCW

CCW

MOTOR CW CW

RUN RUN

CW CW

BRAKE BRAKE

BRAKEBRAKE

2-1 정역운전 + 변속 (6W~40W) 

2-2 정역운전 + 변속 + 제동 (6W~25W) 

운전

정지

속도 설정용
가변저항기
20㏀

흑색

백색

회색

적색

적색

◀단상 AC220V~240V 50㎐용 MOTOR
의결선은그림에서회색선을갈색선으로
교체결선하여주십시오. 

◀ 단상 AC220V~240V 50㎐용 MOTOR
의결선은그림에서회색선을갈색선으로
교체결선하여주십시오. 

◆ 운전 조작예

◆ 운전 조작예

운전

운전

운전

제동

제동

정지

속도 설정용
가변저항기
20㏀

흑색

백색

회색

적색

적색
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● 운전/정지기능
2-1, 2, 3항의 기본전기 배선에서 SW2를 운전측으로 하면 MOTOR는 외부 속도 설정기로 설정한 속도로 회전하고, 정지측으로 하면 관성에 의해서
자연 정지합니다. 

● 운전/제동기능
2-2, 3항의 기본전기 배선에서 SW2를 운전측으로 한 상태에서 SW3,SW4를 운전에서 제동측으로 하면 MOTOR는 BRAKE가 약 0.5초간 동작하여
순시 정지합니다. 

● SLOW RUN, SLOW STOP 기능
CONTROLLER의 SLOW RUN, SLOW STOP조정 VOLUME을 설정한 다음 SW2에 의하여 운전/정지측으로 하면 MOTOR는 설정한 시간만큼
속도 설정기에 의하여 SLOW RUN, SLOW STOP됩니다.
SLOW RUN, SLOW STOP은 설정 시간에대해 속도가 직선적으로 변화하고 이때의 경사는 0.5~15초/1200rpm 범위에서 조정가능 합니다.
MOTOR의 자연 정지보다 짧은 시간으로 SLOW STOP 정지는 불가능 합니다.

※ 장시간 사용하지 않을 때에는 CONTROLLER의 발열을 예방하기 위하여 SW1을 OFF로 하십시오.

RUN

RUN

STOP

ON

STOP

RUN

RUN RUN

STOP SLOW STOP
SLOW RUN

STOP STOP

STOP
SW1

SW2

STOPSLOW STOP
SLOW RUN

SW3
SW4

SW5
SW6

CW

CW

CCW

CCW

MOTOR CW CW

RUN RUN

CW CW

BRAKE BRAKE

BRAKEBRAKE

SW2,3

Ro,Co

R:제동용외부
차량

AC125V
or AC 250V
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W 이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV, AC250WV)

10Ω, 10W이상

SW1,4,5,6 5A 이상10

2

PIN NO.

Ro

3 1

2

SW3

SW2

SW4 10
R

10W

11

1

Co

8

3

9

6

7

5

4 CAPACITOR

CCW

CW

CCW

CW

MOTOR

T.G

Ro

Ro

Co

SW5

SW6

Co

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

2-3 정역운전 + 변속 + 제동 (40W)

2-4 사용방법 (REVERSIBLE MOTOR)  

◀단상 AC220V~240V 50㎐용 MOTOR
의결선은그림에서회색선을갈색선으로
교체결선하여주십시오. 

운전

운전

운전

제동

제동

정지

속도 설정용
가변저항기
20㏀

흑색

백색

회색

적색

적색

◆ 운전 조작예
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E . S  MOTOR전기배선도( )

10

2

PIN NO.

Ro

3 1

2

SW3

SW2

SW4

11

1

Co

8

3

9

6

7

5

4

SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

CAPACITOR

Ro Co

SW7

MOTOR

T.G

CW

Ro

Ro

Co

SW5

SW6

Co
CCW

CW

CCW10
R
10W

RUN

RUN

BRAKE
 HOLDING BRAKE

 HOLDING
BRAKE
 HOLDING

BRAKE
 HOLDING

ON

STOP

RUN

RUN RUN

SLOW STOP
SLOW RUN

STOP STOP

SW1

SW2

SLOW STOP
SLOW RUN

SW3
SW4

CW

CCW

MOTOR CW CW

RUN RUN RUN RUNSW7

BRAKE BRAKE

BRAKE BRAKE

SW5
SW6 CW CWCCW

RUN RUN

10

2

PIN NO.

Ro

3 1

2

SW3

SW2

11

1

Co

8

9

6

7

5

OFF

POWER
SOURCE

ON

10
R
10WSW4

3

4

Ro Co

SW5

SW6

SW7

Ro Co

Ro Co

CCW

CW

CCW

CW

CAPACITOR

MOTOR

T.G

SW2,3

Ro,Co

R:제동외부저항

AC125V
Or AC 250V
DC20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125W ,AC250WV)
10Ω, 10W이상

SW1,4,5,6,7 5A 이상

RUN

RUN

BRAKE
 HOLDING BRAKE

 HOLDING
BRAKE
 HOLDING

BRAKE
 HOLDING

ON

STOP

RUN

RUN RUN

SLOW STOP
SLOW RUN

STOP STOP

SW1

SW2

SLOW STOP
SLOW RUN

SW3
SW4

CW

CCW

MOTOR CW CW

RUN RUN RUN RUNSW7

BRAKE BRAKE

BRAKE BRAKE

SW5
SW6 CW CWCCW

RUN RUN

AC125V
or AC 250V 
DC 20V 10mA
Ro=10~200Ω(1/4W이상)
Co=0.1~0.2㎌
(AC125WV ,AC250WV)

10Ω, 10W이상

SW1,4,5,6,7

SW2,3

Ro,Co

R:제동외부
저항

5A 이상LEAD WIRE ‘A’
청색
등색

전압
단상AC100V~110V
단상AC200V~240V

LEAD WIRE ‘A’
청색
등색

전압
단상AC100V~110V
단상AC200V~240V

3-1 정역운전 + 변속 + 제동 (6W~25W) 

3-2 정역운전 + 변속 + 제동 (40W) 

운전

운전

운전

제동

제동

정지
속도 설정용
가변저항기
20㏀

운전

운전

운전

제동

제동

정지
속도 설정용
가변저항기
20㏀

운전

전자 BRAKE

운전

전자 BRAKE

전자 BRAKE

전자 BRAKE

흑색

백색

회색

‘A’

‘A’

적색

적색

흑색

백색

회색

‘A’

‘A’

적색

적색

◀단상 AC220V~240V 50㎐용 MOTOR
의결선은그림에서회색선을갈색선으로
교체결선하여주십시오. 

◀ 단상 AC220V~240V 50㎐용
MOTOR의결선은그림에서회색선
을갈색선으로교체결선하여주십
시오. 

◆ 운전 조작예

◆ 운전 조작예
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● 운전/정지기능
3-1, 2항의 기본전기 배선에서 SW7를 운전측으로 하고 SW2를 운전측으로하면 MOTOR는 외부 속도 설정기로 설정한 속도로 회전하고, 정지측으로
하면 관성에 의해서 자연 정지합니다. (단, SW2와 SW7를 연동으로 할 경우에는 전자 BRAKE에 의한 제동 및 위치 유지를 합니다.)

● 운전/제동기능
3-1, 2항의 기본전기 배선에서 SW2를 운전측으로 한 상태에서 SW3, SW4와 SW7를 연동으로 하여 제동 및 BRAKE측으로 하면 MOTOR는 전기
BRAKE가 약 0.5초간 동작하여 순시정지하고 전자 BRAKE에 의하여 위치 유지를 합니다. 이때의 약 0.5초간은 SW5, SW6를 조작하지 마십시오.

● SLOW RUN, SLOW STOP 기능
CONTROLLER의 SLOW RUN, SLOW STOP 조정 VOLUME을 설정한 다음 SW2에 의하여 운전/정지측으로 하면 MOTOR는 설정한 시간 만큼
속도 설정기에 의하여 SLOW RUN, SLOW STOP됩니다.
SLOW RUN, SLOW STOP은 설정 시간에 대해 속도가 직선적으로 변화하고 이때의 경사는 0.5~15초/1200rpm 범위에서 조정가능 합니다.
MOTOR의 자연 정지보다 짧은 시간으로 SLOW STOP 정지는 불가능 합니다.

※ 장시간 사용하지 않을 때에는 CONTROLLER의 발열을 예방하기 위하여 SW1을 OFF로 하십시오.

3-3 사용방법 (E·S MOTOR) 
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옆 배선도와 같이 전원부(단자번호②,⑩) 및 제어부 (단자번호
⑧,⑨)를 각각 동일한 선으로 배선하십시오. 
기타의 MOTOR  및 CONTROLLER의 조합인 경우에도 전
원부 및 제어부를 같게해서 병렬 운전을 할 수 있습니다. 

△주의
전원부와 제어부는 각각 PIN 번호를 같게 배선하십시오. 
속도설정용 가변저항기의 용량은 다음과 같이 구합니다. 
VRx = 20/N ㏀, N/4W (N : MOTOR의 수량)
예) MOTOR가 2대인 경우는 10㏀ 1/2W 입니다. 
각 MOTOR는 거의 같은 속도로 회전하지만 부하의 차이
제품의 편차에 의해 약간의 오차가 발생합니다. 
이와 같은 현상을 방지하기 위해서 단자번호⑧에 미세조정
용 가변 저항기(SVR)를 속도 설정용 가변저항기(VRx)
저항치의 약 5~10%, 용량은 1/4W를 준비하십시오.

사용방법 (병열 운전)병열 운전

BOX FAN MOTOR의 결선방법

6
10

2

9

8
3 4 1 11

7

6
10

2

9

8
3 4 1 11

7

CONTROLLER

CONTROLLER

C
O
N
T
R
O
L

 L
I
N
E

P
O
W
E
R

 L
I
N
E

SVR

SW2 VRx

1

2

3

T
GMOTOR

T
GMOTOR

SS 고출력 TYPE CONTROLLER는 아래의 배선도와 같이 1개의 속도설정용
가변저항기로 다수의 MOTOR를 동시에 동일한 속도로 설정하여 속도 제어를
할 수 있는 병렬 운전이 가능합니다. 

※ BOX FAN 이외의 결선은 각각의 전기 배선을 참조해 주십시오.

단상
AC100V~110V 

단상
AC200V~240V

갈색

황색

전압 LEAD WIRE 색‘A’

10

2

PIN NO.
SW1

OFF

POWER
SOURCE

ON

T.G

MOTOR

T.G

MOTOR

FAN

!

흑 백 회
적

CAPACITOR
적

흑 백 회 적
CAPACITOR

적

정지 운전

◀단상 AC220V~240V 50㎐용 MOTOR의결선은그림에서회색선을
갈색선으로교체결선하여주십시오. 

흑색

인출선

인출선

백색

회색

적색

적색

‘A’

‘A’
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조작면 회전수의 다단계 교환 방법

동작 시간을 빠르게 하는 방법 본체 배선도

외부 직류 전압으로 회전수를 제어하는 경우

VR1,2,3

SW1,2,3,4

20㏀ 1/4W B특성

DC 20V 10mA

MADE IN KOREA

SSBO3-SRSS

CONTROL PACK

VOLT IPh.  220V

FREQ.       60Hz

MAX.
3ACURRENT

HIGH

LOW

SLOW STOP

10
0

HIGH

LOW

10
0

SLOW RUN

(0~6V  10mA)
 1K   
1/4W

8

9

SWA SWB SWC

8

9

SW4

2

VR1 VR2 VR31

3

8

9

VRT

VR

SW2

2

3 1

VR1

VR2

VRT

SW2

2㏀ 1/4W B특성

DC 20V 10mA

SLOW RUN 시간 설정용 가변저항기

SLOW STOP 시간 설정용 가변저항기

부속품인 외부 속도 설정용 가변 저항기 대신에 외부직류전원으로
MOTOR의 속도를 설정하는 경우에는 직류 전원과 CONTROLLER를
다음과 같이 접속하십시오.
(단, 직류 전원출력은 반드시 교류 입력과 절연된 것을 사용하고, 극성이
바뀌지 않도록 주의 하십시오.)

<외부 직류 전압으로 속도 제어하는 경우의 결선도>

1. 다단계 속도 조정이 필요한 경우 VR1, VR2, VR3를 각각 설정하고
SWA, SWB, SWC에 의해 속도 절환이 가능 합니다. SWITCH의
절환 시기는 RELATY 접점 개폐시간 정도로 해 주십시오.

2. CONTROLLER 포장 BOX에는 외부 설정용 VOLUME이 1SET 내장
되어 있습니다. 구입이 더 필요하신 경우에는 당사 제품SVR20KH를
별매로 구입하여 주십시오.

MOTOR의 설정속도가 저속으로 됨에 따라, 운전/정지 스위치를 운전측으
로 하고나서 MOTOR가 회전을 시작하기 까지는 시간이 길어지게 됩니다. 
저속 설정시 동작시간이 문제가 되는 경우에는 다음 회로를 참조하여 동작
시간 조정가변저항 VRT를 접속하십시오. 

※ 순시정지를 행하는 경우에는 운전/제동 스위치와 위 회로의 운전/정지 스위치를
연동으로 사용하십시오. 

※ 운전/정지 스위치를 정지측으로 한 상태에서 MOTOR가 기동하기 직전까지
VRT를 조정합니다.

직류전원

4

9 8 7 6

3
MOTOR

CONTROLLER

CONDENSER

POWER 
SOURCE

10 11 1 2

1. 외부 속도 설정용 가변 저항기에 의해 MOTOR속도를 단계없이 조정 가능합니다.
가변저항기를 HIGH로 돌리면 고속으로 LOW로 돌리면 저속(정지) 됩니다.

2. 굵은 실선에는 MOTOR의 운전 전류가 흐릅니다. 굵은 실선은 0.75㎟ 정도의 전선
을, 잃은 실선은 0.5㎟ 정도의 전선을 사용하여 주십시오. 

3. 단상 AC 220V~240V 50㎐용 MOTOR의 경우에는 위의 그림에서 회색선을 갈색
선으로 교체 결선 하여 주십시오.

운전

정지

운전

정지

운전/정지 스위치

속도설정용
가변저항기

전원스위치

적 적

흑 백 회

외부 설정용
가변저항기
20㏀
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SPECIFICATION OF SOCKET TYPE SPEED COTROL MOTORS
GENERAL SPECIFICATION OF SPEED CONTROL MOTORS

상온 상습에서 MOTOR를 정격으로 운전 후 MOTOR의 COIL, MOTOR CASE 사이를 DC 500V MEGGER로 측정하여 100㏁ 이상임.

상온 상습에서 MOTOR를 정격으로 운전 후 MOTOR의 COIL, MOTOR CASE 사이에 1500V 50/60Hz 를 1분간 인가하여 이상 없음

항목

절연저항

절연내압

온도상승

절연등급

과열보호 장치 (T/P)

사용온도

사용습도

사양

특징
SPEED CONTROLLER를 이용하여 넓은 속도 변화가 가능합니다.(변속범위 50Hz : 90~1400rpm, 60Hz:90~1700rpm)
변속, 제동, 정역전 등의 많은 용도의 운전이 가능합니다.(SS TYPE의 CONTROLLER 이용시 SLOW RUN SLOW STOP 기능이 추가됩니다.)
TACHO GENERATOR을 내장하여 FEEDBACK 제어를 사용하기 때문에 전원 주파수를 변화하여도 회전수는 변화하지 않습니다.
MOTOR의 종류는 INDUCTION TYPE과 REVERSIBLE TYPE, 전자 BRAKE부착 TYPE SPEED CONTROL용 MOTOR가 있습니다.
MOTOR 용량은 INDUCTION TYPE 6W~90W, REVERSIBLE TYPE 6W~40W, 전자 BRAKE 부착 TYPE은 6W~40W(단, SR TYPE은 6W~90W)까지
있습니다.

PACK  TYPE  
SPEED  CONTROL  
MOTORS

MOTOR를 정격으로 운전 후 온도계법으로 측정하여 온도 상승치(△T)가 80℃(K) 이하 (FAN 부착 MOTOR는 45℃이하임)

B종(130℃)

THERMAL PROTECTOR 내장(자동 복귀형) : 개방 120℃±5℃, 복귀 76℃±15℃

-10℃ ~ +40℃

85% 이하(결로 없는 곳)
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SPEED  CONTROL  
INDUCTION  MOTORS

INDEX

SPEED  CONTROL  INDUCTION  MOTOR  6W( 60㎜) 212

SPEED  CONTROL  INDUCTION  MOTOR  15W( 70㎜) 215

SPEED  CONTROL  INDUCTION  MOTOR  15W( 80㎜) 218

SPEED  CONTROL  INDUCTION  MOTOR  25W( 80㎜) 220

SPEED  CONTROL  INDUCTION  MOTOR  40W( 90㎜) 223

SPEED  CONTROL  INDUCTION  MOTOR  60W( 90㎜) 226

SPEED  CONTROL  INDUCTION  MOTOR  90W( 90㎜) 230
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SPEED CONTROL

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

60

S6I06GA-S12
S6I06GA-S12CE

S6I06GB-S12
S6I06GB-S12CE

S6I06GC-S12
S6I06GC-S12CE

S6I06GD-S12
S6I06GD-S12CE

S6I06GX-S12
S6I06GX-S12CE

SRA01
SRA01CE

SRB01
SRB01CE

SRC01
SRC01CE

SRD01
SRD01CE

SRX01
SRX01CE

4

4

4

4

4

6

6

6

6

6

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

0.40

0.40

0.30

0.30

0.22

0.22

0.040

0.040

0.030

0.030

0.022

0.022

0.52

0.52

0.40

0.40

0.35

0.42

0.052

0.052

0.040

0.040

0.035

0.042

0.55

0.55

0.48

0.48

0.35

0.45

90-1700

90-1700

90-1400
90-1700
90-1400
90-1700

90-1400

0.055

0.055

0.048

0.048

0.035

0.045

2.5

0.7

2.5

0.7

0.7

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50
60
50
60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 SR TYPE CONTROLLER MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

60

S6I06GA-S24
S6I06GA-S24CE

S6I06GB-S24
S6I06GB-S24CE

S6I06GC-S24
S6I06GC-S24CE

S6I06GD-S24
S6I06GD-S24CE

S6I06GX-S24
S6I06GX-S24CE

SSA01-SRSS
SSA03-SRSS

SSB01-SRSS
SSB03-SRSS

SSC01-SRSS
SSC03-SRSS

SSD01-SRSS
SSD03-SRSS

SSX01-SRSS
SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

6

6

6

6

6

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

0.40

0.40

0.30

0.30

0.22

0.22

0.040

0.040

0.030

0.030

0.022

0.022

0.52

0.52

0.40

0.40

0.35

0.42

0.052

0.052

0.040

0.040

0.035

0.042

0.55

0.55

0.48

0.48

0.35

0.45

90-1700

90-1700

90-1400
90-1700
90-1400
90-1700

90-1400

0.055

0.055

0.048

0.048

0.035

0.045

2.5

0.7

2.5

0.7

0.7

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50
60
50
60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SPECIFICATION  OF  SS  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

6W
INDUCTION  SPEED  CONTROL  MOTOR
60㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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3

500

0.127

3.6

416

0.147

5

300

0.206

6

250

0.255

7.5

200

0.314

9

166

0.382

10

150

0.421

12.5

120

0.529

15

100

0.627

18

83

0.755

20

75

0.755

25

60

0.951

30

50

1.137

36

41

1.362

40

37

1.519

50

30

1.715

60

25

2.058

75

20

2.568

90

16

2.942

100

15

2.942

120

12

2.942

150

10

2.942

180

8

2.942

200

7.5

2.942

250

6

2.942

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DA B
kg-cm

N.m

3

600

0.098

3.6

500

0.127

5

360

0.167

6

300

0.206

7.5

240

0.255

9

200

0.304

10

180

0.343

12.5

144

0.431

15

120

0.510

18

100

0.617

20

90

0.617

25

72

0.764

30

60

0.921

36

50

1.107

40

45

1.235

50

36

1.392

60

30

1.666

75

24

2.087

90

20

2.499

100

18

2.783

120

15

2.942

150

12

2.942

180

10

2.942

200

9

2.942

250

7.2

2.942

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DA B
kg.-cm

N.m

50Hz

60Hz

1.3 1.5 2.1 2.6 3.2 3.9 4.3 5.4 6.4 7.7 7.7 9.7 11.6 13.9 15.5 17.5 21.0 26.2 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0

1.0 1.3 1.7 2.1 2.6 3.1 3.5 4.4 5.2 6.3 6.3 7.8 9.4 11.3 12.6 14.2 17.0 21.3 25.5 28.4 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.  
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 30㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SAFE OPERATION LINE  :60Hz 

0
400 800 1200 1600

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

SPEED(rpm)

60 Hz
SAFE OPERATION LINE :60Hz 

SAFE OPERATION LINE :50Hz 

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60 Hz
50 Hz

SAFE OPERATION LINE: 50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

220V 50Hz
240V 50Hz
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Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

▲ S6I06GA-S12 S6I06GA-S24   
S6I06GA-S12CE S6I06GA-S24CE
S6I06GB-S12 S6I06GB-S24
S6I06GB-S12CE S6I06GB-S24

▲ S6I06GC-S12 S6I06GC-S24   
S6I06GC-S12CE S6I06GC-S24CE
S6I06GD-S12 S6I06GD-S24
S6I06GD-S12CE S6I06GD-S24

▲ S6I06GX-S12 S6I06GX-S24   
S6I06GX-S12CE S6I06GX-S24CE
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54
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22 30
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S
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E
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O
T E

L O R T N OC

LO N T R O
D

C M

(10)

(300) ※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S6I06G -S12, S6I06G -S24
※HEAD MODEL : S6 A3 ~S6 A250

※MOTOR MODEL : S6I06 -S12
S6I06 -S24

※MODEL : S6GX10B

S6 A3
~S6 A18B

S6 A20
~S6 A40

S6 A50
~S6 A250

P
SR

T
O

R

E

S
P

E

O

M D

E

O

O
T E

L O R T N OC

LO N T R O
D

C M

(10)

(300)

32     

12     

8

3
00.

03 1.8 0
0.1

32     

12     87
0.

1
0

32     

8

     12 0.2       3 .03
0
0

   
   

3
.0

3
0 0

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S6I06G -S12
S6I06G -S24

STRAIGHT TYPE

S6I06S -S24
S6I06S -S24

D-CUT TYPE

S6I06D -S12
S6I06D -S24

※30(40) - (표1)

GEAR RATIO

S6 A3 ~ S6 A18

S6 A20 ~ S6 A250

SIZE(㎜)

30

40

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 0.76

DECIMAL GEAR HEAD 0.18

GEAR
HEAD

0.24

0.30

0.33

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S6SA3
~S6SA250B

D-CUT TYPE

S6DA3
~S6DA250

KEY TYPE

S6KA3B
~S6KA250

24     

20    

6 
 

5.
5

0.
1

0

24     

6 
 

12.7    

WEIGHT - (표2)
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기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 SR TYPE CONTROLLER MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S7I15GX-S12, S7I15GX-S12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SPECIFICATION  OF  SS  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

70

S7I15GA-S12
S7I15GA-S12(TP)
S7I15GA-S12CE
S7I15GB-S12
S7I15GB-S12(TP)
S7I15GB-S12CE
S7I15GC-S12
S7I15GC-S12(TP)
S7I15GC-S12CE
S7I15GD-S12
S7I15GD-S12(TP)
S7I15GD-S12CE

S7I15GX-S12
S7I15GX-S12CE

SRA02
SRA02CE

SRB02
SRB02CE

SRC02
SRC02CE

SRD02
SRD02CE

SRX02
SRX02CE

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

0.60

0.60

0.40

0.40

0.50

0.60

0.060

0.060

0.040

0.040

0.050

0.060

0.90

0.90

0.75

0.75

0.70

0.85

0.090

0.090

0.075

0.075

0.070

0.085

1.15

1.15

1.10

1.00

1.10

1.00

1.05

1.25

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.115

0.115

0.110

0.100

0.110

0.100

0.105

0.125

5.0

1.2

5.0

1.2

0.9

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Seed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

70

S7I15GA-S24
S7I15GA-S24(TP)
S7I15GA-S24CE
S7I15GB-S24
S7I15GB-S24(TP)
S7I15GB-S24CE
S7I15GC-S24
S7I15GC-S24(TP)
S7I15GC-S24CE
S7I15GD-S24
S7I15GD-S24(TP)
S7I15GD-S24CE

S7I15GX-S24
S7I15GX-S24CE

SSA02-SRSS
SSA03-SRSS

SSB02-SRSS
SSB03-SRSS

SSC02-SRSS
SSC03-SRSS

SSD02-SRSS
SSD03-SRSS

SSX02-SRSS
SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

0.60

0.60

0.40

0.40

0.50

0.60

0.060

0.060

0.040

0.040

0.050

0.060

0.90

0.90

0.75

0.75

0.70

0.85

0.090

0.090

0.075

0.075

0.070

0.085

1.15

1.15

1.10

1.00

1.10

1.00

1.05

1.25

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.115

0.115

0.110

0.100

0.110

0.100

0.105

0.125

5.0

1.2

5.0

1.2

0.9

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S7I15GX-S24, S7I15GX-S24CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

15W
INDUCTION  SPEED  CONTROL  MOTOR
70㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 50㎏-㎝입니다. 
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

3

500

3.6

416

5

300

6

250

7.5

200

9

166
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150

12.5

120

15

100

18
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60

30

50

36

41

40

37

50

30

60

25

75

20
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100
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150
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200

7.5

GEAR RATIO

rpmMODEL

S7KA B
kg-cm

N.m

3

600

3.6

500

5

360

6

300

7.5

240

9

200

10

180

12.5

144

15

120

18

100

20

90

25

72

30

60

36

50

40

45

50

36

60

30

75

24

90

20

100

18

120

15

150

12

180

10

200

9

GEAR RATIO

rpmMODEL

S7KA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

3.2 3.9 5.4 6.5 8.1 9.7 10.8 13.5 16.2 19.4 19.4 24.2 29.1 34.9 38.8 43.6 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0   

3.0 3.6 5.1 6.1 7.6 9.1 10.1 12.7 15.2 18.2 18.2 22.8 27.3 32.8 36.5 41.0 49.2 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0  

0.314 0.382 0.530 0.637 0.794 0.951 1.059 1.324 1.587 1.902 1.902 2.373 2.854 3.423 3.805 4.276 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900

0.294 0.353 0.500 0.598 0.745 0.892 0.990 1.245 1.491 1.785 1.785 2.236 2.677 3.217 3.579 4.021 4.825 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900

SAFE OPERATION LINE :� �60Hz   

SAFE OPERATION LINE: 60Hz
SAFE OPERATION LINE: 50HzSAFE OPERATION LINE : 50Hz 
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400 800 1200 1600
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▲ S7I15GA-S12 S7I15GA-S24   
S7I15GA-S12(TP) S7I15GA-S24(TP)
S7I15GA-S12CE S7I15GA-S24CE
S7I15GB-S12 S7I15GB-S24
S7I15GB-S12(TP) S7I15GB-S24(TP)    
S7I15GB-S12CE S7I15GB-S24

▲ S7I15GC-S12 S7I15GC-S24   
S7I15GC-S12(TP) S7I15GC-S24(TP)
S7I15GC-S12CE S7I15GC-S24CE
S7I15GD-S12 S7I15GD-S24
S7I15GD-S12(TP) S7I15GD-S24(TP)    
S7I15GD-S12CE S7I15GD-S24

▲ S7I15GX-S12 S7I15GX-S24   
S7I15GX-S12CE S7I15GX-S24CE 
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DIMENSIONS
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-표1

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S7I15G -S12, S7I15G -S24
※HEAD MODEL : S7 A3 ~S7 A200

※MOTOR MODEL : S7I15 -S12, S7I15 -S24

※MODEL : S7GX10B

S7 A3
~S7 A40

S7 A20
~S7 A40

S7 A50
~S7 A200

P
SR

T
O

R

E

S
P

E

O

M D

E

O

O
T E

L O R T N OC

LO N T R O
D

C M

(10)

(300)

32     

25     

23     

10

4
00.

03

2.5 0
0.1

32     

25     

10 9
0.

1
0

32     

10

4
0.

03
0 25 +0.2 4 0.03

0

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S7I15G -S12
S7I15G -S24

STRAIGHT TYPE

S7I15S -S12
S7I15S -S24

D-CUT TYPE

S7l15D -S12
S7l15D -S24

※32(42) - (표1)

GEAR RATIO

S7 A3 ~ S7 A18

S7 A20 ~ S7 A200

SIZE(㎜)

32

42

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.04

DECIMAL GEAR HEAD 0.32

GEAR
HEAD

0.38

0.47

0.52

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S7SA3
~S7SA200

D-CUT TYPE

S7DA3
~S7DA200

KEY TYPE

S7KA3
~S7KA200

32     

25     

6

5.
5

0.
1

0

32     

6

WEIGHT - (표2)

13.4
     



218 SPEED  CONTROL  INDUCTION  MOTORS

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 SR TYPE CONTROLLER MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S8I15GX-S12, S8I15GX-S12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SPECIFICATION  OF  SS  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

80

S8I15GA-S12
S8I15GA-S12(TP)
S8I15GA-S12CE
S8I15GB-S12
S8I15GB-S12(TP)
S8I15GB-S12CE
S8I15GC-S12
S8I15GC-S12(TP)
S8I15GC-S12CE
S8I15GD-S12
S8I15GD-S12(TP)
S8I15GD-S12CE

S8I15GX-S12
S8I15GX-S12CE

SRA02
SRA02CE

SRB02
SRB02CE

SRC02
SRC02CE

SRD02
SRD02CE

SRX02
SRX02CE

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

0.35

0.35

0.32

0.32

0.35

0.35

0.035

0.035

0.032

0.032

0.035

0.035

0.75

0.75

0.60

0.60

0.55

0.60

0.075

0.075

0.060

0.060

0.055

0.060

1.50

1.50

1.20

1.00

1.20

1.00

1.20

1.40

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.150

0.150

0.120

0.100

0.120

0.100

0.120

0.140

4.0

1.0

4.0

1.0

1.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Seed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

80

S8I15GA-S24
S8I15GA-S24(TP)
S8I15GA-S24CE
S8I15GB-S24
S8I15GB-S24(TP)
S8I15GB-S24CE
S8I15GC-S24
S8I15GC-S24(TP)
S8I15GC-S24CE
S8I15GD-S24
S8I15GD-S24(TP)
S8I15GD-S24CE

S8I15GX-S24
S8I15GX-S24CE

SSA02-SRSS
SSA03-SRSS

SSB02-SRSS
SSB03-SRSS

SSC02-SRSS
SSC03-SRSS

SSD02-SRSS
SSD03-SRSS

SSX02-SRSS
SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

0.35

0.35

0.32

0.32

0.35

0.35

0.035

0.035

0.032

0.032

0.035

0.035

0.75

0.75

0.60

0.60

0.55

0.60

0.075

0.075

0.060

0.060

0.055

0.060

1.50

1.50

1.20

1.00

1.20

1.00

1.20

1.40

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.150

0.150

0.120

0.100

0.120

0.100

0.120

0.140

4.0

1.0

4.0

1.0

1.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S8I15GX-S24, S8I15GX-S24CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

15W
INDUCTION  SPEED  CONTROL  MOTOR
80㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.  
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 80㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SAFE OPERATION LINE: 60Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60Hz

SAFE OPERATION LINE: 50Hz SAFE OPERATION LINE: 50Hz

SAFE OPERATION LINE: 60Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60Hz
50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

220V 50Hz
240V 50Hz

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

▲ S8I15GA-S12 S8I15GA-S24   
S8I15GA-S12(TP) S8I15GA-S24(TP)
S8I15GA-S12CE S8I15GA-S24CE
S8I15GB-S12 S8I15GB-S24
S8I15GB-S12(TP) S8I15GB-S24(TP)    
S8I15GB-S12CE S8I15GB-S24

▲ S8I15GC-S12 S8I15GC-S24   
S8I15GC-S12(TP) S8I15GC-S24(TP)
S8I15GC-S12CE S8I15GC-S24CE
S8I15GD-S12 S8I15GD-S24
S8I15GD-S12(TP) S8I15GD-S24(TP)    
S8I15GD-S12CE S8I15GD-S24

▲ S8I15GX-S12 S8I15GX-S24   
S8I15GX-S12CE S8I15GX-S24CE 

3

500

0.333

3.6

416

0.402

5

300

0.559

6

250

0.666

7.5

200

0.833

9

166

1.000

10

150

1.107

12.5

120

1.392

15

100

1.666

18

83

1.999

20

75

1.999

25

60

2.509

30

50

3.009

36

41

3.606

40

37

4.008

50

30

4.530

60

25

5.433

75

20

6.786

90

16

7.840

100

15

7.840

120

12

7.840

150

10

7.840

180

8

7.840

200

7.5

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

50Hz

3.4 4.1 5.7 6.8 8.5 10.2 11.3 14.2 17.0 20.4 20.4 25.6 30.7 36.8 40.9 46.2 55.4 69.2 80 80 80 80 80 80

3

600

0.284

3.6

500

0.343

5

360

0.481

6

300

0.568

7.5

240

0.715

9

200

0.853

10

180

0.951

12.5

144

1.196

15

120

1.432

18

100

1.715

20

90

1.715

25

72

2.146

30

60

2.577

36

50

3.087

40

45

3.430

50

36

3.881

60

30

4.658

75

24

5.825

90

20

6.992

100

18

7.767

120

15

7.840

150

12

7.840

180

10

7.840

200

9

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

60Hz

2.9 3.5 4.9 5.8 7.3 8.7 9.7 12.2 14.6 17.5 17.5 21.9 26.3 31.5 35.0 39.6 47.5 59.4 71.3 79.2 80 80 80 80



220 SPEED  CONTROL  INDUCTION  MOTORS

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 SR TYPE CONTROLLER MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S8I25GX-S12, S8I25GX-S12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SPECIFICATION  OF  SS  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

80

S8I25GA-S12
S8I25GA-S12(TP)
S8I25GA-S12CE
S8I25GB-S12
S8I25GB-S12(TP)
S8I25GB-S12CE
S8I25GC-S12
S8I25GC-S12(TP)
S8I25GC-S12CE
S8I25GD-S12
S8I25GD-S12(TP)
S8I25GD-S12CE

S8I25GX-S12
S8I25GX-S12CE

SRA02
SRA02CE

SRB02
SRB02CE

SRC02
SRC02CE

SRD02
SRD02CE

SRX02
SRX02CE

4

4

4

4

4

25

25

25

25

25

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

0.80

0.80

0.55

0.55

0.50

0.50

0.080

0.080

0.055

0.055

0.050

0.050

1.50

1.50

1.10

1.10

1.00

1.20

0.150

0.150

0.110

0.110

0.100

0.120

1.70

1.70

1.60

1.50

1.60

1.50

1.50

1.80

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.170

0.170

0.160

0.150

0.160

0.150

0.150

0.180

6.0

1.5

6.0

1.5

1.5

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

80

S8I25GA-S24
S8I25GA-S24(TP)
S8I25GA-S24CE
S8I25GB-S24
S8I25GB-S24(TP)
S8I25GB-S24CE
S8I25GC-S24
S8I25GC-S24(TP)
S8I25GC-S24CE
S8I25GD-S24
S8I25GD-S24(TP)
S8I25GD-S24CE

S8I25GX-S24
S8I25GX-S24CE

SSA02-SRSS
SSA03-SRSS

SSB02-SRSS
SSB03-SRSS

SSC02-SRSS
SSC03-SRSS

SSD02-SRSS
SSD03-SRSS

SSX02-SRSS
SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

25

25

25

25

25

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

0.80

0.80

0.55

0.55

0.50

0.50

0.080

0.080

0.055

0.055

0.050

0.050

1.50

1.50

1.10

1.10

1.00

1.20

0.150

0.150

0.110

0.110

0.100

0.120

1.70

1.70

1.60

1.50

1.60

1.50

1.50

1.80

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.170

0.170

0.160

0.150

0.160

0.150

0.150

0.180

6.0

1.5

6.0

1.5

1.5

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S8I25GX-S24, S8I25GX-S24CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

25W
INDUCTION  SPEED  CONTROL  MOTOR
80㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.  
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 80㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SAFE OPERATION LINE: 60Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60Hz

SAFE OPERATION LINE: 50Hz SAFE OPERATION LINE: 50Hz

SAFE OPERATION LINE: 60Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60Hz
50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

220V 50Hz
240V 50Hz

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

▲ S8I25GA-S12 S8I25GA-S24   
S8I25GA-S12(TP) S8I25GA-S24(TP)
S8I25GA-S12CE S8I25GA-S24CE
S8I25GB-S12 S8I25GB-S24
S8I25GB-S12(TP) S8I25GB-S24(TP)    
S8I25GB-S12CE S8I25GB-S24

▲ S8I25GC-S12 S8I25GC-S24   
S8I25GC-S12(TP) S8I25GC-S24(TP)
S8I25GC-S12CE S8I25GC-S24CE
S8I25GD-S12 S8I25GD-S24
S8I25GD-S12(TP) S8I25GD-S24(TP)    
S8I25GD-S12CE S8I25GD-S24

▲ S8I25GX-S12 S8I25GX-S24   
S8I25GX-S12CE S8I25GX-S24CE 

3

500

0.519

3.6

416

0.627

5

300

0.872

6

250

1.049

7.5

200

1.313

9

166

1.568

10

150

1.744

12.5

120

2.185

15

100

2.617

18

83

3.146

20

75

3.146

25

60

3.940

30

50

4.724

36

41

5.664

40

37

6.292

50

30

7.115

60

25

7.840

75

20

7.840

90

16

7.840

100

15

7.840

120

12

7.840

150

10

7.840

180

8

7.840

200

7.5

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

3

600

0.431

3.6

500

0.510

5

360

0.715

6

300

0.853

7.5

240

1.068

9

200

1.284

10

180

1.431

12.5

144

1.784

15

120

2.146

18

100

2.568

20

90

2.577

25

72

3.224

30

60

3.861

36

50

4.635

40

45

5.155

50

36

5.821

60

30

6.987

75

24

7.840

90

20

7.840

100

18

7.840

120

15

7.840

150

12

7.840

180

10

7.840

200

9

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

5.3 6.4 8.9 10.7 13.4 16.0 17.8 22.3 26.7 32.1 32.1 40.2 48.2 57.8 64.2 72.6 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

4.4 5.2 7.3 8.7 10.9 13.1 14.6 18.2 21.9 26.2 26.3 32.9 39.4 47.3 52.6 59.4 71.3 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0
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7 2

8h
7

※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S8I(15,25)G -S12, S8I(15,25)G -S24
※HEAD MODEL : S8 A3 ~S8 A200

※MOTOR MODEL : S8I(15,25) -S12, S8I(15,25) -S24

※MODEL : S8GX10B

※32(42.5) - (표1)

GEAR RATIO

S8 A3 ~ S8 A18

S8 A20 ~ S8 A200

SIZE(㎜)

32

42.5

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

15W MOTOR 1.6

25W MOTOR 1.6

DECIMAL GEAR HEAD 0.43

GEAR
HEAD

S8 A3
~S8 A18

S8 A20
~S8 A40

S8 A50
~S8 A200

0.43

0.57

0.61

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S8SA3
~S8SA200

D-CUT TYPE

S8DA3
~S8DA200

KEY TYPE

S8KA3
~S8KA200

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE
S8I15G -S12
S8I25G -S12
S8I15G -S24
S8I25G -S24

STRAIGHT TYPE
S8I15S -S12
S8I25S -S12
S8I15S -S24
S8I25S -S24
D-CUT TYPE
S8I15D -S12
S8I25D -S12
S8I15D -S24
S8I25D -S24
KEY TYPE

S8I15K -S12 
S8I25K -S12
S8I15K -S24
S8I25K -S24
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기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 SR TYPE CONTROLLER MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9I40GX( )-S12, S9I40GX( )-S12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SPECIFICATION  OF  SS  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

90

S9I40GA()-S12
S9I40GA()-S12(TP)
S9I40GA()-S12CE
S9I40GB()-S12
S9I40GB()-S12(TP)
S9I40GB()-S12CE
S9I40GC()-S12
S9I40GC()-S12(TP)
S9I40GC()-S12CE
S9I40GD()-S12
S9I40GD()-S12(TP)
S9I40GD()-S12CE

S9I40GX()-S12
S9I40GX()-S12CE

SRA02
SRA02CE

SRB02
SRB02CE

SRC02
SRC02CE

SRD02
SRD02CE

SRX02
SRX02CE

4

4

4

4

4

40

40

40

40

40

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

1.00

1.00

0.90

0.90

0.70

0.70

0.100

0.100

0.090

0.090

0.070

0.070

2.20

2.20

1.80

1.80

1.70

2.10

0.220

0.220

0.180

0.180

0.170

0.210

2.70

2.70

2.70

2.00

2.70

2.00

2.50

3.00

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.270

0.270

0.270

0.200

0.270

0.200

0.250

0.300

10.0

2.5

10.0

2.5

2.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

90

S9I40GA()-S24
S9I40GA()-S24(TP)
S9I40GA()-S24CE
S9I40GB()-S24
S9I40GB()-S24(TP)
S9I40GB()-S24CE
S9I40GC()-S24
S9I40GC()-S24(TP)
S9I40GC()-S24CE
S9I40GD()-S24
S9I40GD()-S24(TP)
S9I40GD()-S24CE

S9I40GX()-S24
S9I40GX()-S24CE

SSA02-SRSS
SSA03-SRSS

SSB02-SRSS
SSB03-SRSS

SSC02-SRSS
SSC03-SRSS

SSD02-SRSS
SSD03-SRSS

SSX02-SRSS
SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

40

40

40

40

40

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

1.00

1.00

0.90

0.90

0.70

0.70

0.100

0.100

0.090

0.090

0.070

0.070

2.20

2.20

1.80

1.80

1.70

2.10

0.220

0.220

0.180

0.180

0.170

0.210

2.70

2.70

2.70

2.00

2.70

2.00

2.50

3.00

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.270

0.270

0.270

0.200

0.270

0.200

0.250

0.300

10.0

2.5

10.0

2.5

2.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9I40GX( )-S24, S9I40GX( )-S24CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE 입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

40W
INDUCTION  SPEED  CONTROL  MOTOR
90㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.  
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 100㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수 (50Hz:1500rpm, 60Hz:1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산 하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

SAFE OPERATION  LINE: 60Hz

0 400 800 1200 1600
SPEED(rpm)

60Hz SAFE OPERATION  LINE: 60Hz

SAFE OPERATION  LINE: 50Hz

0 400 800 1200 1600
SPEED(rpm)

60Hz
50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

220V 50Hz
240V 50Hz

SAFE OPERATION  LINE: 50Hz

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

▲ S9I40GA()-S12 S9I40GA()-S24   
S9I40GA()-S12(TP) S9I40GA()-S24(TP)
S9I40GA()-S12CE S9I40GA()-S24CE
S9I40GB()-S12 S9I40GB()-S24
S9I40GB()-S12(TP) S9I40GB()-S24(TP)    
S9I40GB()-S12CE S9I40GB()-S24

▲ S9I40GC()-S12 S9I40GC()-S24   
S9I40GC()-S12(TP) S9I40GC()-S24(TP)
S9I40GC()-S12CE S9I40GC()-S24CE
S9I40GD()-S12 S9I40GD()-S24
S9I40GD()-S12(TP) S9I40GD()-S24(TP)    
S9I40GD()-S12CE S9I40GD()-S24

▲ S9I40GX()-S12 S9I40GX()-S24   
S9I40GX()-S12CE S9I40GX()-S24CE 

3

600

0.666

3.6

500

0.804

5

360

1.107

6

300

1.333

7.5

240

1.666

9

200

1.999

10

180

2.225

12.5

144

2.783

15

120

3.332

18

100

3.998

20

90

4.008

25

72

5.008

30

60

6.007

36

50

7.213

40

45

8.016

50

36

9.800

60

30

9.800

75

24

9.800

90

20

9.800

100

18

9.800

120

15

9.800

150

12

9.800

180

10

9.800

200

9

9.800

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KB B( )
kg-cm

N.m

60Hz

6.8 8.2 11.3 13.6 17.0 20.4 22.7 28.4 34.0 40.8 40.9 51.1 61.3 73.6 81.8 100 100 100 100 100 100 100 100 100

3

500

0.813

3.6

416

0.970

5

300

1.352

6

250

1.617

7.5

200

2.029

9

166

2.430

10

150

2.695

12.5

120

3.371

15

100

4.047

18

83

4.861

20

75

4.861

25

60

6.086

30

50

7.301

36

41

8.761

40

37

9.731

50

30

9.800

60

25

9.800

75

20

9.800

90

16

9.800

100

15

9.800

120

12

9.800

150

10

9.800

180

8

9.800

200

7.5

9.800

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KB B( )
N.m

50Hz

kg-cm 8.3 9.9 13.8 16.5 20.7 24.8 27.5 34.4 41.3 49.6 49.6 62.1 74.5 89.4 99.3 100 100 100 100 100 100 100 100 100   
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DIMENSIONS

32     

25     

23     

12

4
00.

03

2.5 0
0.1

32     

25     

12

11
0.

1
0

32     

12

90

P. C. D 104

4      6.5 HOLE

+0.5

(55.5)

18.537

2

83
h7

0.
03

5
0

10.8

0.
01

8
0

12
h7

179(197)

105 42(60)
87

.5
�

46
.7

�
�

  

3

32

7 90

  1
8 

   

36   

P. C. D 104

4      6.5 HOLE

+0.5

22 30
,

87
.5

LEAD WIRE LENGTH 300mm

83
h6

0.
02

2
0

(142)10.8

105 37

7 2

46
.7

 

  

10
h7

0.
01

5
0

22 30
,

90

P. C
. D 104

4      6.5 HOLE

+ 0.5

(10)

(300)

TE

T ROL MOED
CON

O
R

T NOC
DEE

P
S

S
P

R
OT

OM L OR

※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S9I40G -S12, S9I40G -S24
※HEAD MODEL : S9 B3 ~S9 B200

※MOTOR MODEL : S9I40 -S12, S9I40 -S24

※MODEL : S9GX10B(H,L)

※42(60) - (표1)

GEAR RATIO

S9 B3 ~ S9 B18

S9 B20 ~ S9 B200

SIZE(㎜)

42

60

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SB3
~S9SB200

D-CUT TYPE

S9DB3
~S9DB200

KEY TYPE

S9KB3
~S9KB200

(10)

(300)

TE

T ROL MOED
CON

O
R

T NOC
DEE

P
S

S
P

R
OT

OM L OR

4 0.03
04

0.
03

025+0.2

4
0.

03
0

4 0.03
025+0.2

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

2.5
 

0
0.1

4
0.

03
0

37     

25     

23     

10

37     

30     

9
0.

1
010

37     

10

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9I40G -S12
S9I40G -S24

STRAIGHT TYPE

S9I40S -S12
S9I40S -S24

D-CUT TYPE

S9I40D -S12
S9I40D -S24

KEY TYPE

S9I40K -S12
S9I40K -S24

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.42

DECIMAL GEAR HEAD 0.60

GEAR
HEAD

S9 B3
~S9 B18

S9 B20
~S9 B40

S9 B50
~S9 B200

0.73

1.03

1.13

18.5
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기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9I60GX( )-S12, S9I60GX( )-S12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SPECIFICATION  OF  SS  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

90

S9I60GA()-S12
S9I60GA()-S12(TP)
S9I60GA()-S12CE
S9I60GB()-S12
S9I60GB()-S12(TP)
S9I60GB()-S12CE
S9I60GC()-S12
S9I60GC()-S12(TP)
S9I60GC()-S12CE
S9I60GD()-S12
S9I60GD()-S12(TP)
S9I60GD()-S12CE

S9I60GX()-S12
S9I60GX()-S12CE

SRA02
SRA02CE

SRB02
SRB02CE

SRC02
SRC02CE

SRD02
SRD02CE

SRX02
SRX02CE

4

4

4

4

4

60

60

60

60

60

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

2.00

2.00

1.20

1.20

0.90

0.90

0.200

0.200

0.120

0.120

0.090

0.090

5.00

5.00

4.00

4.00

3.10

3.60

0.500

0.500

0.400

0.400

0.310

0.360

5.50

5.50

5.50

5.00

5.50

5.00

5.20

5.80

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.550

0.550

0.550

0.500

0.550

0.500

0.520

0.580

20.0

5.0

20.0

5.0

3.5

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

90

S9I60GA()-S24
S9I60GA()-S24(TP)
S9I60GA()-S24CE
S9I60GB()-S24
S9I60GB()-S24(TP)
S9I60GB()-S24CE
S9I60GC()-S24
S9I60GC()-S24(TP)
S9I60GC()-S24CE
S9I60GD()-S24
S9I60GD()-S24(TP)
S9I60GD()-S24CE

S9I60GX()-S24
S9I60GX()-S24CE

SSA03-SRSS

SSB03-SRSS

SSC03-SRSS

SSD03-SRSS

SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

60

60

60

60

60

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

2.00

2.00

1.20

1.20

0.90

0.90

0.200

0.200

0.120

0.120

0.090

0.090

5.00

5.00

4.00

4.00

3.10

3.60

0.500

0.500

0.400

0.400

0.310

0.360

5.50

5.50

5.50

5.00

5.50

5.00

5.20

5.80

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.550

0.550

0.550

0.500

0.550

0.500

0.520

0.580

20.0

5.0

20.0

5.0

3.5

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9I60GX( )-S24, S9I60GX( )-S24CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

60W
INDUCTION  SPEED  CONTROL  MOTOR
90㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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3

600

0.953

3.6

500

1.147

5

360

1.588

6

300

1.901

7.5

240

2.381

9

200

2.862

10

180

3.175

12.5

144

3.577

15

120

4.292

18

100

5.155

20

90

5.723

25

72

6.468

30

60

7.762

36

50

9.310

40

45

10.39

50

36

12.94

60

30

15.48

75

24

17.35

90

20

19.60

100

18

19.60

120

15

19.60

150

12

19.60

180

10

19.60

200

9

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-Cm

N.m

60Hz

9.72 11.7 16.2 19.4 24.3 29.2 32.4 36.5 43.8 52.6 58.4 66.0 79.2 95.0 106 132 158 177 200 200 200 200 200 200

3

500

1.196

3.6

416

1.431

5

300

1.989

6

250

2.381

7.5

200

2.989

9

166

3.577

10

150

3.969

12.5

120

4.469

15

100

5.370

18

83

6.439

20

75

7.154

25

60

8.085

30

50

9.702

36

41

11.66

40

37

12.94

50

30

16.17

60

25

19.40

75

20

19.60

90

16

19.60

100

15

19.60

120

12

19.60

150

10

19.60

180

8

19.60

200

7.5

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

50Hz

12.2 14.6 20.3 24.3 30.4 36.5 40.5 45.6 54.8 65.7 73.0 82.5 99.0 119 132 165 198 200 200 200 200 200 200 200

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 200㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

 SAFE OPERATION LINE :  60Hz SAFE OPERATION LINE  : 60Hz 

SAFE OPERATION LINE : 50Hz 

SAFE OPERATION LINE: 50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60 Hz 60 Hz
50 Hz

220V 50Hz
240V 50Hz

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

2.0

4.0

6.0

8.0

10.0

2.0

4.0

6.0

8.0

10.0

2.0

4.0

6.0

8.0

10.0

▲ S9I60GA()-S12 S9I60GA()-S24   
S9I60GA()-S12(TP) S9I60GA()-S24(TP)
S9I60GA()-S12CE S9I60GA()-S24CE
S9I60GB()-S12 S9I60GB()-S24
S9I60GB()-S12(TP) S9I60GB()-S24(TP)    
S9I60GB()-S12CE S9I60GB()-S24

▲ S9I60GC()-S12 S9I60GC()-S24   
S9I60GC()-S12(TP) S9I60GC()-S24(TP)
S9I60GC()-S12CE S9I60GC()-S24CE
S9I60GD()-S12 S9I60GD()-S24
S9I60GD()-S12(TP) S9I60GD()-S24(TP)    
S9I60GD()-S12CE S9I60GD()-S24

▲ S9I60GX()-S12 S9I60GX()-S24   
S9I60GX()-S12CE S9I60GX()-S24CE 
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38

27.5

25

15

5
00.

03 3 0
0.1

38

25

15

14
0.

1
0

38

15

159.8

263.3

65.5 38

127.57

7

73.8

90

15
h7

0.
01

8
0

86

130

60

18

90

60

110

36

104

P.C.D

8.5HOLE

6.5HOLE4-

4-

+0.5

+0.5

+0
.534

22 30
,

(10)

LEAD WIRE LENGTH 300mm

196.8

37

2
   

7

90

12
h7

0.
01

8
0 83

h6
0.

02
2

0

73.8

159.8

86

22 30
,

90

P. C
. D 104

4      6.5 HOLE

+ 0.5

(10)

(300)

90

※표3 참조

※표2 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD
MOTOR 

※ MOTOR MODEL : S9I60G -S12, S9I60G -S24
※ HEAD MODEL : S9 C3B -S ~ S9 C200B -S

※HEAD MODEL : S9 C3B ~ S9 C200B

※ MOTOR MODEL : S9I60 -S12, S9I60 -S24
※MODEL : S9GX10B(H,L)-S

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.93

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

GEAR
HEAD

S9 C3B
~S9 C10B

S9 C12.5B
~S9 C20B

S9 C25B
~S9 C60B

S9 C75B
~S9 C200B

1.21

1.30

1.40

1.45

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SC3B
~S9SC200B

D-CUT TYPE

S9DC3B
~S9DC200B

KEY TYPE

S9KC3B
~S9KC200B

(10)

(300)

159.8

263.3

86

65.5 38

7

7

90

15
h7

0.
01

8
0

73.8

18

90

4- 6.5HOLE

104

34

P.C.D

+0.5

22 30
,

※표2 참조(10)

(300)

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+0.2

4
0.

03
0

4 0.03
025+0.2

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR
37

25

23

12

4
00.

03 2.5 0
0.1

37
30

12

11
0.

2
0

37

12

21

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9I60G -S12
S9I60G -S24

STRAIGHT TYPE

S9I60S -S12
S9I60S -S24

D-CUT TYPE

S9I60D -S12
S9I60D -S24

KEY TYPE

S9I60K -S12
S9I60K -S24

90
83

h7
0.

03
5

0

40 21

(61)

2

6.5HOLE4-

104

P.C.D
+0.5
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DIMENSIONS

42

25

27.5 18

5
00.

03 3 0
0.1

42

25

18

17
0.

2
0

42

18

18

90

104

34

P.C.D

+0.5

22 30
,

159.8

286.8

85 42

12107 7
73.8

90

18
h7

0.
01

8
0

86   

6.5HOLE4-

※표2 참조

GEARED MOTOR
※ MOTOR MODEL : S9I60G H-S12, S9I60G H-S24
※ HEAD MODEL : S9 D3B-S9 D200B

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.93

GEAR
HEAD

S9 D3B
~S9 D10B

S9 D12.5B
~S9 D20B

S9 D25B
~S9 D60B

S9 D75B
~S9 D200B

1.65

1.80

1.90

1.95

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SD3B
~S9SD200B

D-CUT TYPE

S9DD3B
~S9DD200B

KEY TYPE

S9KD3B
~S9KD200B

(10)

(300)

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+0.2

KEY SPEC

GEAR HEAD

3

500

1.784

3.6

416

2.146

5

300

2.979

6

250

3.577

7.5

200

4.469

9

166

5.361

10

150

5.958

12.5

120

6.703

15

100

8.046

18

83

9.663

20

75

10.78

25

60

12.15

30

50

14.60

36

41

17.44

40

37

19.40

50

30

24.32

60

25

29.13

75

20

29.42

90

16

29.42

100

15

29.42  

120

12

29.42

150

10

29.42

180

8

29.42

200

7.5

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

50Hz

18.2 21.9 30.4 36.5 45.6 54.7 60.8 68.4 82.1 98.6 110 124 149 178 198 248 297 300 300 300 300 300 300 300 

3

600

1.431

3.6

500

1.715

5

360

2.381

6

300

2.862

7.5

240

3.577

9

200

4.675

10

180

4.763

12.5

144

5.370

15

120

6.439

18

100

7.722

20

90

8.585

25

72

9.702

30

60

11.66

36

50

14.01

40

45

15.48

50

36

19.40

60

30

23.34

75

24

26.09

90

20

29.42

100

18

29.42

120

15

29.42

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

60Hz

14.6 17.5 24.3 29.2 36.5 43.7 48.6 54.8 65.7 78.8 87.6 99.0 119 143 158 198 238 266 300 300 300 300 300 300  

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 300㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.
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기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9I90GX( )-S24, S9I90GX( )-S24CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SPECIFICATION  OF  SS  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

90

S9I90GA()-S12
S9I90GA()-S12(TP)
S9I90GA()-S12CE
S9I90GB()-S12
S9I90GB()-S12(TP)
S9I90GB()-S12CE
S9I90GC()-S12
S9I90GC()-S12(TP)
S9I90GC()-S12CE
S9I90GD()-S12
S9I90GD()-S12(TP)
S9I90GD()-S12CE

S9I90GX()-S12
S9I90GX()-S12CE

SRA02
SRA02CE

SRB02
SRB02CE

SRC02
SRC02CE

SRD02
SRD02CE

SRX02
SRX02CE

4

4

4

4

4

90

90

90

90

90

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

3.00

3.00

2.50

2.50

2.20

2.20

0.300

0.300

0.250

0.250

0.220

0.220

6.50

6.50

5.50

5.50

4.60

5.50

0.650

0.650

0.550

0.550

0.460

0.550

6.30

6.30

5.80

5.30

5.80

5.30

5.40

6.10

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.630

0.630

0.580

0.530

0.580

0.530

0.540

0.610

24.0

7.0

24.0

7.0

5.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

90

S9I90GA()-S24
S9I90GA()-S24(TP)
S9I90GA()-S24CE
S9I90GB()-S24
S9I90GB()-S24(TP)
S9I90GB()-S24CE
S9I90GC()-S24
S9I90GC()-S24(TP)
S9I90GC()-S24CE
S9I90GD()-S24
S9I90GD()-S24(TP)
S9I90GD()-S24CE

S9I90GX()-S24
S9I90GX()-S24CE

SSA03-SRSS

SSB03-SRSS

SSC03-SRSS

SSD03-SRSS

SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

90

90

90

90

90

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

Cont.

3.00

3.00

2.50

2.50

2.20

2.20

0.300

0.300

0.250

0.250

0.220

0.220

6.50

6.50

5.50

5.50

4.60

5.50

0.650

0.650

0.550

0.550

0.460

0.550

6.30

6.30

5.80

5.30

5.80

5.30

5.40

6.10

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.630

0.630

0.580

0.530

0.580

0.530

0.540

0.610

24.0

7.0

24.0

7.0

5.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9I90GX( )-S24, S9I90GX( )-S24CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

90W
INDUCTION  SPEED  CONTROL  MOTOR
90㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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3

600

1.431

3.6

500

1.715

5

360

2.381

6

300

2.862

7.5

240

3.577

9

200

4.675

10

180

4.763

12.5

144

5.370

15

120

6.439

18

100

7.722

20

90

8.585

25

72

9.702

30

60

11.66

36

50

14.01

40

45

15.48

50

36

19.40

60

30

19.60

75

24

19.60

90

20

19.60

100

18

19.60

120

15

19.60

150

12

19.60

180

10

19.60

200

9

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

60Hz

14.6 17.5 24.3 29.2 36.5 43.7 48.6 54.8 65.7 78.8 87.6 99.0 119 143 158 198 200 200 200 200 200 200 200 200 

3

500

1.784

3.6

416

2.146

5

300

2.979

6

250

3.577

7.5

200

4.469

9

166

5.361

10

150

5.958

12.5

120

6.703

15

100

8.046

18

83

9.663

20

75

10.78

25

60

12.15

30

50

14.60

36

41

17.44

40

37

19.40

50

30

19.60

60

25

19.60

75

20

19.60

90

16

19.60

100

15

19.60

120

12

19.60

150

10

19.60

180

8

19.60

200

7.5

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

50Hz

18.2 21.9 30.4 36.5 45.6 54.7 60.8 68.4 82.1 98.6 110 124 149 178 198 200 200 200 200 200 200 200 200 200 

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 200㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

SAFE OPERATION  LINE: 60Hz

0 400 800 1200 1600
SPEED(rpm)

60Hz

SAFE OPERATION  LINE: 60Hz

SAFE OPERATION  LINE: 50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60Hz
50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

220V 50Hz
240V 50Hz

SAFE OPERATION  LINE: 50Hz

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

4.0

8.0

12.0

16.0

20.0

4.0

8.0

12.0

16.0

20.0

4.0

8.0

12.0

16.0

20.0

▲ S9I90GA()-S12 S9I90GA()-S24   
S9I90GA()-S12(TP) S9I90GA()-S24(TP)
S9I90GA()-S12CE S9I90GA()-S24CE
S9I90GB()-S12 S9I90GB()-S24
S9I90GB()-S12(TP) S9I90GB()-S24(TP)    
S9I90GB()-S12CE S9I90GB()-S24

▲ S9I90GC()-S12 S9I90GC()-S24   
S9I90GC()-S12(TP) S9I90GC()-S24(TP)
S9I90GC()-S12CE S9I90GC()-S24CE
S9I90GD()-S12 S9I90GD()-S24
S9I90GD()-S12(TP) S9I90GD()-S24(TP)    
S9I90GD()-S12CE S9I90GD()-S24

▲ S9I90GX()-S12 S9I90GX()-S24   
S9I90GX()-S12CE S9I90GX()-S24CE 
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38

25

27.5 15

5
00.

03 3 0
0.1

38

25

15

14
0.

1
0

38

15

130

60

18

90

60

110

36

104

P.C.D

8.5HOLE

6.5HOLE4-

4-

+0.5

+0.5

+0
.534

22 30
,

278.3

174.8

278.3

65.5 38

127.57

7

73.8

90

15
h7

0.
01

8
0

101.0

(10)

LEADWIRE LENGTH 300mm

211.8

37

2
   

7

90

12
h7

0.
01

8 
0 83

h6
0.

02
2

0

73.8
174.8

101.0

22 30
,

90

P. C
. D 104

4      6.5 HOLE

+ 0.5

※표3 참조

※표2 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD
MOTOR 

※ MOTOR MODEL : S9I90G -S12, S9I90G -S24
※ HEAD MODEL : S9 C3B -S ~ S9 C200B -S

※HEAD MODEL : S9 C3B  ~ S9 C200B

※MOTOR MODEL : S9I90 -S12,  S9I90 -S24
※MODEL : S9GX10B(H,L)-S

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.53

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

GEAR
HEAD

S9 C3B
~S9 C10B

S9 C12.5B
~S9 C20B

S9 C25B
~S9 C60B

S9 C75B
~S9 C200B

1.21

1.30

1.40

1.45

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SC3B
~S9SC200B

D-CUT TYPE

S9DC3B
~S9DC200B

KEY TYPE

S9KC3B
~S9KC200B

(10)

(300)

110 +0.5

174.8

278.3

101.0

65.5 38

7

7

90

15
h7

0.
01

8
0

73.8

18

90

4- 6.5HOLE

104

34

P.C.D

+0.5

22 30
,

※표2 참조(10)

(300)

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+0.2

4
0.

03
0

4 0.03
025+0.2

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR
37

25

23

12

4
00.

03 2.5 0
0.1

37
30

12

11
0.

2
0

37

12

21

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9I90G -S12
S9I90G -S24

STRAIGHT TYPE

S9I90S -S12
S9I90S -S24

D-CUT TYPE

S9I90D -S12
S9I90D -S24

KEY TYPE

S9I90K -S12
S9I90K -S24

90

83
h7

0.
03

5
0

40 21

(61)

2

6.5HOLE4-

104

P.C.D
+0.5

(10)

(300)

90
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DIMENSIONS

42

25

27.5 18

5
00.

03 3 0
0.1

42

25

18

17
0.

2
0

42

18

18

90

4 8.5HOLE

104

40

P.C.D

+0.5

22 30
,

174.8

301.8

85 42

12107 7
73.8

90

18
h7

0.
01

8
0

101.0   

※표2 참조

GEARED MOTOR
※ MOTOR MODEL : S9I90G H-S12, S9I90G H-S24
※ HEAD MODEL : S9 D3B-S9 D200B                            

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.53

GEAR
HEAD

S9 D3B
~S9 D10B

S9 D12.5B
~S9 D20B

S9 D25B
~S9 D60B

S9 D75B
~S9 D200B

1.65

1.80

1.90

1.95

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SD3B
~S9SD200B

D-CUT TYPE

S9DD3B
~S9DD200B

KEY TYPE

S9KD3B
~S9KD200B

(10)

(300)

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+0.2

KEY SPEC

GEAR HEAD

3

500

1.784

3.6

416

2.146

5

300

2.979

6

250

3.577

7.5

200

4.469

9

166

5.361

10

150

5.958

12.5

120

6.703

15

100

8.046

18

83

9.663

20

75

10.78

25

60

12.15

30

50

14.60

36

41

17.44

40

37

19.40

50

30

24.32

60

25

29.13

75

20

29.42

90

16

29.42

100

15

29.42  

120

12

29.42

150

10

29.42

180

8

29.42

200

7.5

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

50Hz

18.2 21.9 30.4 36.5 45.6 54.7 60.8 68.4 82.1 98.6 110 124 149 178 198 248 297 300 300 300 300 300 300 300 

3

600

1.431

3.6

500

1.715

5

360

2.381

6

300

2.862

7.5

240

3.577

9

200

4.675

10

180

4.763

12.5

144

5.370

15

120

6.439

18

100

7.722

20

90

8.585

25

72

9.702

30

60

11.66

36

50

14.01

40

45

15.48

50

36

19.40

60

30

23.34

75

24

26.09

90

20

29.42

100

18

29.42

120

15

29.42

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

60Hz

14.6 17.5 24.3 29.2 36.5 43.7 48.6 54.8 65.7 78.8 87.6 99.0 119 143 158 198 238 266 300 300 300 300 300 300  

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 300㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.
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236 SPEED  CONTROL  REVERSIBLE  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

60

S6R06GA-S12
S6R06GA-S12CE

S6R06GB-S12
S6R06GB-S12CE

S6R06GC-S12
S6R06GC-S12CE

S6R06GD-S12
S6R06GD-S12CE

S6R06GX-S12
S6R06GX-S12CE

SRA01
SRA01CE

SRB01
SRB01CE

SRC01
SRC01CE

SRD01
SRD01CE

SRX01
SRX01CE

4

4

4

4

4

6

6

6

6

6

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.40

0.40

0.35

0.35

0.32

0.32

0.040

0.040

0.035

0.035

0.032

0.032

0.52

0.52

0.45

0.45

0.40

0.47

0.052

0.052

0.045

0.045

0.040

0.047

0.65

0.60

0.55

0.55

0.45

0.50

90-1700

90-1700

90-1400
90-1700
90-1400
90-1700

90-1400

0.065

0.060

0.055

0.055

0.045

0.050

3.0

0.8

3.0

0.8

0.7

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50
60
50
60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 SR TYPE CONTROLLER MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

60

S6R06GA-S24
S6R06GA-S24CE

S6R06GB-S24
S6R06GB-S24CE

S6R06GC-S24
S6R06GC-S24CE

S6R06GD-S24
S6R06GD-S24CE

S6R06GX-S24
S6R06GX-S24CE

SSA01-SRSS
SSA03-SRSS

SSB01-SRSS
SSB03-SRSS

SSC01-SRSS
SSC03-SRSS

SSD01-SRSS
SSD03-SRSS

SSX01-SRSS
SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

6

6

6

6

6

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.40

0.40

0.35

0.35

0.32

0.32

0.040

0.040

0.035

0.035

0.032

0.032

0.52

0.52

0.45

0.45

0.40

0.47

0.052

0.052

0.045

0.045

0.040

0.047

0.65

0.60

0.55

0.55

0.45

0.50

90-1700

90-1700

90-1400
90-1700
90-1400
90-1700

90-1400

0.065

0.060

0.055

0.055

0.045

0.050

3.0

0.8

3.0

0.8

0.7

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50
60
50
60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.

‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SPECIFICATION  OF   SS  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

6W
REVERSIBLE  SPEED  CONTROL  MOTOR
60㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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3

500

0.127

3.6

416

0.147

5

300

0.206

6

250

0.255

7.5

200

0.314

9

166

0.382

10

150

0.421

12.5

120

0.529

15

100

0.627

18

83

0.755

20

75

0.755

25

60

0.951

30

50

1.137

36

41

1.362

40

37

1.519

50

30

1.715

60

25

2.058

75

20

2.568

90

16

2.942

100

15

2.942

120

12

2.942

150

10

2.942

180

8

2.942

200

7.5

2.942

250

6

2.942

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DA B
kg-cm

N.m

3

600

0.098

3.6

500

0.127

5

360

0.167

6

300

0.206

7.5

240

0.255

9

200

0.304

10

180

0.343

12.5

144

0.431

15

120

0.510

18

100

0.617

20

90

0.617

25

72

0.764

30

60

0.921

36

50

1.107

40

45

1.235

50

36

1.392

60

30

1.666

75

24

2.087

90

20

2.499

100

18

2.783

120

15

2.942

150

12

2.942

180

10

2.942

200

9

2.942

250

7.2

2.942

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

1.3 1.5 2.1 2.6 3.2 3.9 4.3 5.4 6.4 7.7 7.7 9.7 11.6 13.9 15.5 17.5 21.0 26.2 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0

1.0 1.3 1.7 2.1 2.6 3.1 3.5 4.4 5.2 6.3 6.3 7.8 9.4 11.3 12.6 14.2 17.0 21.3 25.5 28.4 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 30㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SAFE OPERATION LINE  :60Hz 

0
400 800 1200 1600

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

SPEED(rpm)

60 Hz
SAFE OPERATION LINE :60Hz 

SAFE OPERATION LINE :50Hz 

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60 Hz
50 Hz

SAFE OPERATION LINE: 50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

220V 50Hz
240V 50Hz

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

▲ S6R06GA-S12 S6R06GA-S24   
S6R06GA-S12CE S6R06GA-S24CE
S6R06GB-S12 S6R06GB-S24
S6R06GB-S12CE S6R06GB-S24

▲ S6R06GC-S12 S6R06GC-S24   
S6R06GC-S12CE S6R06GC-S24CE
S6R06GD-S12 S6R06GD-S24
S6R06GD-S12CE S6R06GD-S24CE

▲ S6R06GX-S12 S6R06GX-S24   
S6R06GX-S12CE S6R06GX-S24CE
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32     

12     

8

3
00.

03 1.8 0
0.1

32     

12     87
0.

1
0

32     

8

     12 0.2       3 .03
0
0

   
   

3
.0

3
0 04      4.5HOLE

60

P. C. D 70
+0.5

54
h7

0.
03

0
0

38.7

26 12.7

2

10.8

46
.7

137(147)

3275  

3

8h
7

0.
01

5
0

59
.5

6.5

22 30
,

60

P. C. D 70

24

10

+0.5

4      4.5 HOLE

LEAD WIRE LENGTH 300mm

(99)

75 24 

 6.5 

10.8

2

87
.5

46
.7

54
h6

0.
01

9
0

6h
7

0.
01

5 
0

4.5HOLE4-

22 30
,

P. C
. D 70

60
+ 0.5

o
P

S
CG d

L t,.

.

P
SR

T
O

R

E

S
P

E

O

M D

E

O

O
T E

L O R T N OC

LO N T R O
D

C M

(10)

(300) ※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S6R06G -S12, S6R06G -S24
※HEAD MODEL : S6 A3 ~S6 A250

※MOTOR MODEL : S6R06 -S12, S6R06 -S24

※MODEL : S6GX10B

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S6R06G -S12
S6R06G -S24

STRAIGHT TYPE

S6R06GS- S12
S6R06GS- S24

D-CUT TYPE

S6R06D -12
S6R06D -12 

※30(40) - (표1)

GEAR RATIO

S6 A3 ~ S6 A18

S6 A20 ~ S6 A250

SIZE(㎜)

30

40

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 0.76

DECIMAL GEAR HEAD 0.18

GEAR
HEAD

S6 A3
~S6 A18B

S6 A20
~S6 A40

S6 A50
~S6 A250

0.24

0.30

0.33

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S6SA3
~S6SA250

D-CUT TYPE

S6DA3
~S6DA250

KEY TYPE

S6KA3
~S6KA250

24     

20    

6 
 

5.
5

0.
1

0

24     

6 
 

P
SR

T
O

R

E

S
P

E

O

M D

E

O

O
T E

L O R T N OC

LO N T R O
D

C M

(10)

(300)

12.7    



239

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 SR TYPE CONTROLLER MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S7R15GX-S12, S7R15GX-S12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SPECIFICATION  OF  SS  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

70

S7R15GA-S12
S7R15GA-S12(TP)
S7R15GA-S12CE
S7R15GB-S12
S7R15GB-S12(TP)
S7R15GB-S12CE
S7R15GC-S12
S7R15GC-S12(TP)
S7R15GC-S12CE
S7R15GD-S12
S7R15GD-S12(TP)
S7R15GD-S12CE

S7R15GX-S12
S7R15GX-S12CE

SRA02
SRA02CE

SRB02
SRB02CE

SRC02
SRC02CE

SRD02
SRD02CE

SRX02
SRX02CE

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.55

0.55

0.50

0.50

0.50

0.75

0.055

0.055

0.050

0.050

0.050

0.075

1.00

1.00

0.80

0.80

0.75

1.00

0.100

0.100

0.080

0.080

0.075

0.100

1.10

1.10

1.05

0.80

1.05

0.80

1.00

1.10

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.110

0.110

0.105

0.080

0.105

0.080

0.100

0.110

6.0

1.5

6.0

1.5

1.2

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

70

S7R15GA-S24
S7R15GA-S24(TP)
S7R15GA-S24CE
S7R15GB-S24
S7R15GB-S24(TP)
S7R15GB-S24CE
S7R15GC-S24
S7R15GC-S24(TP)
S7R15GC-S24CE
S7R15GD-S24
S7R15GD-S24(TP)
S7R15GD-S24CE

S7R15GX-S24
S7R15GX-S24CE

SSA02-SRSS
SSA03-SRSS

SSB02-SRSS
SSB03-SRSS

SSC02-SRSS
SSC03-SRSS

SSD02-SRSS
SSD03-SRSS

SSX02-SRSS
SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.55

0.55

0.50

0.50

0.50

0.75

0.055

0.055

0.050

0.050

0.050

0.075

1.00

1.00

0.80

0.80

0.75

1.00

0.100

0.100

0.080

0.080

0.075

0.100

1.10

1.10

1.05

0.80

1.05

0.80

1.00

1.10

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.110

0.110

0.105

0.080

0.105

0.080

0.100

0.110

6.0

1.5

6.0

1.5

1.2

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S7R15GX-S24, S7R15GX-S24CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

15W
REVERSIBLE  SPEED  CONTROL  MOTOR
70㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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3

500

3.6

416

5

300

6

250

7.5

200

9

166

10

150

12.5

120

15

100

18

83

20

75

25

60

30

50

36

41

40

37

50

30

60

25

75

20

90

16

100

15

120

12

150

10

180

8

200

7.5

GEAR RATIO

rpmMODEL

S7KA B
kg-cm

N.m

3

600

3.6

500

5

360

6

300

7.5

240

9

200

10

180

12.5

144

15

120

18

100

20

90

25

72

30

60

36

50

40

45

50

36

60

30

75

24

90

20

100

18

120

15

150

12

180

10

200

9

GEAR RATIO

rpmMODEL

S7KA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

3.2 3.9 5.4 6.5 8.1 9.7 10.8 13.5 16.2 19.4 19.4 24.2 29.1 34.9 38.8 43.6 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0   

3.0 3.6 5.1 6.1 7.6 9.1 10.1 12.7 15.2 18.2 18.2 22.8 27.3 32.8 36.5 41.0 49.2 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0  

0.314 0.382 0.530 0.637 0.794 0.951 1.059 1.324 1.587 1.902 1.902 2.373 2.854 3.423 3.805 4.276 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900

0.294 0.353 0.500 0.598 0.745 0.892 0.990 1.245 1.491 1.785 1.785 2.236 2.677 3.217 3.579 4.021 4.825 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 50㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SAFE OPERATION LINE  :60Hz 

0
400 800 1200 1600

0.5

1.0
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SPEED(rpm)

60 Hz
SAFE OPERATION LINE :60Hz 
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400 800 1200 1600
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400 800 1200 1600
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kg

  c
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0.5

1.0

1.5

2.0

2.5

0.5

1.0

1.5

2.0

2.5

▲ S7R15GA-S12 S7R15GA-S24   
S7R15GA-S12(TP) S7R15GA-S24(TP)
S7R15GA-S12CE S7R15GA-S24CE
S7R15GB-S12 S7R15GB-S24
S7R15GB-S12(TP) S7R15GB-S24(TP)
S7R15GB-S12CE S7R15GB-S24

▲ S7R15GC-S12 S7R15GC-S24   
S7R15GC-S12(TP) S7R15GC-S24(TP)
S7R15GC-S12CE S7R15GC-S24CE
S7R15GD-S12 S7R15GD-S24
S7R15GC-S12 S7R15GC-S24(TP)
S7R15GD-S12CE S7R15GD-S24CE

▲ S7R15GX-S12 S7R15GX-S24   
S7R15GX-S12CE S7R15GX-S24CE
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DIMENSIONS
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※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S7R15G -S12, S7R15G -S24
※HEAD MODEL : S7 A3 ~S7 A200

※MOTOR MODEL : S7R15 -S12, S7R15 -S24

※MODEL : S7GX10B

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S7R15G -S12
S7R15G -S24

STRAIGHT TYPE

S7R15S -S12
S7R15S -S24 

D-CUT TYPE

S7R15D -S12
S7R15D -S24

※32(42) - (표1)

GEAR RATIO

S7 A3 ~ S7 A18

S7 A20 ~ S7 A200

SIZE(㎜)

32

42

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.04

DECIMAL GEAR HEAD 0.32

GEAR
HEAD

S7 A3
~S7 A40

S7 A20
~S7 A40

S7 A50
~S7 A200

0.38

0.47

0.52

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S7SA3
~S7SA200

D-CUT TYPE

S7DA3
~S7DA200

KEY TYPE

S7KA3
~S7KA200

32     

25     

6

5.
5

0.
1

0

32     

6

13.4
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M D
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O

O
T E

L O R T N OC

LO N T R O
D

C M

(10)

(300)
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기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 SR TYPE CONTROLLER MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S8R15GX-S12, S8R15GX-S12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SPECIFICATION  OF  SS  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

80

S8R15GA-S12
S8R15GA-S12(TP)
S8R15GA-S12CE
S8R15GB-S12
S8R15GB-S12(TP)
S8R15GB-S12CE
S8R15GC-S12
S8R15GC-S12(TP)
S8R15GC-S12CE
S8R15GD-S12
S8R15GD-S12(TP)
S8R15GD-S12CE

S8R15GX-S12
S8R15GX-S12CE

SRA02
SRA02CE

SRB02
SRB02CE

SRC02
SRC02CE

SRD02
SRD02CE

SRX02
SRX02CE

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.50

0.50

0.45

0.45

0.45

0.80

0.050

0.050

0.045

0.045

0.045

0.080

0.80

0.80

0.70

0.70

0.70

0.80

0.080

0.070

0.070

0.070

0.070

0.08

1.40

1.40

1.30

1.10

1.30

1.10

1.30

1.40

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.140

0.140

0.130

0.110

0.130

0.110

0.130

0.140

6.0

1.5

6.0

1.5

1.2

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

80

S8R15GA-S24
S8R15GA-S24(TP)
S8R15GA-S24CE
S8R15GB-S24
S8R15GB-S24(TP)
S8R15GB-S24CE
S8R15GC-S24
S8R15GC-S24(TP)
S8R15GC-S24CE
S8R15GD-S24
S8R15GD-S24(TP)
S8R15GD-S24CE

S8R15GX-S24
S8R15GX-S24CE

SSA02-SRSS
SSA03-SRSS

SSB02-SRSS
SSB03-SRSS

SSC02-SRSS
SSC03-SRSS

SSD02-SRSS
SSD03-SRSS

SSX02-SRSS
SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.50

0.50

0.45

0.45

0.45

0.80

0.050

0.050

0.045

0.045

0.045

0.080

0.80

0.80

0.70

0.70

0.70

0.80

0.080

0.070

0.070

0.070

0.070

0.08

1.40

1.40

1.30

1.10

1.30

1.10

1.30

1.40

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.140

0.140

0.130

0.110

0.130

0.110

0.130

0.140

6.0

1.5

6.0

1.5

1.2

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S8R15GX-S24, S8R15GX-S24CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

15W
REVERSIBLE  SPEED  CONTROL  MOTOR
80㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 80㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SAFE OPERATION LINE: 60Hz

0
400 800 1200 1600
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▲ S8R15GA-S12 S8R15GA-S24   
S8R15GA-S12(TP) S8R15GA-S24(TP)
S8R15GA-S12CE S8R15GA-S24CE
S8R15GB-S12 S8R15GB-S24
S8R15GB-S12(TP) S8R15GB-S24(TP)
S8R15GB-S12CE S8R15GB-S24

▲ S8R15GC-S12 S8R15GC-S24   
S8R15GC-S12(TP) S8R15GC-S24(TP)
S8R15GC-S12CE S8R15GC-S24CE
S8R15GD-S12 S8R15GD-S24
S8R15GC-S12 S8R15GC-S24(TP)
S8R15GD-S12CE S8R15GD-S24CE

▲ S8R15GX-S12 S8R15GX-S24   
S8R15GX-S12CE S8R15GX-S24CE
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0.333

3.6
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180
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200

7.5

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

50Hz

3.4 4.1 5.7 6.8 8.5 10.2 11.3 14.2 17.0 20.4 20.4 25.6 30.7 36.8 40.9 46.2 55.4 69.2 80 80 80 80 80 80

3

600

0.284

3.6

500

0.343

5

360

0.481

6

300

0.568

7.5

240

0.715

9

200

0.853
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180

0.951
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1.196
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2.146

30

60

2.577

36

50
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5.825

90

20

6.992

100

18

7.767

120

15
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GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

60Hz

2.9 3.5 4.9 5.8 7.3 8.7 9.7 12.2 14.6 17.5 17.5 21.9 26.3 31.5 35.0 39.6 47.5 59.4 71.3 79.2 80 80 80 80
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기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 SR TYPE CONTROLLER MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S8R25GX-S12, S8R25GX-S12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SPECIFICATION  OF  SS  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

80

S8R25GA-S12
S8R25GA-S12(TP)
S8R25GA-S12CE
S8R25GB-S12
S8R25GB-S12(TP)
S8R25GB-S12CE
S8R25GC-S12
S8R25GC-S12(TP)
S8R25GC-S12CE
S8R25GD-S12
S8R25GD-S12(TP)
S8R25GD-S12CE

S8R25GX-S12
S8R25GX-S12CE

SRA02
SRA02CE

SRB02
SRB02CE

SRC02
SRC02CE

SRD02
SRD02CE

SRX02
SRX02CE

4

4

4

4

4

25

25

25

25

25

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.80

0.70

0.70

0.70

0.70

0.70

0.080

0.070

0.070

0.070

0.070

0.070

1.80

1.80

1.60

1.60

1.50

1.70

0.180

0.180

0.160

0.160

0.150

0.170

2.30

2.30

2.20

1.90

2.20

1.90

2.00

2.25

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.230

0.230

0.220

0.190

0.220

0.190

0.200

0.225

10.0

2.5

10.0

2.5

2.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

80

S8R25GA-S24
S8R25GA-S24(TP)
S8R25GA-S24CE
S8R25GB-S24
S8R25GB-S24(TP)
S8R25GB-S24CE
S8R25GC-S24
S8R25GC-S24(TP)
S8R25GC-S24CE
S8R25GD-S24
S8R25GD-S24(TP)
S8R25GD-S24CE

S8R25GX-S24
S8R25GX-S24CE

SSA02-SRSS
SSA03-SRSS

SSB02-SRSS
SSB03-SRSS

SSC02-SRSS
SSC03-SRSS

SSD02-SRSS
SSD03-SRSS

SSX02-SRSS
SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.80

0.70

0.70

0.70

0.70

0.70

0.080

0.070

0.070

0.070

0.070

0.070

1.80

1.80

1.60

1.60

1.50

1.70

0.180

0.180

0.160

0.160

0.150

0.170

2.30

2.30

2.20

1.90

2.20

1.90

2.00

2.25

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.230

0.230

0.220

0.190

0.220

0.190

0.200

0.225

10.0

2.5

10.0

2.5

2.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S8R25GX-S24, S8R25GX-S24CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

25W
REVERSIBLE  SPEED  CONTROL  MOTOR
80㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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3

500

0.519

3.6

416

0.627

5

300

0.872

6

250

1.049

7.5

200

1.313

9

166

1.568

10

150

1.744

12.5

120

2.185

15

100

2.617

18

83

3.146

20

75

3.146

25

60

3.940

30

50

4.724

36

41

5.664

40

37

6.292

50

30

7.115

60

25

7.840

75

20

7.840

90

16

7.840

100

15

7.840

120

12

7.840

150

10

7.840

180

8

7.840

200

7.5

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

3

600

0.431

3.6

500

0.510

5

360

0.715

6

300

0.853

7.5

240

1.068

9

200

1.284

10

180

1.431

12.5

144

1.784

15

120

2.146

18

100

2.568

20

90

2.577

25

72

3.224

30

60

3.861

36

50

4.635

40

45

5.155

50

36

5.821

60

30

6.987

75

24

7.840

90

20

7.840

100

18

7.840

120

15

7.840

150

12

7.840

180

10

7.840

200

9

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

5.3 6.4 8.9 10.7 13.4 16.0 17.8 22.3 26.7 32.1 32.1 40.2 48.2 57.8 64.2 72.6 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

4.4 5.2 7.3 8.7 10.9 13.1 14.6 18.2 21.9 26.2 26.3 32.9 39.4 47.3 52.6 59.4 71.3 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 80㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SAFE OPERATION  LINE: 60Hz

SAFE OPERATION  LINE: 50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60Hz
50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

220V 50Hz
240V 50Hz

SAFE OPERATION  LINE: 50HzSAFE OPERATION  LINE: 60Hz

0 400 800 1200 1600
SPEED(rpm)

60Hz

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0
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2.0
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4.0

5.0
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E(
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m

)

TO
R

Q
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E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

▲ S8R25GA-S12 S8R25GA-S24   
S8R25GA-S12(TP) S8R25GA-S24(TP)
S8R25GA-S12CE S8R25GA-S24CE
S8R25GB-S12 S8R25GB-S24
S8R25GB-S12(TP) S8R25GB-S24(TP)
S8R25GB-S12CE S8R25GB-S24

▲ S8R25GC-S12 S8R25GC-S24   
S8R25GC-S12(TP) S8R25GC-S24(TP)
S8R25GC-S12CE S8R25GC-S24CE
S8R25GD-S12 S8R25GD-S24
S8R25GC-S12 S8R25GC-S24(TP)
S8R25GD-S12CE S8R25GD-S24CE

▲ S8R25GX-S12 S8R25GX-S24   
S8R25GX-S12CE S8R25GX-S24CE
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246 SPEED  CONTROL  REVERSIBLE  MOTORS

8h
7

※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S8R(15, 25)G -S12, S8R(15,25)G -S24
※HEAD MODEL : S8 A3 ~S8 A200

MOTOR MODEL : S8R(15,25) -S12, S8R(15,25) -S24

MODEL : S8GX10B

※32(42.5) - (표1)

GEAR RATIO

S8 A3 ~ S8 A18

S8 A20 ~ S8 A200

SIZE(㎜)

32

42.5

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

15W MOTOR 1.6

25W MOTOR 1.6

DECIMAL GEAR HEAD 0.43

GEAR
HEAD

S8 A3
~S8 A18

S8 A20
~S8 A40

S8 A50
~S8 A200

0.43

0.57

0.61

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S8SA3
~S8SA200

D-CUT TYPE

S8DA3
~S8DA200

KEY TYPE

S8KA3
~S8KA200

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE
S8R15G -S12
S8R25G -S12
S8R15G -S24
S8R25G -S24

STRAIGHT TYPE
S8R15S -S12
S8R25S -S12
S8R15S -S24
S8R25S -S24
D-CUT TYPE
S8R15D -S12
S8R25D -S12
S8R15D -S24
S8R25D -S24
KEY TYPE

S8R15K -S12
S8R25K -S12
S8R15K -S24
S8R25K -S24
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기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 SR TYPE CONTROLLER MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9R40GX-S12, S9R40GX-S12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L·H TYPE을 포함합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오. 

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SPECIFICATION  OF  SS  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

90

S9R40GA()-S12
S9R40GA()-S12(TP)
S9R40GA()-S12CE
S9R40GB()-S12
S9R40GB()-S12(TP)
S9R40GB()-S12CE
S9R40GC()-S12
S9R40GC()-S12(TP)
S9R40GC()-S12CE
S9R40GD()-S12
S9R40GD()-S12(TP)
S9R40GD()-S12CE

S9R40GX()-S12
S9R40GX()-S12CE

SRA02
SRA02CE

SRB02
SRB02CE

SRC02
SRC02CE

SRD02
SRD02CE

SRX02
SRX02CE

4

4

4

4

4

40

40

40

40

40

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

1.10

1.10

1.10

0.95

0.90

0.90

0.110

0.110

0.110

0.095

0.090

0.090

3.50

3.50

3.00

3.00

2.90

3.30

0.350

0.350

0.300

0.300

0.290

0.330

2.80

2.80

3.00

2.10

3.00

2.10

2.50

3.80

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.280

0.280

0.300

0.210

0.300

0.210

0.250

0.380

15.0

4.0

15.0

4.0

3.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

90

S9R40GA()-S24
S9R40GA()-S24(TP)
S9R40GA()-S24CE
S9R40GB()-S24
S9R40GB()-S24(TP)
S9R40GB()-S24CE
S9R40GC()-S24
S9R40GC()-S24(TP)
S9R40GC()-S24CE
S9R40GD()-S24
S9R40GD()-S24(TP)
S9R40GD()-S24CE

S9R40GX()-S24
S9R40GX()-S24CE

SSA02-SRSS
SSA03-SRSS

SSB02-SRSS
SSB03-SRSS

SSC02-SRSS
SSC03-SRSS

SSD02-SRSS
SSD03-SRSS

SSX02-SRSS
SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

40

40

40

40

40

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

1.10

1.10

1.10

0.95

0.90

0.90

0.110

0.110

0.110

0.095

0.090

0.090

3.50

3.50

3.00

3.00

2.90

3.30

0.350

0.350

0.300

0.300

0.290

0.330

2.80

2.80

3.00

2.10

3.00

2.10

2.50

3.80

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.280

0.280

0.300

0.210

0.300

0.210

0.250

0.380

15.0

4.0

15.0

4.0

3.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9R40GX-S24, S9R40GX-S24CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L·H TYPE을 포함합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오. 

40W
REVERSIBLE  SPEED  CONTROL  MOTOR
90㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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3

600

0.666

3.6

500

0.804

5

360

1.107

6

300

1.333

7.5

240

1.666

9

200

1.999

10

180

2.225

12.5

144

2.783

15

120

3.332

18

100

3.998

20

90

4.008

25

72

5.008

30

60

6.007

36

50

7.213

40

45

8.016

50

36

9.800

60

30

9.800

75

24

9.800

90

20

9.800

100

18

9.800

120

15

9.800

150

12

9.800

180

10

9.800

200

9

9.800

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KB B( )
kg-cm

N.m

60Hz

6.8 8.2 11.3 13.6 17.0 20.4 22.7 28.4 34.0 40.8 40.9 51.1 61.3 73.6 81.8 100 100 100 100 100 100 100 100 100

3

500

0.813

3.6

416

0.970

5

300

1.352

6

250

1.617

7.5

200

2.029

9

166

2.430

10

150

2.695

12.5

120

3.371

15

100

4.047

18

83

4.861

20

75

4.861

25

60

6.086

30

50

7.301

36

41

8.761

40

37

9.731

50

30

9.800

60

25

9.800

75

20

9.800

90

16

9.800

100

15

9.800

120

12

9.800

150

10

9.800

180

8

9.800

200

7.5

9.800

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KB B( )
N.m

50Hz

kg-cm 8.3 9.9 13.8 16.5 20.7 24.8 27.5 34.4 41.3 49.6 49.6 62.1 74.5 89.4 99.3 100 100 100 100 100 100 100 100 100   

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 100㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

SAFE OPERATION LINE 60Hz SAFE OPERATION LINE 60Hz 

SAFE OPERATION LINE 50Hz 

SAFE OPERATION LINE: 50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

0
400 800 1200 1600
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60 Hz 60 Hz
50 Hz

220V 50Hz
240V 50Hz

1.0

2.0
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4.0
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)

▲ S9R40GA()-S12 S9R40GA()-S24   
S9R40GA()-S12(TP) S9R40GA()-S24(TP)
S9R40GA()-S12CE S9R40GA()-S24CE
S9R40GB()-S12 S9R40GB()-S24
S9R40GB()-S12(TP) S9R40GB()-S24(TP)
S9R40GB()-S12CE S9R40GB()-S24

▲ S9R40GC()-S12 S9R40GC()-S24   
S9R40GC()-S12(TP) S9R40GC()-S24(TP)
S9R40GC()-S12CE S9R40GC()-S24CE
S9R40GD()-S12 S9R40GD()-S24
S9R40GC()-S12 S9R40GC()-S24(TP)
S9R40GD()-S12CE S9R40GD()-S24CE

▲ S9R40GX()-S12 S9R40GX()-S24   
S9R40GX()-S12CE S9R40GX()-S24CE
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DIMENSIONS

32     

25     12

4
00.

03

2.5 0
0.1

23.5

32     

25     

12

11
0.

1
0

32     

12

90

P. C. D 104

4      6.5 HOLE

+0.5

(55.5)

18.537

2

83
h7

0.
03

5
0

10.8

0.
01

8
0

12
h7

179(197)

105 3242(60)
87

.5
�

46
.7

�
�

  

3

7 90

  1
8 

   

36   

P.  C. D 104

4      6.5 HOLE

+0.5

22 30
,

37

27

87
.5

LEAD WIRE LENGTH 300mm

83
h6

0.
02

2
0

(142)10.8

105

46
.7

 

  

10
h7

0.
01

5
0

22 30
,

90

P.  C
. D 104

4      6.5 HOLE

+ 0.5

(10)

(300)

TE

T ROL MOED
CON

O
R

T NOC
DEE

P
S

S
P

R
OT

OM L OR

※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S9R40G -S12, S9R40G -S24
※HEAD MODEL : S9 B3 ~S9 B200

MOTOR MODEL : S9R40 -S12, S9R40 -S24

MODEL : S9GX10B(H,L)

※42(60) - (표1)

GEAR RATIO

S9 B3 ~ S9 B18

S9 B20 ~ S9 B200

SIZE(㎜)

42

60

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SB3
~S9SB200

D-CUT TYPE

S9DB3
~S9DB200

KEY TYPE

S9KB3
~S9KB200

(10)

(300)

TE

T ROL MOED
CON

O
R

T NOC
DEE

P
S

S
P

R
OT

OM L OR

4 0.03
04

0.
03

025+0.2

4
0.

03
0

4 0.03
025+0.2

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

2.5
 

0
0.1

4
0.

03
0

37     

25     

10

23

37     

30     

9
0.

1
010

37     

10

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9R40G -S12
S9R40G -S24

STRAIGHT TYPE

S9R40S -S12
S9R40S -S24

D-CUT TYPE

S9R40D -S12
S9R40D -S24

KEY TYPE

S9R40K -S12
S9R40K -S24

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.48

DECIMAL GEAR HEAD 0.60

GEAR
HEAD

S9 B3
~S9 B18

S9 B20
~S9 B40

S9 B50
~S9 B200

0.73

1.03

1.13

18.5
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SPEED  CONTROL 
ELECTROMAGNETIC  
BRAKE  MOTOR E·S MOTOR( )

INDEX

SPEED  CONTROL  ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR  6W( 60㎜) 252

SPEED  CONTROL  ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR  15W( 70㎜) 255

SPEED  CONTROL  ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR  15W( 80㎜) 258

SPEED  CONTROL  ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR  25W( 80㎜) 260

SPEED  CONTROL  ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR  40W ( 90㎜) 263

SPEED  CONTROL  ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR  60W( 90㎜) 266

SPEED  CONTROL  ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR  90W( 90㎜) 269



252 SPEED  CONTROL  ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

60

S6R06GA-ES12
S6R06GA-ES12CE

S6R06GB-ES12
S6R06GB-ES12CE

S6R06GC-ES12
S6R06GC-ES12CE

S6R06GD-ES12
S6R06GD-ES12CE

S6R06GX-ES12
S6R06GX-ES12CE

SRA01
SRA01CE

SRB01
SRB01CE

SRC01
SRC01CE

SRD01
SRD01CE

SRX01
SRX01CE

4

4

4

4

4

6

6

6

6

6

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.45

0.45

0.38

0.38

0.38

0.38

0.045

0.045

0.038

0.038

0.038

0.038

0.55

0.55

0.50

0.50

0.45

0.52

0.055

0.055

0.050

0.050

0.045

0.052

0.62

0.62

0.56

0.55

0.47

0.52

90-1700

90-1700

90-1400
90-1700
90-1400
90-1700

90-1400

0.062

0.062

0.056

0.055

0.047

0.052

3.0

0.8

3.0

0.8

0.7

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50
60
50
60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 SR TYPE CONTROLLER MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

60

S6R06GA-ES24
S6R06GA-ES24CE

S6R06GB-ES24
S6R06GB-ES24CE

S6R06GC-ES24
S6R06GC-ES24CE

S6R06GD-ES24
S6R06GD-ES24CE

S6R06GX-ES24
S6R06GX-ES24CE

SSA01-SRSS
SSA03-SRSS

SSB01-SRSS
SSB03-SRSS

SSC01-SRSS
SSC03-SRSS

SSD01-SRSS
SSD03-SRSS

SSX01-SRSS
SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

6

6

6

6

6

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.45

0.45

0.38

0.38

0.38

0.38

0.045

0.045

0.038

0.038

0.038

0.038

0.55

0.55

0.50

0.50

0.45

0.52

0.055

0.055

0.050

0.050

0.045

0.052

0.62

0.62

0.56

0.55

0.47

0.52

90-1700

90-1700

90-1400
90-1700
90-1400
90-1700

90-1400

0.062

0.062

0.056

0.055

0.047

0.052

3.0

0.8

3.0

0.8

0.7

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50
60
50
60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SPECIFICATION OF SOCKET SS TYPE SPEED CONTROL MOTORS

6W
E·S MOTOR  60㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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3

500

0.127

3.6

416

0.147

5

300

0.206

6

250

0.255

7.5

200

0.314

9

166

0.382

10

150

0.421

12.5

120

0.529

15

100

0.627

18

83

0.755

20

75

0.755

25

60

0.951

30

50

1.137

36

41

1.362

40

37

1.519

50

30

1.715

60

25

2.058

75

20

2.568

90

16

2.942

100

15

2.942

120

12

2.942

150

10

2.942

180

8

2.942

200

7.5

2.942

250

6

2.942

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DA B
kg-cm

N.m

3

600

0.098

3.6

500

0.127

5

360

0.167

6

300

0.206

7.5

240

0.255

9

200

0.304

10

180

0.343

12.5

144

0.431

15

120

0.510

18

100

0.617

20

90

0.617

25

72

0.764

30

60

0.921

36

50

1.107

40

45

1.235

50

36

1.392

60

30

1.666

75

24

2.087

90

20

2.499

100

18

2.783

120

15

2.942

150

12

2.942

180

10

2.942

200

9

2.942

250

7.2

2.942

GEAR RATIO

rpmMODEL

S6DA B
kg.-cm

N.m

50Hz

60Hz

1.3 1.5 2.1 2.6 3.2 3.9 4.3 5.4 6.4 7.7 7.7 9.7 11.6 13.9 15.5 17.5 21.0 26.2 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0

1.0 1.3 1.7 2.1 2.6 3.1 3.5 4.4 5.2 6.3 6.3 7.8 9.4 11.3 12.6 14.2 17.0 21.3 25.5 28.4 30.0 30.0 30.0 30.0 30.0

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 30㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SAFE OPERATION LINE  : 60Hz SAFE OPERATION LINE :  60Hz 

SAFE OPERATION LINE : 50Hz 

SAFE OPERATION LINE: 50Hz

0
400 800 1200 1600

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

SPEED(rpm)

0 400 800 1200 1600
SPEED(rpm)

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60 Hz 60 Hz
50 Hz

220V 50Hz
240V 50Hz

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

0.2

0.4

0.6

0.8

1.0

▲ S6R06GA-ES12 S6R06GA-ES24   
S6R06GA-ES12CE S6R06GA-ES24CE
S6R06GB-ES12 S6R06GB-ES24
S6R06GB-ES12CE S6R06GB-ES24

▲ S6R06GC-ES12 S6R06GC-ES24   
S6R06GC-ES12CE S6R06GC-ES24CE
S6R06GD-ES12 S6R06GD-ES24
S6R06GD-ES12CE S6R06GD-ES24CE

▲ S6R06GX-ES12 S6R06GX-ES24   
S6R06GX-ES12CE S6R06GX-ES24CE
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32     
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3
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1.8 0
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12     87
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32     
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3
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25
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54
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22 30
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60
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4      4.5 HOLE
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59

10.7 174(184)
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36.5

112

43.5

(10)

68.5

30(40)- 32

8h
7

0.
01

5
0
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112 24

43.5 68.5
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01
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0

59 46
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01
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22 30
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60
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o
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P
S

R
E

D
E

(10)

(300)

※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S6R06G -ES12, S6R06G -ES24
※HEAD MODEL : S6 A3 ~S6 A250

※MOTOR MODEL : S6R06 -ES12, S6R06 -ES24

※MODEL : S6GX10B

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S6R06G -ES12
S6R06G -ES24

STRAIGHT TYPE

S6R06S -ES12
S6R06S -ES24

D-CUT TYPE

S6R60D -ES12
S6R60D -ES24

※30(40) - (표1)

GEAR RATIO

S6 A3 ~ S6 A18

S6 A20 ~ S6 A250

SIZE(㎜)

30

40

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.00

DECIMAL GEAR HEAD 0.18

GEAR
HEAD

S6 A3
~S6 A18

S6 A20
~S6 A40

S6 A50
~S6 A250

0.24

0.30

0.33

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S6SA3
~S6SA250

D-CUT TYPE

S6DA3
~S6DA250

KEY TYPE

S6KA3
~S6KA250

6 
 

24     

20    

5.
5

0.
1

0

24     

6 
 

12.7    

P
SR

T
O

R

E

S
P

E

O

M D

E

O

O
T E

L O R T N OC

LO N T R O
D

C M

46
.7

59

(10)

(300)
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기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 SR TYPE CONTROLLER MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S7R15GX-ES12, S7R15GX-ES12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SPECIFICATION  OF  SS  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

70

S7R15GA-ES12
S7R15GA-ES12(TP)
S7R15GA-ES12CE
S7R15GB-ES12
S7R15GB-ES12(TP)
S7R15GB-ES12CE
S7R15GC-ES12
S7R15GC-ES12(TP)
S7R15GC-ES12CE
S7R15GD-ES12
S7R15GD-ES12(TP)
S7R15GD-ES12CE

S7R15GX-ES12
S7R15GX-ES12CE

SRA02
SRA02CE

SRB02
SRB02CE

SRC02
SRC02CE

SRD02
SRD02CE

SRX02
SRX02CE

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.70

0.70

0.60

0.60

0.55

0.60

0.070

0.070

0.060

0.060

0.055

0.060

1.30

1.30

1.00

1.00

0.90

1.00

0.130

0.130

0.100

0.100

0.090

0.100

1.40

1.40

1.10

0.90

1.10

0.90

1.00

1.15

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.140

0.140

0.110

0.090

0.110

0.090

0.100

0.115

6.0

1.5

6.0

1.5

1.2

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

70

S7R15GA-ES24
S7R15GA-ES24(TP)
S7R15GA-ES24CE
S7R15GB-ES24
S7R15GB-ES24(TP)
S7R15GB-ES24CE
S7R15GC-ES24
S7R15GC-ES24(TP)
S7R15GC-ES24CE
S7R15GD-ES24
S7R15GD-ES24(TP)
S7R15GD-ES24CE

S7R15GX-ES24
S7R15GX-ES24CE

SSA02-SRSS
SSA03-SRSS

SSB02-SRSS
SSB03-SRSS

SSC02-SRSS
SSC03-SRSS

SSD02-SRSS
SSD03-SRSS

SSX02-SRSS
SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.70

0.70

0.60

0.60

0.55

0.60

0.070

0.070

0.060

0.060

0.055

0.060

1.30

1.30

1.00

1.00

0.90

1.00

0.130

0.130

0.100

0.100

0.090

0.100

1.40

1.40

1.10

0.90

1.10

0.90

1.00

1.15

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.140

0.140

0.110

0.090

0.110

0.090

0.100

0.115

6.0

1.5

6.0

1.5

1.2

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S7R15GX-ES24, S7R15GX-ES24CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

15W
E·S MOTOR  70㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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3

500

3.6

416

5

300

6

250

7.5

200

9

166

10

150

12.5

120

15

100

18

83

20

75

25

60

30

50

36

41

40

37

50

30

60

25

75

20

90

16

100

15

120

12

150

10

180

8

200

7.5

GEAR RATIO

rpmMODEL

S7KA B
kg-cm

N.m

3

600

3.6

500

5

360

6

300

7.5

240

9

200

10

180

12.5

144

15

120

18

100

20

90

25

72

30

60

36

50

40

45

50

36

60

30

75

24

90

20

100

18

120

15

150

12

180

10

200

9

GEAR RATIO

rpmMODEL

S7KA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

3.2 3.9 5.4 6.5 8.1 9.7 10.8 13.5 16.2 19.4 19.4 24.2 29.1 34.9 38.8 43.6 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0  50.0  

3.0 3.6 5.1 6.1 7.6 9.1 10.1 12.7 15.2 18.2 18.2 22.8 27.3 32.8 36.5 41.0 49.2 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 

0.314 0.382 0.530 0.637 0.794 0.951 1.059 1.324 1.587 1.902 1.902 2.373 2.854 3.423 3.805 4.276 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900

0.294 0.353 0.500 0.598 0.745 0.892 0.990 1.245 1.491 1.785 1.785 2.236 2.677 3.217 3.579 4.021 4.825 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900 4.900

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 40㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.
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m
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Q
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  c
m

)

SAFE OPERATION LINE: 50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

220V 50Hz
240V 50Hz

SAFE OPERATION LINE  : 60Hz SAFE OPERATION LINE :  60Hz 

SAFE OPERATION LINE : 50Hz 

0
400 800 1200 1600

0.5

1.0

1.5

2.0

2.5

0.5

1.0

1.5

2.0

2.5

0.5

1.0

1.5

2.0

2.5

SPEED(rpm)

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60 Hz 60 Hz
50 Hz

▲ S7R15GA-ES12 S7R15GA-ES24   
S7R15GA-ES12(TP) S7R15GA-ES24(TP) 
S7R15GA-ES12CE S7R15GA-ES24CE
S7R15GB-ES12 S7R15GB-ES24
S7R15GB-ES12(TP) S7R15GB-ES24(TP)
S7R15GB-ES12CE S7R15GB-ES24CE

▲ S7R15GC-ES12 S7R15GC-ES24   
S7R15GC-ES12(TP) S7R15GC-ES24(TP) 
S7R15GC-ES12CE S7R15GC-ES24CE
S7R15GD-ES12 S7R15GD-ES24
S7R15GD-ES12(TP) S7R15GD-ES24(TP)
S7R15GD-ES12CE S7R15GD-ES24CE

▲ S7R15GX-ES12 S7R15GX-ES24   
S7R15GX-ES12CE S7R15GX-ES24CE
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DIMENSIONS

  

  
32

6h
7

※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S7R15G -ES12, S7R15G -ES24
※HEAD MODEL : S7 A3 ~S7 A200

※MOTOR MODEL : S7R15 -ES12, S7R15 -ES24

※ MODEL : S7GX10B

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S7R15G -ES12
S7R15G -ES24

STRAIGHT TYPE

S7R15S -ES12
S7R15S -ES24

D-CUT TYPE

S7R15D -ES12
S7R15D -ES24

※32(42) - (표1)

GEAR RATIO

S7 A3 ~ S7 A18

S7 A20 ~ S7 A200

SIZE(㎜)

32

42

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 1.04

DECIMAL GEAR HEAD 0.32

GEAR
HEAD

S7 A3
~S7 A18

S7 A20
~S7 A40

S7 A50
~S7 A200

0.38

0.47

0.52

KEY SPEC

GEAR HEAD

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S7SA3
~S7SA200

D-CUT TYPE

S7DA3
~S7DA200

KEY TYPE

S7KA3
~S7KA200
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기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 SR TYPE CONTROLLER MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S8R15GX-ES12, S8R15GX-ES12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SPECIFICATION  OF  SS  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

80

S8R15GA-ES12
S8R15GA-ES12(TP)
S8R15GA-ES12CE
S8R15GB-ES12
S8R15GB-ES12(TP)
S8R15GB-ES12CE
S8R15GC-ES12
S8R15GC-ES12(TP)
S8R15GC-ES12CE
S8R15GD-ES12
S8R15GD-ES12(TP)
S8R15GD-ES12CE

S8R15GX-ES12
S8R15GX-ES12CE

SRA02
SRA02CE

SRB02
SRB02CE

SRC02
SRC02CE

SRD02
SRD02CE

SRX02
SRX02CE

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.60

0.55

0.50

0.50

0.50

0.50

0.060

0.055

0.050

0.050

0.050

0.050

0.90

0.90

0.75

0.75

0.75

0.86

0.090

0.090

0.075

0.075

0.075

0.086

1.45

1.45

1.32

1.15

1.32

1.15

1.35

1.44

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.145

0.145

0.132

0.115

0.132

0.115

0.135

0.144

6.0

1.5

6.0

1.5

1.2

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

80

S8R15GA-ES24
S8R15GA-ES24(TP)
S8R15GA-ES24CE
S8R15GB-ES24
S8R15GB-ES24(TP)
S8R15GB-ES24CE
S8R15GC-ES24
S8R15GC-ES24(TP)
S8R15GC-ES24CE
S8R15GD-ES24
S8R15GD-ES24(TP)
S8R15GD-ES24CE

S8R15GX-ES24
S8R15GX-ES24CE

SSA02-SRSS
SSA03-SRSS

SSB02-SRSS
SSB03-SRSS

SSC02-SRSS
SSC03-SRSS

SSD02-SRSS
SSD03-SRSS

SSX02-SRSS
SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

15

15

15

15

15

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.60

0.55

0.50

0.50

0.50

0.50

0.060

0.055

0.050

0.050

0.050

0.050

0.90

0.90

0.75

0.75

0.75

0.86

0.090

0.090

0.075

0.075

0.075

0.086

1.45

1.45

1.32

1.15

1.32

1.15

1.35

1.44

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.145

0.145

0.132

0.115

0.132

0.115

0.135

0.144

6.0

1.5

6.0

1.5

1.2

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S8R15GX-ES24, S8R15GX-ES24CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

15W
E·S MOTOR  80㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 80㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SAFE OPERATION LINE: 60Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60Hz

SAFE OPERATION LINE: 50Hz

SAFE OPERATION LINE: 60Hz

0
400 800 1200 1600

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

SPEED(rpm)

60Hz
50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

220V 50Hz
240V 50Hz

SAFE OPERATION LINE: 50Hz

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

▲ S8R15GA-ES12 S8R15GA-ES24   
S8R15GA-ES12(TP) S8R15GA-ES24(TP) 
S8R15GA-ES12CE S8R15GA-ES24CE
S8R15GB-ES12 S8R15GB-ES24
S8R15GB-ES12(TP) S8R15GB-ES24(TP)
S8R15GB-ES12CE S8R15GB-ES24CE

▲ S8R15GC-ES12 S8R15GC-ES24   
S8R15GC-ES12(TP) S8R15GC-ES24(TP) 
S8R15GC-ES12CE S8R15GC-ES24CE
S8R15GD-ES12 S8R15GD-ES24
S8R15GD-ES12(TP) S8R15GD-ES24(TP)
S8R15GD-ES12CE S8R15GD-ES24CE

▲ S8R15GX-ES12 S8R15GX-ES24   
S8R15GX-ES12CE S8R15GX-ES24CE

3

500

0.333

3.6

416

0.402

5

300

0.559

6

250

0.666

7.5

200

0.833

9

166

1.000

10

150

1.107

12.5

120

1.392

15

100

1.666

18

83

1.999

20

75

1.999

25

60

2.509

30

50

3.009

36

41

3.606

40

37

4.008

50

30

4.530

60

25

5.433

75

20

6.786

90

16

7.840

100

15

7.840

120

12

7.840

150

10

7.840

180

8

7.840

200

7.5

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

50Hz

3.4 4.1 5.7 6.8 8.5 10.2 11.3 14.2 17.0 20.4 20.4 25.6 30.7 36.8 40.9 46.2 55.4 69.2 80 80 80 80 80 80

3

600

0.284

3.6

500

0.343

5

360

0.481

6

300

0.568

7.5

240

0.715

9

200

0.853

10

180

0.951

12.5

144

1.196

15

120

1.432

18

100

1.715

20

90

1.715

25

72

2.146

30

60

2.577

36

50

3.087

40

45

3.430

50

36

3.881

60

30

4.658

75

24

5.825

90

20

6.992

100

18

7.767

120

15

7.840

150

12

7.840

180

10

7.840

200

9

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

60Hz

2.9 3.5 4.9 5.8 7.3 8.7 9.7 12.2 14.6 17.5 17.5 21.9 26.3 31.5 35.0 39.6 47.5 59.4 71.3 79.2 80 80 80 80
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기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 SR TYPE CONTROLLER MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S8R25GX-ES12, S8R25GX-ES12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SPECIFICATION  OF  SS  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

80

S8R25GA-ES12
S8R25GA-ES12(TP)
S8R25GA-ES12CE
S8R25GB-ES12
S8R25GB-ES12(TP)
S8R25GB-ES12CE
S8R25GC-ES12
S8R25GC-ES12(TP)
S8R25GC-ES12CE
S8R25GD-ES12
S8R25GD-ES12(TP)
S8R25GD-ES12CE

S8R25GX-ES12
S8R25GX-ES12CE

SRA02
SRA02CE

SRB02
SRB02CE

SRC02
SRC02CE

SRD02
SRD02CE

SRX02
SRX02CE

4

4

4

4

4

25

25

25

25

25

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.90

0.90

0.75

0.75

0.75

0.75

0.090

0.090

0.075

0.075

0.075

0.075

1.90

1.90

1.75

1.75

1.75

1.860

0.190

0.190

0.175

0.175

0.175

0.186

2.45

2.45

2.25

2.00

2.25

2.00

2.30

2.45

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.245

0.245

0.225

0.200

0.225

0.200

0.230

0.245

10.0

2.5

10.0

2.5

2.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) kg-cm) (N-m) kg-cm) (N-m) kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

80

S8R25GA-ES24
S8R25GA-ES24(TP)
S8R25GA-ES24CE
S8R25GB-ES24
S8R25GB-ES24(TP)
S8R25GB-ES24CE
S8R25GC-ES24
S8R25GC-ES24(TP)
S8R25GC-ES24CE
S8R25GD-ES24
S8R25GD-ES24(TP)
S8R25GD-ES24CE

S8R25GX-ES24
S8R25GX-ES24CE

SSA02-SRSS
SSA03-SRSS

SSB02-SRSS
SSB03-SRSS

SSC02-SRSS
SSC03-SRSS

SSD02-SRSS
SSD03-SRSS

SSX02-SRSS
SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

25

25

25

25

25

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

0.90

0.90

0.75

0.75

0.75

0.75

0.090

0.090

0.075

0.075

0.075

0.075

1.90

1.90

1.75

1.75

1.75

1.860

0.190

0.190

0.175

0.175

0.175

0.186

2.45

2.45

2.25

2.00

2.25

2.00

2.30

2.45

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.245

0.245

0.225

0.200

0.225

0.200

0.230

0.245

10.0

2.5

10.0

2.5

2.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S8R25GX-ES24, S8R25GX-ES24CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

25W
E·S MOTOR  80㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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3

500

0.519

3.6

416

0.627

5

300

0.872

6

250

1.049

7.5

200

1.313

9

166

1.568

10

150

1.744

12.5

120

2.185

15

100

2.617

18

83

3.146

20

75

3.146

25

60

3.940

30

50

4.724

36

41

5.664

40

37

6.292

50

30

7.115

60

25

7.840

75

20

7.840

90

16

7.840

100

15

7.840

120

12

7.840

150

10

7.840

180

8

7.840

200

7.5

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

3

600

0.431

3.6

500

0.510

5

360

0.715

6

300

0.853

7.5

240

1.068

9

200

1.284

10

180

1.431

12.5

144

1.784

15

120

2.146

18

100

2.568

20

90

2.577

25

72

3.224

30

60

3.861

36

50

4.635

40

45

5.155

50

36

5.821

60

30

6.987

75

24

7.840

90

20

7.840

100

18

7.840

120

15

7.840

150

12

7.840

180

10

7.840

200

9

7.840

GEAR RATIO

rpmMODEL

S8KA B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

5.3 6.4 8.9 10.7 13.4 16.0 17.8 22.3 26.7 32.1 32.1 40.2 48.2 57.8 64.2 72.6 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

4.4 5.2 7.3 8.7 10.9 13.1 14.6 18.2 21.9 26.2 26.3 32.9 39.4 47.3 52.6 59.4 71.3 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 80㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘L’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다.

SAFE OPERATION  LINE: 60Hz

0 400 800 1200 1600
SPEED(rpm)

60Hz

SAFE OPERATION  LINE: 60Hz

SAFE OPERATION  LINE: 50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60Hz
50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

220V 50Hz
240V 50Hz

SAFE OPERATION  LINE: 50Hz

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

▲ S8R25GA-ES12 S8R25GA-ES24   
S8R25GA-ES12(TP) S8R25GA-ES24(TP) 
S8R25GA-ES12CE S8R25GA-ES24CE
S8R25GB-ES12 S8R25GB-ES24
S8R25GB-ES12(TP) S8R25GB-ES24(TP)
S8R25GB-ES12CE S8R25GB-ES24CE

▲ S8R25GC-ES12 S8R25GC-ES24   
S8R25GC-ES12(TP) S8R25GC-ES24(TP) 
S8R25GC-ES12CE S8R25GC-ES24CE
S8R25GD-ES12 S8R25GD-ES24
S8R25GD-ES12(TP) S8R25GD-ES24(TP)
S8R25GD-ES12CE S8R25GD-ES24CE

▲ S8R25GX-ES12 S8R25GX-ES24   
S8R25GX-ES12CE S8R25GX-ES24CE
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8h
7

※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S8R(15,25)G -ES12, S8R(15,25)G -ES24
※HEAD MODEL : S8 A3 ~S8 A200

※MOTOR MODEL : S8R(15,25) -ES12, S8R(15,25) -ES24

※MODEL : S8GX10B

※32(42.5) - (표1)

GEAR RATIO

S8 A3 ~ S8 A18

S8 A20 ~ S8 A200

SIZE(㎜)

32

42.5

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

15W MOTOR 2.00

25W MOTOR 2.00

DECIMAL GEAR HEAD 0.43

GEAR
HEAD

S8 A3
~S8 A18

S8 A20
~S8 A40

S8 A50
~S8 A200

0.43

0.57

0.61

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S8SA3
~S8SA200

D-CUT TYPE

S8DA3
~S8DA200

KEY TYPE

S8KA3
~S8KA200

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE
S8R15G -ES12
S8R25G -ES12
S8R15G -ES24
S8R25G -ES24
STRAIGHT TYPE
S8R15S -ES12
S8R25S -ES12
S8R15S -ES24
S8R25S -ES24
D-CUT TYPE

S8R15D -ES12
S8R25D -ES12
S8R15D -ES24
S8R25D -ES24

KEY TYPE
S8R15K -ES12
S8R15K -ES24
S8R15K -ES12
S8R15K -ES24
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기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 SR TYPE CONTROLLER MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9R40GX-ES12, S9R40GX-ES12CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
()는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GRAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

SPECIFICATION  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SPECIFICATION  OF  SS  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

90

S9R40GA()-ES12
S9R40GA()-ES12(TP)
S9R40GA()-ES12CE
S9R40GB()-ES12
S9R40GB()-ES12(TP)
S9R40GB()-ES12CE
S9R40GC()-ES12
S9R40GC()-ES12(TP)
S9R40GC()-ES12CE
S9R40GD()-ES12
S9R40GD()-ES12(TP)
S9R40GD()-ES12CE

S9R40GX()-ES12
S9R40GX()-ES12CE

SRA02
SRA02CE

SRB02
SRB02CE

SRC02
SRC02CE

SRD02
SRD02CE

SRX02
SRX02CE

4

4

4

4

4

40

40

40

40

40

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

1.20

1.20

1.00

1.00

1.20

1.20

0.120

0.120

0.100

0.100

0.120

0.120

3.75

3.75

3.20

3.20

3.20

3.50

0.375

0.375

0.320

0.320

0.320

0.321

3.00

3.00

3.10

2.20

3.10

2.20

2.50

3.10

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.300

0.300

0.310

0.220

0.310

0.220

0.250

0.310

15.0

4.0

15.0

4.0

3.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

90

S9R40GA()-ES24
S9R40GA()-ES24(TP)
S9R40GA()-ES24CE
S9R40GB()-ES24
S9R40GB()-ES24(TP)
S9R40GB()-ES24CE
S9R40GC()-ES24
S9R40GC()-ES24(TP)
S9R40GC()-ES24CE
S9R40GD()-ES24
S9R40GD()-ES24(TP)
S9R40GD()-ES24CE

S9R40GX()-ES24
S9R40GX()-ES24CE

SSA02-SRSS
SSA03-SRSS

SSB02-SRSS
SSB03-SRSS

SSC02-SRSS
SSC03-SRSS

SSD02-SRSS
SSD03-SRSS

SSX02-SRSS
SSX03-SRSS

4

4

4

4

4

40

40

40

40

40

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

1.20

1.20

1.00

1.00

1.20

1.20

0.120

0.120

0.100

0.100

0.120

0.120

3.75

3.75

3.20

3.20

3.20

3.50

0.375

0.375

0.320

0.320

0.320

0.321

3.00

3.00

3.10

2.20

3.10

2.20

2.50

3.10

90-1700

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

90-1700

90-1400

0.300

0.300

0.310

0.220

0.310

0.220

0.250

0.310

15.0

4.0

15.0

4.0

3.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50

60

50

60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 CE가 명기된 MOTOR MODEL의 인증 관련 내용은 SPG 규격 인증품 현황을 참고하여 주십시오.
기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9R40GX-ES24, S9R40GX-ES24CE는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GRAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

40W
E·S MOTOR  90㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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3

600

0.666

3.6

500

0.804

5

360

1.107

6

300

1.333

7.5

240

1.666

9

200

1.999

10

180

2.225

12.5

144

2.783

15

120

3.332

18

100

3.998

20

90

4.008

25

72

5.008

30

60

6.007

36

50

7.213

40

45

8.016

50

36

9.800

60

30

9.800

75

24

9.800

90

20

9.800

100

18

9.800

120

15

9.800

150

12

9.800

180

10

9.800

200

9

9.800

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KB B( )
kg-cm

N.m

60Hz

6.8 8.2 11.3 13.6 17.0 20.4 22.7 28.4 34.0 40.8 40.9 51.1 61.3 73.6 81.8 100 100 100 100 100 100 100 100

100

3

500

0.813

3.6

416

0.970

5

300

1.352

6

250

1.617

7.5

200

2.029

9

166

2.430

10

150

2.695

12.5

120

3.371

15

100

4.047

18

83

4.861

20

75

4.861

25

60

6.086

30

50

7.301

36

41

8.761

40

37

9.731

50

30

9.800

60

25

9.800

75

20

9.800

90

16

9.800

100

15

9.800

120

12

9.800

150

10

9.800

180

8

9.800

200

7.5

9.800

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KB B( )
N.m

50Hz

kg-cm 8.3 9.9 13.8 16.5 20.7 24.8 27.5 34.4 41.3 49.6 49.6 62.1 74.5 89.4 99.3 100 100 100 100 100 100 100 100 100   

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 100㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

SAFE OPERATION LINE 60Hz SAFE OPERATION LINE 60Hz 

SAFE OPERATION LINE 50Hz 

SAFE OPERATION LINE: 50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60 Hz 60 Hz
50 Hz

220V 50Hz
240V 50Hz

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

1.0

2.0

3.0

4.0

5.0

▲ S9R40GA()-ES12 S9R40GA()-ES24   
S9R40GA()-ES12(TP) S9R40GA()-ES24(TP) 
S9R40GA()-ES12CE S9R40GA()-ES24CE
S9R40GB()-ES12 S9R40GB()-ES24
S9R40GB()-ES12(TP) S9R40GB()-ES24(TP)
S9R40GB()-ES12CE S9R40GB()-ES24CE

▲ S9R40GC()-ES12 S9R40GC()-ES24   
S9R40GC()-ES12(TP) S9R40GC()-ES24(TP) 
S9R40GC()-ES12CE S9R40GC()-ES24CE
S9R40GD()-ES12 S9R40GD()-ES24
S9R40GD()-ES12(TP) S9R40GD()-ES24(TP)
S9R40GD()-ES12CE S9R40GD()-ES24CE

▲ S9R40GX()-ES12 S9R40GX()-ES24   
S9R40GX()-ES12CE S9R40GX()-ES24CE



265

DIMENSIONS

37     

25     

23     

12
 

4
00.

03

2.5 0
0.1

32     

25     

12 11
0.

2
0

32     

12
   

 

90

83
h6

0.
03

5
0

37 18.5
(55.5)

2

6.5HOLE4-

105

P.C.D

+0.5

49

0.
01

5
0

12
 h

7

219.5(237.5)

96.5 32

145.5

 

3

10.5

86
�

46
.7

�
�

90

  1
8 

   

36   

P. C. D 104

4     6.5 HOLE

+0.5

22 30
,

7

37

46
.7

83
h6

0.
02

2
0

182.5

86

 

  
10

h7
0.

01
5

0

LEAD WIRE LENGTH 300mm

10.5
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P
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S
P

R
OT
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※표4 참조

※표3 참조

-표1

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S9R40G -ES12, S9R40G -ES24
※HEAD MODEL : S9 B3 ~S9 B200

※MOTOR MODEL : S9R40 -ES12, S9R40 -ES24

※MODEL : S9GX10B(H,L)

※42(60) - (표1)

GEAR RATIO

S9 B3 ~ S9 B18

S9 B20 ~ S9 B200

SIZE(㎜)

42

60

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SB3
~S9SB200

D-CUT TYPE

S9DB3
~S9DB200

KEY TYPE

S9KB3
~S9KB200

(10)

(300)

TE

T ROL MOED
CON

O
R

T NOC
DEE

P
S

S
P

R
OT

OM L OR

4 0.03
04

0.
03

025+0.2

4
0.

03
0

4 0.03
025+0.2

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR
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37     
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MOTOR 출력축 사양 - (표4)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9R40G -ES12
S9R40G -ES24

STRAIGHT TYPE

S9R40S -ES12
S9R40S -ES24

D-CUT TYPE

S9R40D -ES12
S9R40D -ES24 

KEY TYPE

S9R40K -ES12
S9R40K -ES24

WEIGHT - (표2)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 2.87

DECIMAL GEAR HEAD 0.60

GEAR
HEAD

S9 B3
~S9 B18

S9 B20
~S9 B40

S9 B50
~S9 B200

0.73

1.03

1.13
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3

600

0.953

3.6

500

1.147

5

360

1.588

6

300

1.901

7.5

240

2.381

9

200

2.862

10

180

3.175

12.5

144

3.577

15

120

4.292

18

100

5.155

20

90

5.723

25

72

6.468

30

60

7.762

36

50

9.310

40

45

10.39

50

36

12.94

60

30

15.48

75

24

17.35

90

20

19.60

100

18

19.60

120

15

19.60

150

12

19.60

180

10

19.60

200

9

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

60Hz

9.72 11.7 16.2 19.4 24.3 29.2 32.4 36.5 43.8 52.6 58.4 66.0 79.2 95.0 106 132 158 177 200 200 200 200 200 200

3

500

1.196

3.6

416

1.431

5

300

1.989

6

250

2.381

7.5

200

2.989

9

166

3.577

10

150

3.969

12.5

120

4.469

15

100

5.370

18

83

6.439

20

75

7.154

25

60

8.085

30

50

9.702

36

41

11.66

40

37

12.94

50

30

16.17

60

25

19.40

75

20

19.60

90

16

19.60

100

15

19.60

120

12

19.60

150

10

19.60

180

8

19.60

200

7.5

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

50Hz

12.2 14.6 20.3 24.3 30.4 36.5 40.5 45.6 54.8 65.7 73.0 82.5 99.0 119 132 165 198 200 200 200 200 200 200 200

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 200㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

90

S9R60GA()-ES12
S9R60GA()-ES12CE

S9R60GB()-ES12
S9R60GB()-ES12CE

S9R60GC()-ES12
S9R60GC()-ES12CE

S9R60GD()-ES12
S9R60GD()-ES12CE

S9R60GX()-ES12
S9R60GX()-ES12CE

SRA02
SRA02CE

SRB02
SRB02CE

SRC02
SRC02CE

SRD02
SRD02CE

SRX02
SRX02CE

4

4

4

4

4

60

60

60

60

60

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

3.92

3.92

3.61

3.61

3.01

3.25

0.392

0.392

0.361

0.361

0.301

0.325

6.10

6.10

6.04

6.04

6.02

6.32

0.610

0.610

0.604

0.604

0.602

0.632

5.50

5.50

5.11
4.42
5.11
4.42
5.25
5.90

90-1700

90-1700

90-1400
90-1700
90-1400
90-1700

90-1400

0.550

0.550

0.511
0.442
0.511
0.442
0.525

0.590

25.0

6.0

25.0

6.0

5.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50
60
50
60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SAFE OPERATION  LINE: 60Hz

0 400 800 1200 1600
SPEED(rpm)

60Hz

SAFE OPERATION  LINE: 60Hz

SAFE OPERATION  LINE: 50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60Hz
50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

220V 50Hz
240V 50Hz

SAFE OPERATION  LINE: 50Hz

4.0

8.0

12.0

16.0

20.0

4.0

8.0

12.0

16.0

20.0

4.0

8.0

12.0

16.0

20.0

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

▲ S9R60GA()-ES12 S9R60GB()-ES12   
S9R60GA()-ES12(TP) S9R60GB()-ES12(TP)

▲ S9R60GC()-ES12 S9R60GD()-ES12   
S9R60GC()-ES12(TP) S9R60GD()-ES12(TP) 

▲ S9R60GX()-ES12 

기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9R60GX-ES12는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

60W
E·S MOTOR  90㎜ LEAD  WIRE  TYPE
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DIMENSIONS

12
h7

0.
01

8
0

※표3 참조

※표2 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S9R60G -ES12
※HEAD MODEL : S9 C3B ~S9 C200B -S

※HEAD MODEL : S9 CB3 ~ S9 B200B

※MOTOR MODEL : S9R60 -ES12

※MODEL : S9GX10B(H,L)

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.45

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

GEAR
HEAD

S9 C3B
~S9 C10B

S9 C12.5B
~S9 C20B

S9 C25B
~S9 C60B

S9 C75B
~S9 C200B

1.21

1.30

1.40

1.45

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SC3B
~S9SC200B

D-CUT TYPE

S9SDC3B
~S9SDC200B

KEY TYPE

S9KC3B
~S9KC200B

※표2 참조

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9R60G -ES12

STRAIGHT TYPE

S9R60S -ES12

D-CUT TYPE

S9R60D -ES12

KEY TYPE

S9R60K -ES12



DIMENSIONS
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42

25

27.5 18
 

5
00.

03 3 0
0.1

42

25

18

17
0.

2
0

42

18

18

90

4 8.5HOLE

104

40

P.C.D

+0.5

22 30
,)

200.3

327.3

85 42

12107

7

73.8 30
90

18
 h

7
0.

01
8

0

96.5

※표2 참조

GEARED MOTOR
※MOTOR MODEL : S9R60G H-ES12
※HEAD MODEL : S9 D3B ~S9 D200B

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.45

GEAR
HEAD

S9 D3B
~S9 D10B

S9 D12.5B
~S9 D20B

S9 D25B
~S9 D60B

S9 D75B
~S9 D200B

1.65

1.80

1.90

1.95

DECIMAL GEAR HEAD 1.65
GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SD3B
~S9SD200B

D-CUT TYPE

S9DD3B
~S9DD200B

KEY TYPE

S9KD3B
~S9KD200B

(10)

(300)

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+0.2

KEY SPEC

GEAR HEAD

3

500

3.6

416

5

300

6

250

7.5

200

9

166

10

150

12.5

120

15

100

18

83

20

75

25

60

30

50

36

41

40

37

50

30

60

25

75

20

90

16

100

15

120

12

150

10

180

8

200

7.5

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

3

600

0.953

3.6

500

1.147

5

360

1.588

6

300

1.901

7.5

240

2.381

9

200

2.862

10

180

3.175

12.5

144

3.577

15

120

4.292

18

100

5.155

20

90

5.723

25

72

6.468

30

60

7.762

36

50

9.310

40

45

10.39

50

36

12.94

60

30

15.48

75

24

17.35

90

20

20.79

100

18

23.14

120

15

27.75

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

50Hz

60Hz

12.2 14.6 20.3 24.3 30.4 36.5 40.5 45.6 54.8 65.7 73.0 82.5 99.0 119 132 165 198 221 266 295 300 300 300 300  

1.196 1.431 1.989 2.381 2.989 3.577 3.969 4.469 5.370 6.439 7.154 8.085 9.702 11.66 12.94 16.17 19.40 21.67 26.09 28.93 29.42 29.42 29.42 29.42

9.72 11.7 16.2 19.4 24.3 29.2 32.4 36.5 43.8 52.6 58.4 66.0 79.2 95.0 106 132 158 177 212 236 283 300 300 300 

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 300㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.
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3

600

1.431

3.6

500

1.715

5

360

2.381

6

300

2.862

7.5

240

3.577

9

200

4.675

10

180

4.763

12.5

144

5.370

15

120

6.439

18

100

7.722

20

90

8.585

25

72

9.702

30

60

11.66

36

50

14.01

40

45

15.48

50

36

19.40

60

30

19.60

75

24

19.60

90

20

19.60

100

18

19.60

120

15

19.60

150

12

19.60

180

10

19.60

200

9

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

60Hz

14.6 17.5 24.3 29.2 36.5 43.7 48.6 54.8 65.7 78.8 87.6 99.0 119 143 158 198 200 200 200 200 200 200 200 200 

3

500

1.784

3.6

416

2.146

5

300

2.979

6

250

3.577

7.5

200

4.469

9

166

5.361

10

150

5.958

12.5

120

6.703

15

100

8.046

18

83

9.663

20

75

10.78

25

60

12.15

30

50

14.60

36

41

17.44

40

37

19.40

50

30

19.60

60

25

19.60

75

20

19.60

90

16

19.60

100

15

19.60

120

12

19.60

150

10

19.60

180

8

19.60

200

7.5

19.60

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KC B( )

S9KC B( )-S

kg-cm

N.m

50Hz

18.2 21.9 30.4 36.5 45.6 54.7 60.8 68.4 82.1 98.6 110 124 149 178 198 200 200 200 200 200 200 200 200 200 

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다. 감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 200㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는MOTOR의동기회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로하여감속비로나누어서계산하 습니다. 실제의회전수는부하의크기에따라서표시된수치보다 2~20% 적습니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 MOTOR의 L과, H는 MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.

SIZE
mm sq.

Motor
Type

Controller
Type Poles Duty

Permissible Torque
at 1200rpm at 90rpm

Speed
Range
(rpm) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m) (kg-cm) (N-m)

Starting Torque Cap.
(μF)

90

S9R90GA()-ES12
S9R90GA()-ES12(CE)

S9R90GB()-ES12
S9R90GB()-ES12(CE)

S9R90GC()-ES12
S9R90GC()-ES12(CE)

S9R90GD()-ES12
S9R90GD()-ES12(CE)

S9R90GX()-ES12
S9R90GX()-ES12(CE)

4

4

4

4

4

90

90

90

90

90

30min.

30min.

30min.

30min.

30min.

5.42

5.42

4.92

4.92

3.79

4.09

0.542

0.542

0.492

0.492

0.379

0.409

7.65

7.65

6.90

6.90

5.90

7.20

0.765

0.765

0.690

0.690

0.590

0.720

8.02

8.02

7.22

6.32
7.22
6.32

5.98
6.35

90-1700

90-1700

90-1400
90-1700
90-1400
90-1700

90-1400

0.802

0.802

0.722

0.632
0.722
0.632

0.598
0.635

30.0

8.0

30.0

8.0

6.0

1Ø 110

1Ø 220

1Ø 100

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 240

60

60

50
60
50
60

50

Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

기종명 맨 끝자리에 (TP)가 명기된 MOTOR MODEL은 일반 MOTOR의 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다. 
또한 기종명 S9R90GX( )-ES12는 TP가 내장된 THERMALLY PROTECTED TYPE입니다.
( )는 L, H Type을 표시합니다. L은 GEAR HEAD의 L과, H는 GEAR HEAD의 H와 사용하여 주십시오.

SPECIFICATION  OF  SR  TYPE  SPEED  CONTROL  MOTORS

SRA02
SRA02CE

SRB02
SRB02CE

SRC02
SRC02CE

SRD02
SRD02CE

SRX02
SRX02CE

SAFE OPERATION  LINE: 60Hz

0 400 800 1200 1600
SPEED(rpm)

60Hz

SAFE OPERATION  LINE: 60Hz

SAFE OPERATION  LINE: 50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

60Hz
50Hz

0
400 800 1200 1600

SPEED(rpm)

220V 50Hz
240V 50Hz

SAFE OPERATION  LINE: 50Hz

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

TO
R

Q
U

E(
kg

  c
m

)

4.0

8.0

12.0

16.0

20.0

4.0

8.0

12.0

16.0

20.0

4.0

8.0

12.0

16.0

20.0

▲ S9R90GA()-ES12 S9R90GB()-ES12   
S9R90GA()-ES12(TP) S9R90GB()-ES12(TP)

▲ S9R90GC()-ES12 S9R90GD()-ES12   
S9R90GC()-ES12(TP) S9R90GD()-ES12(TP) 

▲ S9R90GX()-ES12 

90W
E·S MOTOR  90㎜ LEAD  WIRE  TYPE



DIMENSIONS

270 SPEED  CONTROL  ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR

38

25

27.5 15

5
00.

03 3 0
0.1

38

25

15

14
0.

1
0

38

15

318 8

215.3

318.8

65.5 38

127.57

7

73.8 30

90

15
h7

0.
01

8
0

111.5

130

60

18

90

60

110

36

104

P.C.D

8.5HOLE

6.5HOLE4-

4-

+0.5

+0.5

+0
.534

22 30
,

LEAD WIRE LENGTH 300mm

252.3

37

2
   

7

90

12
h7

0.
01

8
0

83
h6

0.
02

2
0

73.8 30

215.3

111.5

22 30
,

90

P.  C
. D 104

4      6.5 HOLE

+ 0.5

(10)

(300)

※표3 참조

※표2 참조

GEARED MOTOR

INTER-DECIMAL GEAR HEAD

MOTOR 

※MOTOR MODEL : S9R90G -ES12
※HEAD MODEL : S9 C3B -S~S9 C200B -S

※HEAD MODEL : S9 C3B ~ S9 C200B -S

※MOTOR MODEL : S9R90 -ES12

※MODEL : S9GX10B(H,L)

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.97

DECIMAL GEAR HEAD 0.65

GEAR
HEAD

S9 C3B
~S9 C10B

S9 C12.5B
~S9 C20B

S9 C25B
~S9 C60B

S9 C75B
~S9 C200B

1.21

1.30

1.40

1.45

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SC3B
~S9SC200B

D-CUT TYPE

S9DC3B
~S9DC200B

KEY TYPE

S9KC3B
~S9KC200B

(10)

(300)

215.3

318.8

65.5 38

7

7

73.8 30

90

15
h7

0.
01

8
0

111.5

18

90

4- 6.5HOLE

104

34

P.C.D

+0.5

22 30
,

※표2 참조(10)

(300)

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+0.2

4 
0.

03
0

4 0.03
025+0.2

KEY SPEC

GEAR HEAD MOTOR
37

25

23

12

4
00.

03 2.5 0
0.1

37
30

12

11
0.

2
0

37

12

21

MOTOR 출력축 사양 - (표3)

MODEL 출력축구분

GEAR TYPE

S9R90G -ES12

STRAIGHT TYPE

S9R90S -ES12

D-CUT TYPE

S9R90D -ES12

KEY TYPE

S9R90K -ES12

90

83
h7

0.
03

5
0

40 21

(61)

2

6.5HOLE4-

104

P.C.D

+0.5
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DIMENSIONS

42

25

27.5 18
 

5
00.

03 3 0
0.1

42

25

18

17
0.

2
0

42

18

215.3

342.3 

85 42  

12107

7

73.8 30
90

18
 h

7
0.

01
8

0

111.5

18

90

4 8.5HOLE

104

40

P.C.D

+0.5

22 30
,

※표2 참조

GEARED MOTOR
※MOTOR MODEL : S9R90G H-ES12 
※HEAD MODEL : S9 D3B ~S9 D200B

WEIGHT - (표1)

PART WEIGHT(㎏)

MOTOR 3.97

GEAR
HEAD

S9 D3B
~S9 D10B

S9 D12.5B
~S9 D20B

S9 D25B
~S9 D60B

S9 D75B
~S9 D200B

1.65

1.80

1.90

1.95

GEAR HEAD 출력축 사양 - (표2)

MODEL 출력축구분

STRAIGHT TYPE

S9SD3B
~S9SD200B

D-CUT TYPE

S9DD3B
~S9DD200B

KEY TYPE

S9KD3B
~S9KD200B

(10)

(300)

5
0.

03
0 5 0.03

027.5+0.2

KEY SPEC

GEAR HEAD

3

500

1.784

3.6

416

2.146

5

300

2.979

6

250

3.577

7.5

200

4.469

9

166

5.361

10

150

5.958

12.5

120

6.703

15

100

8.046

18

83

9.663

20

75

10.78

25

60

12.15

30

50

14.60

36

41

17.44

40

37

19.40

50

30

24.32

60

25

29.13

75

20

29.42

90

16

29.42

100

15

29.42  

120

12

29.42

150

10

29.42

180

8

29.42

200

7.5

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

3

600

1.431

3.6

500

1.715

5

360

2.381

6

300

2.862

7.5

240

3.577

9

200

4.675

10

180

4.763

12.5

144

5.370

15

120

6.439

18

100

7.722

20

90

8.585

25

72

9.702

30

60

11.66

36

50

14.01

40

45

15.48

50

36

19.40

60

30

23.34

75

24

26.09

90

20

29.42

100

18

29.42

120

15

29.42

150

12

29.42

180

10

29.42

200

9

29.42

GEAR RATIO

rpmMODEL

S9KD B
kg-cm

N.m

60Hz

50Hz

18.2 21.9 30.4 36.5 45.6 54.7 60.8 68.4 82.1 98.6 110 124 149 178 198 248 297 300 300 300 300 300 300 300 

14.6 17.5 24.3 29.2 36.5 43.7 48.6 54.8 65.7 78.8 87.6 99.0 119 143 158 198 238 266 300 300 300 300 300 300 

GEAR HEAD 품명 중 은 감속비를 표시합니다.
GEAR HEAD와 조합한 경우의 허용 TORQUE입니다.
감속비 1/10의 중간 GEAR HEAD를 접속한 경우의 허용 TORQUE는 300㎏-㎝입니다.
회전방향은 색이 MOTOR의 회전방향과 동일방향이고, 기타는 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.
회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어서 계산하 습니다.
실제의 회전수는 부하의 크기에 따라서 표시된 수치보다 2~20% 적습니다.
‘H’Type 전용으로 기종명에 표시하지 않습니다. MOTOR의 H와 사용하여 주십시오.



272 SPEED  CONTROL  ELECTROMAGNETIC  BRAKE  MOTOR



273273

200W  104 MOTOR
& GEAR HEAD

INDEX
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200W
□104 MOTOR  &  GEAR  HEAD

□104 MOTOR & GEAR HEAD 특징

• 기존 90각 GEAR HEAD 대비고출력, 고강도적용가능 : 최대허용 TORQUE 400 ㎏f·㎝, 고강도 BALL BEARING, NEEDLE BEARING 적용

• GEAR BOX 정밀 가공을 통해 강도 및 소음을 개선하였습니다.

• MOTOR 단자 BOX 부착 및 CABTYRE CABLE 부착으로 기밀을 유지합니다.(IP54)

• 세계 주요 지역의 광범위한 전압 및 해외규격 대응이 가능합니다.(UL, CE 및 CCC 인증 취득)

• 절연등급 : B종(130℃)

□104  MOTOR  CODING  SYSTEM

MAKER
MODEL

SIZE TYPE OUTPUT
SHAFT 
TYPE

VOLTAGE
SPECIAL
TYPE

A : 1ØAC 100V 50/60Hz (4Pole)

1ØAC 110/115V 60Hz (4Pole)

B : 1ØAC 200V 50/60Hz (4Pole)

1ØAC 220V 60Hz (4Pole)

1ØAC 230V 50/60Hz (4Pole)

T : 3ØAC 200V 50/60Hz (4Pole)

3ØAC 220V 50/60Hz (4Pole)

3ØAC 230V 60Hz (4Pole)

10 : □104(㎜)

EX) T : Terminal Box Type

(Terminal Block Type)

EX) G : GEAR TYPE

D : D-cut Type

K : Key Type

200 : 200W

I : Induction Motor

S : SPG Co., Ltd.

-10S I 200 G B T

□104  GEAR  HEAD  CODING  SYSTEM

MAKER
MODEL

3~180 : Reduction RatioV : □104 200W10 : □104㎜S : SPG Co., Ltd. S : Straight type

D : D-cut type

K : Key type

S
SIZE

10
SHAFT 
TYPE

K
OUTPUT

V
GEAR RATIO

180 -
SPECIAL TYPE

□□□



Type

3 3.6 5 6 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

500 417 300 250 200 167 120 100 83 60 50 42 30 25 20 17 15 12.5 10 8.3

41 49 68 82 103 123 163 196 235 327 392 400 400 400 400 400 400 400 400 400

4.1 4.9 6.8 8.2 10.3 12.3 16.3 19.6 23.5 32.7 39.2 40 40 40 40 40 40 40 40 40

90% 86% 81%

Poles
Output
(W)

Voltage
(V)

Freq.
(Hz)

Duty
Rated Load Starting

Touque
(kgf-cm)

Capacitor
(㎌)Current

(A)
Speed
(rpm)

Torque
(kgf-cm)

단자 BOX LEAD WIRE

4

4

200

200

1Ø 100

1Ø 100

1Ø 115

1Ø 200

1Ø 220

1Ø 230

3Ø 200

3Ø 220

3Ø 230

50

CONT.

CONT.

60

60

50

60

60

50

60

8.8

8.8

8.8

9.8

47

40

12

10

3.45

3.05

2.85

2.85

1250

1550

1550

1600

15.6

12.6

12.6

12.2

8.81.65 1250 15.6

8.81.57 1550 12.6

8.81.40 1550 12.6

9.81.66 1300 15.0

9.81.36 1600 12.2

CONT.

50

60

50

60

60

-

15.61.10 1250 15.6

13.01.05 1500 13.0

15.01.05 1300 15.0

12.60.95 1550 12.6

12.20.95 1600 12.2

S10I200□A

S10I200□B

S10I200□A-T

S10I200□B-T

4 200S10I200□TS10I200□T-T

GEAR RATIO

rpmMODEL

S10KV

kg-cm

N.m

효율

50Hz

회전방향은 ■색이 MOTOR와 동일한 회전방향 이고, 기타는 MOTOR와 반대방향으로 회전합니다.

회전수는 MOTOR의 동기 회전수를 기준으로 하였습니다.

효율은 참고값으로, 실제 적용 시 상이할 수 있습니다.

3 3.6 5 6 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

600 500 360 300 240 200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

34 41 57 69 86 103 137 164 197 273 328 393 400 400 400 400 400 400 400 400

3.4 4.1 5.7 6.9 8.6 10.3 13.7 16.4 19.7 27.3 32.8 39.3 40 40 40 40 40 40 40 40

90% 86% 81%

GEAR RATIO

rpmMODEL

S10KV

kg-cm

N.m

효율

60Hz

275

구분

구분

MOTOR 2 8

GEAR HEAD
JG = JM × i

2 (감속비 1/3~50일 경우)

JG = JM × 2500 (감속비 1/60 이상일 경우)

JG : GEAR HEAD 허용 부하 관성 MOMENT

JM : MOTOR 허용 부하 관성 MOMENT

i : 감속비

출력축에서의 허용 부하 관성 MOMENT
비고

J(×10-4kg-㎡) GD2(kgf-㎠)

MOTOR 320(32) 350(35) -

GEAR HEAD
감속비 1/3~36 550(55) 800(80)

감속비 1/50~180 650(65) 1000(100)
200(20)

허용 OVERHUNG 하중 N (kgf)
허용 THRUST 하중

N(kgf)
SHAFT(SPINDLE) 앞끝에서 거리

10㎜ 20㎜

허용부하관성MOMENT

허용 OVERHUNG / TRUHST 하중



 

  



 



278 INDUCTION  MOTOR

RIGHT  ANGLE  GEAR  HEAD
INDEX

RIGHT  ANGLE  GEAR  HEAD 279
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품명

SC8HA□ 3~180 80

100

200

80

100

200

8 ★25

★35

★56

10

20

25

30

40

45

50

★250

★350

★560

100

200

250

300

400

450

500

★22

★31

★50

15

30

35

45

50

60

70

★220 10 100

20 200

250 250

10 100

20 200

25 250

★310

★500

150

300

350

450

500

600

700

10

20

8

10

20

3~180

3~180

3~18

25~180

3~18

25~180

3~9

12.5~25

30~180

SC9HB□

SC9HC□

SC8KA□

SC9KB□

SC9KC□

감속비

최대허용토크 허용 OVERHUNG 하중
허용

THRUST 하중

kgf N

SHAFT 앞 끝에서
10㎜

kgf N kgf N

SHAFT 앞 끝에서
20㎜kgf·㎝ N·m

RIGHT  ANGLE 
GEAR  HEAD
□80㎜/□90㎜, 25W/40W/60W/90W

RIGHT ANGLE GEAR HEAD 특징

• WORM GEAR를 이용하여 모터와 직각으로 설치하여 사용할 수 있습니다.

• 기존 사각 박스 대비 설치 공간을 줄일 수 있습니다.(최대 50%)

• SPG 표준 AC/DC 모터와 바로 조립하여 적용 가능합니다.

• 감속비는 표준형 GEAR HEAD와 유사하게 구성되어 있으며, 1/3~1/180까지 가능합니다.

RIGHT ANGLE GEAR HEAD 사양

중공축 type에서 허용 OVERHUNG 하중은 FLANGE 면에서의 거리입니다.(★ 부분)

품명 중 □는 감속비입니다.

Self Locking은 작동하지 않습니다.

RIGHT  ANGLE  GEAR  HEAD  CODING  SYSTEM

MAKER
MODEL

3~180 : Reduction RatioA : 25W

B : 40W

C : 60W/90W

8 : □80㎜

9 : □90㎜

SC : SPG Crossing Gear Head

K : Key type

H : Hollow shaft

SC
SIZE

9
SHAFT 
TYPE

K
OUTPUT

C
GEAR RATIO

180 -
SPECIAL TYPE

□□□
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3 3.6 5 6 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

600

3.2

0.32

RIGHT ANGLE GEAR HEAD 허용 TORQUE

GEAR RATIO

rpmMODEL

SC8KA
SC8HA
(25W)

kg-cm

N-m

50Hz

출력축 회전방향은 모두 MOTOR 회전방향과 반대방향입니다.

회전수는 MOTOR의 동기 회전수(50Hz : 1500rpm, 60Hz : 1800rpm)를 기준으로 하여 감속비로 나누어 계산하였습니다.

실제 회전수는 부하의 크기에 따라 2~20% 적습니다.

6.4

0.64

SC9KB
SC9HB
(40W)

kg-cm

N-m

9.4

0.94

SC9KC
SC9HC
(60W)

kg-cm

N-m

14.1

1.41

500

3.8

0.38

7.7

0.77

11.3

1.13

16.9

1.69

360

5.3

0.53

10.7

1.07

15.6

1.56

23.5

2.35

300

6.3

0.63

12.9

1.29

18.8

1.88

28.2

2.82

240

7.9

0.79

16.1

1.61

23.5

2.35

35.2

3.52

200

9.5

0.95

19.3

1.93

28.2

2.82

42.2

4.22

144

15.8

1.58

26.8

2.68

39.1

3.91

58.7

5.87

120

18.9

1.89

32.1

3.21

46.9

4.69

70.4

7.04

100

22.7

2.27

38.6

3.86

56.3

5.63

84.5

8.45

72

31.5

3.15

47.3

4.73

78.2

7.82

117.3

11.73

60

37.8

3.78

56.7

5.67

82.8

8.28

124.2

12.42

50

45.4

4.58

68

6.8

99.4

9.94

149

14.9

36

63

6.30

94.5

9.45

138

13.8

200

20

30

75.6

7.56

100

10

165.6

16.56

200

20

24

80

8

100

10

200

20

200

20

20

80

8

100

10

200

20

200

20

18

80

8

100

10

200

20

200

20

15

80

8

100

10

200

20

200

20

12

80

8

100

10

200

20

200

20

10

80

8

100

10

200

20

200

20

SC9KC
SC9HC
(90W)

kg-cm

N-m

3 3.6 5 6 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

600

25

0.25

5.1

0.51

8

0.8

11.4

1.14

3

0.3

6.1

0.61

9.5

0.95

13.7

1.37

4.1

0.41

8.5

0.85

13.3

1.33

19

19

5

0.5

10.2

1.02

15.9

1.59

22.8

2.28

6.2

0.62

12.8

1.28

19.9

1.99

28.6

2.86

7.4

0.74

15.3

1.53

23.9

2.39

34.3

3.43

12.4

1.24

21.3

2.13

33.2

3.32

47.6

4.76

14.9

1.49

25.5

2.55

39.8

3.98

57.1

5.71

17.8

1.78

30.6

3.06

47.7

4.77

68.5

6.85

24.8

2.48

37.5

3.75

66.3

6.63

95.2

9.52

29.7

2.97

45

4.5

70.2

7.02

100.8

10.08

35.6

3.56

54

5.4

84.2

8.42

121

12.1

49.5

4.95

75

7.5

117

11.7

168

16.8

59.4

5.94

90

9

140.4

14.04

200

20

74.3

7.43

100

10

175.5

17.5

200

20

80

8

100

10

200

20

200

20

80

8

100

10

200

20

200

20

80

8

100

10

200

20

200

20

80

8

100

10

200

20

200

20

80

8

100

10

200

20

200

20

GEAR RATIO

rpmMODEL

SC8KA
SC8HA
(25W)

kg-cm

N-m

60Hz

SC9KB
SC9HB
(40W)

kg-cm

N-m

SC9KC
SC9HC
(60W)

kg-cm

N-m

500 360 300 240 200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

SC9KC
SC9HC
(90W)

kg-cm

N-m

TYPE 품명 A B C ØD ØE

중공축

중실축

SC8HA□ 56 25 55 Ø16 Ø5.5

SC9HB□ 58 33 57 Ø16 Ø6.5

SC9HC□ 60 33 67 Ø18 Ø8.5

SC8KA□ 56 25 55 Ø35 Ø5.5

SC9KB□ 58 33 57 Ø35 Ø6.5

SC9KC□ 60 33 67 Ø35 Ø8.5

SECTION ‘K’-‘K’

RIGHT ANGLE GEAR HEAD 설치 치수

품명 중 □는 감속비입니다.

RIGHT ANGLE GEAR HEAD 전달 효율

효율은 정격 기준이고 참고값이므로 실제 적용시 상이할 수 있습니다.

3 3.6 5 6 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

50% 60%

68% 60%

68% 60% 50%

감속비
품명

SC8KA
SC8HA

SC9KB
SC9HB

SC9KC
SC9HC
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품명 중공축 내경 및 공차 부하축 권장 축지름 및 공차

SC8HA□ Ø15H8
+0.027
+0 Ø15h7

+0
-0.018

SC9HB□ Ø15H8
+0.027
+0 Ø15h7

+0
-0.018

SC9HC□ Ø17H8
+0.027
+0 Ø17h7

+0
-0.018

(부하축설치예)

부하축 단이 있는 경우는 단을 출력축에 밀착시켜 조립하시고, 부하축 단이 없는 경우는 출력단 끝을 SANP RING에 밀착시켜 조립하여 주십시오. 

만일 단이 없는 경우에서 부하축이 짧은 경우 SPACER를 사용하여 부하단 끝과 SNAP RING의 유격이 없도록 하여 주십시오. 

부하축의 권장지수는 아래쪽 표를 참조하십시오. 볼트의 끝과 중공축 단면보다 4㎜ 이상 나오면 안전커버(부속품)를 장착할 수 없습니다.

중공축 RIGHT ANGLE GEAR HEAD 부하축설치방법

품명 중 □는 감속비입니다.

(부하축 단이 있는 경우) (부하축 단이 없는 경우)



DIMENSIONS SOLID  SHAFT:
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SC8KA□ (Weight : 1.6㎏)

SC9KB□ (Weight : 2.0㎏)

SC9KC□ (Weight : 2.5㎏)

✚ KEY SPEC

GEAR HEAD

✚KEY SPEC

GEAR HEAD

✚KEY SPEC

GEAR HEAD
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SC8HA□ (Weight : 1.6㎏)

✚ KEY SPEC

GEAR HEAD

SECTION ‘P’-‘P’(DETAIL OF OUTPUT SHAFT)

SC9HB□ (Weight : 2.0㎏)

✚ KEY SPEC

GEAR HEAD

SECTION ‘P’-‘P’(DETAIL OF OUTPUT SHAFT)

DIMENSIONS HOLLOW  SHAFT:



284 INDUCTION  MOTOR

SC9HC□ (Weight : 2.5㎏)

✚ KEY SPEC

GEAR HEAD

SECTION ‘P’-‘P’(DETAIL OF OUTPUT SHAFT)

DIMENSIONS HOLLOW  SHAFT:
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BRAKE  PACK
INDEX

BRAKE  PACK의 특징 286

CONTACT  TYPE 288

NON-CONTACT  TYPE 299



286 BRAKE  PACK

BRAKE  PACK

1. BRAKE PACK의 특징
1) 전자(電子) BRAKE로 MOTOR를 순시 정지시킵니다.

MOTOR 단품의 경우 약 0.1초 이하로 순시 정지합니다.
제동전류는 약 0.4초 동안 MOTOR에 흐르고 이후에는
MOTOR의 전원은 자동적으로 차단됩니다. (유지력은 없습
니다.)

2) INDUCTION MOTOR와 연결 사용하 을 때에는 순시정지용
BRAKE로 사용되며, REVERSIBLE MOTOR와 연결 사용하
을 때에는 순시정지와 순시정역회전용 BRAKE PACK으로

사용되는 전자 회로(電子 回路)입니다.
3) 전자식(電子式) BRAKE이므로 기계적 BRAKE (ELETRO-

MAGNETIC BRAKE)와는 달리 기계적 마찰부분이 없어서 수
명이 길며, 제동력이 큽니다. 따라서 MOTOR의 INCHING 동
작 등의 용도에 적합합니다.

2. BRAKE PACK의 사용방법
(1) MOTOR의 회전방향 변경방법

1) INDUCTION MOTOR의 회전방향을 변경할 때에는 반드시
MOTOR가 정지한 후에 정지된 것을 확인한 후에 회전방향을
변경하여 주십시오.

2) 삼상 INDUCTION MOTOR의 회전방향을 변경할 때에는 반드
시 전원측의 R과 S를 MOTOR가 정지된 것을 확인한 후에 회
전 방향을 변경하여 주십시오. 전원의 T는 고정되어 변환하지
않습니다.

3) BRAKE PACK을 사용하여 MOTOR를 순시정지 시킬 때 약
0.4초 동안 큰 제동전류가 흐르게 되어 이때 MOTOR의 회전
방향을 변경조작하면 RELAY 접점간에 큰 SPARK가 일어나
수명이 짧아집니다. 따라서 MOTOR를 순시정지 후에는 0.5초
동안은 회전방향 변경을 하지 말아 주십시오.

(2) POWER RELAY 사용

1) 유접점 BRAKE PACK을 사용할 때에는 운전, 제동 절환용
POWER RELAY가 필요합니다. 
이 때에 POWER RELAY를 개폐시 접점간에 SPARK가 발생
하여 접점의 수명이 짧아지거나, RADIO잡음 장애가 발생할
수 있습니다.

2) 이럴 때에는 RELAY 접점간에 SURGE전압 흡수용 CR회로를
사용하여 주십시오.

3) SURGE전압 흡수용 CR회로를 접속 사용하면 SPARK 전압의
파고(波高)값이 저하되고 주파수도 저하되므로, 접점의 약화를
방지하고, RADIO잡음 방해의 방지에 효과가 있습니다.

4) 또한 REVERSIBLE MOTOR를 사용할 때에도 회전방향 변경
시 사용하는 SWITCH의 접점보호로 SURGE전압 흡수용 CR
회로를 사용하여 주십시오.

(3) FUSE

1) BRAKE PACK을 사용하여 MOTOR를 순시 정지시킬 경우
약 0.4초 동안 MOTOR에 큰 전류가 흐르게 됩니다.

2) 따라서 전원부에 FUSE를 접속할 때에는 사용 MOTOR의 제
동 전류 값을 참조하여 적당한 용량의 FUSE를 사용하여 주십
시오.

3) 사용MOTOR의제동전류값은각BRAKE PACK SPECIFICATION
을 참조하여 주십시오.

(4) MOTOR의 온도상승과 연속사용 가능시간

1) BRAKE PACK은 짧은 CYCLE로 사용하여도 MOTOR는
정확히 순시 정지합니다.

2) 그러나 운전 CYCLE이 짧을수록 MOTOR의 온도상승이 높아
지므로 연속사용은 제한이 됩니다.

3) 이것은 MOTOR의 제동과 시동 시에는 전류가 정격운전시
보다도 몇배 높게 흘러서 정격운전시보다도 온도상승이 높게
되기 때문입니다.

기동전류
운전전류

약 0.4초

제 어

제동 전류
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4) 따라서 짧은 CYCLE 운전을 할 경우에는 MOTOR의 온도상
승이 과다하게 상승되지 않도록 주의하여 주십시오.

5) MOTOR의 CASE 표면 온도가 90℃ 이하가 되도록 사용하여
주십시오.

(5) NOISE 대책에 대하여

1) 큰 전력의 제어나 개폐 등으로 인해 큰 외부 NOISE가 발생하
는 장소에서 사용하는 경우에는 NOISE에 의해 THYRISTOR
등이 오동작하고 MOTOR가 정지할 때 진동이 발생하는 경우
가 있습니다.

2) 이러한 NOISE 발생원인으로는 대출력 MOTOR, SOLENOID,
고주파 전원, 전기용접기 등이 있습니다.

3) 외부 NOISE 대책으로는 그림과 같이 NOISE FILTER를
BRAKE PACK의 전원 LINE에 접속하면 큰 효과가 있습니다.

4) SBS-ICE Type에는 전원 LINE NOISE 대책용 FILTER가
내장되어 있습니다.

5) 또한 BRAKE PACK으로 MOTOR를 순시정지 시킬 경우
제동전류가 위상 제어되기 때문에 약간의 RADIO NOISE가
발생합니다.
다른 기기에는 거의 향이 없으나 위의 그림과 같이 NOISE
FILTER를 접속하는 것이 좋습니다.

3. BRAKE PACK의 사용상 주의사항

(1) 설치상의 주의사항

1) 사용상의 주위온도 범위는 0℃~+40℃, 습도 85% 이하의
장소에서 사용하여 주십시오.

2) 직사광선이 닿는 곳, 수분이나 기름기가 있는 곳은 피해주시고,
이러한 장소에서 사용할 때에는 COVER 등을 설치하여 주십
시오.

3) 진동, 충격이 심한 곳, 먼지가 많은 곳, 인화성 GAS, 부식성
GAS 등이 발생하는 장소는 피하여 주십시오.

(2) 배선상의 주의사항

1) 접속 SOCKET를 사용하고 본체의 PIN에는 직접 납땜을 하지
말아 주십시오.

2) SOCKET를 결선하는 경우에는 단자번호를 잘 확인하여 주십
시오.

3) 또한 BRAKE PACK을 SOCKET홈에 삽입 시에는 전원을
OFF하고 PIN NO.를 확인한 후 삽입하여 주십시오.

4) NOISE FILTER를 접속할 때에는 가능한 한 BRAKE PACK
가까이에 설치하고 반드시 EARTH 단자를 접지시켜 주십시오.

5) 운전과 제동절환의 신호는 가능한 한 MOTOR LEAD선이나
다른 동력선과 분리하여 짧게 배선하여 주십시오.

(3) 운전시 주의사항

1) 실 부하상태에서 MOTOR의 표면온도는 90℃ 이하에서 사용
하여 주십시오. 특별히 빈번하게 순시정지, 운전을 반복하면
MOTOR의 온도가 높아집니다.

2) 장시간 정지할 경우에는 전원을 OFF하여 주십시오.
3) MOTOR의 기동, 정지는 AC 전원에서 실행하지 마십시오. 

SWITCH에서 발생하는 SURGE 전압으로 제품이 파손될 염려
가 있습니다.

L1

L2

C3

C4

C1

C2

C5 C5

BRAKE PACK의
전원단자에
연결합니다.
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288 BRAKE  PACK

BRAKE  PACK
: CONTACT  TYPE

DIMENSIONS

14.5

4
4

14

3.0

57

36
20

40

33

23

58

3

7 8  M3.5*7

8

4

2

71

59

1
2

3
4 5

6
7

8

50 49 25

817.5

52

8

2-  4.2

3456

7 8 1 2

SBD-IR

SPG  Co., Ltd.
MADE IN KOREA

BRAKE  PACK

VOLTAGE         AC200V

FREQ.              50/60Hz
CURRENT        3A MAX.

BRAKE PACK은 단상, 삼상 MOTOR를 순시정지시키는 전자 제동회로입니다. 
짧은 CYCLE에서도 확실한 제동 작용을 할 수 있으므로 INCHING(촌동(寸動)) 등에도 적용하고 있습니다.

품명
전압, 주파수

적용MOTOR

허용 제동 전류
제동 전류 계속 시간

사용주위 온도
사용주위 습도

절연저항

절연내압

SBA-IR
단상 110V±10% , 60Hz 단상 100V±10%, 50/60Hz

SBC-IR

3A 이하

약 0.4초간

-10℃~+50℃

85℃이하 (결로 없을 것)

상온 상습에서 BRAKE PACK을 정격으로 운전한 후에 BRAKE PACK의 전원 단자와 신호 입력 단자간의

사이를 DC 500V MEGGER로 측정하여 100㏁ 이상임

상온 상습에서 BRAKE PACK을 정격으로 운전한 후에 BRAKE PACK의 전원 단자와 신호 입력 단자간의

사이에 1500V 50/60Hz 를 1분간 인가하여 이상없음

●INDUCTION MOTOR 90W이하

(90W 사용시는 외부저항이 필요합니다.)

●REVERSIBLE MOTOR 60W이하

(60W 사용시는 외부저항이 필요합니다.)

SPECIFICATION

1. BRAKE PACK은 접속 방법이 MOTOR의 출력, 사용 방법에 따라 다릅니다. 
MOTOR출력이 25W 이하의 경우는 A결선으로 하십시오.  
MOTOR출력이 25W 초과하는 경우는 B결선으로 하십시오.  
MOTOR출력이 INDUCTION MOTOR 90W, REVERSIBLE MOTOR 60W의 경우는 B결선 + 외부저항 30Ω50W의 제동용 외부 저항기가 필요합니다. 

2. 단자간에는 높은 전압이 걸리는 곳이 있으므로 주의 하십시오. 
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INDUCTION  MOTOR의 결선도

60Hz 60Hz 60Hz 60Hz
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8
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3
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SBA-IR
SBC-IR

PIN NO.

Ro Co

ON

OFF

CAPACITOR

SW3

SW2

SW1

POWER
SOURCE

MOTOR

S6I06
S7I15
S8I15
S8I25

8

1

7

5

4

3

2

SBA-IR
SBC-IR

PIN NO.

S9I40
S9I60

Ro Co

Ro Co

SW3

SW2

MOTOR

ON

OFF

SW1

POWER
SOURCE

CAPACITOR

S9I90

SBA-IR
SBC-IR

PIN NO.

8

1

7

5

4

3

2

Ro Co

Ro Co

SW3

SW2

CAPACITOR

MOTOR

ON

OFF

SW1

POWER
SOURCE

30 50W
R

223

RUN RUN

RUN RUNSTOP

RUN RUN

SW1

SW2

STOP

SW3

MOTOR

BRAKE

BRAKE

BRAKE BRAKE

BRAKE

BRAKE

ON

CW CW

제동

운전

제동

운전

▼ A 결선

▼ B 결선

▼ B 결선+외부저항 30Ω 50W

SW1

SW2

SW3

R:제동전류 제한저항

Ro,Co (SPARK KILLER)

AC 125V 5A 이상

AC 125V 5A 이상

DC 20V 10mA
30Ω 50W (제동용외부 저항기)

Ro=5~200Ω Co=0.1~0.2㎌ 125WV

연동일것

B결선+외부저항 30Ω 50W인경우

SWITCH 번호 SWITCH 의접점용량 비고

SW2, SW3를 동시에 운전측으로 하면 MOTOR가 운전하고 제동측으로
하면 MOTOR는 순시 정지 합니다. 제동후 약0.4초간 MOTOR에 제동전류
가 흐르고 그후 MOTOR는 자동적으로 전원으로부터 차단됩니다. 

결선도의 회전방향은 MOTOR축 측에서 보아 MOTOR축이 시계방향(CW)
회전으로 되어있습니다. 반시계 방향(CCW) 으로 회전시킬 경우에는
MOTOR LEAD선의 회색과 갈색을 교환하십시오, 제동 조작후 0.4초간은
회전방향의 교환을 행하지 마십시오.

운전 /순시 정지

회전 방향

제동용 외부저항기의 용량(50W)는 10초에 1회 제동하는 경우
의 수치입니다. 이보다 짧은 CYCLE인때는 더 큰 용량을 사용
하십시오.

제동 특성사례
INDUCTION MOTOR 경우의 제동 특성예를 참고로 아래에 표시합니다.

제동

운전

제동
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제동

운전
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운전
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갈색

흑색

백색

회색
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흑색

백색

회색

갈색

흑색

백색

회색
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REVERSIBLE  MOTOR의 결선도

제동 특성 사례
REVERSIBLE MOTOR 경우의 제동 특성예를 참고로 아래에 표시합니다.

운전 CYCLE과 연속 사용 한계

8

1

7

5

4

3

2

SBA-IR
SBC-IR

PIN NO.

Ro Co

Ro Co

Ro Co

CW

CCW

ON

OFF

CAPACITOR

SW3

SW2

SW4

SW1

POWER
SOURCE

MOTOR

S6R06
S7R15
S8R15
S8R25

S9R60

8

1

7

5

4

3

2

SBA-IR
SBC-IR

PIN NO.

Ro Co

Ro Co

Ro Co

Ro Co

Ro Co
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CW

CCW
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CCW

MOTOR
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OFF

SW1

POWER
SOURCE

CAPACITOR

SW3

SW2

SW4

SW5

BRAKE BRAKE

BRAKEBRAKE

RUN RUN

RUN RUNSTOP

RUN RUN

SW1

SW2

SW3

STOP

(SW4,5)
SW4

CW

CW

CCW

CCW

MOTOR

BRAKE BRAKE

ON

▼ A 결선

▼ B 결선

SW1

SW2

SW3

SW4, 5

Ro,Co (SPARK KILLER)

AC 125V 5A 이상

AC 125V 5A 이상

DC 20V 10mA

AC 125V 5A 이상

Ro=5~200Ω Co=0.1~0.2㎌125WV

SWITCH 번호 SWITCH 의접점용량 비고

SW2, SW3를 동시에 운전측으로 하면 MOTOR가 운전하고 제동측으로
하면 MOTOR는 순시정지 합니다. 제동후 약 0.4초간은 MOTOR에 제
동전류가 흘러 그후 MOTOR는 자동적으로 전원으로부터 차단됩니다. 

결선도의 회전방향은 MOTOR축 측에서 본 MOTOR축의 회전방향을 표시
하고 있습니다. 
전원투입시 , 또는 제동조작후 약 0.4초간은 역전조작을 하지 마십시오. 
제동 조작시는 SW4, SW5를 반드시 CW측이나 CCW측으로 접속하게 하
십시오.

운전 /순시 정지

회전 방향

SBA-IR (SBC-IR)은 INCHING(寸動) 등의 짧은 운전CYCLE에서 사용해도
MOTOR를 확실하게 순시 정지 시킵니다. 그러나 0.5초 제동정지하는
짧은 CYCLE에서 사용하면 MOTOR는 기동, 순시정지를 반복하는 결과
가 되어 MOTOR의 온도상승이 높게 됩니다. MOTOR는 운전 CYCLE에
관계없이 MOTOR CASE 온도가 90℃이하의 범위에서 사용하십시오. 
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SBB-IR,  SBD-IR2

1. BRAKE PACK은 접속 방법이 MOTOR의 출력, 사용 방법에 따라 다릅니다. 
MOTOR 출력이 25W 이하의 경우는 A결선으로 하십시오.
MOTOR 출력이 25W를 초과하는 경우에는 B결선으로 하십시오.  
MOTOR 출력이 60W를 초과하는 경우는에는 B결선 + 외부저항 50Ω20W의 제동용 외부 저항기가 필요합니다. 

2. 단자간에는 높은 전압이 걸리는 곳이 있으므로 주의하십시오. 

품명
전압, 주파수

적용MOTOR

허용 제동 전류
제동 전류 계속 시간

사용주위 온도
사용주위 습도

절연저항

절연내압

SBB-IR                                            SBD-IR  
단상 220V±10%, 60Hz                                   단상 200V±10%, 50/60Hz

3A 이하

약 0.4초간

-10℃~+50℃

85% 이하 (결로 없을 것)

상온 상습에서 BRAKE PACK을 정격으로 운전한 후에 BRAKE PACK의 전원 단자와 신호 입력 단자간의

사이를 DC 500V MEGGER로 측정하여 100㏁ 이상임

상온 상습에서 BRAKE PACK을 정격으로 운전한 후에 BRAKE PACK의 전원 단자와 신호 입력 단자간의

사이에 1500V 50/60Hz 를 1분간 인가하여 이상없음

●INDUCTION MOTOR 90W이하

(90W 사용시는 외부저항이 필요합니다.)

●REVERSIBLE MOTOR 60W이하

SPECIFICATION

INDUCTION  MOTOR의 결선도

SBB-IR
SBD-IR

PIN NO.

Ro   Co

S6I06
S7I15
S8I15
S8I25

MOTOR

ON

OFF

SW1

POWER
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CAPACITOR

SW3

SW2
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PIN NO. S9I40
S9I60

MOTOR

ON

OFF

SW1

POWER
SOURCE

CAPACITOR

Ro Co

Ro Co

SW2

SW3

▼ A 결선

▼ B 결선

제동용 외부저항기의 용량(20W)는 10초에 1회 제동하는 경우의 수치입니다. 

이보다 짧은 CYCLE인 때는 더 큰 용량을 사용하십시오.

제동

운전

제동

운전

갈색

흑색

백색

회색

제동
운전

제동

운전

갈색

흑색

백색

회색

RUN

ON

RUN

RUN RUNSTOP

RUN RUN

SW1

SW2

STOP

SW3

MOTOR

BRAKE BRAKE

BRAKE BRAKE

BRAKEBRAKE

CW CW

SW1

SW2

SW3

R:제동전류제한저항

Ro,Co (SPARK KILLER)

AC 250V 5A 이상

AC 250V 5A 이상

DC 20V 10mA

50Ω 20W (제동용 외부저항기)

Ro=5~200Ω Co=0.1~0.2㎌ 250WV

B결선+외부저항 50Ω 20W인경우

SWITCH 번호 SWITCH 의접점용량 비고

SW2, SW3를 동시에 운전측으로 하면 MOTOR가 운전하고 제동측으로 하면
MOTOR는 순시정지 합니다. 제동후 약 0.4초간은 MOTOR에 제동전류가
흐르고 그후 MOTOR는 자동적으로 전원으로부터 차단됩니다. 

결선도의 회전방향은 MOTOR축 측에서 보아 MOTOR축의 시계방향을(CW)
회전방향으로 되어 있습니다. 반시계 방향(CCW)으로 회전시킬 경우에는
MOTOR LEAD선의 회색과 갈색으로 교환하십시오. 제동조작후 약 0.4초간
은 회전 방향의 절환을 하지 마십시오.

운전 /순시 정지

회전 방향

연동일것
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제동 특성사례
REVERSIBLE MOTOR 경우의 제동 특성예를 참고로 아래에 표시합니다.

운전 CYCLE 과 연속 사용한계

SBB-IR (SBD-IR)은 INCHING(寸動) 등의 짧은 운전CYCLE에서 사용해도
MOTOR를 확실하게 순시 정지 시킵니다. 그러나 0.5초 제동정지하는 짧은
CYCLE에서 사용하면 MOTOR는 기동, 순시정지를 반복하는 결과가 되어
MOTOR의 온도상승이 높게 됩니다. MOTOR는 운전 CYCLE에 관계없이 MOTOR
CASE 온도가 90℃이하의 범위에서 사용하십시오. 

제동 특성사례
INDUCTION MOTOR 경우의 제동 특성예를 참고로 아래에 표시합니다.
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SBB-IR
SBD-IR

PIN NO.

RoCo

RoCo

RoCo

CW

CCW

S6R06
S7R15
S8R15
S8R25

MOTOR

ON

OFF

SW1

POWER
SOURCE

CAPACITOR
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SBB-IR
SBD-IR

PIN NO.
S9R60
S9R40
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SW2

SW3
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SW2, SW3를 동시에 운전측으로 하면 MOTOR 가 운전하고 제동측으로 하면
MOTOR는 순시정지 합니다. 제동후 약0.4초간 MOTOR에 제동전류 가 흘러
그후 MOTOR는 자동적으로 전원으로부터 차단됩니다. 

제동용 외부저항기의 용량(20W)는 10초에 1회 제동하는 경우의 수치입니다. 
이보다 짧은 CYCLE인때는 더 큰 용량을 사용하십시오. 

회전 방향

▼ A 결선

▼ B 결선

SW1

SW2

SW3

SW4,5

Ro,Co (SPARK KILLER)

SWITCH 번호 SWITCH 의접점용량 비고

결선도의 회전방향은 MOTOR축 측에서 보아 MOTOR축이 회전방향을 표시하
고 있습니다. 전원투입시 , 또는 제동조직후 0.4초간은 역전조작을 하지 마
십시오. 제동조작시는 SW4, SW5를 반드시 CW측 이나 CCW측으로 접속 가
능하게 하십시오.

제동

운전

제동

운전

운전 /순시 정지

O
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회
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60 
(Hz)
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(

연동일것

연동일것

AC 250V 5A 이상

AC 250V 5A 이상

DC 20V 10mA

AC 250V 5A 이상

Co=0.1~0.2㎌ 250WV
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ON

OFF

SW1

POWER
SOURCE

CAPACITOR

Ro Co

Ro Co

SW2

SW3
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R

20W

▼ B 결선+외부저항 50Ω 20W

제동

운전

제동
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흑색
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백색
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회색
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SBX - IR3

RUN

ON

RUN

RUN RUNSTOP

RUN RUN

SW1

SW2

STOP

SW3

MOTOR

BRAKE BRAKE

BRAKE BRAKE

BRAKEBRAKE

CW CW

SBB-IR
SBX-IR

PIN NO.

Ro   Co

S6I06
S7I15
S8I15
S8I25

MOTOR

ON

OFF

SW1

POWER
SOURCE

CAPACITOR

SW3

SW2
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3
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SBB-IR
SBX-IR

PIN NO. S9I40
S9I60

MOTOR

ON

OFF

SW1

POWER
SOURCE

CAPACITOR

Ro Co

Ro Co

SW2

SW3

접속에 있어서
1. BRAKE PACK은 접속 방법이 MOTOR의 출력, 사용 방법에 따라 다릅니다. 

MOTOR 출력이 25W 이하의 경우는 A결선으로 하십시오.
MOTOR 출력이 25W를 초과하는 경우에는 B결선으로 하십시오.  
MOTOR 출력이 60W를 초과하는 경우에는 B결선 + 외부저항 50Ω20W의 제동용 외부 저항기가 필요합니다. 

2. 단자간에는 높은 전압이 걸리는 곳이 있으므로 주의하십시오. 

품명
전압, 주파수

적용MOTOR

허용 제동 전류
제동 전류 계속 시간

사용주위 온도
사용주위 습도

절연저항

절연내압

SBX-IR
단상 200-240V, 50Hz

3A 이하

약 0.4초간

-10℃~+50℃

85% 이하 (결로 없을 것)

상온 상습에서 BRAKE PACK을 정격으로 운전한 후에 BRAKE PACK의 전원 단자와 신호 입력 단자간의

사이를 DC 500V MEGGER로 측정하여 100㏁ 이상임

상온 상습에서 BRAKE PACK을 정격으로 운전한 후에 BRAKE PACK의 전원 단자와 신호 입력 단자간의

사이에 1500V 50/60Hz 를 1분간 인가하여 이상없음

●INDUCTION MOTOR 90W이하

(90W 사용시는 외부저항이 필요합니다.)

●REVERSIBLE MOTOR 60W이하

SPECIFICATION

▼ A 결선

▼ B 결선

제동용 외부저항기의 용량(20W)는 10초에 1회 제동하는 경우의 수치입니다. 

이보다 짧은 CYCLE인 때는 더 큰 용량을 사용하십시오.

SW1

SW2

SW3

R:제동전류제한저항

Ro,Co (SPARK KILLER)

AC 250V 5A 이상

AC 250V 5A 이상

DC 20V 10mA

50Ω 20W (제동용 외부저항기)

Ro=5~200Ω Co=0.1~0.2㎌ 250WV

B결선+외부저항 50Ω 20W인경우

SWITCH 번호 SWITCH 의접점용량 비고

제동

운전

제동

운전

SW2, SW3를 동시에 운전측으로 하면 MOTOR가 운전하고 제동측으로 하면
MOTOR는 순시정지 합니다. 제동후 약 0.4초간은 MOTOR에 제동전류가
흐르고 그후 MOTOR는 자동적으로 전원으로부터 차단됩니다. 

결선도의 회전방향은 MOTOR축 측에서 보아 MOTOR축의 시계방향을(CW)
회전방향으로 되어 있습니다. 반시계 방향(CCW)으로 회전시킬 경우에는
MOTOR LEAD선의 백색과 갈색으로 교환하십시오. 제동조작후 약 0.4초간
은 회전 방향의 절환을 하지 마십시오.

운전 /순시 정지

회전 방향

흑색

백색

갈색

제동
운전

제동

운전

갈색

흑색

백색

연동일것

INDUCTION  MOTOR의 결선도
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제동 특성사례
REVERSIBLE MOTOR 경우의 제동 특성예를 참고로 아래에 표시합니다.

운전 CYCLE 과 연속 사용한계

SBX-IR은 INCHING(寸動) 등의 짧은 운전CYCLE에서 사용해도 MOTOR를 확실
하게 순시 정지 시킵니다. 그러나 0.5초 제동정지하는 짧은 CYCLE에서 사용하
면 MOTOR는 기동, 순시정지를 반복하는 결과가 되어 MOTOR의 온도상승이 높
게 됩니다. MOTOR는 운전 CYCLE에 관계없이 MOTOR CASE 온도가 90℃이하
의 범위에서 사용하십시오. 

제동 특성사례
INDUCTION MOTOR 경우의 제동 특성예를 참고로 아래에 표시합니다.

SW2, SW3를 동시에 운전측으로 하면 MOTOR 가 운전하고 제동측으로 하면
MOTOR는 순시정지 합니다. 제동후 약0.4초간 MOTOR에 제동전류가 흘러
그후 MOTOR는 자동적으로 전원으로부터 차단됩니다. 

회전 방향
결선도의 회전방향은 MOTOR축 측에서 보아 MOTOR축이 회전방향을 표시하
고 있습니다. 전원투입시 , 또는 제동조직후 0.4초간은 역전조작을 하지 마
십시오. 제동조작시는 SW4, SW5를 반드시 CW측 이나 CCW측으로 접속 가
능하게 하십시오.

운전 /순시 정지
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제동용 외부저항기의 용량(20W)는 10초에 1회 제동하는 경우의 수치입니다. 
이보다 짧은 CYCLE인때는 더 큰 용량을 사용하십시오. 

▼ A 결선

▼ B 결선

SW1

SW2

SW3

SW4,5

Ro,Co (SPARK KILLER)

SWITCH 번호 SWITCH 의접점용량 비고

제동

운전

제동

운전
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연동일것

연동일것

AC 250V 5A 이상

AC 250V 5A 이상

DC 20V 10mA

AC 250V 5A 이상

Co=0.1~0.2㎌ 250WV
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S9I90
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SW1
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R
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▼ B 결선+외부저항 50Ω 20W

제동

운전

제동

운전

갈색

흑색

백색

흑색

백색

갈색

제동

운전

제동

운전

흑색

백색

갈색
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SBU-I,  SBT-I4

7

2

8

1

5

4

3

SBU-I
SBT-I

PIN NO.

R
ON

ON

ON

S

T

U

V

W

1

2

3

Ro    Co

Ro    Co

Ro    Co

S8I25   
S9I40

MOTOR

OFF

SW2

SW3

SW4

SW1

POWER
SOURCE

RUN

ON

RUN

RUN RUNSTOP

BRAKE

BRAKE

BRAKE

BRAKE

BRAKE

BRAKE

RUN RUN

RUN RUN

SW1

SW2

STOP

SW3

MOTOR

SW4

BRAKE BRAKE

CW CW

품명
전압, 주파수

적용MOTOR

허용 제동 전류
제동 전류 계속 시간

사용주의 온도
사용주의 습도

절연저항

절연내압

SBU-I                                            SBT-I  
삼상 200V±10%, 50/60Hz                                   삼상 220V±10%, 50/60Hz

3A 이하

약 0.4초간

-10℃~+50℃

85%이하 (결로 없을것)

상온 상습에서 BRAKE PACK을 정격으로 운전한 후에 BRAKE PACK의 전원 단자와 신호 입력 단자간의

사이를 DC 500V MEGGER로 측정하여 100㏁ 이상임

상온 상습에서 BRAKE PACK을 정격으로 운전한 후에 BRAKE PACK의 전원 단자와 신호 입력 단자간의

사이에 1500V 50/60Hz 를 1분간 인가하여 이상없음

●INDUCTION MOTOR 90W이하

(60W,90W 사용시는 외부저항이 필요합니다.)

SPECIFICATION

▼ A 결선

흑색

백색

회색

제동

운전

제동

운전

제동

운전

SW1

SW2, 3

SW4

R0,C0 (SPARK KILLER)

AC 250V 5A 이상

AC 250V 7A 이상

DC 20V 10mA

R0=5~200Ω C0=0.1~0.2㎌ 250WV

연동일것

SWiTCH 번호 SWiTCH 의접점용량 비고

1. BRAKE PACK은 접속 방법이 MOTOR의 출력, 사용 방법에 따라 다릅니다. 
MOTOR 출력이 40W 이하인 경우는 A결선으로 하십시오.
MOTOR 출력이 60W 이상인 경우는 B결선 + 외부저항 30Ω20W의 제동용 외부 저항기가 필요합니다. 
MOTOR 출력이 40W 이하라도 짧은 CYCLE(5초에 1회 제동 이상)로 제동시킬 경우에는 B결선으로 하고, 외부에 제동용 외부저항기를 접속하여 주십시오.

2. 단자간에는 높은 전압이 걸리는 곳이 있으므로 주의하십시오. 

SW2, SW3, SW4를 동시에 운전측으로 하면 MOTOR가 운전하고 제동측으
로 하면 MOTOR는 순시 정지 합니다. 제동후 약0.4초간 MOTOR에 제동
전류가 흐르고 그후 MOTOR는 자동적으로 전원으로부터 차단됩니다. 

결선도의 회전방향은 MOTOR축 측에서 보아 MOTOR축이 시계 방향(CW)
회전으로 되어 있습니다. 반시계 방향(CCW)으로 회전시킬 경우에는 전원
의 U상과 V상을 교환하십시오
제동조작후 0.4초간은 회전방향의 교환을 행하지 마십시오.

운전 /순시 정지

회전 방향
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INDUCTION  MOTOR의 결선도

스위치의 규격 및 접점 보호

운전 CYCLE 과 연속 사용한계
SW2, SW3, SW4를 동시에 운전측으로 하면 MOTOR가 운전하고 제동측으로
하면 MOTOR는 순시 정지 합니다. 제동후 약0.4초간 MOTOR에 제동전류
가 흐르고 그후 MOTOR는 자동적으로 전원으로부터 차단됩니다. 

결선도의 회전방향은 MOTOR축 측에서 보아 MOTOR축이 시계 방향(CW)
회전으로 되어 있습니다. 반시계 방향(CCW)으로 회전시킬 경우에는 전원
의 U상과 V상을 교환하십시오
제동조작후 0.4초간은 회전방향의 교환을 행하지 마십시오.

운전 /순시 정지

회전 방향

삼상 BRAKE PACK은 INCHING등의 짧은 CYCLE로 사용해도 MOTOR를
확실하게 순시정지시킵니다. 그러나 삼상 MOTOR인 경우에는 부하의
크기에 따라 운전시 MOTOR 온도 상승이 변화하므로 연속 사용한계
등은 온도상승이 가장높은 최대 부하 조건으로 고려하여 주십시오. 
또한, 짧은CYCLE(5초에 1회 이상의 순시정지)로 사용하면 MOTOR 
온도상승이 급격히 높아집니다.
MOTOR는 CYCLE에 관계없이 CASE표면 온도가 90℃이하 에서 사용
하십시오.

SW2및 SW3에 접점 간격이 좁은 RELAY 를 사용하여 절환을 행하면
SPARK 에 의해 회로 소자가 파손될 염려가 있습니다. 반드시 접점
간격이 넓은POWER RELAY를 사용하여 주십시오. 
(접점 용량 AC 250V7A이상 상당품) 또한 MOTOR기동시와 제동시에
대전류가 흘러 접점간에 SPARK가 발생하므로 결선도와 같이 써지
전압 흡수용회로를 반드시 삽입하여 주십시오. 

※ Ro:5~200Ω1/4W B 이상
Co:0.1~0.2㎌ 250WV 이상

S9I60
S9I90  

30
R

20W

7

2

6

1

5

4

3

SBU-I
SBT-I

PIN NO.

R
ON

ON

ON

S

T

U

V

W

1

2

3

Ro    Co

Ro    Co

Ro    Co
MOTOR

OFF

SW2

SW3

SW4

SW1

POWER
SOURCE

RUN

ON

RUN

RUN RUNSTOP

BRAKE

BRAKE

BRAKE

BRAKE

BRAKE

BRAKE

RUN RUN

RUN RUN

SW1

SW2

STOP

SW3

MOTOR

SW4

BRAKE BRAKE

CW CW

짧은 CYCLE로 제동하는 경우
출력 60W~90W MOTOR 

※주의: 제동 전류 제한저항R(30Ω20W) 를 반드시 사용하여 주십시오.

▼ B 결선

SW1

SW2, 3

SW4

R:제동전류 제한저항

R0,C0 (SPARK KILLER)

AC 250V 5A 이상

AC 250V 7A 이상

DC 20V 10mA

30Ω 20W (제동용외부 저항기)

R0=5~200Ω C0=0.1~0.2㎌ 250WV

연동일것

B결선+외부저항 30Ω 20W인경우

SWiTCH 번호 SWiTCH 의접점용량 비고

0.1

1

0

2

3

2

1

3

4

0.2

0.3

S8I25( )U
S9I40( )U
S9I60( )U

S8I25( )T
S9I40( )T
S9I60( )T

60Hz 50Hz

50Hz
60Hz

50Hz

60Hz

B
R
A
K
I
N
G

T
I
M
E(         )
S
E
C

0 4� 8 12 16 20 24 28
LOAD CHARACTERISTIC (Kg Cm )

2

O
V
E
R 

R
U
N 

회
전

60 
(Hz)

(

(

O
V
E
R 

R
U
N 

회
전

50 
(Hz)

(

(

흑색

백색

회색

제동

운전

제동

운전

제동

운전

제동 특성사례
INDUCTION MOTOR 경우의 제동 특성예를 참고로 아래에 표시합니다.
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SBS-ICE 5

SPG  Co., Ltd.
MADE IN KOREA

SBS-ICE

BRAKE PACK

3Ph.   380~440V

50/60Hz

IP  2X

3A  MAX.

92

76

82.5

  6
1

   
80

  4

8

27

35
.4

1 3.5

31

50 21.5 7
4

52

4.
2

5.2
23

43

품명
전압, 주파수

적용MOTOR

허용 제동 전류
제동 전류 계속 시간

사용주의 온도
사용주의 습도

절연저항

절연내압

SBS - ICE
삼상 AC 440V±10%, 50/60Hz

3A 이하

약 0.4초간

-10℃~+50℃

85℃ 이하 (결로 없을 것)

상온 상습에서 BRAKE PACK을 정격으로 운전한 후에 BRAKE PACK의 전원 단자와 신호 입력 단자간의
사이를 DC 500V MEGGER로 측정하여 100㏁ 이상임

상온 상습에서 BRAKE PACK을 정격으로 운전한 후에 BRAKE PACK의 전원 단자와 신호 입력 단자간의
사이에 1800V 50/60Hz 를 1분간 인가하여 이상없음

●INDUCTION MOTOR 25W-90W

(외부저항기가 별도로 필요합니다.)

SPECIFICATION

CE MARK를 획득한 제품입니다. 
(FILE NO. E9766429E01. 인증기관:TUV Rheinland)

..

이하
이하

1. BRAKE PACK은 접속 방법이 MOTOR의 출력, 사용 방법에 따라 다릅니다. 2. 단자간에는 높은 전압이 걸리는 곳이 있으므로 주의하십시오. 

INDUCTION  MOTOR

DIMENSIONS

의 결선도

2

3

7

9

10

11

8

1

6

5

4

PIN NO.

R
ON

S

T

U

V

W

1

2

3

R1     C1

Ro

Ro

Ro

R1     C1

R1     C1

MOTOR

OFF

S8I25   
S9I40
S9I60   
S9I90

SW2

SW3

SW4

SW1

POWER
SOURCE

R

Co

Co

Co

흑색

적색

갈색

제동

운전

제동

운전

제동

운전

RUN

ON

RUN

RUN RUNSTOP

BRAKE

BRAKE

BRAKE

BRAKE

BRAKE

BRAKE

RUN RUN

RUN RUN

SW1

SW2

STOP

SW3

MOTOR

SW4

BRAKE BRAKE

CW CW

※주의: 제동 전류 제한저항 R을 반드시 사용하여 주십시오.

SW1

SW2, SW3

SW4

R  

R1, C1

R0, C0

AC 500V 5A이상

AC 500V 7A이상

DC 20V 10mA

50Ω 10W

50Ω 20W

R1:5 ~ 200Ω
C1:0.1 ~ 0.2㎌, 500VAC
R0:27Ω, 5W이상
C0:0.47㎌, 500VAC이상

연동일것

Motor 출력 25~40 Watts. 

Motor 출력 60~90 Watts. 

SWITCH 번호 SWITCH 의접점용량 비고

MOTOR 출력
25W~40W

60W~90W

제동전류제한저항R
50Ω 10W
50Ω 20W
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운전 /순시 정지

스위치의 규격 및 접점 보호

운전 CYCLE과 연속 사용한계

회전 방향

SW2, SW3, SW4를 동시에 운전측으로 하면 MOTOR가 운전하고 제동측으로 하면 MOTOR는 순시 정지 합니다. 제동후 약0.4초간 MOTOR에 제동전류가 흐르고
그후 MOTOR는 자동적으로 전원으로부터 차단됩니다. 

결선도의 회전방향은 MOTOR축 측에서 보아 MOTOR축이 시계 방향(CW) 회전으로 되어 있습니다. 반시계 방향(CCW)으로 회전시킬 경우에는 전원의 R상과 S상
을 교환하십시오
제동조작 후 0.4초간은 회전방향의 교환을 행하지 마십시오.

SW2및 SW3에 접점 간격이 좁은 RELAY 를 사용하여 절환을 행하면 SPARK에 의해 회로 소자가 파손될 염려가 있습니다. 반드시 접점 간격이
넓은 POWER RELAY를 사용하여 주십시오. (접점 용량 AC 250V7A이상 상당품) 또한 MOTOR기동시와 제동시에 대전류가 흘러 접점간에 SPARK
가 발생하므로 결선도와 같이 써지 전압 흡수용회로를 반드시 삽입하여 주십시오. 
※ R1:5~200Ω1/4W B이상

C1:0.1~0.2㎌ 500VAC 이상

삼상 BRAKE PACK에는 노이즈 필터가 내장되어 있으나, 스위칭시 나타나는 노이즈를 완전히 제거할 수는 없습니다.
결선도에서 보여주듯이 각상과 상사이에 Ro, Co을 연결하여 주십시오.

Ro, Co에 대한 사양은 다음과 같습니다.

※ Ro:27Ω, 5W 이상
Co:0.47㎌, 500VAC 이상

삼상 BRAKE PACK은 INCHING등의 짧은 CYCLE로 사용해도 MOTOR를 확실하게 순시정지시킵니다. 그러나 삼상MOTOR인 경우에는 부하의 크기에
따라 운전시 MOTOR 온도 상승이 변화하므로 연속 사용한계 등은 온도상승이 가장높은 최대 부하 조건으로 고려하여 주십시오. 
또한, 짧은 CYCLE(5초에 1회 이상의 순시정지)로 사용하면 MOTOR 온도상승이 급격히 높아집니다.
MOTOR는 CYCLE에 관계없이 CASE표면 온도가 90℃이하에서 사용하십시오.



299

BRAKE  PACK
: NON CONTACT  TYPE

CW

CCW

FREE

          MADE IN KOREA

BRAKE PACK

48

64

83

13.5 2.5

4

4.2

48 32
2-

2.
2

6
5

4

3

2
1 11

10

9

8

7

6-40W

60-90W

50   MAX

2-   4.5

3 4.5

31.2   MAX

70
   

M
A

X

35
.4

4

8 7 6 5

4

2111

9

▼ BRAKE PACK
“A”

VIEW“A”

▼ SOCKET

제품의 개요
1.SBA-NCR, SBB-NCR, SBC-NCR, SBD-NCR. SBX-NCR은 INDUCTION MOTOR,
REVERSIBLE MOTOR용의 무접점 BRAKE PACK입니다. 

2.SBA-ENCR, SBB-ENCR, SBC-ENCR, SBD-ENCR. SBX-ENCR은
전자 BRAKE MOTOR 용의 무접점 BRAKE PACK입니다.

3.MOTOR를 제어하기 위해서는 BRAKE PACK 이외의 신호용 직류전원
(DC12~24V 0.1A이상)과 접속용SOCKET(11PIN용)이 필요 합니다. 

품명

전압
주파수

적용MOTOR

신호입력

사용주위 온도
사용주위 습도

절연저항

절연내압

SBA-NCR                 SBB-NCR            SBC-NCR       SBD-NCR       SBX-NCR
SBA-ENCR SBB-ENCR            SBC-ENCR       SBD-ENCR       SBX-ENCR

단상 110V±10%                단상 220V±10%          단상 100V±10% 단상 200V±10%   단상 220V~240V±10%

-10℃~+50℃

85% 이하 (결로없을것)

DC 12V~DC 24V(±10%)
PHOTO COUPLER INPUT

CW, CCW, FREE

상온 상습에서 BRAKE PACK을 정격으로 운전한 후에 BRAKE PACK의 전원 단자와 신호 입력 단자간의
사이를 DC 500V MEGGER로 측정하여 100㏁ 이상임

상온 상습에서 BRAKE PACK을 정격으로 운전한 후에 BRAKE PACK의 전원 단자와 신호 입력 단자간의
사이에 1500V 50/60Hz 를 1분간 인가하여 이상없음

INDUCTION MOTOR & REVERSIBLE MOTOR(6~ 90W)
ELECTROMAGNETIC BRAKE MOTOR(6W~90W)

SPECIFICATION

60Hz                                           50/60Hz                        50Hz 

↓

DIMENSIONS
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CW

CCW

FREE

SPG Co ., Ltd.
MADE IN KOREA

BRAKE PACK

6 40W

60 90W

CW 신호가입력되어있을때점등

CCW 신호가입력되어있을때점등

FREE 신호가입력되어있을때점등

CW

CCW

FREE

6W ,15W. 25W, 40W MOTOR를

접속하는 경우 6~40W측으로 하십시오. 

60W ,90W MOTOR를접속하는 경우

60~90W측으로 하십시오. 

6~40W
60~90W

6~40W
60~90W

1.입력 신호 표시

2.MOTOR 출력 교체 스위치

출하시에는 60W~90W측으로 되어 있습니다. 

판넬면의 표시

SYSTEM의 구성

※2초 CYCLE은 1초 운전. 1초 정지
※4초 CYCLE은 2초 운전. 2초 정지

전기BRAKE 전류(파고치)

※ 무접점 BRAKE PACK
무접점 BRAKE PACK은 외부 콘트롤라로
부터의 입력신호에 대하여 MOTOR의
운전/정지를 제어합니다.

외부 CONTROLLER

표면접속 SOCKET

전원스위치 (회로보호장치)  

MOTOR  

CW  

CCW 

전원

CONDENSER

● 사용상의 주의

적용 MOTOR

단상 110V  
단상 100V

INDUCTION MOTOR 6W~90W
REVERSIBLE MOTOR 6W~90W

전자 BRAKE MOTOR 6W~90W

단상 220V  
단상 200V

단상 220V~240V   

단상 110V

단상 100V

단상 220V

단상 200V

단상 220V~240V

품명

SBA-NCR
SBC-NCR
SBB-NCR
SBD-NCR
SBX-NCR
SBA-ENCR
SBC-ENCR
SBB-ENCR
SBD-ENCR
SBX-ENCR

전원전압 MOTOR TYPE

1. 6~40W INDUCTION MOTOR, REVERSIBLE MOTOR
MOTOR출력 교체 스위치를 6~40W로 설정하십시오. 

2. 60~90W INDUCTION MOTOR, REVERSIBLE MOTOR
MOTOR출력 교체 스위치를 60~90W로 설정하십시오. 

1. MOTOR 운전 CYCLE
MOTOR의 운전/순시 정지를 빈번하게 작동시키면 BRAKE PACK과
MOTOR의 온도 상승이 높아집니다. 운전 CYCLE은 가능한 시간을
길게하고 MOTOR CASE 온도가 90℃ 이하에서 사용하십시요. 

2. 보호 장치의 용량
MOTOR를 순시 정지시키면 반파 정류시킨 대전류가 약 0.2~0.4초간 흐릅니다. 이 전기BRAKE 전류가 흐르는 LINE에 보호 소자(회로 보호장치)를 접속하는 경우는
아래 표를 참고로 보호장치 용량을 선정하여 주십시요.

접속과 조작

MOTOR 출력

6~25W

40~90W

운전 CYCLE
2초 이상

4초 이상

110V 60Hz 

1.2

3.1

7.5

12.0

11.8

16.5

MOTOR 출력

6W

15W

25W

40W

60W

90W

220V 60Hz 

0.4

1.5

3.3

4.2

6.4

7.9

100V 50Hz 

1.2

3.1

7.4

12.2

14.2

17.4

100V 60Hz 

1.2

3.1

7.4

12.2

11.6

16.4

200V 50Hz 

0.5

1.7

3.4

5.4

8.1

10.4

200V 60Hz

0.4

1.5

3.2

4.2

6.2

8.0

220/240V 50Hz

0.6

1.7

3.5

6.6

8.4

10.6

단위:[A]
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적용 BRAKE PACK : SBA-NCR, SBB-NCR, SBC-NCR, SBD-NCR

■ 적용MOTOR  
1ØINDUCTION MOTOR 6W
1ØINDUCTION MOTOR TERMINAL BOX TYPE 6W~90W

▽ CW운전입력시 ▽ CCW운전입력시

▽ CCW운전입력시

■ 적용MOTOR  
1ØINDUCTION MOTOR 15W~90W

▽ CW운전입력시

■ 적용MOTOR  
1ØREVERSIBLE MOTOR 6W
1ØREVERSIBLE MOTOR TERMINAL BOX TYPE 6W~90W

백색 백색 백색

회색

회색

회색

갈색

갈색

흑색 흑색

흑색

+12~24V

CW 운전입력

제동해제입력

+12~24V

CW 운전입력

제동해제입력

+12~24V

CW 운전입력

제동해제입력

+12~24V

CW 운전입력

제동해제입력

+12~24V

CW 운전입력

CCW 운전입력

제동해제입력

백색

회색

갈색

등색

흑색

백색

회색

갈색

등색

흑색
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X
O
B

L
A
N
I
M
R
E
T

10

3

2

9

1

7

8

6

3

9

4

1 흑

갈

백

MOTOR

INDUCTION

MOTOR

INDUCTION

CAPACITOR

POWER
SOURCE

OFF

ON

SW1

GND
PIN NO.

PIN NO.

CAPACITOR

PIN NO.
GND

6

5

4

ELECTROMAGNETIC BRAKE
MOTOR

`A'

MOTOR

BRAKE

`A'CAPACITOR

OFF

SW1
SOURCE
POWERON

7

8

11

9

1

3

2

10

1   AC100V~110V

1   AC200V~240V

VOLTAGE
`A'

LEAD WIRE

2

10

T

9

3

1

8

4

6

7

M
I

R

N

O
B

L
A

X

9

1

E3

MOTOR

INDUCTION

MOTOR

INDUCTION

POWER
SOURCE

ON

OFF

CAPACITOR

GND

CAPACITOR

PIN NO.

PIN NO.

SW1

흑

갈

백

PIN NO.
GND

6

5

4

ELECTROMAGNETIC BRAKE
MOTOR

MOTOR

BRAKE

CAPACITOR

OFF

SW1
SOURCE
POWERON

7

8

11

9

1

3

2

10

I
M
R
E

B

L
A
N

T

X
O

2

10

9

1

7

8

5

4

6

9

3

1

3

흑

녹

백

MOTOR

REVERSIBLE

MOTOR

REVERSIBLE

OFF

ON

SW1

SOURCE
POWER

CAPACITOR

GND

CAPACITOR

PIN NO.

PIN NO.

적용 BRAKE PACK : SBX-NCR

적용 BRAKE PACK
: SBA-ENCR, SBB-ENCR, SBC-ENCR, SBD-ENCR  

적용 BRAKE PACK : SBX-ENCR

■ 적용MOTOR  
1ØINDUCTION MOTOR 6W~90W
1ØINDUCTION MOTOR TERMINAL BOX TYPE 6W~90W

▽ CW운전입력시 ▽ CCW운전입력시

■ 적용MOTOR  
1ØELECTROMAGNETIC BRAKE MOTOR 6W~90W

■ 적용MOTOR  
1ØELECTROMAGNETIC BRAKE MOTOR 6W~90W

■ 적용MOTOR  
1ØREVERSIBLE MOTOR 6W~90W
1ØREVERSIBLE MOTOR TERMINAL BOX TYPE 6W~90W

백색

백색

백색

갈색

갈색

갈색

흑색 흑색 흑색

+12~24V

CW 운전입력

제동해제입력

+12~24V

CW 운전입력

제동해제입력

+12~24V

CW 운전입력

CCW 운전입력

제동해제입력

백색

회색

흑색

청색

등색

백색

갈색

흑색

등색

등색

+12~24V

CW 운전입력

CCW 운전입력

제동해제입력

+12~24V

CW 운전입력

CCW 운전입력

제동해제입력
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ON
OFF

ON
OFF

ON
OFF

ON
OFF

ON
OFF

CW
CW

CW CW
CCW

CCW
CCW

결선시의 주의

1. MOTOR와 BRAKE PACK, BRAKE PACK과 외부 CONTROLLER는
최단 거리로 배선 하십시요.

2. MOTOR용 배선, AC 전원용 배선은 0.75㎟이상의 전선을 사용

하십시요.

3. MOTOR용 배선, AC 전원용배선(단자번호 ①②③⑨⑩⑪)과 신

호용 배선(④⑤⑥⑦⑧)과는 선을 같이 묶지 말고 10㎝이상 간

격을 두고 배선하십시요.

4. BRAKE PACK의 단자 PIN에 직접 납땜하지 마십시요.

5. 단자대에 결선 할 때에는 단자 번호를 꼭 확인 하십시요. 잘

못 결선하면 고장의 원인이 됩니다.

6. BRAKE PACK을 SOCKET에 삽입 할 때에는 전원을 OFF하고

확실하게 삽입 하십시요.

7. CW또는 CCW 운전입력에 의한 순시정지 기능을 사용시⑥번

단자의 접지를 반드시 행하여 주십시오.

(고장의 원인이 됩니다) 

신호 입력과 MOTOR의 작동

① CW 운전 입력
CW 운전 입력을 ON으로하면 MOTOR의 출력축은 시계방향으로 회전
하고 OFF로 하면 순시 정지 합니다. INDUCTION MOTOR는「CW운전
입력」단자를 사용하여 운전합니다. CCW운전시는 MOTOR의 결선이
변경되어 운전됩니다.
REVERSIBLE MOTOR는「CW운전입력」과「CCW운전입력」단자를 이용
하여 회전방향이 결정됩니다.
「CW운전입력」과「CCW운전입력」이 동시에 입력되는 경우에는 CW가
우선입니다.

② 제동 해제 입력
제동해제 입력을 ON으로 하면 전기BRAKE는 작동하지 않고 CW입력,
CCW입력을 OFF로하면 관성으로 회전한 후 정지합니다. 제동해제 입
력을 OFF로하면 전기BRAKE가 작동하고 CW입력, CCW입력을 OFF로
하면 MOTOR는 순시정지합니다. 정지후 전기BRAKE는 자동적으로
해제됩니다.

8. 운전조작 예

운전

SW1

CW 
운전입력
CCW 

운전입력
제동해제
입력

MOTOR
동작

1) SB -NCR의 경우

2) SB -ENCR의 경우

입

력

출

력

전자 BRAKE

정지

제동

정지 정지 정지운전 운전 운전

제동 제동 자연정지
반전

ON
OFF

ON
OFF

ON
OFF

ON
OFF

CW
CW

CW CW
CCW

CCW
CCW

운전

SW1

CW 
운전입력
CCW 

운전입력
제동해제
입력

MOTOR
동작

정지

제동

정지 정지 정지운전 운전 운전

제동 제동 자연정지
반전
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306 DIGITAL  SPEED  INDICATOR

DIGITAL  SPEED   INDICATOR
● DIGITAL SPEED INDICATOR의 특징
MOTOR의 회전속도와 GEAR HEAD 출력축의 회전속도를 (DIRECT)표시하는 회전속도 표시계입니다.

입력전압은 AC 100V~240V로 FREE VOLTAGE입니다.

GEAR HEAD의 감속비 및 승산배율 설정이 가능합니다.

벨트 콘베어의 반송 속도 환산이 가능합니다.

1회전당 12펄스 / 15펄스 / 24펄스 / 30펄스의 입력에 따른 회전수 표시가 가능합니다.

적용 제품 : UNIT / SR / SS / X-TOR Series

※ 규격 인증품은 아닙니다.

SPECIFICATIONS

정격전압

사용 전압 범위

소비전류

회전속도표시

설정감속비

사용주의온도

무게

절연저항

절연내압

항목
제품명

SID250

단상 100V ~ 240V 50Hz/60Hz

단상 85V ~ 264V 50Hz/60Hz

0.1 A

4-DIGIT

116종류 및 승산배율 (0.005단위)

0 ~ 40 ℃

200 g

상온상습에서 전원입력단자와 FG간,전원입력단자와 케이스간.케이스와 FG단자간을 DC500V 
MEGGER로 측정한 값이 100㏁ 이상임

상온상습에서 전원입력단자와 FG간, 전원입력단자와 케이스간.케이스와 FG단자간을 1500V 50/60Hz를
1분간 인가하여도 이상없음.

SID250
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DIMENSIONS 

DIGITAL SPEED INDICATOR ADAPTOR 취부시

61
.4

60
.4

79.5

90

SPEED INDICATOR

SID250

MADE IN KOREA

1Ph. 100V~240V

SPG Co., Ltd.

MODE

DIGITAL

REAL

RATIO

49.4

RATIO

REAL

DIGITAL

MODE

SPG Co., Ltd.

1Ph. 100V~240V

MADE IN KOREA

SID250
SPEED INDICATOR

58.5

70
.5

80

5 77.5 27

전기 배선도

UNIT Series SR Series

PANEL 가공도 [unit:mm] DIN SOCKET레일 취부용 (별매품)

PANEL 두께 : 1mm~3.2mm MODEL명 : SB11-H

11

10

1

9

2
SOURCE

SPEED OUT

F.G

POWER

8

7

SID 250

SOURCE

F.G

POWER

10

9

2

5

41

11

SID 250

53
+0.
5 0

65
+0

.
5 

0

40귄0.2

80
이

하
,

4

7.8

8.
4

35
.4
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SR CE Series SS Series

X-TOR Series (12펄스 / 회전) X-TOR Series (15펄스 / 회전)

12펄스 신호 입력 (OPEN COLLECTOR) 30펄스 신호 입력 (OPEN COLLECTOR)

XTD40B

SOURCE

F.G

POWER

10

9

2

SPEED OUT7

5

SID 250 XTD10B

COM

XTD90B

F.G

SOURCE

SPEED OUT

9

10

8

5

SID 250

XTD25B

2
POWER

7

COM

F.G

SOURCE

9

10

5

611

1

SID 250

2
POWER POWER

SOURCE

F.G

2

10

9

1

11

1

11

SID 250

SID 250

SOURCE

2
POWER

F.G

5

9

7

8

GND(COM)

10

6

SID 250

SOURCE

2
POWER

F.G

5

9

7

6

GND(COM)

10

XWD10
XWD40
XWD90
XBD20

XWD25
XBD40
XBD75
XBD120
XBD150
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OPTION
INDEX

MOTOR,  GEAR  HEAD용 취부 PLATE 310

연장선 314

SURGE  전압 흡수용 CR회로 314

외부속도 설정기 315

제동용 외부 저항기 315
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60용

OPTION

MOTOR,  GEAR  HEAD PLATE용 취부

MODEL : SPL-6A
중량 45g, 재질 AI

적용 제품

GEARHEAD:S6 A 
MOTOR   :S6 06 

25

33

42

1

8

68
.5

100

R15

4-R84.
5

15

82

7.5 38

68

61

4-M4*P0.7

26

3

6

50

50

   
 3

8
0.

5

0.
2

0
   

54

    70
0.3
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70용

80용

MODEL : SPL-8A
중량 120g, 재질 AI

적용 제품

GEARHEAD:S8 A 
MOTOR   :S8 (15,25) 

MODEL : SPL-7A
중량 75g, 재질 AI

적용 제품

GEARHEAD:S7 A
MOTOR   :S7 15 

30

37

48

1

8

78
.5

110

R15

4-R84.
5

16

92

7.5 44

78

71

4-M5*P0.8

30

3

7

55

60

   
 4

3
0.

5

0.
2

0
   

64

    82
0.3

35

43

55

1

9

88
.5

120

R15

4-R105.
5

16

102

8.5 50

90

81

4-M5*P0.8

32

3

7

60

69

   
 4

8
0.

5

0.
2

0
   

73

    94
0.3
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90용

OPTION

MODEL : SPL-9SA
중량 270g, 재질 AI

적용 제품

40

43

74

1

9

11
2

146

R15

4-R106.
5

17

128

9.5 50

112

92

4-M6*P1.0

30

3

9

65

80

   
 6

6
0.

5

0.
2

0
   

83

    104
0.3

MODEL : SPL-9A
중량 140g, 재질 AI

적용 제품

GEARHEAD:S9 B 
MOTOR   :S9 40~200

40

47

61

1

9

98
.5

130

R15

4-R106.
5

17

112

9.5 56

100

91

4-M6*P1.0

35

3

8

65

79

   
 5

3
0.

5

0.
2

0
   

83

    104
0.3

GEARHEAD:S9 C(L, H)   
GEARHEAD:S9 B(L, H)
MOTOR   :S9 40~200(L, H) TYPE의 취부 PLATE의 강도를 높이고 싶을 경우.
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90용

MODEL : SPL-9SB
중량 270g, 재질 AI

적용 제품

GEARHEAD:S9 D B, S9 H B

40

43

74

1

9

11
2

146

R15

4-R106.
5

17

128

9.5 50

112

92

4-M8*P1.0

30

3

9

65

80

   
 6

6
0.

5

0.
2

0
   

83

    104
0.3
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MODEL명 및 외형촌법

L

DIMENSION

MODEL

SK1202-25

SK1202-50

전압

AC 250V

AC 500V

저항치

120Ω

120Ω

콘덴서

0.2uF

0.2uF

A

26.0

36.0

B

16.5

25.0

C

8.5

16.0

D

200

200

외형촌법(㎜) E
(LEAD WIRE)

UL1007 AWG #22

UL1015 AWG #20

MODEL명

SPEED CONTROL MOTOR와 CONTROLLER UNIT간에 사용되는 연장선입니다.
별매품입니다.
CONTROLLER UNIT 구입시 0.5m 장선은 기본적으로 포장되어 있습니다. 추가로 더 연장할 경우에 추가로 구입하여 사용하십시오.
연장선 길이 및 MODEL 명은 아래의 표를 참조하십시오.

MOTOR의 정역전 운전 조작시 및 급속 정지 회로부에 사용되는 RELAY, SWITCH의 접접 보호용에 사용하여 주십시오.
별매품입니다.

[단위 : m]

MODEL 명

SOEW-05

SOEW-10

SOEW-15

SOEW-20

SOEW-30

SOEW-40

SOEW-50

L (연장선길이)

0.5m

1.0m

1.5m

2.0m

3.0m

4.0m

5.0m

연장선

SURGE CR전압 흡수용 회로

D C

A

B

10E

DIMENSION [단위 : mm]
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SS TYPE CONTROLLER에는 외부속도 설정기 1SET가 부속품으로 내장되어 있습니다.
SR TYPE CONTROLLER에는 자체적으로 속도 설정기가 부착되어 있어 속도조정 및 설정이 가능합니다. 
원거리 조작이 필요한 경우에는 별도로 구입하여 사용하여 주십시오.
또한 속도 설정을 다단계로 할 경우에는 필요한 수량만큼 별도로 구입하여 사용하십시오.
별매품입니다.

SPEED CONTROL PACK에서의 순시정지 기능이나, BRAKE PACK에서 출력이 큰 MOTOR의 순시정지를 할 경우에
반드시 사용하여 주십시오.
별매품입니다.

외부 속도 설정기

제동용 외부 저항기

40MIN

   13  20
M4*P0.7 L6

0.4

0.2

40 24

3

  2
4

R30

40

12
.5

40

     10 0.5

0.2
0.23.2 9.540

12
.5

40

     10 0.5

0.2
0.23.2 9.5

0.2

DIMENSION

D
A

B

C

F

G

DIMENSION
[단위 : mm]

[단위 : mm]

MODEL 명

SVR10KH

SVR20KH

특 성

10㏀, 1/4W·B특성

20㏀, 1/4W·B특성

MODEL명 및 외형촌법

※주의) SVR10KH(10㏀, 1/4W·B특성)는 SS TYPE표준형 CONTROLLER의 220~240V 50Hz용 MODEL

에만 적용됩니다.

가변저항기

절연지( 40)
절연지

눈금판( 40)

손잡이

멈춤나사

MODEL명

MODEL

SR05H10

SR10H10

SR50H10

SR30H20

SR50H20

SR30H50

저항치
(Ω)

5

10

50

30

50

30

정격전력
(W)

10

10

10

20

20

50

A

77

77

77

91

91

139

B

14

14

14

22

22

32

C

26

26

26

35

35

55

D

67

67

67

75

75

113

E

3.5

3.5

3.5

4.5

4.5

6.2

F

5

5

5

5

5

7

G

2.2

2.2

2.2

2.2

2.2

2.8

사용조건

급속정지시

급속정지시

25W, 40W

60W, 90W

90W
60W, 90W

60W, 90W

적용PACK

SR TYPE

SS TYPE

SBS-ICE

SBT(U)-I

SBB(D)-IR
SBS-ICE

SBA(C)-IR

외형촌법(㎜)
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System
Designation

SM-1 Class B 130℃ E162261 Indoor/Outdoor(Enclosed)

SM-3 Class F 155℃ E162261 Indoor/Outdoor(Enclosed)

SM-4 Class B 130℃ E162261 Indoor/Outdoor(Enclosed)

SM-5 Class B 130℃ E162261 Indoor/Outdoor(Enclosed)

SM-6 Class F 155℃ E162261 Indoor/Outdoor(Enclosed)

SM-7 Class F 155℃ E162261 Indoor/Outdoor(Enclosed)

SM-8 Class H 180℃ E162261 Indoor/Outdoor(Enclosed)

SM-9 Class H 180℃ E162261 Indoor/Outdoor(Enclosed)

Insulation
Class

Maximum
Temperature

UL File No. Used Notes

Electrical  Insulation  system

SPG 규격 인증품 현황
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Model
Protection

Type
UL

File No

EN Certificate

Certificate
Mark

Certificate No.
CCC Certificate

IP
Protection

Notes

S6I03( )A Z.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S6I03( )C Z.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S6I03( )E Z.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S6I06( )A Z.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S6I06( )B Z.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S6I06( )C Z.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S6I06( )D Z.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S6I06( )E Z.P E172722 TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S6I06( )X Z.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S7I15( )A T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S7I15( )B T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S7I15( )C T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S7I15( )D T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S7I15( )E T.P E172720 TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S7I15( )X T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S8I15( )A T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S8I15( )B T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S8I15( )C T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S8I15( )D T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S8I15( )E T.P E172720 TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S8I15( )X T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S8I25( )A T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S8I25( )B T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S8I25( )C T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S8I25( )D T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S8I25( )E T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S8I25( )X T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S8I25( )U T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

S8I25( )T T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

S8I25( )S T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

S9I40( )A T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S9I40( )B T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S9I40( )C T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S9I40( )D T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S9I40( )E T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S9I40( )X T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S9I40( )U T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

S9I40( )T T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

S9I40( )S T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

AC  Induction  motor (Terminal Box Type : Induction motor model + “-T or -T1”)
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Model
Protection

Type
UL

File No

EN Certificate

Certificate
Mark

Certificate No.
CCC Certificate

IP
Protection

Notes

S9I60( )A T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S9I60( )B T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S9I60( )C T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S9I60( )D T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S9I60( )E T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S9I60( )X T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S9I60( )U T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

S9I60( )T T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

S9I60( )S T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

S9I90( )A T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S9I90( )B T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S9I90( )C T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S9I90( )D T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S9I90( )E T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S9I90( )X T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S9I90( )U T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

S9I90( )T T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

S9I90( )S T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

S9I120( )A T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S9I120( )B T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S9I120( )C T.P - TüV B.08.04.39314.025 2004010401120757 IP23/54

S9I120( )D T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089272 IP23/54

S9I150( )U T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

S9I150( )T T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

S9I150( )S T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

S9I180( )A T.P - TüV B.08.04.39314.025 - IP23/54

S9I180( )B T.P - TüV B.08.04.39314.025 - IP23/54

S9I180( )C T.P - TüV B.08.04.39314.025 - IP23/54

S9I180( )D T.P - TüV B.08.04.39314.025 - IP23/54

S9I180( )U T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

S9I180( )T T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

S9I180( )S T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23/54

AC  Induction  motor (Terminal Box Type : Induction motor model + “-T or -T1”)
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Model
Protection

Type
UL

File No

EN Certificate

Certificate
Mark

Certificate No.
CCC Certificate

IP
Protection

Notes

S6R06( )A Z.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S6R06( )B Z.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S6R06( )C Z.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S6R06( )D Z.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S6R06( )E Z.P E172722 TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S6R06( )X Z.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S7R15( )A T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S7R15( )B T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S7R15( )C T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S7R15( )D T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S7R15( )E T.P E172720 TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S7R15( )X T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R15( )A T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R15( )B T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R15( )C T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R15( )D T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R15( )E T.P E172720 TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R15( )X T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R25( )A T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R25( )B T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R25( )C T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R25( )D T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R25( )E T.P E172720 TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R25( )X T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R40( )A T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R40( )B T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R40( )C T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R40( )D T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R40( )E T.P E172720 TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R40( )X T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R60( )A T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R60( )B T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R60( )C T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R60( )D T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R60( )E T.P E172720 TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R60( )X T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R90( )A T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R90( )B T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R90( )C T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R90( )D T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R90( )E T.P E172720 TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R90( )X T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

AC  Reversible  motor (Terminal Box Type : Reversible motor model + “-T or -T1”)
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Model
Protection

Type
UL

File No

EN Certificate

Certificate
Mark

Certificate No.
CCC Certificate

IP
Protection

Notes

S6R06( )A-E Z.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S6R06( )B-E Z.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S6R06( )C-E Z.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S6R06( )D-E Z.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S6R06( )E-E Z.P E172722 TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S6R06( )X-E Z.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S7R15( )A-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S7R15( )B-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S7R15( )C-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S7R15( )D-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S7R15( )E-E T.P E172720 TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S7R15( )X-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R15( )A-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R15( )B-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R15( )C-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R15( )D-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R15( )E-E T.P E172720 TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R15( )X-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R25( )A-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R25( )B-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R25( )C-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R25( )D-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R25( )E-E T.P E172720 TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8R25( )X-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S8I25( )U-E T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23

S8I25( )T-E T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23

S8I25( )S-E T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23

S9R40( )A-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R40( )B-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R40( )C-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R40( )D-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R40( )E-E T.P E172720 TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R40( )X-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9I40( )U-E T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23

S9I40( )T-E T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23

S9I40( )S-E T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23

AC  Electromagnetic  Brake  motor
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Model
Protection

Type
UL

File No

EN Certificate

Certificate
Mark

Certificate No.
CCC Certificate

IP
Protection

Notes

S9R60( )A-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R60( )B-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R60( )C-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R60( )D-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R60( )E-E T.P E172720 TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R60( )X-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9I60( )U-E T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23

S9I60( )T-E T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23

S9I60( )S-E T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23

S9R90( )A-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R90( )B-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R90( )C-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R90( )D-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R90( )E-E T.P E172720 TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9R90( )X-E T.P - TüV B.08.06.39314.027 2007010401240888 IP23

S9I90( )U-E T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23

S9I90( )T-E T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23

S9I90( )S-E T.P - TüV B.08.04.39314.025 2003010401089270 IP23

AC  Electromagnetic  Brake  motor
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Model
Protection

Type
UL

File No

EN Certificate

Certificate
Mark

Certificate No.
CCC Certificate

IP
Protection

Notes

S6I06( )A-V12 Z.P - TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S6I06( )B-V12 Z.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S6I06( )C-V12 Z.P - TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S6I06( )D-V12 Z.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S6I06( )E-V12 Z.P E172722 TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S6I06( )X-V12 Z.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S7I15( )A-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S7I15( )B-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S7I15( )C-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S7I15( )D-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S7I15( )E-V12 T.P E172720 TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S7I15( )X-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S8I15( )A-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S8I15( )B-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S8I15( )C-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S8I15( )D-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S8I15( )E-V12 T.P E172720 TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S8I15( )X-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S8I25( )A-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S8I25( )B-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S8I25( )C-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S8I25( )D-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S8I25( )E-V12 T.P E172720 TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S8I25( )X-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S9I40( )A-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S9I40( )B-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S9I40( )C-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S9I40( )D-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S9I40( )E-V12 T.P E172720 TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S9I40( )X-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S9I60( )A-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S9I60( )B-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S9I60( )C-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S9I60( )D-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S9I60( )E-V12 T.P E172720 TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S9I60( )X-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S9I90( )A-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S9I90( )B-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S9I90( )C-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S9I90( )D-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S9I90( )E-V12 T.P E172720 TüV B.08.07.39314.029 2004010401120757 IP23

S9I90( )X-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 2003010401089272 IP23

S9I180( )B-V12 T.P - TüV B.08.07.39314.029 - IP23

AC  Speed  Control  Induction  motor
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Model UL File No
CE-LVD Certificate

Agency Certificate No. Agency Certificate No.

1) CE-EMCD Certificate
2) FCC Verification Notes

SUA□IA-V12 E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SUA□IB-V12 E190517 TüV N8.08.10.29314.032 1) DEMKO EMC15568-08-02

SUA□IC-V12 E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SUA□ID-V12 E190517 TüV N8.08.10.29314.032 1) DEMKO EMC15568-08-02

SUA□IX-V12 E190517 TüV N8.08.10.29314.032 1) DEMKO EMC15568-08-02

SUD□IA-V12 E190517 TüV N8.08.10.29314.032 2) UL 08CA54110-FCC

SUD□IB-V12 E190517 TüV N8.08.10.29314.032 1) DEMKO EMC15568-08-01

2) UL 08CA54104-FCC

SUD□IC-V12 E190517 TüV N8.08.10.29314.032 2) UL 08CA54110-FCC

SUD□ID-V12 E190517 TüV N8.08.10.29314.032 1) DEMKO EMC15568-08-02

2) UL 08CA54110-FCC

SUD□IX-V12 E190517 TüV N8.08.10.29314.032 1) DEMKO EMC15568-08-01

2) UL 08CA54104-FCC

SRA01 E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SRA02 E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SRB01 E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SRB02 E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SRC01 E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SRC02 E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SRD01 E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SRD02 E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SRX01 E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SRX02 E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SSA01-SRSS E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SSA02-SRSS E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SSB01-SRSS E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SSB02-SRSS E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SSC01-SRSS E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SSC02-SRSS E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SSD01-SRSS E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SSD02-SRSS E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SSX01-SRSS E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SSX02-SRSS E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SHA03-SRSS E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SHB03-SRSS E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SHC03-SRSS E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SHD03-SRSS E190517 TüV N8.08.10.29314.032

SHX03-SRSS E190517 TüV N8.08.10.29314.032

AC  Speed  Controller



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 www.ssamotor.co.kr 

경기도 부천시 조마루로 385번길 122 (춘의동) 삼보테크노타워 1120호 

T. 032-329-1430     F. 032-329-1435 
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